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1
- Vynalez se tykd zafizeni pro pohybovéni
vodich niti u textilnich stroji.

Takovd zaFizeni pro pohybovéani ‘vodi&i
niti, jako jsou tstroji pro tvoireni pro3lupu
u tkacich strojii, napiiklad brda nebo nitén-
ky, vodic{ tstroji pro ttky u vice tdtkovych
tkacich strojit nebo Gstroji pro kladeni otek
u stavkd, jsou ve velkém podtu zndma. Tato
zaFizen! slouZ{ k tomu, aby nit& vedené vo-

dicimi Gstrojimi byly podle volby vratnd po- .

hybovény mezi dvéma polohami podle ¥idi-
ciho programu zivislého na Z4dané vazbd
tkaniny nebo na Z4daném klddeni pleteni-
ny.

V8echna tato zndm4 zaiizeni maji tu za-
vadu, Ze bud majt v zapéti ne¥ddané omeze-
ni pracovni rychlosti textilniho stroje, ne-
bo maji sloZitou konstrukei, a jsou tedy néa-
chylné k poruchdm. :

Utelem vynélezu je vytvofit zafizeni pro
pohybovén{ vodi¢l niti tak, aby byly shora
uvedené nedostatky odstran&ny. :

Tohoto 1idelu se u zafizeni shora: uvede-
ného doséhne podle vynédlezu tim, Ze jsou
upraveny dva tyCovité taZné ¢leny, které
jsou vratn& pohybovatelné v protitaktu me-
zi dvéma koncovymi polohami postupnym
pohybem, na jednom svém Kkonci. jsou opa-
tfeny hdtkem a na druhém konci jsou. spo-
lu spojeny spojovacim tstrojim, pres které
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jsou v zdbéru s vodifem nits, pritemZ ka-
dému taZnému Clenu je v jeho koncové po-
loze pfifazen z4drZny héadek, ktery podle
volby v souhlasu s ¥idicim programem je po-
hybovatelny mezi uvolfiovaci polohou a &in-
nou polohouy, a v ¢inné poloze je v zdbd&rus
hatkem pfisluiného ta¥ného &lenu.
Podle vyhodného provedeni vynédlezu je
spojovact ustroji vedeno kolem kladky, kte-
ré je ve spojeni s vodiem nitd a s pruZnym
Clenem piisobicim v jeho pohybovém sméru
a je v tomto pohybovém sméru posuvné, Ze
dale tyCovité taZné &leny spolupfisobi s vo-
dicimi dstrojimi, kterd jsou poh&n&na ve
vratném pohybu mezi dv&ma polohami ve
sméru phsobeni pruZného &lenu,. pFidemZ
zddrZzny hélek je otagivy kolem pevné. osy
a v ¢inné poloze vyénivd do pohybové dra-
hy hacCku pfFisluiného taZného &lenu. -
- Podle dalsitho provedeni vynélezu je kaz-
dy taZny ¢len posuvng& veden p¥ifazenym vo-
dicim dstrojim a méd naréZku, kterd spolu-
pisobi s vodicim Gstrojim. '
Podle dal$iho provedeni vyndlezu je kaZ-
dy zddrZny hacek vyhodn& jednim elektro-

- magnetem drZen ve svém uvolilovacim, po-

pfipadé €inném postaveni a pruZinou, pfiso-
bici proti eléktromagnetu, je dr¥en ve svém
¢inném, popiipad& uvoliiovacim postaveni.
: Podle dalsiho provedeni vynélezu je kaZ-
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dy zadring hatek vytvdFen jako kotva pH-

fazeného elektromagnetu. - S
Ka¥dy zddrZny hgfek je ufeln& spojen s

vratnym mechanismem, ktery slouZi k fo-.
mu, aby v souhlasy s Fidicim programem -

vyvolal dosednuti zddrZného hacku na elek-
tromagnet proti pﬁspbeni pruZiny.

Podle jiného provedeni jsou zgdrZné héac-
Ky spojeny s kartovym ftstrojim, které je
konstruovano pro vyvoldvani ototného pohy-

bu zadrZnych hadki z jejich jednoho posta-

veni, do jejich druhého postaveni. - ...

Jeden ptiklad provedeni predmétu vyna-
lezu je zndzornén nd vykresu.

Vyobrazeni ukazuje schematicky zafizeni
k pohybovani vodite nité, ktery je napiiklad
podle znéazornéni niténka. Misto jediné ni-
t8nky lzc uZit také ndkolika nitének uspo-
fadanych v listu, !

Nit&nka tvorici vedite 1 niti md ofko 2,
kterym prochédzi nit 3, a je na jednom kon-
ci upevn&na na pruZing 4 a na druhém kon-
ci spojena s osou 6 otafeni kladky 7. Pfes
tuto kladku 7 je vedeno spojovaci dstroji 8,
napfiklad lanko nebo Fetéz, které je na kaz-

dém svém konci spojeno s jednim .tyCovi-. .

tym taZnym &lenem 9, popiipadé 10. Kazdy
z tarnych €lend 9, 10 m4 na svém volném
konci hagek 9a, popfipadé 10a. Na kaZdém
taném ¢&lenu 9, 10 je dale upevnéna naraz-
ka 11, popiipadé 12. Ka¥d4 z t&chto nara-

¥ek spolupfisobi s vodicim ustrojim 13, po-,
pfipad# 14, kmiitajicim mezi dvéma poloha-"* -

mi A, popfipadé B.

Vodici astroji 13, 14 se pohybuji v proti-
kladu a jsou pohdn&na kaZdd jednim jen
schematicky znazorn&nym hnacim mecha-
nismem 15, popfipadd 16, kterym mlZe byt
" napiiklad, jak je znazornéno, hnaci klika.
KaZdé z vodicich ustroji 13, 14 je opatifeno
otvorem, kterym méZe prokluzovat taZng
glen 9, popripads 10. KaZdé z vodicich ustro-
{113, 'poptipad& 14 piisobi po obou stranich
taZného ¢lenu 9, popiipadé 10 na piitaze-
nmou-‘fiara¥ku 11, popripads 12, takZe sily,
kteryinié yodici ustroji ‘plisobi na narédzku,
jsou’ ‘$6hmsrné’ vaéi taZnému Elenu 9, po-
piipads 10, takZe nevznikaji Zddné momen-

ty sily, plisobici napFi€ ke sm&ru pohybu taz-

ného ¢lenu. -

Ka?dému taZnému &lenu 9, popfipadg 14,
je prirazen zadrZny hacek 17, popiipadé 18
jako zadrZny ¢len. Kazdy zddrZny hacek 17,
popripadé 18 je upraven otofn& kolem ne-
hybné osy 19, popfipadé 20 a je spojen s
pruZinou 21, popfipad& 22, ktera pfifazeny
zadiZzng hatek 18, popiipad® 17 drZi v Cin-
ném postaveni, ve kterém miiZe zadrZny ha-
gek 17, poptipadd 18, zabrat s hatky 9a,
popfipadé 10a taZného ¢lenu 9, popfipadé&
10, ¢imZ se ta¥ny &len zadrii v piisluiné
poloze. ’ ' . ' '

Zadrzné hadky 17, 18 jsou vytvoFeny jako
kotvy : elektromagnetdi 23, popfipadd -24.
JestliZe' jsou elektromagnety 23, 24 buzeny
proudem pFivadényin od neznazornéného
riapajeciho zdroje do vstupnich svorek 23a,

- 9a, 10a taZnych ¢lenh
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“28h, popifpads 24a, 24b, pritahnou 56 ZAdrZ-
né hagky, 17, popiipadé 18 a pohybuijl se

z &inného postaveni do: uvoliiovaciho posta-
veni, ve kterém jiZ nespolupfisobi s hatky
§, popfipads 10.

Je zfejmé, Ze obracend pri provedeni pfi-
sluinych konstruk&nich opatfeni mohou byt
zadrzné hadky 17, popfipad® 18, udrZovany
pruZinami 21,22 v jejich uvoliiovacim po-
staveni a elektromagnety 23, 24 .v jejich
¢inném postaveni. - | S
. Vodicimi. dstrojimi 13, 14, kterd jsou po-

- hdn&na v protitaktu vratnym: vykyvovanim

mezi ob&ma koncovymi polohami A, B, jsou
tazné Gleny 9, 10 rovndZ pohybovany v pro-
titaktu mezi koncovymi polohami, a to tak
dlouho, dokud jsou zddrZné hacky 17, po-
pfipads 18 -drZeny v jejich uvoliiovacim po-
staveni. ; '

Pii pohybu vodicich astroji 13, 14 z polohy
A do polohy B dosednou tato ustroji na na-
rézky 11, 12 a vyvolaji pohyb taZnych E&le-
nt 9, 10 proti z&drZnym hackam 17, 18.

Jestlize se vodici tGstroji 13, 14 pohybuji
z postaveni B do postaveni A, jsou tazné
Sleny 9, .10, nebyly-li zadreny svymi pfifa-
zenymi z4drZnymi hacky 17, popiipadé 18,
pohybovédny zpét silou pruZiny 4, pusobici
na kladku 7.

Jestlize jsou taZné &leny 9, 10, jak bylo
popséno, pohybovédny v -protitaktu vratné
mezi jejich ob&ma koncov§mi polohami, zii-
stane Kkladka 7 pod tfinkem pruZiny 4 ve
své horni koncové poloze, zndzorn&né ve
vyobrazenf. .

Jestlize se zru$i buzeni jednobo z elek-
tromagneti, napfiklad magnetu 23, v tom
okam?Ziku, ve kterém je pfifazeny tazny Clen
9 ve své dolni koncové poloze, potom je zé-
drzny hé&dek 17 plsobenim pruZiny 21 ve své
¢inné poloze, ve které tento zadrZny hacek
17 zadrZuje taZny &len 9 v jeho poloze. Jest-
lize v pristim pracovnim taktu se druhy tazny
&len 10 pohybuje popsanym zpisobem pro-
ti zadrZnému hacku 18, je kladka 7 se svou
osou 6 ota&eni vedena ve vedeni 5 proti G¢in-
ku sily pruZiny 4 do polohy 7¢, Znézorndné
ve vyobrazeni &arkovang, ¢imZ se niténka 1
a nit 3 rovnéZ pohybuji ve stejném sméru.

Kladka 6 zistane ve svém postaveni 7°
tak dlouho, jak diouho jsou oba taZné Cle-
ny 9, 10 drZeny v dolni koncové poloze.

Buzeni elektromagnetd 23, 24 i jejich od-
buzovéni, a tim také pchyb zadrZnych hag-
kil 17, 18, se provadi podle volby Fidicim
programem v souhlasu s okamZitou polohou
niti 3, jak je urfena Zddanou vazbou tka-
niny nebo Zddanym kladenim pleteniny. Ta-

‘kovy Fidici program miZe byt ddn zndmym

zpiisobem, nap¥iklad v podob& dérného stit-
ku nebo magnetického zdznamu na magne-
tickém. pasku.

U popsaného pFikladu provedeni musi byt
elektromagnety 23, 24 vym&feny tak, Ze pii
jejich vybuzenf se p¥itdhnou zddrZné hacky
17, 18 slouZici jako kotvy magnetu. Je také
moZné upravit takovd zaffzeni, kterd po-
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dle fizeni fidictho programu pohybuji pii-
sludny z4driny h4¢ek mechanicky do jeho
uvolitovaciho postaveni, ve kterém priléha
k magnetu, a timto magnetem miiZe byt pfi-
drZovéan jen v tomto postaveni. :

Je také moZné, aby zddrZné hacky 17, 18

nebyly samotn& vytvoFeny jako kotvy mag-.

netu, ale mohou byt pfes soutydi spojeny
s kotvou magnetu, kterd je oddslend a slou-
Z1 jako ovladaci tlen magnetu.
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Pro pohyb zddrznych hatkd 17, 18 z &in-
né polohy do uvoliiovaci polohy nebo obra-
cen&, lze misto magnetu uZit kartového
ustroji. '

Podle vyobrazeni piisobi za¥izeni pro ve-
deni nit& pFfimo na kladku 7. Je v8ak mo¥né
zaFadit mezi kladku 7 a vodi& 1 niti daldi
kladky, aby hodnota posunuti oka 2, a tim
nité 3, byla prizptisobena danému posunuti
osy 6 kladky 7,

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizen! pro pohybovéani vodidt niti
u textilnich strojfi, vyznadujici se tim, Ze
jsou upraveny dva tygovité taZné ¢leny (9,
~ 10), které jsou vratné pohybovatelné v pro-
titaktu mezi dvéma koncov§mi polohami po-
stupnym pohybem, na jednom svém konci
jsou opatfeny h4ckem (9a, 10a) a na dru-
hém konci jsou spolu spojeny spojovacim
Ustrojim (8), pfes které jsou v z&b&ru s

vodifem (1) nit8, pFidemZ kaZdému taZné-.

mu &lenu (9, 10) je v jeho koncové poloze
pfifazen zddrZny hatek (17, 18), ktery po-
dle volby v souhlasu s Fidicim programem
je pohybovatelny mezi uvoliiovaci polohou a
¢innou polohou a v &inné poloze je v zahs-
ru s hatkem (9a, 10a) pFislusného tazného
¢lenu (9, 10).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze spojovaci dstroji (8) je vedeno ko-
lem kladky (7), kterd je ve spojeni s vodi-
¢em (1) nité a s pruZnym &lenem (4) ptso-
bicim v jeho pohybovém sméru a je v tomto
pohybovém sméru posuvné, Ze dale ty&ovi-
té taZné €leny (9, 10) spoluptisobi s vodici-
mi Gstrojimi (13, 14), kterd jsou pohé&n&na
ve vratném pohybu mezi dvéma polohami
ve sméru plsobeni pruZného &lenu (4), pii-

temZ z&drZny hadek (17, 18) je otadivy ko-.

lem pevné osy (19, 20) a v &inné poloze vy-
¢nivd do pohybové drahy hé&fku (9a, 10a)
pfisludného taZného &lenu (9, 10).

3. Zafizeni podle bodu 2, vyznadujici se
tim, Ze kaZdy tazny &len (9, 10) je posuvnd
veden pfifazenym vodicim Gstrojim (13, 14)
a8 mé nardZkn (11, 12), kterd spolupdschbi
s vodicim 1strojim (13, 14).

4. Zafizeni podle bodu 2, vyzna&ujici se
tim, Ze kaZdy zadrZny hacek (17, 18) je jed-
nim elektromagnetem (23, 24) drZen ve
svém uvoliiovacim, pop¥ipadé &inném posta-
veni a pruZinou (21, 22), pdsobici proti elek-
tromagnetu (23, 24), je drZen ve svém &in-
ném, popfipad& uvoliiovacim postaveni.

5. Zarizeni podle bodu 4, vyznadujici se
tim, Ze kaZdy zadrZny héacek (17, 18). je
vytvoFen. jako kotva prifazeného -elektro-
magnetu (23, 24).

6. Zarizeni pedle bodu 5 vyzna&ujici se
tim, Ze kaZdy zadrZny héadek (17, 18) je
spojen s vratnym mechanismem, ktery slou-
Z1 k tomu, aby v souhlasu s Fidicim progra-
mem vyvolal dosednuti zadrZného héacku
(17, 18) na elektromagnet (23, 24) proti

‘plisobeni pruZiny.

7. Zarizeni podle bodu 2 vyzna&ujici se
tim, Ze zadrZné hacky (17, 18) jsou spojeny
s kartovym ustrojim, které je konstruovano
pro vyvoldni otofného pohybu zadrZnych
hatka (17, 18) z jejich jednoho postaveni,
do jejich druhého postaveni.

1 list v§kresit

Severografia, n. p., zdvod 7, Most



196202

23a%
23b




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

