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Uklad automatycznego sterowania elektrycznych maszyn wyciagowych
Patent trwa od dnia 22 sierpnia 1962 r.

ad automa-
maszyn wy-

Przedmiotem wymnalazku jest :
tycznego sterowania elek
ciggowych.

Ruch elektrycznych maszyn wyciggowych
w,\gérm'lctwie jest ocoraz czesciej kierowany
przez urzadzemia pracujgce
udzialu czlowieka.: Uruchomienie takich wrzg-
dzen we wlasciwym czasie i koordynacje ich
wlasciwej wzajemmnej wspblpracy musi prze-
ja¢ na wsiebie odpowiedni uklad automatycz-
nego sterowamia.

Dotychczas stosowane uklady .automatycz-
nego sterowania sg skomplikowane i oparte
na przenoszeniu elekirycznych impulséw ste-
rowniczych z naczynia wydobywczego na na-
dajniki impulséw, znajdujgce sie na konstruk-

*) Wladciciel patentu o$wiadczyl, ze wsp6l-
Kosonocki i mgr inz. Damuta Glowania-Koso-
nocka.

samoczynnle, bez .

cji szybéw za pomocyg “diwigni i drazkéw.
Wymagalo to czestej wymiany czeSci pracu-
jacych i powodowalo czeste zakl6cemia w au-
tomatycznym muchu maszyn wyciggowych.
Uklad automatycznego sterowania elekirycz-
nych maszyn wyciggowych wedlug wynalazku
usawa doiychczasowe wady. W wukladzie tym,
naczynia wydobywcze za poérednictwem lacz-

.nikéw magnetycznych - kontrolujg**{ “ustelaja

wilasciwy kierunek biegu maszyny wyciggo-
wej. Oprécz tego, dzieki zastosowaniu dwu-
stopniowego hamowania wuklad poewala na
wzyskanie duzej dokiadmodci Zatrzymywania
naczyn wydobyweczych mna danym poziomie
wydobywczym, pomimo istnjenia Iuzéw w
ukladzie hamwlca, wymikajgcych z wyrobienia
szczek hamuloowych.

‘Uklad wedlug wynalazku jest uwidoczniony
schematycznie na rysunku.

Uklad skiada sie z polaczonych réwmolegle
do zasilajgcych przewodéw Z1 i 22 czlenu im-



pulsowego nadajnika A, czlonu sterownika B,
czionu C do samoczynnego uruchamiania ha-
mulca manewrowego o0raz -czionu pomocnicze-
go przekaZnika D. Dla lepszego zrozumienia
ukladu, na rysunku przedstawiono uproszczony
jego schemat tak, ze w poszczegélnych czio-
mach A, B, C i D powtdérzono oznaczenie tych
samych przekaznikéw i stycznikéw wspélpra-
cujgcych z innymi czlonami:

Czion impulsowego nadajnika A jest zaopa-

trzony w przekaznik impulsowy PJ, ktérego
styk jest polaczony z jednej strony z jednym
biegunem Zrédla wmasilania do przewodu ZI,
a z drugiej strony poprzez kontakty kierun-
kowych stycznikéw SK1 i SK2 oraz przez trzy
réwnolegle polaczone przekazniki czasowe PClI,
PC2 i PC3 z drugim biegunem Zrédia zasilania
tj. z przewodem Z2. .
_ Czlon sterownika B sklada si¢ z dwéch zna-
nych magnetycznych laczmikéw €1 i &2, z kto-
rych lacznik %1 jest umieszczony przy lewym
naczyniu wydobywczym, a Ilgcznik %2 prezy
prawym. Magnetyczny 1gcznik £1 polgczony
jest z jednej strony przez kontakt kierunko-
wego stycznika SK2 oraz dwa réwnolegle kon-
takty czasowego przekaznika PCI1 i kierumko-
wego stycznika SKI1 z przewodem Z1, a z drmu-
giej stromy z cewkami kierunkowych styczni-
kow SK2 i SK1 poprzez blokujgce kontakty
‘tych stycznikéw SKI1 i SK2. Lacznik &2 jest
polaczony z jednej stromy z cewkami kierun-
kowych stycznikéw SK2 i SKI1 a z drugiej
strony z przewodem Z2. Ponadto gérny kon-
takt tego lacznika jest mostkowany do prze-
wodu Z2 przez kontakt Jnerunk»owego stycz-
nika SKI1.

Czton C mruchamiajacy samoczynnie hamu-
. lec manewrowy maszyny wyciggowej jest za-
opatrzony w cewke CR stycznika luzownika:
rygla i cewke CH stycznika hamulca mane-
wrowego. Cewka CR jest polgczona z jednej
strony -z przewodem Z1, a z drugiej poprzez
kontakty . kierunkowych lacznikéw SKI1 i SK2
z przewodem Z2. Ponadto kontakty kierunko-
wych styczniké6w SK1 i SK2 s3 zmostkowane
kiontaktem czasowego przekaznika PC2. Cewka
CH stycznika hamulca manewrowego jest po-
igczona z jednej strony poprzez kontakt po-
mocniczego przekaznika, PP1 z przewodem . Z2.
Ponadto kontakt pomccniczego przekaznika PPI
jest zmostkowany dwoma szeregowo polgczony-
mi kontaktami rozruchowego przekaznika PR
pradu roaruchowego i czasowego przekaznika
PC3. Z drugiej strony cewka CH polgczcna jest
z przewodem Z1. '

Czion pomocniczego przekaznika D sklada
sie z cewki przekaznika PPl i z kontaktu
przekaznika czasowego PC2 oraz dwoch ma-
gnetycznych iacznikéw £3 i £4, przy czym
cewka przekaznika PP1 jest potaczona z jed-
nej strony z przewodem Z1 a z drugiej strony
poprzez réwnolegle potgczone lgczniki &3 i £4
oraz przez kontakt czasowego przekaznika PC2
z przewodem Z2,

Nizej jest opisany przykiad dzialania uktadu
wyjasniajacy szczegotowiej jego budowe.

Dziatanie ukiadu jest opisane przy zalozeniu,
ze prawe naczynie wydobywcze znajduje sie
na goérze, a lewe ma dole, przy czym kontakty
przelaczajace lacznikéw £2 i £4 prawego na-
czynia wydobywczego, oraz tacznikéw magne-
tycznych Z1 i £3 lewego maczynia wydobyw-
czego zajmuja polozenie pokazane ma rysunku.

Uruchomienie maszyny wyciggowej mnaste-
puje z chwilg nadania przez sygnalizacje szy-
bowa sygnalu w postaci krétkotrwatego im-
pulsu elekirycznego ma cewke przekammika PJ.
Zamykajacy sie przy tym kontakt przekaznika
PJ zalacza cewki czasowych przekaZnikéw
PC1, PC2 i PC2 poprzez zamkniete kontakty
pomocnicze kierunkowych stycznikéow SKI
i SK2. Przekazniki czasowe zadzialywuja na-
tychmiast, a ich kontakty zamykajace si¢ lub
otwierajace ma okre§lony przeciag czasu po-
wodujg nastepujace zmiany.

Zamykajacy sie¢ na krétki czas kontakt cza-
sowego ‘przekaznika PC1 w obwodzie cewki
kierunkiowego stycznika SK1 powoduje jego

‘zalgczenie poprzez zamkmiete kontakty aczni-

kow £1 i L£2, oraz przez zamkniety kontakt
pomocniczy kierunkowego stycznika SK2. Po
zatgczeniu kierunkowego stycznika SK1 za-
mykaja sie jego kontakty pomocnicze, przy
czym jeden z nich bocznikuje komtakt czaso-
wego przekaZnika PC1 tak, ze mnie moze na-
stapi¢ przerwa obwodu cewki kiemunkowego
stycznika SK1 po otwarciu sie kontaktu PC1,
podczas gdy drugi kontakt pomocniczy stycz-
nika kierunkowego SKI1 bocznikuje kontakt
przetaczajacy iacznika £2, aby nie mozna bylo
spowodowaé przerwy obwodu cewki stycznika
kierunkowego SKI po muszeniu maszyny
i przelaczeniu kontaktu przelgczajacego lqczni-
ka magnetycznego £2 w dolne polozenie. Za
pomocya zalgczonego w- ten sposéb kierunko-
wego stycznika SK1 maszyna wyma,gaw'a ulmzy
muje namecae od pu-zetwmmcy wzbudmne]
indukcyjnym nastawnikiem we wlaémwym
kierunku jazdy tj. tak, aby prawe naczynie
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wydobywcze bylo opuszczane i jezeli tylko
maszyna zostanie odhamowana to moZe ruszy¢
‘z-miejsca. '

Otwierajacy sie natychmiast jeden z kon-
taktow przekaznika czasowego PC2 p-ozbawia
napiecia cewke Ppomocniczego przekaznika
PP1, prey czym przekaZnik ten otwiera swoj
kontakt PP1 w obwodzie cewki CH styc_znika
luzownika hamulca man ego, lecz lu-
zownik jeszcze nie odh: je maszyny, ponie-
waz otwierajacy sie kontakt PPl jest zmost-
kowany zamknietymi kontaktami czasowego
przekaznika PC3 i przekaznika PR pradu roz-
michowego. Prad mozruchowy w gléwnym ob-
wodzie Leonarda wzrasta zgodnie ze stalg
czasowa obwodu wzbudzenia pradnicy steru-
jacej i jezeli tylko. osiggnie swoja zadana
warto§¢é, to przekaznik PR otwiera swoéj kon-
takt i powoduje pozbawienie napiecia cewki
CH stycznika luzownika hamulca manewro-
wego, a tym samym maszyna zostaje obecnie
odhamowana i rusza z zadanym przyS$piesze-
niem. Nastepnie otwiera sie kontakt czaso-
wego przekaznika PC3, aby mie bylo mozliwe
‘zahamowanie maszyny podczas biegu, kiedy
prad mozruchowy w glownym obwodzie Leo-
nanda spadnie do wartosci powodujacej zam-
kmiecie sie¢ kontaktu rozruchowego przekazni-
ka PR. Zamykajacy sie mnatychmiast drugi
z kontaktow czasowego przekaznika PC2 most-
kuje otwarty kontakt pomocniczy kierunko-
wego stycznika SK1 w obwodzie cewki CR
stycznika luzownika rygla, aby rygiel ten
jeszcze nie zapadad. )

Po odhamowaniu maszyny wyciggowej pra-
we naczynie wydobywcze rusza w kierunku
ku dotowi co powoduje: przerzucenie kontaktu
magnetycznego lgcznika £2 z gérnego poloze-
nia w dolne, lecz nie powoduje przerwy ob-
wiodu cewki kierunkowego stycznika SKI1, po-
niewaz kontakt tegn stycznika mostkuje do-
konang przez igcznik %22 przerwe tego ob-
wodu, ponadto przerzucenie kontaktu lacznika
24 z gornego polozenia w dolne z chwilg prze-
jechania naczynia wydobywczego, puwoduje
przerwe obwodu cewki pomocniczego przekaZni-
ka PP1, przy czym obwé6d ten zostal przedtem
przerwany przez kontakt magnetycznego lacz-
nika £3. W ten spos6b luzownik hamulca mane-
wrowego uruchomiony przez cewke CH nie
moze byé zalgcmony i nie moze zahamowaé
maszyny podczas normalnego ruchu.

Zamkniecie otwartege do tego czasu kon-
taktu przekaZnika czasowego PC2 w obwodzie

cewki pomocniczego przekaznika PPl nie po-
woduje ‘zadnych zmian, a otwarcie drugiego
kontaktu tego przekaznika w obwodzie cewki
CR stycznika luzowmika rygla pozbawia lu-
zownik rygla pragdu i uruchomiany przez nie-
go rygiel zapada (rygluje).

Maszyna wyciagowa w dalszym ciggu przy-
$piesza swoj bieg zgodnie z profilem krzywki
rozruchowej na wskazniku glebokosci, po-
niewaz krzywka ta przeffstawia w odpowiedni
spos6b indukcyjny mastawnik sterujacy dla
danego kierunku jazdy, a maszyna osiggnie
swoja ustalona predko$é¢ jazdy. W odpowied-
nim momencie krzywka zwalniajgca na
wskazniku gltebokosci przestawia indukcyjny
mastawnik sterujacy w kierunku zwalniania
i maszyna zwalnia swoj bieg zgodnie z zalozo-
nym opoznieniem. Lewe naczynie wydobywcze
z mala predkoscia dojezdza do poziomu od-
biorczego i w pierwszej kolejnosci zostaje
przerzucony kontakt magnetycznego 1acznika
£3 z dolnego polozenmia w géme, Cewka po-
mocniczego przekaznika PP1 ofrzymuje na-
piecie poprzez zamkniety w tym czasie kon-
takt magnetycznego lacznika £4 i zamkniety
kontakt czasowego przekaznika PC2.

Kontakt pomocniczego przekaznika PP1 za-
myka sie w obwodzie cewki CH styczmika lu-
zownika manewrowego i luzownik ten prze-
stawia regulabor cisnienia hamulczego w kie-
runku zahamowania maszyny. Maszyna nie
zostala jeszcze zahamowana zupelnie, szczeki
hamulca sg tylko zblizone do wiencéw ha-
mulczych, poniewaz zapadniety rygiel nie po-
zwala na wykonanie pelnego skoku luzowmnika
hamulca manewrowego. Dopiero po dojecha-
niu lewego maczynia wydobywczego do wilasci-
wego poziomu odbiorczego kontakt magne-
tycznego Iacmnika £1 zostaje przerzucony
w gome polozenie i powoduje pozbawienie na-
piecia cewki stycznika kierunkowego SKl,
wskutek czego zostaje przerwane zasilanie
wzbudzenia pradnicy sterujacej, a tym sa-
mym zanika sila napedowa maszZyny wycig-
gowej, oraz zamkmiecie sie kontaktu pomoc-
niczego SKI w obwodzie stycznika CR lu-
zownika rygla, wskutek czego luzownik ten
usuwa rygiel i luzownik hamulca manewro-
wego moze teraz dokonaé pelnego skoku i za-
hamowaé maszyne =zupelnie.

Maszyna wyciggowa po wykonaniu jazdy
zostaje zatrzymana, a wuklad aubomatycznego
sterowania przygotowany do jazdy w prze-
ciwnym kierunku. :
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Zastrzezenia patentowe

1. Uklad automatycznego sterowania elek-

frycznych maszyn wyciggowych, znamien-
ny tym, ze skdada sie z polgczonych réowmo-
legle do przewodow zasilajacych (21 i Z2)
czionu impuisowego nadajnika (4), z czlo-
nu sterownika (B), cziony (C) uruchamia-
jacego samoczynnie hamulec. manewrowy,
oraz z czlonu pomocniczego przekaznika D
zaopatrzonego w’' przekazmik (PP1) i w dwa
magnetyczne laczniki (£3 i £4), przy czym
cewka przekaznika PPl jest polaczona
z jednej strony z przewodem (Z1), a z dru-
giej strony poprzez réwmnolegle polgczone
taczniki £3 i £4 i przez kontakt czasowego
przekaznika (PC2) z przewodem (Z2).

. Ukbad wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
Ze czion impulsowego nadajnika (4) jest
zaopatrzony w przekaznik impulsowy. (PJ),
ktorego styk polaczony jest z jednej strony
do przewodu (Zi), a z drugiej strony po-
przez kontakty kierunkowych stycznizxéw(SK1
i SK2) oraz przez trzy réwmolegle polaczone
cewki przekaznikéw czasowych (rC1, PC2,
i PC3) do przewodu (Z2).

. Uklad wedlug zastrz. 1—2, znamienny tym,
ze czlon sterownika . (B) jest zaopatrzony
w dwa magnetyczne laczniki (B1 i £2),
przy czym igczmik (£1) umieszczony przy
lewym naczyniu wydobywczym jest pola-
czony ‘'z jednej stmony przez kontakty kie-
runkowego stycznika (SK2) oraz dwa réw-
nolegle kontakty czasowego przekazmnika

(PC1) i kierunkowego stycznika (SKI1)
z przewodem (Z1), a z drugiej strony z cew-
kami kierunkowych styczmikéw (SK2iSK1),
nabomiast lgcznik (Z2) jest polaczony z jed-
nej strony z cewkami kierunkowych stycz--
nikéw (SK1 i SK2), z drugiej strony z prze-
wodem (Z2).

. Uklad wedtug zastrz. 1-3, znamienny tym,

ze czton (C) uruchamiajgcy samoczynnie
hamulec manewrowy jest zaopatrzony w
cewke (CR) stycznika Iuzowmika rygla
i w cewke (CH) stycznika hamulca mane-
wrowego, przy czym cewka (CR) jest po-
iaczona z jednej strony z przewodem (Z1),

~a z drugiej strony poprzez kontakty kie-

runkowych stycznikéw (SK1 i SK2) zbocz-
nikowanych kontaktem czasowego przekaz-
nika (PC2) z przewodem (Z2), natomiast
cewka (CH) stycznika hamulca manewro-
wego jest polaczona z jednej strony z prze-
wodem (Z1) a z drugiej strony poprzez sze-
regowe kontakty mozruchowego przekazni-
ka (PR) i czasowego przekaZnika (PC3)
zbocznikowanych kontaktem pomocniczego
przekaznika (PP1) z przewodem (Z2),

szedsi'eibi'orshvo Momntazu
- Urzgdzen Elektrycznych
Przemysiu Weglowego

Zastepca: mgr Tadeusz Szczepanik
i rzecznik patentowy



Do opisu patentowego nr 47396

]
|

AAAAA-

.
pe1
PR

T YVVVY
CH

[
[
_
_
_
_
_
[
[
_
|
_
|
t
[
I
_
|
I
_
_
_
_

| CR

g
%
el Ll I
H EEE R R

o

,Prasa“, Kielce.

1169. RSW.



	PL47396B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


