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(57) Die Erfindung befat sich mit einem pneumatischen
Nadelgreifer, insbesondere fiir eine Mitteldffnung ' Fig.1
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Erfindungsanspruch:

1. Pneumatischer Nadelgreifer, insbesondere flir eine Mitteldffnung aufweisende Materlalrollen wie Papier-, FuRbodenbelag-,
Dachpappenrollen und dergieichen, mit einem bolzenartigen in den Hohlraum der Materialrolle einfiihrbaren Tragerteil,
welches Kanile flir ein pneumatisches Arbeitsmedium aufweist und einer in einer Klemmverschraubung befestigten
umlaufenden Membran aus einem elastischen Werkstoff, die von dem Arbeitsmedium beaufschlagar ist, gekennzeichnet
dadurch, daR der Greifer als Rohr (1) mit einer Anschlagfiache (2) und an sich bekannten radialen Lochern (3) ausgebildet ist,
welches von einem strumpfartigen, unten geschiossenen dehnbaren Schlauch (4) umgeben ist, welcher im Bereich der
Anschiagflache (2) von einer konisch ausiaufenden Schelle {5) am Rohr (1) gehalten und am Rohrende von einem geteilten
Einfliihrungskegel (6) 16sbar umgriffen ist.

2. Nadelgrenfer nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch, daf der flexible Schlauch {4) als loser Emhang ausgeb:ldet istundim
Ubergangsbereich der Einspannstellen verstérkt ist.

3. Nadelgreifer nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch, daf oberhalb der Anschlagflache (2) in das Rohr (1) ein AnschluBstlick
(7) miindet und dariiber am Rohrende ein Lastangriffselement (8) angeordnet ist.

Hierzu 3 Seiten Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft einen pneumatischen Nadelgreifer, insbesondere flr eine Mittel6ffnung aufweisende Materialrollen wie
Papier-, FuBbodenbelag-, Dachpappenrollen und dergieichen mit einem bolzenartigen, in den Hohiraum der Materialrolle
einfiihrbaren Trégerteil, welches Kanile fiir ein pneumatisches Arbeitsmittel aufweist und einer in einer Klemmverschraubung
befestigten Membran aus einem elastischen Werkstoff, die von dem Arbeitsmittel beaufschiagbar ist. Derartige Greifer werden
beispielsweise flir den innerbetrieblichen Transport, in Lagern und auf Baustellen bendtigt um Rollenmaterial unterschledhchen
Durchmessers aufzunehmen und an den vorgesehenen Ort zu bewegen.

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Greifervorrichtungen mit aufbiasbaren Kérpern sind bereits in verschiedenen Ausflihrungsformen bekannt. Eine
Greifvorrichtung nach der Gattung des Oberbegriffes des Erfindungsanspruches istin der DE-OS 2845094 beschrieben. Diese
Vorrichtung fir rotationssymmetrische Teile besteht aus einem bolzenartigen Trégerteil mit Kanélen fiir ein druckbeaufschlagtes
Arbeitsmittel und einer umlaufenden Nut, bei dem die Nut durch eine umlaufende Membran abgedeckt ist und mit dem die
Membran im Bereich der Stirnflachen der Nut dichtend verbunden ist. Die Membran ist dabei durch eine Klemmverschraubung
in Form eines Feingewindes mit dem Trégerteil verbunden. Der Nachteil dieser Ldsung ist darin zu sehen, daf’ im wesentlichen
der Einfithrungsdurchmesser des als Innengreifer ausgefihrten Trgerteils anndhernd auch dem Arbeitsdurchmesser entspricht
und damit nur sehr begrenzt Materiairollen unterschiedlicher Mittel6ffnungen aufgenommen werden kénnen. Damit ist dieser
Greifer auch wenig oder gar nicht fiir unrunde Mittel5ffnungen anwendbar. AuBerdem ist die Gefahr einer
Membranbeschédigung groR, da diese bersits in nicht vom Arbeitsmedium beaufschlagten Zustand die duerste Kontur des
Greifers bildet. Die doppelt notwendige Abdichtung an der oberen und unteren Klemmverschraubung kann dariiber hinaus zu
Abdichtprobiemen und zu Demontageschwierigkeiten flihren, da insbesondere das Feingewinde der unteren Einspannstelle
vom Einfiihrungsproze® des Trigerteiles in eine Mitteloffnung stark belastet ist.

Ziel der Erfindung

Die Erfindung zielt darauf ab, sowohi den Anwendungsbereich pnetimatischer Innengreifer zu erweitern, als auch die
Beschadigungsgefahr fiir die Membran zu verringern, als auch Abdichtproblemen besser zu entsprechen.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Esist Aufgabe der Erfindung einen einfachen und robusten pneumatischen Greifer flir vorzugsweise lange Materlalroﬂen zu
schaffen, der fiir weitestgehend unterschiedlich groRe Mitteldffnungen, auch unrunder und wenig zugéngiger Form anwendbar
sein soll.

ErfindungsgemaR ist diese Aufgabe derart geldst, daf der Greifer als Rohr mit einer Anschlagfléche und ansich bekannten
radialen Lochern ausgebildet ist, welches von einem strumpfartigen, unten geschlossenen dehnbaren Schlauch umgeben ist,
welcher im Bereich der Anschlagfléche von einer konisch auslaufenden Schelle am Rohr gehalten und am Rohrende von einem
geteilten Einflihrungskegel sbar umgriffen ist.

Um den pneumatischen Greifer fiir unterschiedlich groe und unrunde Mittel6ffnungen verwenden zu kénnen, ist nach einem
Merkmal der Erfindung der flexible Schlauch als loser Einhang ausgebildet und im Ubergangsbereich der Einspannstellen
verstarkt.

Fiir die Zufithrung des pneumatischen Arbeitsmediums mindet nach einem anderen Merkmal der Erfindung oberhaib der
Anschlagfliche in das Rohr ein Anschiufstiick und zu Transportzwecken ist dariiber am Rohrende ein Lastangriffselement
angeordnet. ’

Der Vorteil der Erfindung ist darin zu sehen, daR in der Anordnung des losen, flexiblen und langen Schlauches der maximale
Durchmesser im Arbeitszustand auf ein mehrfaches gegentiber dem Ruhezustand vergréRert werden kann, womit weite
Durchmesserbereiche von Mittelffnungen erfaBt und zugleich unregelméRige Mitteldffnungen (iberdeckt werden, da sich der
flexible Schlauch diesen Bedingungen gut anzupassen vermag. Durch die so erreichte groRflachige AnprelRkraft wird auch eine
Deformierung der Materialrolle weitestgehend ausgeschlossen. Vorteilhaft wirkt sich auch aus, daR der Schlauch einseitig
geschlossen ist und damit zumindest dort keine Abdichtprobleme hervorruft. Der Einflihrungskanal am Rohrende arretiert das
Schiauchende und schiitzt den Schlauch zugleich bei der Einflhrung in die Mittel6ffnung, weil sein duBerster Durchmesser
gegeniiber dem Schiauch vorsteht.
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Ausfithrungsbeispiel

Die Erfindung ist nachstehend an einem Ausfihrungsbeispiel néher erlautert. In der zugehdrigen Zeichnung zeigen:
Fig.1: einen pneumatischen Nadelgreifer nach der Erfindung im Einflihrungszustand in eine Materiairolle im Schnitt
Fig.2: den Nadelgreifer von Fig.1im Arbeitszustand '
Fig.3: eine Einzelheit von Fig. 1 in Vorderansicht

Fig.4: die Einzelheit von Fig.3 in Seitenansicht.

Aufbau

Der Nadelgreifer besteht aus einem diinnen, langen Rohr 1, welches im unteren Bereich, unterhalb einer Anschlagflache 2
mehrere radiale Locher 3 aufweist. Um das Rohr 1, welches unten offen sein kann, ist unterhalb der Anschlagflache 2 ein
hochfester, dehnbarer Schiauch 4 angeordnet, welcher mit einer konisch auslaufenden Schelle 5 gegen das Rohr 1 verspanntist.
Die Schelle 5 selbst ist mit der Anschiagfidche 2 verbunden. Das eingespannte Schlauchstiick und ein kleiner Abschnitt danach
ist verstarkt ausgefiihrt. Am unteren Ende des Rohres 1 ist ein zweiteiliger Einfiihrungskegel 6 angeordnet, der das Rohr- und
Schlauchende umfaf3t und zur Spitze hin abgerundet ist. Die beiden Teile des Einflihrungskegels 6 sind |6sbar miteinander
verspannt. Oberhalb der Anschlagfldche 2 miindet in das Rohr 1 ein Anschluf3stiick 7 fiir die Zufiihrung eines pneumatischen
Arbeitsmediums und dariber ist am oberen Rohrende ein Lastangriffselement 8 angebracht.

Wirkungsweise

Zum Anheben und Transportieren einer Materialrolle-9 wird der Nadelgreifer nach Fig. 1 von Hand in eine Mittel6ffnung 10
eingefiihrt. Dazu dient ein nicht dargestelltes Hebezeug, welches am Lastangriffselement 8 angreift. Bei der Einflhrung wird
zunéchst die mehr oder wenig runde Mitteldffnung 10 mit dem Einfihrungskegel 6 anfixiert und sodann wird das Rohr 1 mitdem
Schiauch 4 manuell eingedriickt, wobei ovale Mittel6ffnungen voribergehend geweitet werden. Bei einer grélReren
Mitteléffnung 10 erfolgt die Einfithrung hingegen nahezu kraftlos. Gewdéhnlich wird der Nadelgreifer soweit eingefiihrt, bis die
Anschlagfldche 2 an der Stirnseite der Mateiralirolle 9 anliegt. Bei kiirzeren Materialrollen kann der Nadelgreifer gegebenenfalls
nur soweit eingefiihrt werden, daB die Schelle 5 noch heraussteht. Nach der Greifereinfihrung wird das Arbeitsmedium,
beispielsweise in Form von komprimierter Luft am Anschluf3stlick 7 eingeleitet. Dazu dient ein nicht dargestelites
Mehrwegeventil, dem gegebenenfalls eine Druckminderstufe vorgelagert sein kann. Die Druckh6he des Arbeitsmediums
bestimmt sich dabei nach derzu bewegenden Masse der Materiairolie 3. Das Arbeitsmedium stromt vom Anschluf3stlick 7 durch
das Rohr 1 und verteilt sich Gber die Locher 3 in den Innenraum zwischen Rohr 1 und Schiauch 4. Damit wird der Schlauch 4 in
seiner ganzen inneren Oberfldche vom Arbeitsdruck beaufschlagt und dehnt sich aus. Diese Ausdehnung dauert solange an, bis
nahezu die ganze duflere Schlauchoberflédche an der Mittel6ffnung 10 blndig anliegt (Fig. 2). Somit ist eine formschlilssige
Verbindung zwischen Rohr 1 und Materialroile 9 hergestellt und diese kann von einem Hebezug leicht wegbewegt werden.

Am Stapelort oder dergleichen wird mittels des Mehrwegeventils das Rohr 1 druckentlastet, worauf sich der Schlauch 4 wieder
zusammenzieht und seinen Ausgangszustand einnimmt. Sodann kann der Nadelgreifer aus der Mittel6ffnung 10 herausgezogen
und in vorbeschriebener Weise erneut eingesetzt werden.
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