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Kompenzatnéd spojka rozoberatelnd, urce-
né pre prenos krutiaceho momentu u nesi-
osich hriadelov sa tyka oboru gumarenskej,
ale 1 strojérenskej vyroby. RieSenie rieSi
novy typ spojky pre technologické zariade-
nia prenéSajtice kriitiaci moment u nesi-
osich hriadefov. Podstatou je, Ze zdkladny
hnaci kotag¢ pozostdva z dvoch dvoijic seg-
mentov a dvejic pohybovych kotulov, opa-
trenych pruZinami, pri€om pohybové koti-
¢e sO opatrené zdberovymi €apmi, v ktorych
sti umiestnené pruZiny a doraz. Je moZné ho
vyuZivat na technologickych zariadeniachv
gumérenskom priemysle, ale aj tam, kde sa
poZaduje prenos kratiaceho momentu pri
spojeni dvoch nestosich hriadelov.
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Predmetom predloZeného vyndlezu je kom-
penzatnd spojka pre spojenie dvoch nest-
osich hriadelov s prenosom kritiaceho mo-
mentu, s moZnostou okamZitého spojenia a
rozpojenia. ‘

U zndmych prevedeni sa pouZivaji spojky
pre spojenie dvoch nestosich hriadelov vy-
uZivajice pre nestosost gumové poddajné
telesd, pruZné zvlnené objimky alebo draz-
kovy ocelovy kriz systém OLD HAMOVE]
spojky.

Nev¢hoda uvedenych spojok spodiva v
konStrukénom prevedeni, ktoré nedovoluje
okam#ité spojenie a rozpojenie hnacieho a
hnaného kotidda pruZznym a tlmenym nébe-
hom nestiosich hriadelov. Nevyhoda spoti-
va I v tom, Ze spojky v kludovej polohe ne-
zabezpetfuji nulovi odchylku od osi roté-
cie s automatickym vyhladanim odchylky ne-
stiosich hriadelov.

Uvedené nevyhody si z hladiska kon-
Struk&ného prevedenia odstranené kompen-
za¢nou spojkou podla vynélezu, ktorého pod-
stata je, Ze zdkladny hnaci kota¢ pozostdva
z dvoch dvojic segmentov a dvojic pohybo-
vych kotuov, opatrenych pruZinami, pri€om
pohybové kottfe su opatrené zdberovymi
¢apmi, v ktorych s umiestnené pruZiny a
doraz. Pohyby dvoch pohyblivich kotGfov
v zékladovom kotidi st rieSené v obidvoch
kolmych smeroch v rovine, rovnobeZnymi
segmentami, a to pre uvolnenie v jednom
smere jednou dvojicou a v druhom smere
st segmenty na pohyblivom koti&i umiest-
nené o 90° v porovnani so segmentami na
zdkladovom kotufi. Jej vyhodou je, Ze u-
m~Ziiuje prenos krttiaceho momentu nesa-
osich hriadelov, s moZnym okamZitym od-
delenim a spojenim hnacieho a hnaného ko-
tada pri zabezpeeni automatického pruZné-
ho zasunutia do hnaného kotdfa s tlmenim
nutnych pohybov od nesdososti. Spojka v
klude a pred spojenim hnacieho a hnaného
koti€a md polohu s nulovymi odchylkami od
nesnososti.
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Na pripojenom vykrese je schematicky
nakresleny jeden priklad vyhotovenia vy-
ndalezu, kde obr. 1 zndzoriiuje hnaci a hna-
ny hriadel a spojku v kludovej polohe s nu-
lovymi odchylkami od osy rotacie.

Na hnacom hriadeli 10 je pevne spojeny
zédkladny kotdaé 111 s dvojicou rovnobeZnych
segmentov 112 zakladného kotdda, opatre-
ného dvojicou pruZin 113. Medzi segmenta-
mi 112 je umiestneny pohyblivy kotaé 121
v jednom smere s dvojicou rovanobeZnych
segmentov 122 a dvojicou pruZin 123. V stre-
de je umiestneny pohyblivy kota€ 131 v kol-
mom smere, opatreny zdberovymi apmi 123,
pruZinami timenia zdberu 133 a dorazmi 134.
Druhé polovica spojky je uchytend na hna-
nom hriadeli 20 a kotufom 21.

Pri zasunuti hnanej &asti spojky, a to
hnaného kotdda 21, dochddza k zatlafeniu
zéberovych Capov 132 na doraz zdberovych
¢apov 134. Vplyvom pootofenia hnacieho
hriadela kridtiacim momentom nédbehy za-
berového ¢apu 132 a pruZiny 133 zabezpe-
¢ia zasunutie zdberovych Capov 132 do ot-
vorov hnanej priruby 21. Pri ndslednom ota-
¢ani hnacieho hriadela 10 a hnaného hria-
dela 20 v d6sledku nesiiososti dochddza vidy
k pohybu v prisluSnom smere kotidca 121 a-
lebo kolmom smere kott&a 131. Posuvny po-
hyb kotifa 131 zabezpefuje cez vlastnu
drédZku dvojica segmentov 122 vystredenim
do osy rotdcie pruZinami 123. Posuvny po-
hyb kotafa 121 zahezpefuje cez vlastni
dréZku dvojica segmentov 112 s vystredenim
do osy rotacie s pruZinami 113. V pripade
nulovej odchylky od stiososti nedochddza k
posuvnému pohybu kottidov 121, 131. Ak me-
dzi hriadelmi, hnanym 20 a hnacim 10 je
odchylka sdososti, kotd¢e 121, 131 kmitajd
kolmo na seba vo svojich smeroch.

Vynélez moZno vyuZivat na technologic-
kych zariadeniach v gumdérenskom priemys-
le, ale aj tam, kde sa poZaduje prenos kru-
tiaceho momentu pri spojen! dvoch nesi-
osich hriadelov.

PREDMET VYNALEZU

Kompénzatnéd spojka rozoberatelnd, urde-
néd pre prenos kritiaceho momentu v nesi-
osich hriadelov pozostdvajica zo =z&dklad-
ného hnacieho a hnaného kotii¢a, vyznade-
na tym, Ze zédkladny hnaci kotu¢ (111) po-
Zostava z dvoch dvojic segmentov (112, 122)

a dvojic pohybovych kottufov (121, 131), o-
patrenych pruZinami (113), pri€om pohybo-
vé kottude (121, 131) st opatrené zdberovy-
mi €apmi (132), v ktorych st umiestnené
pruZiny (133) a doraz (134).
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