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(54) Zarizeni $iciho stroje pro Fizeni $it{ damé délky $vu

Vyn&lez se tyka zaffzenf dicich
stroji, a to zejména dirkovacich §icich
strojd a slouzf k Ffizeni 8it{ pfedem dané
dé1ky Svu. Zaifzeni obsahuje bezkontakt-
‘'ni spina& piipojeny k fidicimu obvodu 8i-
ciho stroje, do jehoZ pracovni oblasti
‘zasahuje clona upevnénéi na pomocfé hride-
1i v rameni $icfho stroje. Clona je tvo-
fena dvéma stavitelnymi kruhovymi vysele-

mi,
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Vynélez se tyké zeXfzen{ Sicfho stroje pro Ffzenf Bit{ |
- dené délky Zvu, zejména u Sicfho stroje dirkovaciho,

Za UZelem mechanisace a sutomatisace XEic{ch pochodld se
vybavujf Eic{ stroje, a to zvl4Et¥ Eic{ stroje dirkovac,
specielnimi pohonnymi Jednotkami, tzv, stopmotory,které
zaji%¥tujf jak pohon Bicfho stroje , tak teké zastaven{
Sicfho vstroj{ v poZadovené poloze, V¥stupn{ h¥{del stop~
motoru je pomoe{ t¥ecfoh spojek p¥ipojevéna bud k hlavnf=
mu motoru stroje, nebo k pomocnému pehonu tzv, dotéSecimu,

U dfrkovacfho Zicfho stroje je od hlavnfho motoru vyvedena
JeEtd Jedna dalE{ pomocnd h¥{del, otdfejici se stdlou
rychlost{ ,kterd prostifednictvim elektromagnetické spojky
vyvolévé posuv pracovnfhe strojového stolu pied a po
skonfen{ 3itf, K{zenf Bit{ t¥chto strojl se provédd{ ponej-
vice mechenicky, a to soustaveu vaSek, snfmacich pék s

- kladiZkami Jim pfifazenich, JakoZ 1 rdznfmi sloZitymi
pékovimi pfevedy a naréZkemi, Tate provedeni jsou vyrob-
né sloXitéd, vykazuj{ velkou hmotnost a v disledku toho

i vy#5{ opot¥eben{ a hlunost,

fkxolem vynélezu Jje odstremit tyto nevfhody a vytvefit
ze¥fzen{ Eicfhe stroje, které by umoZiiovalo jednodude ¥{fdit
Bit{ p¥edem dené délky Evu dbez pouZitf sloZitfch mechenic~
kfch dstrejf.

kol je vyleZfen zef{zenim podlo vynédlezn, jehoZ podsta=
ta spolivd v tom, Ze na pomocné hfidoli,uloiené v remeni
Eiofho stroje, je usporddéne clena, tvorend alespon dv¥ma
kolem speleXného stiedu oté¥en{ oto¥nymi a dhlov¥é visi

sob¥ stavitelnymi kruhovymi vyselemi, kterd Je pFifazena
~ pracovn{ oblasti bezkontakitnfho spinale,p¥ipojenéhe k
f{dfcimu obvodu Eicfho stroje,
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Dals{ vihody & v¥znaky vynélezu vypljviai z popisu
pF{kledného proveden{, znézornéného na vikrese, kde znai{
obr.1 nérys ze¥fzen{ a obr.2 bokorys za¥{zen{ Xiciho
stroje pro ¥f{zenf Eit{ dené délky Evu.

Neznézorndny Eic{ dirkovac{ strej, opatfeny stopmotorem,
obsahuje v doln{ 3ésti stroje uloZenou hlavn{ h¥{del 3i-
cfho stroje)slouZfcl pro pohon pracevnfho stolu s Eitfm
dflem, S toute hlavn{ h¥fdeif Je mechanicky spiaZena po-
mocné h¥fdel, uloZené v rameni ¥iofho stroje, kterd jJe
ne svém kenei epatfena dveud{lnym nmosnym kotoulem 1 vzée
Jemn¥ spojenym maticf 5. Mezi tyto dvd Zdsti nosného ko~
touSe 1 je vlieZena clona 3, kterd zesahuje do pracovai
oblasti bezkentaktnfho spinale 4, napi, oloktronasnctie-
kého, tvorené pflovymi néstavei 2 ve tvaru U, Bezkentektn{
spinaX 4 je pF¥ipojen k r{dlicim obvedim fioiho stroje a
ovlédd oloktronagnetickou spojku stopmotoru,

Clone 3 sestdvd z alespol dvou krubovfch vise&( s kte=
ré jsou oto¥né kolem spoleinéhe stfedu otéSen{ a jsou Uhlo~
vé vi&i sob¥ stavitelné, priSem¥ délka oblouku vytvofené-
he kruhovfmi vfsefemi urduje délku Bvu Eité knofl{kové
dirky,

%e1n{ plocha nesného kotoule 1 je opatFena déle orien-
tafn{ stupnicf 6 , kterd slouff pro ziskén{ pFshledu o
nastavené délce 3ité dirky, '

Jako bezkontaktn{ spina¥ mi¥e byt peuZit i foto~
elektricky snfma¥, ktery rovn¥Z vys{ld ¥fdfef elektriocky
signél.

Sinmost za¥{zenf je nésledujfc{, Podle drubu Bité
knefl{kové dirky se nastavi clona 3 natolenim aodnotli-
v§eh kruhovich viseE{i po povoleni matice 3 na nosném
kotou¥i j, tak aby délka oblouku krubhové vysefe odpovide~
la délce celého Evu Zité knoflfikové dirky, Po uveden{
stroje do ¥innesti se nosny kotou¥ 1 zalne otétet, pfi=-
%em¥ jedna otéka tohoto nosného kotoule 1 edpovidé
precovnfmu cyklu, tj. uBit{ Jedné celé knoflfikové dirky.
Prichodem clony 3 do pracovn{ 3ésti 2 bezkontektniho
snima¥e 4 vznikne ¥{dfcf impuls, kter§ prostiednictvim
elektromagnetioké spojky uvédd{ v Einnost zarfzeni pro
81t{ knoflfkové dirky,a to po dobu , po kterou se clona
3 nechéz{ v pracovn{ Sésti 2 snima¥e 4, Po vysunut{
clony 3 implls zenikne,elektromagnetickéd spojka rozepne
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a 3ic{ mechenismus se pomoc{ stopmotoru zeastavi v horni
dvrats jehly.
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zaF{zen{ Ziciho stroje pro ¥fzen{ Bit{ dené délky
ivu, zeJména u Ziciho stroje dirkovacfho, obsehujici po-
mocnou b¥fdel ulo¥enou v remeni ¥icfho stroje, mechanicky
spfaZfenou s hlavni h¥{del{ Zicfho stroje slouZ{c{ pro
pohon pracovnfho stolu, vyznadujfci se tim, %e na pomoc~
né hrideli,uloiené v rameni Zicfho stroje;je usporddéna
clona (3) , tvorend alespol dvdma kolem spoleiného
stiedu otdenf oto¥nymi a Ghlové viti sobé stavitelnymi
kruhovymi Uselemi, kterd Je pFiFazena pracovni oblasti
(2) bezkontaktnfho spinede (&), pfipojenéh#k r{atcimu
obvedu Zicfho stroje.

1 vykres
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