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МАШИЖ, содержащий гидроцилиндры 
привода рабочего органа, соединенные 
между собой вспомогательной гидроли­
нией, четырехлинейный двухпозицион­
ный распределитель, сообщенный со 
вспомогательным распределителем, об­
ратные клапаны, включенные в гидро­
линии управления, и напорную и слив­
ную гидролиний,. отличающий- 
с я тем, что, с целью упрощения уп­

равления машиной и повышения ее про­
изводительности путем обеспечения 
автоматической работы гидроцилинд- 
ров привода рабочего органа и си^ 
ловых цилиндров фрикционов хода ма­
шины, гидропривод снабжен включен­
ными в гидролинии управления дели- . 
телями потока, четырехлинейными 
трехпоэиционными и трехлинейными 
двухпозиционными распределителями с 
пружинным возвратом золотников, гид­
ротолкателями, сообщенными с трех­
линейными двухпозиционными распре­
делителями, нормально открытыми на­
порными золотниками, включенными 
в гидролинии управления и соединен­
ными с трехлинейными двухпозицион­
ными распределителями и гидротолка­
телями, при этом распределители·со­
общены с напорной и сливной гидро­
линиями, а четырехлинейные трех­
позиционные распределители оснащены 
трубопроводами для их соединения с 
силовыми цилиндрами фрикционов хода 
машины.
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этом распределители сообщены с напор­
ной и сливной гидролиниями,а четырех- | 
линейные трехпозиционные распредели­
тели оснащены трубопроводами для их 
соединения с силовыми цилиндрами 
фрикционов хода машины.

На чертеже показан гидропривод 
погрузочной машины.

Гидропривод содержит левый и 
правый гидроцилиндры 1 и 2 двухсто­
роннего действия привода рабочего 
органа в горизонтальной плоскости. 
Управление гидроцилиндрами осуще­
ствляется четырехлинейным двухпози­
ционным распределителем 3 с гидрав­
лическим управлением от четырехлинейн 
ного трехпозиционного распределите­
ля 4 с управлением от кулачков и 
пружинным возвратом золотника по гид­
ролиниям управления 5 и 6. Гидро­
цилиндры 1 и 2 их штоковые полости 
соединены вспомогательной гидролини­
ей 7. Поршневые полости гидроцилинд­
ров сообщены с напорной гидролинией 
8. Подача рабочей жидкости в силовые 
цилиндры 9 и 10 -фрикционов гусенич­
ного хода осуществляется переклю­
чением четырехлинейными трехпозици­
онными распределителями с управле­
нием. от рукояток. Ползуны 13 и 14 ус­
тановлены с возможностью взаимодей­
ствия с управляющими кулачками расп·* j 
ределителя 4. Распределители 11 и 12 
взаимодействуют с гидротолкателями 15 
и 16, которые сообщены с напорной 
гидролинией 8 или сливной гидроли.- 
нией 17 через трехлинейные двухпо­
зиционные распределители 18 й 19, 
имеющие пружинный возврат’ золотни­
ков. Для управления трехлинейных- 
двухпозиционных распределителей слу­
жат гидролинии управления 20 и 21, 
которые через делитель потока 22 
включены в гидрдлинии управления 5 
и 6. Обратные клапаны 23 и 24 пре­
пятствуют Перетоку жидкости из гид­
ролинии управления 5 в гидролинию 
управления 6 и наоборот. Прекраще-. 
ние подачи рабочей жидкости в сило­
вые цилиндры 9 и 10 происходит при 
создании в поршневой полости гидро­
цилиндра 1 заданного значения 
давления, которое определяется на­
стройкой напорных золотников 25 и 
26 с гидролиниями дистанционного 
управления 27 и 28. Распределители 
11 и 12 оснащены трубопроводами для 
их соединения с силовыми цилинд­
рами 9 и 10.
Гидропривод погрузочной машины 

работает следующим образом.
При выдвижении штока гидроцилиндра 

1 (как показано на схеме) рабочая 
жидкость из штоковой полости гидро­
цилиндра попадает в штоковую по­
лость гидроцилиндра 2 и заставляет 
его двигаться в обратном чаправле- 

55 , НИИ, При этом происходит поворот

Изобретение относится к средствам 
механизации для проведения горных 
выработок и строительства подземных 
сооружений, в частности к механиза­
ции Г процесса погрузки'разрыхлен­
ной*; горной массы погрузочными ма­
шинами с поворотным рабочим органом 
непрерывного действия.

Известен автоматический гидро­
привод, содержащий два гидроцилинд­
ра, осуществляющие разнонаправленное 
движение.с автоматическим изменением 

■ (Направления движения,, и гидроаппара­
туру управления С1].

Однако данное уустройство не 
может обеспечить ’синхронную подачу 
рабочей жидкости в соответствующие 
полости силовых цилиндров рабочего 
органа и -фрикционов хода с целью 
согласованности их работы.

Наиболее близким техническим 
решением к изобретению является гид-s 
ропривод погрузочной маткины, содер­
жащий гидроцилиндры привода рабочего 
органа, соединенные между собой вспо­
могательной гидролинией, четырех­
линейный двухпозиционный распредели­
тель, сообщенный со вспомогательным 
распределителем, обратные клапаны, 
включенные в гидролинии управления., 
и напорную и сливную гидролинии 12р.

Известное устройство обеспечивает 
автоматизацию работы рабочего органа, 
однако гоно не обеспечивает работу 
механизма хода машины и механизма 
привода рабочего органа, что отрица­
тельно сказывается на производитель­
ности машины и ее управлении.

Целью изобретения является упро­
щение управления машиной и повышение 
ее производительности путем обеспе­
чения автоматической работы гидроция 40 
линдров .. привода рабочего органа и 
силовых цилиндров фрикционов хода 
машины.

Цель достигается тем, что гидро­
привод погрузочной машины, содержа­
щий гидроцилиндры привода рабочего 
органа, соединен;не между собой вспо­
могательной гидролинией, четырех­
линейный двухпозиционный распре­
делитель, сообщенный со вспомогатель­
ным распределителем,.обратные кла­
паны, включенные в гидролинии уп­
равления, и напорную и сливную гид- 
ролннии, снабжен включенными в гйд- 
ролинйи управления делителями пото­
ка, четырехлинёйными трехпо^зицио.нг 
ными и трёхлинейными двухпоэицион- 
ными распределителями с пружинным 
возвратом золотников,, гидротолкате* 
ля/ли, сообщенными с трехлинейными 
двухпозиционнымй распределителями, 
нормально, открытыми напорными зо­
лотниками, включенными в гидролинии 
управления и соединенными с трех­
линейными двухпоэиционными распреде­
лителями и гидротолкателями, при
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рабочего органа слева направо. При 
нажатии ползуном 14 управляющего ку­
лачка распределителя 4, последний 
переводится в правую рабочую позицию. 
Рабочая жидкость из напорной гидро­
линии 8 попадает в гидролинию управ- 5 
леиия 6 и переводит распределитель 
в правую рабочую позицию. При этом 
осуществляется переключение привода 
для движения штоков гидроцилиндров 
.1 и 2 в обратном направлении. уд

рдновременно рабочая жидкость че­
рез делитель потока 22 попадает в 
гидролинии управления 20 и 21 и пе­
реводит Двухпозиционные распределите­
ли 18 и 19в рабочие позиции, чем .. 
осуществляется подача рабочей жидко- ’’ 
сти из напорной гидролинии 8 к гид­
ротолкателям 15 и 16. Последние, 
воздействуя на рукоятки управления, 
переводят четырехлинейные трехпози­
ционные распределители 11 и 12 в 20
рабочие позиции. Таким образом, рабо­
чая жидкость из напорной гидролинии 
8 одновременно начинает поступать в 
поршневую полость гидроцилиндра 2 
и в силовые цилиндры 9 и 10 фрик- 25 
цйонов гусеничного хода. Затем начи­
нает осуществляться поворот рабочего1 
органа справа налево с одновремен­
ным его внедрением за счет подачи 
машины на штабель. При выдвижении 30 
штока гидроцилиндра 2 происходит 
потеря контакта ползуна 14 с управ­
ляющим кулачком распределителя 4, 
который переводится в исходную пози- 
■цию..При этом двухпозиционные распре-35 
делители 18 и 19 продолжают удер­
живаться в рабочей позиции за счет 
подачи рабочей жидкости из напорной 
гидролинии 8 через распределители 
18 и 19 и нормально открытые напор- 
ные золотники 25 и 26 в гидролинии ■ ** 
управления 20 и 21. Подача машины на 
штабель продолжается. Давление в пор­
шневой полости гидроцилиндра 2 на­
чинает расти и при достижении задан­
ного значения, которое определяется 45 
настройкой напорных золотников 25 
и 26, происходит их закрытие. Это 
ведет к прекращению, подачи рабочей 
жидкости из напорной гидролинии 8

. в гидролинии управления 20 и 21 и, 50 
следовательно, к переводу под дейст­
вием пружин в исходные позиции расп­

ределителей 18 и 19 и гидротолкате­
лей 15 и 16. С прекращением воздей­
ствия гидротолкателей на рукояти, 
управления трехпозиционных распре­
делителей 11 и 12, последние выводят­
ся в исходные позиции. Подача рабо­
чей жидкости к силовым цилиндрам 9 
и 10 с фрикционов гусеничного хода 
прекращается. Машина останавливает­
ся. При этом шток гидроцилиндра 2 
продолжает выдвигаться, и осуществ­
ляется поворот рабочего органа до 
нажатия ползуном 13 управляющего ку­
лачка распределителя 4. При нажатии 
кулачка вновь осуществляется изме­
нение направления движения штоков 
гидроцилиндров/ с одновременной по­
дачей рабочей жидкости в полости 
силовых цилиндров фрикционов гусе­
ничного хода.

Таким образом, в данном гидропри­
воде автоматически реверсируется нап­
равление движения штоков гидроцилинд­
ров с одновременной подачей рабочей 
жидкости в полости силовых цилинд­
ров фрикционов гусеничного хода, а 
также осуществляется автоматическое . 
отключение подачи рабочей жидкости 
в полости силовых цилиндров при соз­
дании в поршневой полости выдвигаю­
щегося гидроцилиндра давления задан­
ной величины. Это обеспечивает повы­
шение эффективности процесса погруз­
ки материала машины непрерывного дей­
ствия с поворотным рабочим органом 
и улучшает условия труда машиниста. 
В частности, снижается трудоемкость 
процесса управления (остаются лишь 
операции управления по ориентирова­
нию погрузочной машины в выработке), 

‘совмещаются технологические операции 
и повышается производительность ма­
шины.

Ориентировочно годовая экономя- · 
ческая эффективность от использова­
ния изобретения, исходя из норматив­
ного годового объема погрузки ма­
териала для машин типа 2ПНБ-2, со­
ставляет на 1 машину около 1000 руб. 
При использовании изобретения в ма­
шинах на подземных работах (около 
300 машин) годовая экономическая эф­
фективность составит около 0,3 млн. 
руб.
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