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Varmistusjarjestely tietoliikennekeskusjarjestelmissi

Esillda oleva keksintd koskee varmistusjarjestelyid tieto—
liikennekeskusjarijestelmassa, jossa on aikajakoisesti
multipleksoitua tietoca kasittelevida kytkentakenttia.

Aikajakoisesti multipleksoitua tietoa kasittelevat kytken—
takentdt "rakentavat’' ja "purkavat' vhteysreitit aika-
jakoisen tiedon esiintymisen tahdissa. Pulssikoodimodu-—
loituja puhendytteita késitteleva aikajakoinen kytkenta—
kentta kasittaa tyypillisesti (1) vastaanottolaitteiston
mukaanlukien vastaanottonaytemuistin jokaisen aikajakoisen
yhdysjiohdon tulojohtoa varten, (2) valityslaitteiston mu-
kaanlukien valitysnavtemuistin jokaisen aikajakoisen
yhdysjohdon menojohtoa varten, ja (3) elektronisen kytken-
takentan, joka aikaansaa navtteiden tiedonsiirtoreitit eri
vastaanottonaytemuistien kanavamuistipaikkoien ja eri
valitysnaytemuistien kanavamuistipaikkojen valilla. Jokai-
nen nayvtemuisti k&dsittaa useita nadytetiedon muistipaik-
koja. Keskuksen tulo— tail menopuolella vastaanotetun aika-
Jakoilsen siirron perakkdiset kanavat sydtetdan perakkain
perakkaisiin kyseeseen tulevan vastaanottondvtemuistin
muistipaikkoihin, kun taas keskuksen meno— eli ldahetyspuo-—
lella kunkin lahetysndytemuistin kanavamuistipaikat sydte-—

taan perakkain kulloisenkin vhdysjohdon menojohdolle.

Sellaiset keskusjarjestelmdt vaativat varmistusjidrjeste—
lyja, jJa niita kaytetdaan "SYSTEM X" -tyyppisissda tieto-
liikennekeskuksissa, joissa on johtokeskittimia ja vayla—
kytkimia, seka liitantakorttiohjain. Taman tyyppiset
keskukset on varustettu kahdella varmistustasolla. Lii-
tantdkorttiohjaimessa kaytetty pddasiallinen vian havait-
seva mekanismi puheelle on poikkeavuusanturi, joka aika-
valiperiaatteella vertaa tietoa kummastakin varmistus—

tasosta, ja osoittaa vikaa, kun tiedot poikkeavat. Tami on
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hyva vianhavaitsemismekanismi, mutta se ei ilmaise kumpi
varmistustaso on viallinen. Koska kytkimen lapi kytketdan
vain kahdeksan bittia, el voida kayttda tarkistuskaavaa
viallisen varmistustason mdarittelemiseksi. Normaalissa

kaytossa taso 0 valitaan aina.

Taman mukaisestl esilla clevan keksinnon eraana tehtavana
on aikaansaada varmistusjirjestely, jossa viallinen var—
mistustaso maaritelldan kayttamalld reitintarkistuslait—

teistoa, joka suorittaa reitin tarkistusalgoritmin.

Esilla olevan keksinndn mukaisesti aikaansaadaan varmis-—
tusjarjestely tietoliikennejarjestelmaa varten, jossa on
kaks1i varmistustasoa, joukko liitantdkorttiohjaimia,

joukko liitantalaitteita, seka kytkentajarjestely., joka
li1ttda vhteen liitantdkorttiohjaimet, jossa jarjestelyssa
viallisen varmistustason maarittelemiseksi aikaansaadaan
reitti ohjainten valilla, ja samaa reittia kdyttden eras
ohjain automaattisesti suorittaa reittitarkistukset vhdel-
le varmistustasolle, jolloin, ellei sitd havaita vialli-
seksi, ohjain lahettaa tietoa tdhan tasoon liittyen lii-

tantalaitteeseen, johon se on vhteydessa.

Esilla olevan keksinndn eraan suoritusmuodon mukaisesti
reittitarkistukset suorittaa ohjain, joka lahettdd reitti-
tarkistussanat kytkentajdrjestelvylle koskien kaikkia aika-

valeja, joiden osalta poikkeavuus on havaittu.

Keksinnon toisen suoritusmuodon mukaisesti, ohjain on so-—
vitettu valvomaan kytkentajarjestelylta vastaanotettua
tietoa, jolloin kytkentdjdrjestely etsii reitin toisessa
paassa olevalta ohjaimelta palautettuja reittitarkistus-
sanoja, Jjoka ohjain samalla tavalla suorittaa reitti-

tarkistustoimintaa.

Seuraavassa selitetadn esilla olevan keksinndn erasts

suoritusmuotoa viitaten piirustuksiin, joissa:
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Kuviot 1 ja la esittavat liitantakorttiohjaimen lohko-
kaavion, jolloin Kkuvio la on sijoitettu kuvion 1 oikealle

puolelle;

Kuvio 2 on aikavalitilamuutosten vuokaavio;
Kuvio 3 on liitantakorttiohjaimen tilamuutosten vuokaavio:
Kuvio 4 on syottdsilmukkarutiinin vucokaavio;

Kuvio 5 on tahdistussyottorutiinin vuokaavio;

Kuviot 6, 6a ja 6b esittavat kytkimen sydttdrutiinin vuo-
kaaviota, jolloin kuvic 6a sijoitetaan kuvion 6 alle ja
kuvio 6b sijoitetaan kuvion 6 oikelle puolelle;

Kuviot 7 ja 7a esittdvat liitantalaitteen datarutiinin
vuokaaviota, jolloin kuvio 7a sijoitetaan kuvion 7
oikealle puolelle;

Kuvio 8 on hdlytyksen nollausrutiinin vuokaavio;

Kuviot 9 ja 9a esittavdat tahdistusteoimintarutiinin vuo-—-
kaaviota, kun kuvio 9a sijoitetaan kuvion 9 oikealle
puoclelle;

Kuvio 10 on estotarkistuksen jatko 1 —rutiinin vuokaavio:
Kuvio 11 on estotarkistuksen jatko 2 —-rutiinin vuokaavio;
Kuvio 12 on vikatarkistus 1 -rutiinin vuokaavio:

Kuvio 13 on vikatarkistus 2 —rutiinin vuokaavio:

Kuvio 14 on pientaajuinen tahdistus -~rutiinin vuokaavio:

Kuvio 15 on reitin tarkistus esto 1 —-rutiinin vuockaavio:
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Kuvio 16 on reitin tarkistus esto 2 —rutiinin vuokaavio;

Kuvio 17 on tarkistus -rutiinin vuokaavio;

Kuvio 18 on jatkorutiinin wvuokaavio:

Kuviot 19, 1%a, 19b ja 19c¢ egittavat sanakuvion 0 etsimis
5 —rutiinin vuokaaviota. kun kuvio 19a sijoitetaan kuvion 19

oikealle puolelle, Kuvio 19b sijoitetaan kuvion 19 alle,

ja kuvio 19c¢ sijoitetaan kuvion 19a alle;

Kuvio 20 on sanakuvion 1 etsimis -rutiinin vuokaavio:

Kuvio 21 on reitin tarkistus jatkuu —rutiinin vuoKaavio;

10 Kuviot 22 ja 22a esittavat tason valinta —rutiinin vuo-—
kaaviota, kun kuvio 22a sijoitetaan kuvion 22 oikealle

puclelle;

Kuviot 24 ja 24a esittavat voimassaolo -rutiinin vuo-—

kaaviota, kun kuvio 24a sijoitetaan kuvion 24 alle;

15 Kuvio 25 on reitin tarkistus poikkeavuuksien varalta

~rutiinin vuockaavio;

Kuviot 26 ja 26a esittdvat reitin tarkistus sanakuviolla 1
~rutiinin vuckaaviota, jolloin kuvio 26a sijoitetaan

kuvion 26 oikealle puolelle; ja

20 Kuvio 27 on reittitarkistuksen ennakkoasetus ~-rutiinin

vuokaavio.

Kuvioissa 1 ja la esitetaan liitdntdkorttiohjaimen toimin-—
nallinen lohkokaavio.

Tahdistus—- ja vahvistuspiiri A:
25 Tama piliri vastaanottaa dataa, ohjaus— ja tahdistustietoa
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ja 8MHz kellosignaalin varmistustason 0 osalta. Piiri
havaitsee ja vahvistaa tahdistustiedon, seka kehittaa
tahdistusdatasignaalin demultiplekserille C, tahdistuksen
valinta- ja kellopiirille D, sekd multiplekserille M.

Tahdistus— ja vahvistuspiliri B:

Tama piiri vastaanottaa dataa, ohjaus— ja tahdistustietoa
Jja 8MHz kellosignaalin varmistustason 1 osalta. Piiri
havaitsee ja vahvistaa tahdistustiedon, sekd kehittaa
tahdistusdatasignaalin demultiplekserille E, tahdistuksen
valinta~ ja kellopiirille D, seka multiplekserille N,

Demultiplekseri C:

Tama piiri demultipleksol datan, ohjaus— ja tahdistustie-
don tason 0 osalta piirin A ohjauksessa, seka kehittaa
ohjaussignaalin CO, puhesignaalin SAQ0, puhesignaalin SBO,

sekd tahdistussignaalin 50.

Tahdistuksen valinta—- ja kellopiilri D:
Tdma piiri vastaanottaa 8 MHz kellosignaalin tasoilta 0 ja
1, piirien A ja B kehittamat signaalit sekd ohjelmasig-
naalin PROG. Piiri kehittaa vastaanotettujen signaalien
mukaisesti erilaisia kello—- ja porttisignaaleja CLK, FS
piireja F, ¢, H, J, K., L varten, ja kehitta@a ja vastaan-

ottaa signaaleja liitantapiireilta PERIPH.

Demultiplekseri E:

Tama piiri demultipleksoi datan, ohjaus- ja tahdistus-—
tiedon tason 1 osalta piirin B ohjauksessa, sekd kehittaad
ohjaussignaalin Cl, puhesignaalin SAl, puhesignaalin SB1,

sekada tahdistussignaalin S1.

Bittikohdistimet F ja G:

Nama piirit uudelleenajoittavat signaalit SAO. SBO, CO ja
vastaavasti SAl, SBl, Cl signaalien CLK ja FS ohjaamina,
jotka kehitetaan piirilld D. Signaalit SAC, SBO, SAl, SB1
vyhdistetaan sitten puheen hdlytysvalvonta- ja
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datavalintapiiriin J, ja signaalit CO, Cl vhdistetdan

ohjauksen vahvistus— ja kasittelypiiriin H.

Ohjauksen vahvistus- ja kasittelypiiri H:

Tama pi1iri kehittaa ohjaussignaalit johdettaviksi bitti-
kohdistimiin L ja K., sekd nollaus—-RST —-signaalin ja
ohjaussignaalin CTLO ulkoisille laitteille. Piiri vastaan-—
ottaa signaalit €0 ja Cl1 bittikohdistimilita F ja G, seka
tahdistussignaalin piiriltd D. Piiri vastaanottaa ulkoisen
hdlytyssignaalin EXT, l&hetyspyyntdsignaalin RTS., ohjaus-
gignaalin CLT1 ja liitantapiirien silmukkasignaalin LBK

ulkoisilta laitteilta.

Puheen halytysvalvonta~ ja datavalintapiiri J:

Tamd piiri mdarittelee olosuhteet, jotka sallivat bitti-
kohdistimilta F ja G vastaanotetun datan lahettamisen joh-
doille SD1 ja 8D2. Se maarittelee myds olosuhteet, joissa
johdoilla SD3, 5D4 vastaanotettu puhedata voidaan ldhettad
bittikohdistimilla L ja K. Piiria ohjaa vaihtosignaali
SWP, joka vastaanotetaan ulkoisilta laitteilta, seka sil-
mukkasignaali LBK, joka vastaanotetaan piirista H.

Bittikohdistimet L ja K:

Nama piirit uudelleenajoittavat piirilta J vastaanotetut
gignaalit piirin D signaalien FS ja CLK mukaisesti. Pii-
rejd ohjaavat piirin H ohjaussignaalit. Bittikohdistin L
kasittelee tason O dataa ja kehittda puhesignaalit SAAO.
SBBO ja ohjaussignaalin C00, ja bittikohdistin K k&asit—
telee tason 1 dataa ja kehittaa puhesignaalit SAA1l, SBB1
sekd tahdistussignaalin CO1.

Multiplekseri M:

Tama pi1iri multipleksoi puhesignaalit SBBO, SAAQ tason 0
osalta, ja kehitt&a multipleksoidun dataohjaussignaalin
johdolle DCO. Multiplekseria ohjaa ohjaussignaali C0O,
tahdistussignaali S0 ja tahdistuksen ilmaisusignaali pii-

rista A.



Multiplekseri N:

Tamd piiri multipleksol puhesignaalit SBBL1, SAAl tason 1
osalta, 3ja kehittda multipleksoidun dataohjaussignaalin
johdolle DC1. Multiplekseria ohjaa ohjaussignaali CO1,
tahdistussignaali 51 ja tahdistuksen ilmaisusignaali

piirista B.

Yksittaisen vian esiintyessa vol liitantakorttiohjain
vastaanottaa virheellista dataa useissa alkavaleissa. Ole—
tetaan, etta samanaikaisia vikoJa el esiinny molemmissa
tasoissa, ja ettd edelliset viat, joita ei viela ole kor-
Jattu, on eristetty kayttamalla lukitussanoja ja tyhja-
kayntisanoja. Nain ollen tarvitsee reittitarkistusalgorit-—
milla huolehtia vain vhdesta laitteistoviasta kerrallaan.
Jos voidaan maaritella missa tasossa viallinen laite on,
ja mitka ailkavalit vastaanottavat viallista dataa vialli-
sesta laitteesta., on myds mahdollista tarkasti valita

virheeton data.

Viallisen varmistustason valintaa varten liitantakortti-
ohjain tukeutuu kaksisuuntaisen, kytkimen kautta kulkevan
reitin valityvkselld toiseen liitantakorttiohjaimeen.
Kayttaen tata reittia se suorittaa reittitarkistuksia var-—
mistustasolle 1. Jos reittitarkistus onnistuu, liitanta-
korttiohjain lahettda liitantalaittelle tason 1 dataa. Jos
reittitarkistus epdonnistuu, liitantakorttiohjain lahettad
tason 0 dataa liitantalaitteelle. Liitant@korttiohjain
raportoi reittitarkistuksen tulokset ohjlausjarjiestelmdlle.
Reittitarkistukset suoritetaan liitantakorttichjaimella
ladhettamalla silta reittitarkistussanoja kytkimelle kai-
killa aikavdaleilld, joissa se havaitsee poikkeavuuksia.
Liitantakorttichjain valvoo kytkimesta vastaanotettua
dataa etsien reittitarkistussancoja, Jjotka lahetetaan
takaisin liitantakorttiohjaimelta kaksisuuntaisen reitin
toisesta paasta, joka on havainnut poikkeavaa dataa ja
joka samoin on tarkistamassa reittia. Jos sanakuviot vas—

taanotetaan molemmilta kytkimilta, katsotaan tason 1 ole-—
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van kunnossa, Ellei sanoja vastaanoteta kahden vlikehyksen

aikavalvonnan aikana, katsotaan tason 1 olevan epakunossa.

Kahta sanakuviota kaytetaan reittitarkastuksen suorit-—

tamiseksi. Nama ovat:

5 Bitti 01 2345 6 7
Sanakuvio O 101101180
Sanakuvio 1 01001001

Kytkimeen lahetetyt reittitarkistuskuviot vuorottelevat
jokaisessa Kehvksessd reittitarkisuksen alettua, ja ne

10 tahdistetaan kahdella kehystahdistussignaalilla, jotka
kehitetdadn tahdistusvirrasta. Reittitarkistus tahdistetaan
kaikkia liitdntakorttiohjaimia koskien ylikehystahdistuk-—
gen avulla. Reittitarkistusalgoritmi kayttda hyvaksi
tilaa, joka kuvaa liitantakorttiohjaimen tilaa kokonaisuu-—

15 tena ja tilaa, joka kuvaa aikavdlin tilaa kullekin 64
aikavalille, jonka liitantakorttiohjain vastaanottaa.

Liitantakorttiohjain vol olla jossakin alla mainitusta

kuudesta tilasta:

Tarkistaa poikkeavuuksia
20 Jatkuva poikkeama

Etsii sanakuviota 0

Etsii sanakuviota 1

Reittitarkistus jatkuu

Reittitarkistus valmis.

25 Jokainen aikavali on jommassa kummassa mahdollisessa

tilassa:

a) Ei1 vikaa, reittitarkistus pois:
Jokalsta aikavalia kohden, joka on "ei vikaa" —-tilassa,
liitantakorttiohjiain suorittaa poikkeavuustarkistuksen

30 kytkimesta vastaanotetulle datalle. Jos havaitaan
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poikkeama, mennaan '"reittitarkistus pasdlle” -tilaan taman

aikavalin osalta.

b) Vika, reittitarkistus padlle:

Jos liitantakorttiohjain on tarkistamassa reittia, ts. jos
liitantakorttiohjain on jossain tilassa "etsii sanakuviota
0", "etsii sanakuviota 1" tai 'reittitarkistus valmis",
liitantakorttiohjain suorittaa reittitarkistuksen talle
aikavalille. Aikavdali, joka tarkistetaan reitin suhteen,
siirtaa reittitarkistussanaa tason 1 kytkimeen. Jos lii-
tantakorttiohjaimen tila palaa "tarkistamaan poikkeavuuk-—
sia", kaikki aikavalit siirtyvat tilaan "ei vikaa, reitti-
tarkistus pois". Aikavadlin tilanmuutoksia havainnolliste-

taan kuviolla 2:

Vaihe 1. Tassa vaiheessa tarkistetaan poikkeavuuksia.
Reittitarksitussanoja ei ldheteta aikavdleissa, jotka ovat

tassa tilassa.

Vaihe 2. Jos liitantakorttiohjain on tarkistamassa
reittia, lahetetaan reittitarkistussana aikavdleissa tdassa
tilassa. Nollaus-halytys palauttaa kaikki aikavalit vai-

heeseen 1.

Liitantakorttiohjiaimen puheen poikkeavuus —algoritmilla on

seuraavat kuusi tilaa:

Tarkistaa poikkeavuuksia:

Liitantakorttiohjain suorittaa poikkeavuustarkistuksia
datalle, joka vastaanotetaan kytkimelta. Liitantakortti
slirtyy tilaan "jatkuva poikkeama", kun poikkeavuus havai-
taan. Puheen virherekisteri paivitet’dan sisdltamaan
kyseessa olevan aikavalin numeron ja vikatilan "etsii

sanakuviota 0",

Jatkuva poikkeama:
Liitantdkorttiohjain osoittaa poikkeaman jatkuvan. Jos
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poikkeama jatkuu, liitantakorttiohjain siirtyy vlikehvksen
lopussa tilaan "etsii sanakuviota 0" ja kahden ylikehyvksen
mittainen aikavalvonta alkaa. Ellei poikkeama jatku, lii—
tantakorttiohiain palaa ylikehyksen lopussa tilaan "tar-
kista poikkeama”. Poikkeavuuden jatkuvuusalgoritmi laskee
poikkeavien kehysten lukumaaran ylikehyksen aikana. Jos
havaitaan '"m" viallista kehysta ylikehyksen aikana,
Jolloin luku "m" pidetaan rekisterissa, ja 0 < m, seka m <

5 , katsotaan poikkeavuuden jatkuvan.

Etsi sanakuviota O:

Liitantakorttiohjain etsii sanakuvion O esiintymista
jossakin 64 aikavalissa. Ensimmdinen aikavdli, joka antaa
sanakuvion 0, merkitaan puheen vikarekisteriin, ja vika-
tila paivitetaan tilaksi "etsi sanakuviota 1". Algoritmin
Jatkuessa liitantdkorttiohjain seuraa vain tata aikavalia.
Kun sanakuvio 0 ldydetdaan, liitdntakorttiohjain siirtyy

tilaan "etsi sanakuviota 1'".

Etsi sanakuviota 1:

Liitantakorttiohjain pysyy tdssa tilassa yhden kehyksen
ajan. Kun reittitarkistussana 0 on havaittu liitanta-
korttiohjain tarkistaa nyt sanakuvion 1 esiintymista. Jos
sanakuvio 1 vastaanotetaan siina aikavdlissd, jonka nuero
pidetdan puheen vikarekisterissa, liitantdkorttiohjaimen
tila muutetaan tilaksi "reitin tarkistus jatkuu" ja rekis-
terin vikatila paivitet&ddn tilaksi '"reitin tarkistus jat-—
kuu". Ellei sanakuviota 1 vastaanoteta siind aikavalissa,
Jonka numero pidetaan puheen vikarekisterissa, liitanta-—
korttiohjain palaa tilaan "etsi sanakuviota 0", mutta se
jatkaa edelleen taman aikavalin valvontaa, ts. se etsii
sanakuvion 0 esiintymistd aijkavalissd. jonka numero on

puheen vikarekisterissa.

Reitin tarkistus jatkuu:
Reitin tarkistus on suoritettu onnistuneesti loppuun Ky-
selsen aikavalin osalta. Liitantakorttiohiain jatkaa
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testikuvioiden lahettamistd kytkimeen kunnes liitanta-
korttiohjaimen tila muuttuu tilaksi "reittitarkistus

valmis".

Reittitarkistus valmis:

Liitantakorttiohjain siirtyy tilaan "reittitarkistus
valmis" suoritettuaan kahden ylikehvksen aikavalvonnan
loppuun, joka aikavalvonta alkoi, kun liitantakorttiohjain
ensimmaisen kerran siirtyi tilaan "etsi sanakuviota 0",
"Reittitarkistus valmis" —tilassa oleva llitantakortti-
ohjain on suorittanut loppuun reittitarkistusjiaksonsa.
Kytkimen vikatila voidaan nyt paatella lukemalla puheen
vikarekisteri. Viallisen aikavalin numero osoittaa aika-
valin, jota kokeiltiln reittitarkistuskuvioiden osalta.
Vikatyypin numero ilmoittaa tavallisesti kytkimen vialli-

sen tason seuraavasti:

Etsi reitin tarkistuskuviota 0 - taso 1 wviallinen
Etgsi reitin tarkistuskuviota 1 —- taso 1 viallinen
Reittitarkistus valmis - taso 0 viallinen.

Algoritmilla on nyt riittaviasti tietoa, jotta voidaan var-—
mistaa, ettd liitantdyksikodille lahetetadan kunnollista

dataa.

Liitantakorttiohjain ldhettdd tavallisesti "halytyksen
ladhetyspyynnon" ohjausjarjestelmdlle, Kun liitantakortti-
ohjain siirtyy 'reittitarkistus valmis" ~tilaan. Jos lii-
tantakorttiohjain vastaanottaa '"'nollaa halytykset" -kaskyn
ohjausjarjestelmalta, kaikki aikavalit asetetaan tilaan
"ei vikaa", "reitin tarkistus pois'", ja liitantakortti-
ohjaimen tila asetetaan tilaan "poikkeavuuden tarkistus"
ja "halytyksen lahetyspyyntdé" —-lippu nollataan. Liit&@nnan
tilamuutokset esitetadan kuviossa 3.

Vaihe 1: tdssda vaiheessa suoritetaan poikkeavuuden

tarkistustoimenpide. Jos poikkeavuus l1dydetdan,
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suoritetaan vaihe 2.

Vaihe 2: tassa valheessa tarkistetaan jatkuuko poikkea-—
vuaus. Jos poikkeavuus jatkuu, suoritetaan vaihe 3. Ellei
poikkeama jatku kuudentoista kehvksen jalkeen, tapahtuu
aikavalvonta TM ja vaihe 1 toistetaan.

Vaihe 3: tassa valheessa etsitaan sanakuviota 0. Jos sana-
kuvio 0 loydetaan, suoritetaan vaihe 4. Ellei sanakuviota
0 loydeta, aiheuttaa 32 kehyvksen aikavalvonta TMT vaiheen

6 suorittamisen.

Vaihe 4: tassa vaiheessa etsitaan sanakuviota 1. Jos
sanakuvio 1 1odydetdan, suoritetaan vaihe 5. Ellei sana-
kuviota 1 loydeta, suoritetaan vaihe 3. 32 kehyksen

jalkeen esiintyy aikavalvonta, ja vaihe 6 suoritetaan.
Vaihe 5: tagsd vaiheessa jatketaan reittitarkistusta ja
vayla asetetaan tasolle 1. 32 kehvksen jalkeen esiintyy

aikavalvonta TMT ja suoritetaan vaihe 6.

Vaihe 6: Tama vaihe suoritetaan, kun reittitarkistus on

suoritettu loppuun.

Vaiheiden 2 — 6 aikana aiheuttaa prosessorisanoma PM

vaiheen 1 toistamisen.

Kuvio 4 havainnollistaa syottosilmukkarutiinia:

Vaihe 1: tamd@ vaihe sucorittaa syottotiedon odotus-

toiminnon.

Vaihe 2: talla vaiheella ilmaistaan sydttotieto vastaan—

otetuksi.

Vaihe 3: tama vaihe mdarittelee mika syottsrutiini on

vastaanotettu seuraavasti;
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Tahdistussyotto Sl, jolloin sucritetaan vaihe 4,
Dataa kytkimelta DS, jolloin suoritetaan vaihe H,
Dataa liitanndsta DP, jolloin suoritetaan vaihe 6,

Nollaa halytykset RA, jolloin suoritetaan vaihe 7,

Vaihe 4: tama vaihe on tahdistussyottorutiini, joka esi-

tetaan kuviossa 5.

Vaihe 5: tama vaihe on kytkimen syottorutiini, joka esi-—-

tetdan kuviossa 6.

Vaihe 6: tamd vaihe on liitantalaitteen syottdrutiini,

joka esitetddn kuviossa 7.

Vaihe 7: tama vaihe on halytyksen nollaus -rutiini, joka
esitetdaan kuviossa 8B.

Kuviossa 5 esitetadan tahdistussyottorutiini, SI:

Vaihe 1: tassda vailheessa siirrytdan tahdistuksen syotto—

rutiiniin.

Vaihe 2: tassa vaiheessa maaritellaan kytkimen lukitustila
Seuraavasti:
Ei lukitusta NL, jolloin suoritetaan vaihe 3,
Lukitustaso 0 LPO, jolloin suoritetaan vaihe 4,
Lukitustaso 1 LPl, jolloin suoritetaan vaihe 4,
Reittitarkistus estetty PLI, jolloin sucoritetaan vaihe
4.

Vaihe 3: t&mad suorittaa tahdistustoiminnon. kuten kuvataan

kuvion 9 vyhteydessa.

Vaihe 4: tassa vaiheessa maaritellaan kehystahdistuksen FS
ja pilentaajuisen tahdistuksen LFS syottotila. Kun tilat
ovat 1, ja vastaavasti 0 suoritetaan vaihe 5, ja kun tilat

ovat 1, jJa vastaavasti 1 suoritetaan vaihe 6.
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Vaihe 5: tassd vaiheessa suoritetaan '"estotarkistuksen

jatko 1" —rutiini, ja sitd selitetaan kuvioon 10 viitaten.

Vaihe 6: t&dssada vailheessa suoritetaan "estotarkistuksen

jatko 2" -rutiini, ja sitad sgselitetadaan kuvioon 11 viitaten.

Vaihe 7: tama vaihe suorittaa tahdistuksen syotto

—rutiinin.

Kuvioissa 6, 6a ja 6b esitetadn kytkimen syodttorutiini,
SWI.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtymisen kytkimen syotto—

rutiiniin.

Vaihe 2: tdssada vaiheessa mdaritellaan kellotila. Jos tason

1 kellot, P1 CLKS, ovat vialliset, suoritetaan vaihe 3,

Vaihe 3: tamd vaihe lahettasa tason 0 dataa liitantalait-

teelle.

Vaihe 4: tama vaihe varmistaa, ettd kaikki seuraavat tason

valinnat ohitetaan.

Vaihe 5: tama vaihe lahettda tason 1 dataa liitantalait-
teelle.

Vaihe 6: tama vaihe varmistaa., etta kaikki seuraavat tason

valinnat ohitetaan.
Vaihe 7: tamd vaihe maadrittelee lukitustilan seuraavasti:

-Reittitarkistuksen esto, PCI. Jos tamda tila on
olemassa, suoritetaan vaihe 8.

—~Lukitus tasoon 0, LPO. Jos tama tila on olemassa,
suoritetaan vaihe 9.

-Ei lukitusta, NL. Jos tama tila on olemassa,
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suoritetaan vaihe 12.
~Lukitus tasoon 1, LP1. Jos tama tila on olemassa

guoritetaan vaihe 11.

Vaihe 8: tdama valhe suorittaa reittitarkistuksen esto 1

-rutiinin kuten kuvataan kuvioon 15 viitaten.

Vaihe 9: tassa suoritetaan reittitarkistuksen esto 2

-rutiini kuten kuvataan kuvioon 16 viitaten.

Vaihe 10: tamd vaihe varmistaa, etta tason 0 dataa syo-

tetadn liitdntalaitteelle.

Vaihe 11: tamd wvaihe suorittaa reittitarkistuksen esto 2

—rutiinin kuten kuvataan kuvioon 16 viitaten.

Vaihe 12: tama vaihe madrittelee liitantakorttiohjaimen

tilan seuraavasti:

—Tarkista poikkeavuus, CFD. Jos tama tila on olemassa,
suoritetaan vaihe 13.

—-Jatkuva poikkeavuus, PD. Jos tamd tila on olemassa,.
suoritetaan vaihe 14.

~Etsii sanakuviota 0, LPO. Jos tamd@ tila on olemassa,
suoritetaan vaihe 15.

~Etsii sanakuviota 1, LPl. Jos tama tila on olemassa,
sucritetaan vaihe 16.

—Reittitarkistus jatkuu, PCC. Jos tama tila on olemassa,
suoritetaan vaihe 17.

—-Reittitarkistus valmis, PCCM. Jos tama tila on olemassa.

suoritetaan vaihe 18.

Vaihe 13: Tama vaihe suorittaa tarkistusrutiinin kuten on

kuvattu kuvioon 17 wviitaten.

Vaihe 14: tama vaihe suorittaa jatkuu —rutiinin kuten

kuvataan kuvioon 18 wviitaten.
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Vaihe 15: tama vaihe suorittaa etsii kuviota 0 —-rutiinin,

kuten kuvataan kuvioon 19 wviitaten.

Vaihe 16: tama vaihe suorittaa etsii kuviota 1 -rutiinin,

kuten kuvataan kuvioon 20 viitaten.

Vaihe 17: tam& vaihe suorittaa reittitarkistus jatkuu -

rutiinin, kuten kuvataan kuvioon 21 wviitaten.

Vaihe 18: ta&ma vaihe suorittaa tason valinta ~rutiinin,

kuten kuvataan kuvioon 22 wviitaten.

Vaihe 19: tama vaihe varmistaa, ettd tason 1 dataa l&hete-

tdan liitantalaitteelle.

Vaihe 20: tamd vaihe aiheuttaa poistumisen kytkimen sydttod

-rutiinista.

Kuvioissa 7 ja 7a esitetddn liitantdlaitteen data
-rutiini, PDT.

Vaihe 1: tama valhe aiheuttaa siirtymisen liitadnt&laitteen

data ~rutiiniin.

Vaihe 2: tamad vaihe m3drittelee liitantakorttiohjaimen

tilan ja siitd seuraavan toiminnan seuraavasti:

—Poikkeavuuden tarkistus, CFD. Jos ta@md tila on olemassa,
suoritetaan vaihe 3.

—Jatkuva poikkeavuus, PD. Jos tama tila on olemassa,
suoritetaan vaihe 4.

—Ets1i sanakuviota 0, LPO. Jos tama tila on olemassa,
suoritetaan vaihe 5.

—Etsii sanakuviota 1, LP1. Jos tama tila on olemassa,
suoritetaan vaihe 6.

-Reittitarkistus jatkuu, PCC. Jos tamd tila on olemassa,

sucritetaan vaihe 6.
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~Reittitarkistus valmis, PCCM. Jos tama tila on olemassa,

auoritetaan vaihe 5.

Vaihe 3: tama vaihe ldhettad dataa tasoa 0 varten ja dataa

=y

tasoa varten kytkentajarjestelylle.

Vaihe 4: tdmd vaihe ldahettada dataa tasoa 0 varten ja dataa

tasoa 1 wvarten kytkentajarjestelylle.

tamd@ vaihe ldhettda dataa tasoa 0 varten ja dataa

8]

Vaihe

tasoa varten kytkentajarjestelylle.

 ad

Vaihe 6: tdm&a valhe maarittelee, onko tason tila "reitti-
tilan tarkistus padalla" vaili '"reittitilan tarkistus pois".
Jos mddritellddn pois—-tila, suoritetaan vaihe 7. Jos maa-—

ritellaan pdalla~tila, suoritetaan vaihe 8.

Vaihe 7: tamd vaihe lahettdda dataa tasoa 0 varten ja dataa
tasca 1 varten kytkentdjarjestelvylle.

Vaihe 8: tama& vaihe madarittelee, onko lahetysbitti asetet-
tu sanakuviolle 1. Ellei bittia ole asetettu, suoritetaan

vaihe 9, ja jos bitti on asetettu, suoritetaan vaihe 10,

Vaihe 9: tamd wvaihe lahettad dataa tasoca 0 varten ja sana-—

kuviota O tasolle 1.

Vaihe 10: td@ma vaihe ldhettdd dataa tasoa O varten ja

sanakuviota 1 tasolle 1.

Vaihe 11: tamd vaihe aiheuttaa esiasettelun ldhetys
~rutiinin suorittamisen, kuten kuvataan kKuviocon 23

viitaten.

Vailhe 12: t&ma vaihe aiheuttaa poistumisen liitdntid-—

laitteen data —rutiinista.
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Kuviossa 8 esitetaan halytyksen nollausrutiini RA.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtymisen halytvksen

nollaus —-rutiiniin.

Vaihe Z: tama vaihe asettaa kellon tilaan "ei-viallinen'.

Vaihe 3: tamd vaihe asettaa liitantakorttiochjaimen tilaksi

"tarkistamassa poikkeavuuksia'.

Vaihe 4: tdmad vaihe asettaa reittitilat kaikilla aikava-

leilla tilaan '"tarkista poikkeavuus'.

Vaihe 5: tama vaihe nollaa halytyksen lahetyspyynnon.

Vaihe 6: tama vaihe asettaa wviallisen aikavalin numeroksi

puheen vikarekisterissa heksadesimaaliluvun 00.

Vaihe 7: tamd vaihe asettaa vikatyyprin luvuksi 00.

Vaihe 8: tamd vaihe asettaa vikalaskurin lukeman nollaksi.

Vaihe 9: tama vaihe nollaa puheen wvikabitin.

Vaihe 10: tam& vaihe nollaa pientaajuisen tahdistuksen

laskurin.

Vaihe 11: tama vaihe asettaa lahetysbitin nollaksi.

Vailhe 12: tamad vaihe aiheuttaa poistumisen halytyksen

nollaus ~rutiinista.

Kuviot 9 ja 9a esittidvat tahdistusfunktion, SF.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtymisen tahdistus-—

funktioon.
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Vaihe 2: tassa tilassa maaritellaan llitantakorttiohjaimen

tila ja siita seuraavat toimenpiteet seuraavasti:

—Poikkeavuuden tarkistus, CFD. Jos tama tila on olemassa,

suoritetaan vaihe 3.
—Jatkuva poikkeavuus, PD. Jos tama tila on olemassa,

suoritetaan vaihe 4.
-Ftsii sanakuviota 0, LP0. Jos tama tila on olemassa,

suoritetaan vaihe 7.
-Etsii sanakuviota 1, LP1. Jos tama tila on olemassa,

suoritetaan vaihe 7.
~Reittitarkistus jatkuu, PCC. Jos tama tila on olemassa,

suoritetaan vaihe 7.
—Reittitarkistus valmis, PCCM. Jos tamd tila on olemassa.

suoritetaan vaihe 10.
Vaihe 3: tama vaihe asettaa vikalaskurin nollaksi.

Vaihe 4: tdmd vailhe madarittelee kehystahdistuksen FS seka
pientaajuisen tahdistuksen LFS tilan. Jos tilat ovat 1 ja
vastaavasti 0, suoritetaan vaihe 5. Jos tilat ovat 1 ja

vastaavasti 1, suoritetaan vaihe 6.

Vaihe 5: tamd aiheuttaa wvikatarkistus 1 -rutiinin suorit-

tamisen, kuten kuvataan kuvion 12 vhteydessa.

Vaihe 6: tdamd vaihe aiheuttaa vikatarkistus 2 —-rutiinin

suorittamisen, kuten kuvataan kuvion 13 yhtevdessa.
Vaihe 7: tadmd vaihe mdarittelee kehystahdistuksen FS seki
pientaajuisen tahdistuksen LFS tilan. Jos tilat ovat 1 ja

vastaavasti 0, suoritetaan vaihe 8. Jos tilat ovat 1 ja

vastaavasti 1, suoritetaan vaihe 9.
Vaihe B8: t&md vaihe vaihtaa lahetysbitin arvoa.

Vaihe 9: t&md vaihe aiheuttaa pientaajuinen tahdistus
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~rutiinin suorittamisen, kuten kuvataan kuvioon 13

viitaten.

Vaihe 10: tama vaihe aiheuttaa polstumisen tahdistustoi-

mintarutiinista.

Kuviossa 10 esitetaan estotarkistuksen jatko 1 -—-rutiini,

ICPL.

Vaihe 1: tamd vaihe aiheuttaa siirtymisen estotarkistuksen

jatko 1 -rutiiniin.

Vaihe 2: tamid vailhe tarkistaa, onko puheen vikabitti ase-
tettu. Ellei ole, suoritetaan vaihe 6. jos bittil on ase-

tettu, suoritetaan wvaihe 3.

Vaihe 3: tdssd vaiheessa tarkistetaan, onko vikalukumaara
pienempi kuin talletettu arvo. Ellei se ole, suoritetaan

vaihe 5. Jos se on, suoritetaan vaihe 4.

Vaihe 4: tam3d vaihe aiheuttaa vikalaskijan askeltamisen.

Vaihe 5: tama vaihe aiheuttaa vikabitin nollaamisen.

Vaihe 6: tama wvaihe aiheuttaa poistumisen estotarkistuksen

jatko 1 —rutiinista.

Kuviossa 11 esitetddn estotarkistuksen jatko 2 —-rutiini,
I1CP2.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtymisen estotarkistuksen

jatko 2 —rutiiniin.

Vaihe 2: tamd vaihe tarkistaa. onko puheen vikabitti ase-
tettu. Ellel ole, suoritetaan vaihe 4. jos bitti on ase-

tettu, suoritetaan vaihe 3.

Vaihe 3: tassa vaiheessa tarkistetaan, onko vikalukumaara
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pienempi kuin talletettu arvo vahennettynda vhdella. Ellei
se ole, suoritetaan vaihe 8. Jos se on, suoritetaan vaihe
5.

Vaihe 4: tassd vaiheessa tarkistetaan, onko vikalukumdara
pienempi kuin talletettu arvo. Ellei se ole, suoritetaan

vaihe 5. Jos se on, suoritetaan vaihe 8.

Vaihe 5: tamd vaihe maarittelee, onko taso lukittu joko
tasoksi 1 tai tascksi 0. Jos se on, suoritetaan vaihe 7.

Ellei se ole, suoritetaan vaihe 6.
Vaihe 6: tama vaihe asettaa pyynnén lahettdd hilytys.

Vaihe 7: tama vaihe aiheuttaa poikkeavuuden ilmaisevan

merkin asettamisen vikarekisterissid.
Vaihe 8: tama valhe aiheuttaa vikalaskijan askeltamisen.
Vaihe 9: tama vaihe aiheuttaa vikabitin nollaamisen.

Vaihe 10: tama@ vaihe aiheuttaa poistumisen estotarkistuk-—

sen jatko 2 —-rutiinista.
Kuvio 12 esittda vikatarkistus 1 -rutiinin, FC1.
Vaihe 1: tassa vaiheessa siirrytaan FCl-rutiiniin.

Vaihe 2: tama vaihe tarkistaa, onko vikabitti asetettu.
Ellei gse ole, suoritetaan vaihe 6, poistu FCl:sta. Jos

bitti on asetettu, suoritetaan vaihe 3.

Vaihe 3: tdmd vaihe tarkistaa, onko vikalukumdiri pienempi
kuin talletettu arvo. Ellei se ole, suoritetaan vaihe 5.
Jos se on pienempi kuin talletettu arvo, suoritetaan vaihe
4.
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Vaihe 4: tama vaihe lisaa vikalaskuria.

Vaihe 5: tama vaihe nollaa puheen vikabitin.

Vaihe 6: tama vaihe aiheuttaa poistumisen vikatarkistus 1

-rutiinista.

Kuviossa 13 esitetdan vikatarkistus 2 -rutiini, FC2.

Vaihe 1: tassd vaiheessa siirrytaan FC2-rutiiniin.

Vaihe 2: tama vaihe tarkistaa, onko vikabitti asetettu.
Ellei se ole, suoritetaan vaihe 9. Jos bitti on asetettu,

suoritetaan vaihe 3.
Vaihe 3: tamd vaihe tarkistaa, onko vikalukumddrid suurempi
kuin talletettu arvo vahennettynda vhdellsda. Ellei se ole,

suoritetaan vaihe 10. Jos se on suurempi, suoritetaan

vaihe 4.

Vaihe 4: tama vaihe, asettaa aikavalin 1 alussa liitanta-

korttiohjaimen tilaan '"etsi sanakuviota 0'.

Vaihe 5: tam& vaihe nollaa pientaajuisen tahdistuksen

laskurin,

Vaihe 6: tamd vaihe asettaa lahetysbitin sanakuviolle 0.
Vaihe 7: tama vaihe nollaa vikalaskurin.

Vaihe 8: tdmd vaihe nollaa puheen vikabitin.

Vaihe 9: tama vaihe tarkistaa, onko vikalukumadara& pienempi
kuin talletettu arvo. Jos se on, suoritetaan vaihe 10.

Ellel se ole pienempi, suoritetaan vaihe 4.

Vaihe 10: tamd tila asettaa liitantakorttiohjaimen tilaan
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"tarkista poikkeavuus".

Vaihe 11: t&@&md vaihe asettaa reittitilan tilaan reitintar—
kistus pois kaikkia aikavdleia koskien, jonka jalkeen suo-—-

ritetaan vaihe 7.

Vaihe 12: tama vaihe aiheuttaa poistumisen vikatarkistus 2

-rutiinista.

Kuvio 14 esittasd pientaajuinen tahdistus —rutiinin LFS.

Vaihe 1: tdssd vaiheessa siirrytdan pientaajuinen tahdis-

tus ~rutiiniin.
Vaihe 2: tama vaihe tarkistaa., onko pientaajuisen tahdis-—
tuslaskijan arvo suurempi kuin nolla. Jos se on, suorite-—

taan vaihe 3. Elleil se ole, suoritetaan vaihe 5.

Vaihe 3: tamd vaihe muuttaa liitantakorttiohjaimen tilaksi

"reittitarkistus valmis".

Vaihe 4: tdma vaihe asettaa pyynnon lahettda halytys.

Vaihe 5: tama vaihe askeltaa pientaajuisen tahdistuksen

laskuria.

Vaihe 6: tama asettaa ldahetysbitin sanakuviolle 0.

Vaihe 7: tassa vaiheessa poistutaan pientaajuinen

tahdistus —rutiinista.

Kuviossa 15 esitetadan reittitarkistuksen esto 1 —-rutiini,
PCI1.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtvmisen reittitarkis-

tuksen esto l-rutiiniin.
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Vaihe 2: tama& vaihe madarittelee tason 0 ja tason 1 data—

sisallon seka suoritettavat toimenpiteet seuraavasti:

-Jos data D esiintyy seka tasolla 0 etta tasolla 1, ts. ei
ole poikkeamaa, suoritetaan vaihe 6.

5 -Jos esiintyy poikkeamadataa, DIS D, suoritetaan vaihe 3.
-Jos data D esiintyy tasola 0, ja taso 1 on vapaana I,
suoritetaan vaihe 6.

-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 0, PCO esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 3.
10 —Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 1, PCl esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 3.
—-Jos molemmat tasot ovat vapaana. suoritetaan vaihe 7.
-Jos taso 0 on vapaana, I, ja data D esiintyy tasolla 1,
suoritetaan vaihe 7.
15 —-Jos taso 0 on vapaana, I, ja reittitarkistus 0 , PCO,.
esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 7.
-Jos taso 0 on vapaana I, ja reittitarkistus 1 PCl esiin-—

tyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 7.

Vaihe 3: tamd vaihe aiheuttaa puheen vikabitin asetta-—

20 misen.

Vaihe 4: tama vaihe aiheuttaa viallisen ailkavalin numeron
asettamisen puheen vikarekisterissa kyseessid olevan aika~

valin numeroksi.

Vaihe 5: tdam& vaihe aiheuttaa vikatyypin asettamisen

25 puheen vikarekisterissa sanakuvioksi 0.

Vaihe 6: tama valhe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 7: tama vaihe aiheuttaa tason 1 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

30 Vaihe B: tamd vaihe aiheuttaa poistumisen reittitarkis-
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tuksen esto 1 —rutiinista.

Kuviossa 16 esitetdan reittitarkistuksen esto 2-rutiini.

Vaihe 1: tama valhe aiheuttaa siirtymisen reittitarkis—

tuksen esto 2-rutiiniin.

Vaihe 2: tama vaihe mdarittelee tason 0 ja tason 1 data-—

sisallon seka suoritettavat toimenpiteet seuraavasti:

-Jos data D esiintyy seka tasolla 0 ettd tasolla 1, ts. eid
ole poikkeamaa, suoritetaan vaihe 6.

~Jos esiintyy poikkeamadataa, DIS D, suoritetaan vaihe 3.
-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja taso 1 on vapaana I,
suoritetaan vaihe 6.

—Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 0, PCO esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 3.
—-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 1, PCl esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 3.
~Jos molemmat tasot ovat vapaana., suoritetaan vaihe 6.
-Jos taso 0 on vapaana, I, ja data D esiintyy tasolla 1,
suoritetaan vaihe 6.

—-Jos taso 0 on vapaana, I, ja reittitarkistus 0, PCO,
esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 6.

~Jos taso 0 on vapaana I, ja reittitarkistus 1 PCl esiin-

tvyy tasolla 1., suoritetaan vaihe 6.

Vaihe 3: tamd vaihe aiheuttaa puheen vikabitin asetta-

misen.

Vaihe 4: tdma vaihe aiheuttaa viallisen aikavdlin numeron
asettamisen puheen vikarekisterissd kyseessa olevan aika—

valin numeroksi.

Vaihe 5: tama vaihe aiheuttaa vikatvypin asettamisen

puheen vikarekisterissa sanakuvioksi O.



10

15

20

25

26

Vaihe 6: tama vaihe aiheuttaa poistumisen reittitarkis-—

tuksen esto 2 -—rutiinista.

Kuvicssa 17 esitetddan tarkistusrutiini CHK.

Vaihe 1: tamd vaihe aiheuttaa siirtymisen tarkistus-

rutiiniin.

Vaiheet 2 ja 3: nama valheet kytkevdt paalle reittitilan,
ja maarittelevat onko se reittitarkistus paalld -tilassa
tai reittitarkistus pois —tilassa. Jos se on reittitarkis-
tus pdalla ~tilassa, suoritetaan vaihe 5. Jos se on
reittitarkistus pois —-tilassa suoritetaan vaihe 4.

Vaihe 4: tama vaihe ailheuttaa voimassaolo —-rutiinin suo-—
rittamisen, kuten kuvion 24 yvhteydessda selitetaan.

Vaihe 5: tamd vaihe asettaa reittitilaksi '"reittitarkistus

pois".

Vaihe 6: tama tila aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 7: tama vaihe aiheuttaa poistumisen tarkistusrutii-

nista.

Kuviossa 18 esitetaan jatkorutiini, PST.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtymisen jatkorutiiniin.

Vaihe Z: tama vaihe maarittelee tason 0 ja tason 1 data-

sisallon seka suoritettavat toimenpiteet:

—Jos data D esiintyy seka tasolla 0O ettd tasolla 1,
suoritetaan vaihe 3.

~Jos esiintyy poikkeamadataa, DIS D, suoritetaan vaihe 4.
-Jos data D esilintyy tasolla 0, ja taso 1 on vapaana I,
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sucritetaan vaihe 3.

—Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 0, PCO esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 4.
-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 1, PCl esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 4.
~Jos molemmat tasot ovat vapaana. I, suoritetaan vaihe 7.
—Jos taso 0 on vapaana, [, ja data D egiintyy tasolla 1,

suoritetaan vaihe 7.

~Jos taso 0 on vapaana, I, ja reittitarkistus 0, PCO,
esiintyy tasolla 1, suoritetaan wvaihe 7.

—-Jos taso 0 on vapaana I, ja reittitarkistus 1 PCl esiin-

tyy tasolla 1., suoritetaan vaihe 7.

Vaihe 3: tamd vaihe aiheuttaa tason 0 datan ldhettamisen

liitantalaitteselle.

Vaihe 4: tama vaihe aiheuttaa reittitilaksi '"reittitarkis-

tus padalla".
Vaihe 5: tamd tila ailheuttaa puheen vikabitin asettamisen.

Vaihe 6: tamd tila aiheuttaa tason 0 datan ldhettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 7: tamd tila aiheuttaa tason 1 datan ldhettamisen

liitdntalaitteelle.
Vaihe 8: tama tila aiheuttaa poistumisen jatkorutiinista.

Kuvioissa 19, 19a, 19b ja 19c esitetdadan sanakuvion 0 etsi-

misrutiini, LPO.

Vaihe 1: tassa vaiheessa siirrytdian sanan 0 etsimisrutii-

niin,

Vaihe 2: tdmd vaihe maarittelee tason 0 ja tason 1 data-—

51i58116n sekd suoritettavat toimenpiteet:
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-Jos data D esiintyy sekd tasolla O etta tasolla 1,
suoritetaan vaihe 3.

-Jos esiintyy poikkeamadataa. DIS D, suoritetaan vaihe 4.
-Jos data D esiintyy tasolla 0, Jja taso 1 on vapaana I,
suoritetaan vaihe 3.

—-Jos data D eziintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 0, PCO esgsiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 6.
—-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
ganakuvio 1, PCl esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 4.

-Jos molemmat tasot ovat wvapaana, 1, suoritetaan vaihe 21.

_—Jos taso 0 on vapaana, I, ja data D esiintyy tasolla 1,

suoritetaan vaihe Z21.

-Jos taso 0 on vapaana, I, ja reittitarkistus 0, PCO,
esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 14.

~Jos taso 0 on vapaana [, ja reittitarkistus 1 PCl esiin-—

tyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 21.

Vaihe 3: tama vaihe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 4: tama vaihe aiheuttaa reittitilaksi reittitila-

tarkistus paalla.

Vaihe 5: tamd wvalhe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 6: tama vaihe maarittelee puheen vikarekisterissa
olevan vikatyypin ja suoritettavan toimenpiteen seuraa-

vasti:

-Jos esiintyy tilan poikkeavuuden tarkistus, suoritetaan
vaihe 7.

-Jos sanakuvio 0 esiintyy, suoritetaan vaihe 7,

—Jos sanakuvio 1 esiintyy. suoritetaan vailhe 10.

-Jos esiintyy ennalta—asetus, suoritetaan wvaihe 10.

Vaihe 7: tama vailhe aiheuttaa viallisen ailkavdalin numeron
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asettamisen vikarekisterissa kyseessd olevan aikavalin

numeroksi.

Vaihe 8: tamd vaihe aiheuttaa puheen vikarekisterin vika-

tyypin asettamisen sanakuvioksi 1.

Vaihe 9: t&ma vaihe aiheuttaa liitant@korttiohjaimen aset-—

tamisen tilaan: etsi sanakuviota 1.

Vaihe 10: tamd vaihe maarittelee, onko kyseessda olevan
aikavalin numero sama Kuin puheen vikarekisteriin talle-~
tettu numero. Ellei se ole, suoritetaan vaihe 12. Jos se

on, suoritetaan vaihe 11.

Vaihe 11: tama vaihe ailheuttaa liitantakorttiohjaimen

asettamisen tilaan: etsi sanakuviota 1.

Vaihe 12: tama valhe ailheuttaa reittitilan asettamisen

tilaksi "reittitarkistus paalla".

Vaihe 13: tama vaihe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 14: tamd vaihe maarittelee puheen vikarekisterissa
olevan vikatyypin sekd suoritettavan toimenpiteen seuraa-

vasti:

-Jog esiintyy tilan poikkeavuuden tarkistus, suoritetaan
vaihe 13.

—-Jos sanakuvio 0 esiintyy, suoritetaan vaihe 15.

—-Jos sanakuvio 1 esiintyy, suoritetaan vaihe 18.

—Jos esiintyy ennalta—asetus, suoritetaan vaihe 18.

Vaihe 15: tamd vaihe aiheuttaa puheen vikarekisterissa
olevan viallisen aikavalin numeron asettamisen kyseessi

olevan aikavalin numeroksi.
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Vaihe 16: tamd vaihe aiheuttaa puheen vikarekisterissa

olevan vikatyypin asettamisen sanakuvioksi 1.

Vaihe 17: tdma vaihe varmistaa, etta liitantakorttiohjain

asetetaan tilaan: etsi sanakuviota 1.

Vaihe 18: tdma vaihe maarittelee, onko kyseessa colevan
aikavalin numero sama kuiln puheen vikarekisteriin talle—
tetun aikavalin numero. Ellel se ole, suoritetaan vaihe

20. jos se on, suoritetaan vaihe 19.

Vaihe 19: tamd vaihe varmistaa, ettd liitantakorttiohjain

on tilassa: etsi sanakuviota 1.

Vaihe 20: tamd vaihe aijheuttaa tason 1 datan ldahettamisen

liitantd@laitteelle.

Vaihe 21: tamd vaihe aiheuttaa tason 1 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 22: tama vaihe aiheuttaa poistumisen rutiinista

"etsi sanakuviota Q".

Kuviossa 20 esitetdan etsi sanakuviota 1 —~rutiini.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtymisen etsi sanakuviota

1 —rutiiniin.

Vaiheet 2 ja 3: nama vaiheet aikaansaavat reittitilan kyt—
kemisen. Jos reittitila on tilassa reittitila pois, PCOFF,
suoritetaan vaihe 4. Jos reittitila on pdallad, suoritetaan

vaihe 5,

Vaihe 4: tama vaihe aiheuttaa reittitarkistuksen poikkea-
vuuden tarkistus -rutiinin suorittamisen, ja sitd kuvataan

kuvioon 25 viitaten.
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Vaihe 5: tamd vaihe aiheuttaa reitin tarkistus sanalla 1
-rutiinin suorittamisen ja sita kuvataan kuvioon 26 viita-

ten.

Vaihe 6: tam8 vaihe aikaansaa poistumisen sanakuvion 1

etsimisrutiinista.

Kuviossa 21 esitetdan reitin tarkistus jatkuu —rutiini.

Vaihe 1: aiheuttaa siirtymisen reitin tarkistus jatkuu

-rutiliniin.

Vaiheet 2 ja 3: namd vaiheet aiheuttavat reittitilan kyt-

kemisen.

Vaiheet 2 ja 3: namd vaiheet aikaansaavat reittitilan kyt-
kemisen. Jos reittitila on tilassa reittitila pois, PCOFF,
suoritetaan vaihe 4. Jos reittitila on praalla, suoritetaan

vaihe 5.

Vaihe 4: tama vaihe aiheuttaa reittitilan tarkistuksen
poikkeavuuden tarkistus —-rutiinin suorittamisen, jota

kuvataan kuvioon 25 viitaten.

Vaihe 5: tama valhe aiheuttaa ennakkoasetus -rutiinin suo-—

rittamisen, ja sitda kuvataan viitaten kuvioon 27.

Vaihe 6: t&mé vaihe aiheuttaa poistumisen reittitarkistus

jatkuu -rutiinista.

Kuvioissa 22 ja 22a esitetaan tason valinta -rutiini PS.

Vaihe 1: tamd vaihe aiheuttaa siirtymisen tason valinta

~rutiiniin.

Vaihe 2: tam& vaihe madrittelee tason 0 ja tason 1 data-~

sisalldn, ja suoritettavat toimenpiteet seuraavasti:
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~Jos data D esiintyy seka tasolla 0 etta tasolla 1,
suoritetaan vaihe 3.

~Jog esiintyy poikkeamadataa, DIS D, suoritetaan vaihe 5.
-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja taso 1 on vapaana I,
suoritetaan vaihe 3a.

—-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 0, PCO esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 5.
—Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 1, PCl esiintyy tasclla 1, suoritetaan vaihe 5.
-Jos molemmat tasot ovat vapaana., I, suoritetaan vaihe 3c.
~Jos taso 0 on vapaana, I, ja data D esiintyy tasolla 1,
suoritetaan vaihe 3c¢.

-Jos taso 0 on vapaana, I, ja reittitarkistus 0, PCO,
egiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 3c.

—-Jos taso 0 on vapaana I, ja reittitarkistus 1 PCl esiin-

tyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 3c.

Vaihe 3: tama vaihe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 3a: tama vaihe maarittelee onko reittitila "reitti-
tarkistus padlla". Jos se on, suoritetaan vaihe &5, ellei,

suoritetaan vaihe 3b.

Vaihe 3b: tdmd vaihe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 3c¢: tama vaihe maarittelee, onko reittitila "reitti-
tarkistus paalla". Jos se on suoritetaan vaihe 5, ellei se

ole, suoritetaan vaihe 4.

Vaihe 4: tama vaihe aiheuttaa tason 1 datan ldhetta@misen

liitantalaitteelle.

Vaihe 5: tamd vaihe mdarittelee, onko vikarekisterin vika-
tyyppl "jatka'". Ellel se ole, suoritetaan vaihe 7, jos se

on, vaihe 6 suoritetaan.
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Vaihe 6: tamd vaihe aiheuttaa tason 1 datan lahettdmisen

liijtantalaitteelle.

Vaihe 7: tdmd vaihe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantdlaitteelle.

Vaihe 8: tamd vaihe aiheuttaa poilstumisen tason valinta

-rutiinista.

Kuviossa 23 esitetddn ennakkoasetuksen lahetys -rutiini
BST.

Vaihe 1: tamd vaihe aiheuttaa siirtymisen ennakkoasetuksen

lahetys —rutiiniin.

Vaihe 2: tama vaihe maarittelee, onko asetettava silmukka—
bitti., Jos silmukkabitti tasolle 0 LBPO on paalla, suori-
tetaan vaihe 4. Jos silmukkabitti tasolle 1 LBP1l on paal-

18, suoritetaan vaihe 5.

Vaihe 4: tdma vaihe aiheuttaa tason 0 kytkindatan lahetta-

misen, ja litadntdlaitedatan ldahettamisen tasolle 1.
Vaihe 5: tama vaihe aiheuttaa liijitantadatan lahettamisen
tason 0 osalta, ja kytkindatan lahettamisen tason 1

osalta.

Vaihe 6: tama vaihe aiheuttaa liitantadatan lahettamisen

molempien tasojen osalta.

Vaihe 7: tamda vaihe aiheuttaa poistumisen ennakkcasetuksen

ldahetys -rutiinista.

Kuvioissa 24 ja 24a esitetdaan voimassaolo -rutiini, VAL.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtymisen voimassaolo

—rutiiniin.
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Vaihe 2: ta&ma vaihe m#édrittelee tasojen 0 ja 1 tilan, ja

suoritettavan toiminnan seuraavasti:

~Jos data D esiintyy seka tasolla 0 etta tasolla 1,
suoritetaan vaihe 3.

5 —Jos esiintyy poikkeamadataa, DIS D, suoritetaan vaihe 5.
—-Jos data D esiintyy tascolla 0, ja taso 1 on vapaana I,
suoritetaan vaihe 3.
~Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 0, PCO esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 5.

10 ~Jos data D esiintyy tasoila 0, J1a reittitarkistuksen
sanakuvio 1, PCl esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 5.
-Jos molemmat tasot ovat vapaana, I, suoritetaan vaihe 4.
~Jos taso 0 on vapaana, I, ja data D esiintyy tasclla 1,
suoritetaan vaihe 4.

15 ~Jos taso 0 on vapaana, I, ja reittitarkistus 0, PCO,
esiintyy tasclla 1. suoritetaan vaihe 4.
~Jos taso 0 on vapaana I, ja reittitarkistus 1 PCl esiin-

tyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 4.

Vaihe 3: tamd vaihe aiheuttaa tason 0 datan ldhettamisen
20 liitantalaitteelle.

Vaihe 4: tamd vaihe aiheuttaa tason 1 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.
Vaihe 5: tamd@ tila aiheuttaa puheen vikabitin asettamisen.

Vaihe 6: tama vaihe aiheuttaa reittitilaksi "reittitar-

25 kistus paalla".

Vaihe 7: tamad vaihe aiheuttaa puheen vikarekisterin vial-
lisen aikavadlin numeron asettamisen kyseessid olevaksi

numeroksi.

Vaihe 8: tamd vaihe aiheuttaa puheen vikarekisterin vika-—

30 tyypin asettamisen sanakuviocksi 0.
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Vaihe 9: tama vaihe asettaa liitantdkorttiohjaimen tilaksi

"poikkeavuus jatkuu'.

Vaihe 10: tama vaihe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantaan.

Vaihe 11: tdmd vaihe aiheuttaa poistumisen voimassaolo

~rutiinista.

Kuviossa 25 esitetaan reittitarkistuksen tarkistus poik-

keavuuksien varalta —-rutiini, CFD.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtymisen reittitarkis—

tuksen tarkistus poikkeavuuksien varalta —rutiiniin.

Vaihe 2: tamd vaihe madrittelee tasojen 0 ja 1 tilan, Jja

suoritettavan toiminnan seuraavasti:

—Jog data D esiintyy seka tasolla 0 ettd tascolla 1,
suoritetaan vaihe 3.

-Jos egiintyy poikkeamadataa, DIS D, suoritetaan wvaihe 4.
-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja taso 1 on vapaana I,
suoritetaan vaihe 3.

~Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 0, PCO esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 4.
-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 1, PCl esiintyy tasclla 1, suoritetaan vaihe 4
-Jos molemmat tasot ovat vapaana, I, suoritetaan vaihe 6.
-Jos taso 0O on vapaana, [, ja data D esiintyy tasolla 1,
suoritetaan vaihe 6.

~Jos taso 0 on vapaana, I, ja reittitarkistus 0, PCO,
eslintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 6.

-Jos taso 0 on vapaana I, ja reittitarkistus 1 PCl esiin-

tyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 6.

Vaihe 3: tama vaihe aiheuttaa tason 0 datan l1&8hettamisen

liitantalaitteelle.
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Vaihe 4: tamd vaihe aiheuttaa reittitilaksi "reittitarkis-

tus paalla".

Vaihe 5: tama vaihe aiheuttaa tason 0 datan ldhettamisen

liltantaan.

Vaihe 6: tamd vaihe aiheuttaa tason 1 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 7: tamd vaihe aiheuttaa poistumisen reittitarkistuk-

sen tarkistus poikkeavuuden varalta —rutiinista.

Kuvioissa 26 ja 26a esitetaan reitin tarkistus sana-
kuviolla 1 -rutiini, PCP1.

Vaihe 1: tama vaihe aiheuttaa siirtymisen reitin tarkistus

sanakuviolla 1 —rutiiniin.

Vaihe 2: tama vaihe maarittelee tasojen 0 ja 1 tilan, ja

suoritettavan toiminnan seuraavasti:

—Jos data D esiintyy sekda tasolla 0 ettd tasolla 1,
suoritetaan vaihe 3.

-Jos esiintyy poikkeamadataa, DIS D, suoritetaan vaihe 5.
—Jos data D esiintyy tasolla 0, ja taso 1 on vapaana I,
suoritetaan vaihe 3.

—Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 0, PCO esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 3.
—~Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 1, PCl esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 6.
—-Jos molemmat tasot ovat vapaana, I, suoritetaan vaihe 3.
-Jog taso 0 on vapaana, I, ja data D esiintyy tasolla 1,
suoritetaan vaihe 14.

—-Jos taso 0 on vapaana, I, ja reittitarkistus 0, PCO,
esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 14.

—Jos taso 0 on varaana I, ja reittitarkistus 1 PCl esiin-—

tyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 10.
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Vaihe 3: tami vaihe maarittelee, onko kasillad olevan aika-—
vadlin numero sama kuin se aikavdlin numero, joka on talle-
tettu puheen vikarekisteriin. Ellei se ole suoritetaan

vaihe 5. Jos se on, suoritetaan vaihe 4.

Vaihe 4: tdm& vaihe asettaa liitantdkorttiohjaimen tilaksi

"etsiil sanakuviota 0".

Vaihe 5: tama vaihe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantdlaitteelle.

Vaihe 6: tama vaihe maarittelee, onko kasillda olevan aika—
valin numero sama kuin puheen vikarekisteriin talletettu
aikavalin numero. Ellei se ole, suoritetaan vaihe 9. Jos

se on suoritetaan vaihe 7.

Vaihe 7: tama vaihe aiheuttaa puheen viakrekisterin vika-

tyypin asettamisen tyypiksi "jatka".

Vaihe 8: tamd vaihe asettaa liitdantdkorttiohjaimen tilaan

"reittitarkistus jatkuu".

Vaihe 9: tama vaihe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen
liitantalaitteelle.

Vaihe 10: tama wvaihe mdarittelee, onko kdsilla olevan
aikavalin numero sama kuin puheen vikarekisteriin talle—

tettu aikavalin numero.

Vaihe 11: tama vaihe aiheuttaa vikarekisterin vikatyypin
asettamisen tyypiksi "jatka'".

Vaihe 12: tdma vaihe asgsettaa liitantidkorttiohjaimen tilaan

"reittitarkistus jatkuu'.

Vaihe 13: tamd vaihe aiheuttaa tason 1 datan lahettamisen
liitantalaitteelle.
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Vaihe 14: tamad vaihe maarittelee, onko kasilla oclevan
aikavalin numero sama kuin puheen vikarekisteriin talle-
tettu aikavdalin numero. Ellei se ole, suoritetaan vaihe

16, Jos se on, suoritetaan vaihe 15.

Vaihe 15: t@amad vaihe asettaa lijtantdkorttiohjaimen tilaan

"etsii sanakuviota 0",

Vaihe 16: tama vaihe aiheuttaa tason 1 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vaihe 17: tamd vaihe aiheuttaa poigtumisen reittitarkistus

sanakuviolla 1 —-rutiinista.

Kuvio 27 esittad reittitarkistuksen ennakkoasetus

—-rutiinin PCB.

Vaihe 1: tamd vaihe aiheuttaa siirtymisen reittitarkis-

tuksen ennakkoasetus —rutiiniin.

Vaihe 2: tama vaihe mdidrittelee tasojen 0 ja 1 tilan, ja

suoritettavan teoiminnan seuraavasti:

-Jos data D esiintyy sekd tasolla 0 etta tasolla 1,
suoritetaan vaihe 3.

—Jog esiintyy poikkeamadataa, DIS D, suoritetaan vaihe 3.
—-Jos data D esiintyy tasolla 0, ja taso 1 on vapaana I,
suoritetaan vaihe 4.

—Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 0, PCO esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 4.
—Jos data D esiintyy tasolla 0, ja reittitarkistuksen
sanakuvio 1, PCl esiintyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 4.
—~Jos molemmat tasot ovat vapaana, I, suoritetaan vaihe 3.
—Jos taso 0 on vapaana, I, ja data D esiintyy tasolla 1,
sSuoritetaan vaihe 3.

~Jog taso O on vapaana, I, ja reittitarkistus 0, PCO,

esiintyy tasolla 1, sucritetaan vaihe 3.
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~Jog taso 0 on vapaana I, ja reittitarkistus 1 PCl esiin—

tyy tasolla 1, suoritetaan vaihe 3.

Vaihe 3: tama vaihe aiheuttaa tason 1 datan ldhettamisen

liitdntalaitteelle.

Vaihe 4: tamd vaihe aiheuttaa tason 0 datan lahettamisen

liitantalaitteelle.

Vajhe %: tamd vaihe aiheuttaa poistumisen reittitarkistuk-

sen ennakkoasetus ~rutiinista.

Aaltomuotojen jakelu:

Aaltomuotogeneraattori sydttdd kolme peruskelloa aalto—
muotojakelijalle. Jakelija kehittdd kaikki muut tarvitta-
vat aaltomuodot niissa rajoissa, joita generaattori

syottaa.

Ajastusinformaatio jaetaan ohjaus/kKytkin-— tai kytkin/-
liitantalaite-rajapintojen vli koodaamalla se 2,048 Mbit/s
datavirraksi. Toimintoalueilla asianmukainen ajastus-—

informaatio voidaan saada datavirrasta.

Generaattorilta ajastus syotetdan jakelijalla kahdennet-
tuun jarjestelmadn, joka kasittda molemmat ohjaus/kytkin-
tasot., Molemmat tasot sydttavat lopuksi liitantalaite—
vksikkoa. Liitantalaiteyksikdn vhteinen piste on liitanta-
korttiohjain. Liitantakorttiohjain hyvidksyy Jjokaisen kum—
mastakin tasocsta vastaanotetun kellopulssivirran. Jos lii-
tantdkorttiohjain padttdad, ettd molemmilla tasoilla on hy-—
vaksyttava kellopulssivirta, se valitsee jommankumman ta-
son sattumanvaraisesti. Tama tarkoittaa, ettd eri liitan-
talaitteet voidaan ohjata eri tasoilta tulevilla kelloil-
la. Siksi kummallekin tasolle sydtetyt kellot on kehitet—
tava samalla generaattorilla samavaiheisuuden varmistami-

sekgi.
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Alan ammattimies ymmartaa, ettda keksinnon toteuttamiseksi
tarvittava laitteisto, kuten vikarekisterit, laskurit,
yms., ovat standardityyppisia laitteilta, joiden toiminta
on alalla hyvin tunnettu.
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Patenttivaatimukset
1. Varmistusjarjestely tietoliikennejarjestelmda varten,

jossa on kaksi varmistustasca (0, 1) joukko liitantakorttioh-
jaimia, Jjoukko liitdntalaitteita, sekd kytkentd jirjestely,
joka liittada vyhteen liitantakorttiohjaimet, tunnettu siita,
ettd viallisen varmistustason (0, 1) madrittelemiseksi ai-
kaansaadaan reitti ohjainten vdlilld, ja samaa reittia kayt-
tden erids ohjain automaattisesti suorittaa reittitarkistukset
vhdelle varmistustasolle (08, 1) jolloin, ellei sitd havaita
vialliseksaili, ohjain lahettdia tietoa tahan tasoon liittyen

liitantdlaitteeseen, johon se on vhteydessa.

2, Patenttivaatimuksen 1 mukainen varmistusjirjestely,
tunnettu siitad, etta reittitarkistukset suorittaa liitan-
tdkorttiohjain, Jjoka lahettdsd reittitarkistussanat kytkentid-
Jirjestelylle koskien kaikkia aikavalejid, joiden osalta poik-

keavuus on havaittu.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen varmistuejidrjestely,
tunnettu siitda, etta ohjain on sovitettu valvomaan kytken-
ta jarjestelyltsa vastaanotettua tietca, jolloin kytkentajar-
jesately etsii reitin toisessa pddssa olevalta liitadntdkort-
tiochjaimelta palautettuja reittitarkistussanoja, joka ohjain

samalla tavalla suorittaa reittitarkistustoimintaa.

4, Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen varmistusjar jes-
tely, tunnettu tunnettu siitd, etta kdytetdsn kahta sana-
kuviota (10110110, 0l001001), joista toinen on kdidnteinen toi-
seen ndhden, ja ettd sanakuvioita vuorotellaan jokaisessa ke-

hvyksessd reittitarkistuksen alusta alkaen.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen varmistusjirjestely,

tunnettu siitd, ettd reitti on kaksisuuntainen reitti.

6. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen varmis-

tusjar jestely, tunnettu siitd, etta kaytetddn reittitarkis-
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algoritmia, jossa kdytetdsdn hyvédkai liitadntdkorttiohjaimen
mucodostaman kokonaisuuden tilaa gekd liitantdkorttiohjaimen

vastaanottaman jokaisen puheen aikavalin tilaa.
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