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Vyndlez prispieva k zlepSeniu stability
oté%ok induk¥nych motorov napdjenych z pri-
dovych meni¥ov frekvencie. Podstatou vynd-
lezu je poufitie pridavného reguldtora
frekvencie, ktory stabilizuje rychlost otd-
%ania vektora magnetického toku vo vzducho- a
veJj medzere induk¥ného motora a tym aj me-
chanickd rychlost rotora. Zapojenie podTa
vyndlezu je mo¥né vyhodne pouZit pri viet-
kych znémych Strukturach regulanych obvo-
dov prudovych meni¥ov frekvencie.
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Vyndlez sa tyke zapojenia pre stabilizdeiu otédok induk&nyech motorov napédjanych
2z pridového menida frekvencie bez nutnosti pouZitia snimada rychlosti rotora induké&ného
motora. o

Prudové meniée'frekvencie Majﬁ'vefmi vyhodné prevédzkové vlastnosti ako skratuvzdor-
nost, nendro&nost na dynamické vlastnosti vykonovych polovodiZovych prvkov, jednoduchost
schémy zapojenia, moZnost pracovat v motorickom i generdtorickom reZime a iné. Je vBak
u nich znadne obtiaZna stabilizﬁcia oté&ok napéjaného motora, ktord je uzko zviazand i so
stabilitou napatia, megnetického toku i zdtaZného pridu motora. Pomerne dobrej stability
dosshuju zapojenia vyuZivejice priame snimenie otdZok rotora motora, vyhodnocovanim sklzu,
pripadne pomerne zlo%ité zapojenia zaistujice vektorové riadenie magnetického toku a pridu
motora. V ojedinelych pripadoch sa péuéiva len prostd reguldcia motora na kondtantny tok
bez daldfch vazieb. Vy%aduje to oby&ajne vhodny typ motora, druh zdtaZe a kusové doradova-
nie prvkov striedada, pridom stabilita celého pohonu je nizka, vyhovujica mélo nérodnym
pohonom, pracujicim v dzkom regulainom pdsme.

Uvedené nedostatky odstranuje zapojenie pre stabilizdciu oté&ok induk&nych motorov,
podstata ktorého spo&iva v tom, %e vstup snimala napatia je pripojeny bud ku vstupnym
svorkém induk&ného motora alebo k samostatnému vinutiu indukného motora, alebo k vystupu
¥idla magnetického toku induk&ného motora, prilom jeho vystup je zapojeny jednsk na vstup
filtra s tvarovalom a sulasne na vstup usmernovada s filtrom. Vystup filtras s tvarovedom
je zapojeny na vstup prevodnika frekvencia—napétie, ktorého vystup je zapojeny na Jjeden
vstup regulétora frekvencie. Druhy vstup reguldtora frekvencie je zapojeny na vystup zedé-
vacej jednotky, zapojeny sudasne na vstup obmedzovala napatia. Vystup reguldtora frekvencie®
je zapojeny na vstup nepét{m riadeného oscilétora, ktorého vystup je zapojeny na riadiaci
vstup striedada prudu, ktorého vystup je zapojeny na vstupné svorky alespon jedného indukg-
ného motora. Vystup obmedzovada s filtrom je zapojeny na jeden vstup reguldtora napatis,
ktorého druhy vstup je zapojeny k vystupu obmedzovada napatia. Vystup reguldtora napatia
je zapojeny na riadiaci vstup riadeného usmernovada, ktorého vystup je zampojeny na vstup
striedala pridu.

Amplitida i frekvencia svorkového napatia alebo magnetického toku induk¥nych motorov
sa snima. Frekvencia je regulovand na Ziadenti hodnotu reguldtorom frekvencie, ktory riedi
frekvenciu striedala prudu. Amplitida je regulovand ne Ziadand hodnotu regulédtorom napatisa,
ktory riadi amplitudu vystupného pridu riadeného usmernovada alebo choppera. Tym, %e sa
kontroluje a reguluje emplitida i frekvencia svorkového napatia, resp. magnetického toku
induk&nych motorov, dochddza k stabilizécii otd¥ok induké&ného motora. Zapojenie potldda
vplyv poruchovych veli&in nejma zmeny momentu zéta¥e, zmeny rychlosti motora, rezonan¥né
vplyvy od zvlnenia jednosmerného prﬂdu medziobvodu menila frekvencie na stabilitu rychlost:
rotora, bez nutnosti poufitis reguldtorov a snimaZov sklzu rotora. '

Na pripojenych vykresoch na obr. 1 a 2 si zndzornené dva priklady zapojenia podla
vynélezu a na obr. 3, 4, 5 si tri vektorové diegremy r8znych prevddzkovych stavov induké-
ného motora.

Vstup snimale nepatia 5 je zapojeny podla obr. | na svorky induk&ného motora 4 alebo
podla obr. 2 na &idlo 1} megnetického toku induk&ného motora 4. Vystup snima¥a napatia 5
je zapojeny na vstup filtra s tvarovafom 6 a vstup usmernovada s filtrom 7. Vystup filtra
s tvarovadom 6 je zapojeny na vstup prevodnika frekvencia - nepatie 8, ktorého vystﬁp Je
zapojeny na jeden vstup reguldtora frekvencie l. Druhy vstup reguldtora frekvencie i je
zapojeny z v§stupu zeddvacej jednotky 12 prepojeného silasne na vstup obmedzova¥a nepatia
11. Vystup reguldtora frekvencie | je zapojeny na vstup napatim riadeného oscilétora 2,
ktorého vystup je zapojeny na riadiaci vstup striedala pridu 3 a jeho vystup Jje zepojeny
ne vstupné svorky indukénych motorov 4. V¥stup obmedzovada s filtrom 7 je zapojeny na jede
vatup regulétora napatia 9, jeho druhy vstup je z@pojeny z vystupu obmedzovada napatia 11
Vystup reguldtora nepatia 9 je zapojeny na riadiaci vstup riadeného usmernovada 10, ktoréh
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vystup je zapojeny na vstup striedada prudu 3. Zo svorkového napatia slebo megnetického to-
ku induk&ného motora 4 snimaného snimalom napatia 5 sa vyhodnocuje pomocou filtra s tvaro-
vafom 6 a prevodnika nepatie - frekvencia 8 rychlost otéfania megnetického toku @.

Keguldtor frekvencie 1 ju porovndva so %iasdanou hodnotou 2o zadédvace]j jednotky 12

a v pripade odchylky upravi cez napatim riadeny oscilétor 2 a striedal pruidu j frekvenciu
vystupného pridu I induk&ného motora 4 tek, aby se dosiahle ¥iadand hodnota frekvencie zo
zaddvacej jednotky 12. V pripade zmeny ampiitﬁdy napatia U regulétor napatia 9 cez riadeny
usmernovad alebo chopper 10 zmenf amplitddu pridu I induk¥nych motorov 4 tek, aby sa do-
siahla %iedand hodnota zo zaddvace] jednotky 12 upravenej obmedzovalom napétia 1 napétia

U, pripedne magnetického toku @ induk¥ného motora 4.

Na obr. 3 je vektorovy diasgrem hlavnych elektrickych veli¥in induké&ného motora v mo-
‘torickom refime. Na obr. 4 je obdobny vektorovy diagram pre chod neprdzdno induk&ného motora
a na obr. 5 je pre generdtoricky reZim. Zmenou zdétaZného momentu induk&ného motora sa meni
velkost a thol @ medzi napatim U a prudom I induk#ného motora. Nédhle zmeny rychlosti oté-
%ania rotora induk&ného motora v ddsledku tlmiaceho u&inku nakrétko uzavretého rotora sa
prejavia ako zmena rychlosti otd%ania magnetického toku © a tie¥ nepatia U induk&ného moto-
ra. Strieded prudu zaddva frekvenciu pridu I induk&ného motora, tdto vak v prechodnych
stavoch nie je zhodnd s frekvenciou magnetického toku ®. Z obr. 3, 4 a 5 vyplyva nutnost
ovplyviovat frekvenciu pridu striedada pri zmenéch zétaZe, za ulelom dodrZania kon¥tantnej
rychlosti magnetického toku ® induk&ného motora a tym stabilnej rychlosti otélania rotora.

Zapojenie podla vyndlezu je moZné s vyhodou vyuZit i pri zapojeniach so sklzovou re-
guléciou, ¥fm sa dosiahne zlepSenie dynamickych vlastnosti pohonu.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre stabilizdciu otddok induk¥nych motorov napdjanych z pridového menida
frekvencie vyznadujuce sa tym, Ze vstup snimala napatia (5) je pripojeny bud ku vstupnym
svorkdm induk#ného motora (4), alebo k semostatnému vinutiu induk¥ného motora (4), alebo
X vystupu &idla (13) megnetického toku induk¥ného motora (4) a jeho vistup je zapojeny
jednek na vstup filtra s tvarovalom (6) a silasne na vstup usmernovala s filtrom (7),
pri¥om vystup filtra s tvarovalom (6) je zapojeny na vstup prevodnika frekvencia - naphtie
(8), ktorého vystup je ' zapojeny na jeden vstup reguldtora frekvencie (1) pridom druhy
vstup regulétora frekvencie (1) Je 'zapojeny na vystup zaddévacej jednotky (12) zapojeny
si&asne na vstup obmedzovads napatia (11), kde vystup reguldtora frekvencie (1) je za-
pojeny na vstup napat{m riadeného oscildtora (2), ktorého vystup je zapojeny na riadiaci
vstup striedada prddu (3), ktorého vystup je zapojeny na vstupné svorky aspon jedného
induk¥ného motora (4) zatial %o vystup obmedzovada s filtrom (7) Jje zapojeny na jeden
vstup regulétora napatia (9), ktorého druhy vstup je aapojeny k v¥stupu obmedzovala na-
patia (11), pridom vystup reguldtora napatia (9) je zapojeny na riadiaci vstup riadeného
usmernovada (10), ktorého vystup je zapojeny na vstup striedaa pridu 3).
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