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(54) Automaticky planetovy prevod

Vynélez sa tyka automatického planetové-
ho prevodu s odstredivou éelustovou radiacou
spojkou a s odvodom krutiaceho momentu
z ¢elusti zavesenych na satelitovej klietke re-
gulaénym unéasaéom, ktory umerne krutiace-
mu momentu z prevodu odvadzanému pdsobi
proti u¢inkom odstredivych sil ¢elusti radia-
cej spojky, ktory je vhodné pouZzit v prevo-
dovkach motorovych vozidiel.

U automatickych planetovych prevodov
s odstredivymi &elusfovymi radiacimi spoj-
kami je dosiahnuté vyhodnych funkénych
vlastnosti, ked je krutiaci moment odvadzany
z ¢elusti reguladnym unaSacom, ktory umer-
ne kriatiacemu momentu z prevodu odvadza-
nému posobi proti udinkom odstredivych sil
Selusti radiacej spojky, ¢im je dosiahnuté
skratenie priebehu preradovania na 0,3 £ 0,5
sek. pri zaisteni plynulého priebehu prerado-
vania a vyhodnej volby zaradeného prevodo-
vého stupnia z hladiska dynamickych schop-
nosti vozidla a ekonomickosti prevadzky. Su-
¢asne su viak kladené poZziadavky na umiest-
nenie obloZenia &elusti tak, aby bol dosiahnu-
ty relativne zna¢ne ndbeZny zdber Celusti
s bubnom radiacej spojky. U kompakine rie-
Senych planetovych prevodov v bloku s ra-
diacou spojkou, je radiaca spojka v olejovom
kupeli, kedZe musi byt zabezpefené dostatoc-
né mazanie ozubenych kolies a uloZenie jed-
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notlivych dielov planetového prevodu. Pre
dosiahnutie potrebnej miery nébeZnosti zé-
beru ¢elusti v olejovom kupeli vychadza ob-
loZenie po obvode ¢elusti znaéne kratke a plo-
cha obloZenia podmienujtica Zivotnost oblo-
%enia je dosahovana §irkou obloZenia. Pofom
je pre kompaktné a rozmerovo nenéro¢né
rieSenie nutné zavesit deluste na satelitovd
klietku, ktora unasa dvojice spoluzaberaju-
cich satelitov, privadzat kritiaci moment cen-
tralnym kolesom a reakény moment pri za-
radenom niZ$om stupni zachytavat reakényms:
centrdlnym kolesom. Nevyhodou znamych
prevedeni takychto automatickych -planeto-
vych prevodov je, Ze regulaény unasaé odva-
dza kratiaci moment z vystupkov vytvore-
nych na jednej z boénych stien &efusti, o je
pri elustiach obklopujicich satelitova kliet-
ku, na ktorej su zavesené, znadne technologic-
ky naro¢né, nakolko ¢&eluste musia byt vy-
tvorené z plechovych vyliskov resp.  zvara-
nych plechovych vyliskov a vystupky boénych
stien &elusti treba pre zdber s regulaénym
unadadom tepelne spracovat pre dosiahnutie
odolnosti proti-vysokému stykovému napitiu.
Okrem toho toto usporiadanie neumoZiuje
uchytenie regulaéného uniSada na centralny
hriadel, ¢o obmedzuje zabudovateInost do
uréitych koncepénych rieSeni prevodovky,
cels sila odvadzana z ¢elusti regulaénym una-



sadom je zachytavana iba jednou bodnou ste-
nou teluste a satelitovd klietka je odvadzanim
tychto sil naméhand pridavnym kritenim sa-
telitovej klietky, ¢o zvySuje niroky na di-
menzovanie nosného Capu déelusti a naroky
na priestorovu tuhost satelitovej klietky.

Tieto nevyhody odstrafiuje automaticky
planetovy prevod podla vyndlezu, ktorého
podstata je v fom, Ze medzi centrdlnym hna-
cim kolesom a centralnym reakénym kolesom
.planetového prevodu, otoéne uloZenymi na
centrdlnom hriadeli prevodovky, je umiest-
neny regulaény unalaé, ktorym je centralny
hriadel prepojeny s kolikmi &elusti zavese-
nych na nosnom ¢ape satelitovej klietky, pri-
é¢om koliky, uchytené v boénych stenach &e-
Tusti, volne prechadzaji vybraniami ¢elnych
stien satelitovej klietky.

Vyhody automatického planetového prevo-
du podla vyndlezu st v jednoduchej techno-
logii vyroby-a vo zvy3eni presnosti umiest-
henia elementu delusti pre styk s regulaénym
unésadom, realizovanym kalenym kolikom za-
lisovanym v otvoroch obidvoch boénych stien
¢efuste, uchytenie regulaéného uniSada na
- centrdlny hriadel umoZiiuje zabudovanie au-
tomatického planetového prevodu do vstup-
nej ¢asti i vystupnej éasti prevodovky neza-
visle na celkovom koncepénom riefeni prevo-
dovky, sila odvadzand z &elusti regulaénym
undsatom, je rovnomerne rozloZena na vede-
nie ¢eluste nosnym éapom v obidvoch boé-
nych stendch delusti a st malé naroky na
priestorovi tuhost satelitovej klietky, kedZe
sila odvadzanad z Gelusti regulaénym unésa-
¢om je odvadzana v rovine rovnobeZnej s éel-
nymi stenami satelitovej klietky medzi é&el-
nymi stenami, ¢im nedochddza k pridavnému
kriuteniu satelitovej klietky.

Prevedenie automatického planetového
prevodu podla vynélezu je znézornené na ob-
rdzkoch 1 a% 3. Obr. 1 predstavuje pozdliny
rez automatickym planetovym prevodom po-
dla vynalezu a priklad jeho zabudovania do
prevodovky, v ktorej si na centradlnom hria-
deli zabudované jednak aufomaticky plane-
tovy prevod podla vyndlezu realizujtci pre-
radovanie medzi 2. a 3. prevodovym stupriom,
jednak hnacie a hnané koleso predlohovej
prevodovky realizujicej preradovanie medzi
t. a 2. prevodovym stupfiom, obr. 2 predsta-
vuje prieCny rez v mieste regula¢ného unésa-
¢a a Ciastoény rez vedeny satelitom, obr. 3
pozdiZny &iastoény osovy rez v mieste kolikov
¢elusti automatického planetového prevodu
podla vynilezu. Na cbr. 2 st pre néazornost
vykreslené bodkoé¢iarkovanou é&iarou rozstu-
pové priemery ozubenych kolies.

Centrilny hriadel 11 je uloZeny v loZiskéch
telesa 18 skrine prevodovky. Na centralnom
hriadeli 11 st oto¢né uloZené centrélne hnacie
koleso 2 a centrdlne reakéné koleso 3 pla-
netovej prevodovky 1, hnané koleso 24 a
duty hriadel 26 spokjového undagaca 27
predlohovej prevodovky 21. Hnacie koleso
23 predlohovej prevodovky 21 je otodne
uloZené na dutom hriadeli 26. Ozubené koles4

predlohového hriadela 25 si v zdbere s hna-
cim kolesom 23 a hnanym kolesom 24. Sateli-
tové klietka 6 planetového prevodu 1 je klzne
uloZend na vodiacich plochich vytvorenych
na centrdlnom reakénom kolese 3 a na cen-
trdlnom hnacom kolese 2. Satelit 4 planeto-
vého prevodu 1, uloZeny na &ape 9 satelitovej
klietky 6, je jednak v zdbere s centrdlnym
reakénym kolesom 3, jednak je v zdbere so
Sirokym satelitom 5, pri¢om Siroky satelit
5 je tieZ v zabere s centralnym hnacim kole-
som 2. Siroky satelit 5 je oto¢ne uloZeny na
nosnom Cape 8 zalisovanom v &elnych stenich
31 satelitovej klietky 6, na koncoch nosnych
¢apov 8 vyc¢nievajicich zo satelitovej klietky
#, si sucasne unalané &eluste 7. V boénych
stenach 30 celusti 7 su zalisované koliky 10,
ktoré volne prechadzaji vybraniami 14 é&el-
nych stien 31 satelitovej klietky 6. Regulaény
unalaé 12, ktory z kolikov 10 odvédza krutiaci
moment, je k centrdlnemu hriadelu 11 pri-
chyteny prostrednictvom naboja 13 nadré?-
kovaného na centridlnom hriadeli 11, ked
undadacie vystupky 29 regula¢ného uniada 12
si v zédbere s vybraniami naboja 13. Bubon
19 planetovej prevodovky 1 je klzne uloZeny
na vodiacom néboji 32 satelitovej klietky 6
a je rozoberateIne spojeny s prirubou 20
v ktorej je zalisované teleso 33 volnobeZzky
{7. Teleso 33 volnobezky 17 je unaSadom 16
prepojené s centrdlnym reakénym kolesom 3
a volnobeZka 17 blokuje centrilne reakéné
koleso 3 proti otd¢aniu v obratenom zmysle
na volnobezkovom néboji 34 telesa 18 skrine
prevodovky. Kruatiaci moment je od motora
prividdzany ozubenym remetiom 35 na vstup-
ny bubon 28 radiacej spojky 22 predlohovej
prevodovky 21, ktory je otoéne spojeny s hna-
cim kolesom 23 predlohovej prevodovky 21.
Hnané koleso 24 predlohovej prevodovky 21
odvadza pri 1. prevodovom stupni krutiaci
moment naduty hriadel 26 spojkového uni-
Sata 27 predlohovej prevodovky pri zarade-
nom 2. prevodovom stupni je krutiaci moment
radiacou spojkou 22 preniSany priamo zo
vstupného bubna 28 na spojkovy unasa¢ 27.
Zo spojkového unasaca 27 je krdtiaci moment
odvadzany ¢elnymi ozubcami 36 centralneho
hnacieho kolesa 3 do planetového prevodu 1.
Zéberom centralneho hnacieho kolesa 2 so
Sirokym satelitom 5 a zdberom satelitu 4 so
Sirokym satelitom 5 a centrdlnym reakénym
kolesom 3 je krutiaci moment z centralneho
hnacieho kolesa 2 prenas$any na satelitovt
klietku 6. Zo satelitovej klietky 6 je kra-
tiaci moment odvadzany prostrednictvom
kolikov 10 d&elusti 7 na reguladny unésaé
12, ktory je prostrednictvom naboja 13
prepojeny s centridlnym hriadelom 11. Pre-
nos krutiaceho momentu z kolikov 10 na
regulaény unéaSa¢ 12 vyvoldva na ¢éelustiach
7 silovy uéinok, posobiaci imerne krutiacemu
momentu regulaénym und$a¢om 12 odvadza-
nym, proti odstredivym silovym ué¢inkom &e-
fusti 7. Po zaradeni 2. prevodového stupha
v predlohovej prevodovke 21 sa relativne
zvySia otacky satelitovej klietky 6 unéasajicej



a4 § ozubenim satelitu 4, nuti satelitova kliet-
ku 6 k doprednému otaéaniu ktoré je pomal-
§ie ako otacanie centralneho hnacieho kolesa
2. Po urcitom zvySeni rychlosti vozidla od
okamihu preradenia 2. prevodového stuprtia
odstredivé silové ucinky éelusti 7, v désledku
rychlejSieho otéCania satelitovej klietky 6,
prekcnaju silové ucinky reguladného unaSaca
12 na Celuste 7 a ¢eluste 7 sa prostrednictvom
obloZenia 15 celusti 7 spoja s bubnom 19 a
dojde k preradeniu 3. prevodového stupria,
pri ktorom sa vSetky ¢leny planetovej prevo-
dovky 1 otdc¢aju ako jeden celok pri vyradeni
‘voInobezky 17 z funkcie.

3

geluste 7 a relativne sa zniZzi krutiaci moment
odvidzany regulaénym unédSadom 12, &iZe
zvydia sa odstredivé silové Géinky éelusti 7
a zniZ%i sa silovy ucéinok regula¢ného undaSaca
12 posobiaci proti Gidinkom odstredivych sil
éelusti 7, ktoré su stale elte mensie, ako silo-
vy Udinok regulaéného unafada, fiZe celuste
7 50 mimo zdber s bubnom 19, centrilne re-
akéné koleso 3 je volnobezkou 17 blokované
proti otaCaniu v opaénom zmysle a odvalova-
nie satelitu 4 v ozubeni centralneho reakéné-
ho kolesa 3, vyvolané otddanim centralneho
hnacieho kolesa 2 a zaberom Sirokého satelitu
5 s ozubenim centralneho hnacieho kolesa 2

PREDMET VYNALEZU

Automaticky planetovy prevod s odstredi-
vou ¢elustovou radiacou spojkou, centralnym
hnacim kolesom, centralnym reakénym kole-
som, dvojicou spoluzaberajucich satelitov a
s odvodom kruatiaceho momentu z éelusti za-
vesenych na satelitovej klietke regulaénym
unaSacom, ktory posobi proti déinkom odstre-
divych sil éelusti radiacej spojky, vyznacuju-

ci sa tym, Ze medzi centrdlnym hnacim kole-"

som (2) a centrdlnym reakénym kolesom (3)

planetového prevodu (1), otoéne uloZenymi
na centrédlnom hriadeli (11), je umiestneny
regulaény unifaé (12), ktorym je centrilny
hriadel (11) prepojeny s kolikmi (10) &elusti
(7), zavesenych na nosnom ¢ape (8) satelitovej
klietky (6), priom koliky (10), uchytené
v bo¢nych stenach (30) éelusti (7), volne pre-
chadzaju vybraniami (14) éelnych stien (31}
satelitovej klietky (6).

3 vykresy
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