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(54) ZaFizeni pre ovladani regula&ni-hydraunliky traktordi, zejména s odpruZencu kabinou

Vynélez se tyka za¥izeni pro ovladani regu-
lagni hydrauliky traktorli, zejména s odpruZe-
nou kabinou. Za¥izeni pro ovladani regulacni hy-
drauliky podle vynédlezu umoZiiuje plynuly pfe-
nos pohybu ovliddacich padk na hydraulické ele-
menty, které jsou soudésti neodpruZeného t&la
traktoru.

B&Zn& pouZivand ovladaci zafizeni regulactni
hydrauliky na traktorech jsou p¥ipevn&na p¥imo
na téle traktoru a maji urdité nevyhody. Cho-
dem spalovaciho motoru vznikajici hluk a vibra-
ce jsou pfes ovlddaci prvky prenadeny do pro-
storu FidiCe, ¢imZ jsou zhorSovény pracovni pod-
minky obsluhy. Utésn&ni tohoto provedeni a tim
vytvofeni pfedpokladii pro u¢inné vétréni a vy-
tdpéni kabiny je velmi obtiZné.

Uvedené nevyhody odstrafiuje za¥izeni pro o-
vladani regulagni hydrauliky traktor, zejména
-5 odpruZenou kabinou, urdené pro ovlddani ne-
seného a taZeného zem&d&lského néfadi. Jeho o-

vlddaci mechanismus, obsahujici hlavni ovladaci

paku, volici padku systému, ovlddaci paku vnéjsi-
ho okruhu a packu rychlosti reakce, je umistén
v prostoru odd&leném od rozvdd&de, uloZeného
ve viku hydrauliky. Spojeni ovladacich prvki o-
vlddaciho mechanismu na rozvadsé je provedeno
pomoci regulaéniho mechanismu.

Regulaéni mechanismus kaZdého ovladaciho
prvku sestdvd z teleskopického hfidele, p¥ipo-
jeného jednim koncem pomoci kloubu se sefizo-
vacl matici k hfidelce rozvddd¢e a druhym kon-

cem pomoci kloubu k h¥idelce ototn# uloZené
v loZisku, které je p¥ipevnéno k oddé&lovaci sta-
né. Na h¥idelce je pFipevn&n néboj hlavni ovla-
daci paky, volici pdky systému, ovladaci paky
vnéjsiho okruhu, které prochéazeji $titem ovlada-
ni pevné spojenym s odd&lovaci st&nou,

. Vyhody zaFizeni pro ovladani regula¢ni hydra-
uliky podle vynédlezu spodivaji pfedev$im v tom,
Ze jsou.v kabing .soustfedény do jednoho pros-
toru v pohodlném dosahu obsluhy. V jednotli-
vych polohdch ovladaciho mechanismu je moZno
pouZit regulaci polohovou; tlakovou, silovou a
smiSenou, tedy regulaci aitomatickou, ktera pra-
covni hloubku reguluje tahem i polohou néradi
tak, Ze podil obou impulst je jednoznaén& uréen
v celém rozsahu. Konstruk&ni FeSeni ovlddani re-
gulatniho mechanismu a ovladani rychlosti re-
akce v rozvadsdi hydrauliky zarutuje tssnost
prostoru pro Fidie a umoZiiuje jej pretlakové
vétrat, pFipadn& klimatizovat. Konstrukce dale
umoZiiuje vhodng soustfedit daldi ovladaci prv-
ky, napfiklad p¥idavny rozvdd&&, umistény pod
oddeg&lovaci sténou, a tim vytvoFit pfedpoklad pro
jednoduchou a snadnou obsluhu n&kolika vné&j-
Sich pridavnych hydraulick§ch okruhd. -

Na pFiloZeném vykrese je zndzorndno za¥izeni
pro ovlddani regula¢ni hydrauliky podle vyna-

lezu, kde na obr. 1 je celkova sestava a na obr. 2

detail sefizovaci matice regulaniho mechanis-

. 1.

Rém 31 kabiny. je pruZn& spojen p¥es pryZovou

pruZinu 17 s télem 18 traktoru, od kterého je



vniténi prostor kabiny oddlen odd&lovaci stg-
-hou 1. Ovlddaci mechanismus 19 regulatni hy-
drauliky je tvofen hlavni ovladaci pdkou 3, vo-
lici pdkou 4 systému, ovlddaci pdkou 5 vnéjsiho
okruhu a patkou 6 rychlosti reakce. Paky 3, 4. 5
jsou spojeny pomoci regulaniho mechanismu

24 na rozvads& hydrauliky, ktery je uloZen ve

viku 32 hydrauliky, spojené s télem traktoru.
Padka 6 rychlosti reakce je pFipojena k hiidelce
s pa&kou 26 kolikem 28 a je ototn¥ uloZena v na-
trubku 27, ktery je pevn# plipevnén ke §titu 23
ovlddani. HFidelka s pdckou 28 je propojena oce-
lovou strunou 29 s raménkem rychlosti reakce
na viku 32 hydrauliky. Ocelova struna 29 je u-
loZena v- pevném lanovodu 30. Pohyb pék 3, 4, 5
na rozvadsd hydrauliky je zaji$t&n pomoci re-
gulatniho mechanismu 24. Regulatni mechanis-
" mus 24 je tvoten tfemi teleskopickymi h¥ideli 7,

opatFenymi sefizovacimi maticemi 8, a je piipo-

jen k h¥idelk&m .21 pomoci kloubl 10 a k hiidel-
kam 25 rozvadste pomoci kloubfi 9. Uhlové u-
staveni pak 3, 4, 5 vzhledem ke kloubim 9 je
zajisténo sefizovacimi maticemi 8. Sefizovact
matice 8 svym vnitinim kuZelem pevn& spojuji
roz¥iznutou ‘§4st kloubu 9 s ryhovanym primé-
rem teleskopického hiidele 7. Hfidelky 21 jsou
otond ulo¥eny v lo¥iskach 2, pfipevn&nych k od-

d&lovaci sténd 1. Pédky 3, 4, 5.jsou na koncich .

opatfeny néboji 22, které jsou pevné uloZeny na
hiidelkdach 21. Naboj 22 hlavni ovladaci péky 3
je rovn¥Z ulo¥en v desce 16 a ve stfedni Casti
je tato pika opatfena spojovacim Sroubem I1.
Spojovaci §roub 11 je veden kulisou desky 16,
kterd je upevn&na k odd&lovaci st¥n& 1. Na des-
ce 16 je uloZena sefiditelnd brzdi¢ka 20, sesté-
vajici. z tfecich lamel 12, pfitlatné pruZiny 13,
stavicl matice 14 a distanéni trubky 15. Paky 3,
4, 5 jsou vyvedeny do vnitfniho prostoru kabiny
pFes 5tit 23 ovlddéni, ktery je pfipevn&n k od-
d&lovaci stdng 1. Ve &titu 23 ovladéni jsou vy-

tyoFeny dvé nenaznaené vodici drazky pro o~ -

‘vladaci paky vngjich pfidavngch vgvodd pfi
alternativnim pou#iti p¥idavného rozvédéce.
Prestavovanim hlavni ovlddaci péky 3, volici pa-
ky 4 systému a ovlddaci pdky 5 vn#j§iho okruhu
se pfFendsi pohyb pfes regula&ni mechanismus
24 na hiidelky 25 rozvadé&&e. Hlavni ovladaci pé-
" ka 3 zlstava ustavena v jednotlivfch polohach
plsobenim sefiditelné brzdi¢ky 20 na- desce 18,
¢im¥ se umo¥iiuje nastaveni zvedaciho zafizeni
do rfiznych poloh. Volict pdku 4 systému lze p¥e-
stavovat do uréitych poloh, ¢imZ lze provadét re-
gulaci tlakovou, silovou, smiSenou o polohovou.
Ovlddaci paku 5 vn#jdiho okruhu lze pFestavo-
vat do jednotlivfch poloh a tim provadét regu-
laci vn&jsiho okruhu hydrauliky, PFestavovdnim

pécky 6 rychlosti reakce se otati htidelka s pac-
kou 26 v nétrubku 27 a pomoci ocelové struny
29 se ovlada raménko rychlosti reakce na viku

32 hydrauliky.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni pro ovladdani regulaé¢ni hydrauliky
traktoril, zejména s odpruZenou kabinou, ur-
¢ené pro ovlddéni neseného a taZeného zem&-
dslského néradi, jehoZ ovladaci mechanismus
obsahujici hlavni ovlddaci paku, volici paku
systému,. oviddaci pédku vnéjsiho okruhu a

- pé&&ku rychlosti reakce je umist&n v prosto-
ru odd&leném od rozvad&ée ulofeného ve vi-
ku hydrauliky, p¥itemZ spojeni ovladacich
prvkt ovlddaciho mechanismu, které maji
vazbu na rozvadé&¢, jsou s nim spojeny pomo-
ci regulaéniho mechanismu, vyznatené tim,
Ze regulatni mechanismus (24) kaZdého ovla-
daciho prvku sestdvd z teleskopického hfi-

" dele (7), pFipojeného jednim koncem pomoci
kloubu (9) se sefizovaci matici (8] k h¥idel-
ce (25) rozvéddéde a druhym koncem pomoci
kloubu (10) k h¥idelce (21), oto&nd uloZené
v loZisku (2) pFipevn&nému k oddé&lovaci sté&-
né (1), pfiCemZ na hiidelce ([21) je pfipev-
n&n ndboj (22) paky (3, 4, 5) prochazejici
Stitem '(23) ovl4déani pevné& spojenym s oddé-
lovaci sténou (1).

2. Za¥Fizeni pro ovlddéni podle bodu 1, vyznatené
tim, ¥e jeden konec kloubu (9) je radiilng
rozfiznut a opatien jednak dutinou s vnit¥-
nim drdZkovanim pro nasunuti drédZkovaného
konce teleskopického hiidele (7) a jednak
kuZelem, na n&j¥ dosedd kuZelova plocha se-
Fizovaci matice (8).

w

ZaFizeni pro ovladdéani podle bodu 1, vyznade-
né tim, Ze hlavni ovladaci pdka (3) je opatfe-
na sefiditelnou -brzdigkou (20), sestévajici z
tfecich lamel (12), p¥itlatné pruZiny (13},
stav&ci matice (14), distan&ni trubky (15) a
spojovaciho Sroubu (11}, prochézejiciho ku-
lisou v desce (16), p¥ipevn&né k oddslovaci
sténé (1). o

4. Ovlddaci zafizeni podle bodu 1, vyznadené
tim, Z¢ na 3titu (23) ovlddé4ni je upevn&n né-
trubek (27) pro hfidelku s patkou (26), k ni%
je pfipevn&na pomoci kolikl (28) pac&ka (6)
rychlosti reakce, pfifem# hiidelka s packou
(28] je spojena strunou (29} vedenou v lano-
vodu (30) s raménkem rychlosti reakce na vi-
ku (32) hydrauliky. '
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