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本实用新型公开了一种便于操作的酸碱滴

定装置，包括搅拌桶、酸液箱和碱液箱，所述搅拌

桶侧壁上部连通有进液管，底部连通有出液管；

搅拌桶顶部安装有超声波液位传感器，搅拌桶内

侧壁上安装有pH传感器；酸液箱和碱液箱均分别

通过第一支管和第二支管与搅拌桶连通；第一支

管上安装有第一电磁阀和流量传感器；第二支管

上安装有第二电磁阀；第一电磁阀的内径大于第

二电磁阀的内径；第一电磁阀和第二电磁阀均电

连接有智能控制装置，超声波液位传感器和pH传

感器均与智能控制装置有线或无线连接。本实用

新型结构简单，使用方便，一次性即可完成pH的

粗调，可以防止滴定时酸液或碱液加入过量，操

作快速简便，加快了滴定速度。
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1.一种便于操作的酸碱滴定装置，包括搅拌桶（1）、酸液箱（7）和碱液箱（8），所述搅拌

桶（1）侧壁上部连通有进液管（2），底部连通有出液管（3）；其特征在于，所述搅拌桶（1）顶部

安装有超声波液位传感器（4），搅拌桶（1）内侧壁上安装有pH传感器（5）；酸液箱（7）和碱液

箱（8）均分别通过第一支管（9）和第二支管（10）与搅拌桶（1）连通；第一支管（9）上安装有第

一电磁阀（11）和流量传感器（12）；第二支管（10）上安装有第二电磁阀（13）；第一电磁阀

（11）的内径大于第二电磁阀（13）的内径；第一电磁阀（11）和第二电磁阀（13）均电连接有智

能控制装置（16），超声波液位传感器（4）和pH传感器（5）均与智能控制装置（16）有线或无线

连接；进液管（2）和出液管（3）上分别安装有控制阀门（14）；所述搅拌桶（1）内安装有搅拌机

构，搅拌机构连接有旋转装置（15）。

2.如权利要求1所述的便于操作的酸碱滴定装置，其特征在于，所述超声波液位传感器

（4）和pH传感器（5）均通过无线发射器（17）与智能控制装置（16）无线连接。

3.如权利要求1所述的便于操作的酸碱滴定装置，其特征在于，所述智能控制装置（16）

为PLC控制器或电脑或智能手机。

4.如权利要求1所述的便于操作的酸碱滴定装置，其特征在于，所述旋转装置（15）为电

机；所述搅拌机构包括与电机相连的转轴（18），转轴（18）上安装有搅拌叶片（19）。

5.如权利要求1所述的便于操作的酸碱滴定装置，其特征在于，所述第一支管（9）和第

二支管（10）均通过主管（20）与搅拌桶（1）连通，主管（20）上安装有手动控制阀（21）。

6.如权利要求1所述的便于操作的酸碱滴定装置，其特征在于，所述酸液箱（7）和碱液

箱（8）均连通有液位显示管（22）。
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一种便于操作的酸碱滴定装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于机械领域，尤其涉及一种便于操作的酸碱滴定装置。

背景技术

[0002] 在化工领域，经常需要对各类溶液进行pH滴定，将溶液调整到需要pH值，再用去进

行各种化学反应或存储。但是现有的pH滴定，大多是通过人工进行，即人工控制加入的酸液

或碱液的量，通常是人工试验性的加入酸液或碱液，然后搅拌测量pH，再加酸液或碱液搅拌

测量pH，重复上述步骤至达到预设的pH，但是每次进行pH滴定时，被滴定的液体的体积和pH

均不相同，因此进行滴定时，通常是经过人工判断，先粗调，即每次加入较多的酸液或碱液，

然后被滴定溶液到达预设pH附近时，在细调，即每次加入较少的酸液或碱液。但是在粗调的

过程中，很容易加入太多的酸液或碱液，尤其限定被滴定溶液要滴定到pH为7 的时候，更容

易酸液或碱液过量。且粗调时需要多次加入酸液或碱液，也浪费时间，操作不便。

实用新型内容

[0003] 为解决上述问题，本实用新型公开了一种便于操作的酸碱滴定装置。本实用新型

结构简单，使用方便，一次性即可完成pH的粗调，可以防止滴定时酸液或碱液加入过量，操

作快速简便，加快了滴定速度。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型的技术方案为：

[0005] 一种便于操作的酸碱滴定装置，包括搅拌桶、酸液箱和碱液箱，所述搅拌桶侧壁上

部连通有进液管，底部连通有出液管；搅拌桶顶部安装有超声波液位传感器，搅拌桶内侧壁

上安装有pH传感器；酸液箱和碱液箱均分别通过第一支管和第二支管与搅拌桶连通；第一

支管上安装有第一电磁阀和流量传感器；第二支管上安装有第二电磁阀；第一电磁阀的内

径大于第二电磁阀的内径；第一电磁阀和第二电磁阀均电连接有智能控制装置，超声波液

位传感器和pH传感器均与智能控制装置有线或无线连接；进液管和出液管上分别安装有控

制阀门；所述搅拌桶内安装有搅拌机构，搅拌机构连接有旋转装置。

[0006] 进一步的改进，所述超声波液位传感器和pH传感器均通过无线发射器与智能控制

装置无线连接。

[0007] 进一步的改进，所述智能控制装置为PLC控制器或电脑或智能手机。

[0008] 进一步的改进，所述旋转装置为电机；所述搅拌机构包括与电机相连的转轴，转轴

上安装有搅拌叶片。

[0009] 进一步的改进，所述第一支管和第二支管均通过主管与搅拌桶连通，主管上安装

有手动控制阀。

[0010] 进一步的改进，所述酸液箱和碱液箱均连通有液位显示管。

[0011] 本实用新型的优点：

[0012] 本实用新型结构简单，使用方便，一次性即可完成pH的粗调，可以防止滴定时酸液

或碱液加入过量，操作快速简便，加快了滴定速度。
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附图说明

[0013] 图1为本实用新型的结构示意图。

具体实施方式

[0014] 以下结合附图及实施例对本实用新型做进一步说明。

实施例

[0015] 如图1所示的一种便于操作的酸碱滴定装置，包括搅拌桶1、酸液箱7和碱液箱8，所

述搅拌桶1侧壁上部连通有进液管2，底部连通有出液管3；搅拌桶1顶部安装有超声波液位

传感器4，搅拌桶1内侧壁上安装有pH传感器5；酸液箱7和碱液箱8均分别通过第一支管9和

第二支管10与搅拌桶1连通；第一支管9上安装有第一电磁阀11和流量传感器12；第二支管

10上安装有第二电磁阀13；第一电磁阀11的内径大于第二电磁阀13的内径；第一电磁阀11

和第二电磁阀13均电连接有智能控制装置16，超声波液位传感器4和pH传感器5均与智能控

制装置16有线或无线连接；进液管2和出液管3上分别安装有控制阀门14；所述搅拌桶1内安

装有搅拌机构，搅拌机构连接有旋转装置15。

[0016] 优选超声波液位传感器4和pH传感器5均通过无线发射器17与智能控制装置16无

线连接。智能控制装置16为PLC控制器或电脑或智能手机，优选为PLC控制器。旋转装置15为

电机；所述搅拌机构包括与电机相连的转轴18，转轴18上安装有搅拌叶片19。

[0017] 第一支管9和第二支管10均通过主管20与搅拌桶1连通，主管20上安装有手动控制

阀21。

[0018] 酸液箱7和碱液箱8均连通有液位显示管22。

[0019] 本实用新型使用方法如下：被滴定液体自进液管2进入搅拌桶1，然后超声波液位

传感器4用于检测被滴定液体的液位，pH传感器5检测被滴定液体的pH值，并且将液位信息

和pH信息传递到智能控制装置16，由于搅拌桶1的面积确定，因此根据体积V=面积s*液位高

度h可以计算出被滴定液体的体积，同时根据被滴定液体的pH值，即可以计算出被滴定液体

中的H+总量或OH-总量，则由于酸液箱7和碱液箱8中H+或OH-浓度是确定的，因此即可以计算

出需要对应加入t体积的酸液或碱液使得被滴定液体到达预设的pH值，但是考虑到其中的

误差，选择首先通过第一电磁阀11输入0.8-0.9t的酸液或碱液进行初步滴定，然后关闭第

一电磁阀11，开启内径更小的第二电磁阀13进行后续的详细滴定，至最后被滴定溶液达到

预设的pH值，完成滴定，然后自出液管3被抽走。

[0020] 尽管本实用新型的实施方案已公开如上，但并不仅仅限于说明书和实施方案中所

列运用，它完全可以被适用于各种适合本实用新型的领域，对于熟悉本领域的人员而言，可

容易地实现另外的修改，因此在不背离权利要求及等同范围所限定的一般概念下，本实用

新型并不限于特定的细节和这里所示。
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图1
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