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Vyndlez se tyka zalizeni k synchronizaci
rychlosti pohont udseku letmych niZek,
instalovaného ve spojité sochorové véalcova-
ci trati. Re3¥i se jim pii stfihani posledni,
respektive piedposledni mérné délky vy-
valku synchronizace rychlosti v8ech pohonil
dseku letmych ntZek s rychlosti odvadéci-
ho dopravniku, tj. se skute¢nou rychlosti
vyvalku. Podstatou vyndlezu je zapojeni ¢id-
la polohy vyvalku, dvou &idel rychlosti vy-
valku, programdtoru a regulatnich blokl
pfislusnych pohéné&ncich motori.

223258



223258

3

Vyndlez se tyka zafizeni k synchronizaci
rychlosti pohonfi dseku letmych nfZek, kte-
ré je instalovdna napfiklad ve spojité so-
chorové valcovaci trati.

V tuseku letmych niiZek byva kromé& po-
honu vlastnich letmych nfiZek instalovédna
jeSt8 tfada zafizeni, napiiklad synchronizac-
ni vdaledek, podévaci valce, dopravni valec-
ky v niiZkdch, odvadséci dopravnik atd., je-
jichZ &innost je tzce vdzédna na jejich vzéa-
jemnou spoluprdci, al uZ je to z divodd
vlastni technologie valcovadni nebo z davo-
df kvality vdlcované produkce. Postup stii-
héni pohybujiciho se materidlu letmymi ntiz-
kami lze potom zhruba rozdélit do dvou
Gasovych usekl, a to kdy dopravovany ma-
terial je jeSt& drZen v posledni hotovni sto-
lici a synchronizafni valefek pfesn& méri
rychlost vyvalku, kterou zadava pohonu let-
mych niZek, a kdy vyvalek jiZ opustil po-
sledni hotovni stolici a pfi stFihdni kratkych
délek i synchronizaéni valefek a podévaci
valce. V prvém pifipad& nenastdvaji Zadné
problémy, tykajici se presnosti stfihdni vy-
valku. V druhém pfipadg&, tj. pfi strihani
posledni, respektive pfedposledni mérné dél-
ky, je presnost stifithdni zévislda na dokona-
1é synchronizaci zbylého tGseku letmych nii-
Zek, tj. useku, ktery se sklddd z pohont,
jejichZ mechanickd ¢ast mé jeSté pfimy styk
s materidlem. AZ dosud letmé niZky st¥iha-
ji tuto posledni mérnou délku naddle rych-
losti, odpovidajici zapamatované rychlosti
synchroniza&niho véletku, na kterém v3ak
jiZ vyvalek neleZi, ale kdy jeho pfevédZna
Cést leZi na vAaledcich v letmych niiZk4ach a
odvadécim dopravniku. Na pFesnost ustii-
Zeni této posledni mérné délky ma pak vliv
fada faktordl, z nichZ nejdfileZit8jsi je doko-
naly transport vyvalku prostorem n@Zek
rychlosti, synchronni s rychlosti niZek a
rychlost v8ech dopravnik® v nliZkdch i tés-
né za nOZkami, respektive i rychlost poda-
vacich vélci.

Nevyhodou dosavadniho FeSeni je skutet-
nost, Ze i za predpokladu, Ze je zajistén do-
konaly transport vyvalku prostorem letmych
nliZek, napriklad pomoci undSeciho segmen-
tu, zdvisi presnost ustfiZené posledni mér-
né délky na rychlosti odvad&ciho dopravni-
ku, vale¢kl v letmych nfiZkdch, respektive
i na rychlosti poddvacich vdlci. Tato rych-
lost nemusi byt vZdy synchronni s rychlosti
zadavanou letmym niZkdm synchronizanim
valeCkem. V dlisledku toho potom doché&zi
k nepfesnému ustiizeni posledni mérné dél-
ky vyvalku.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zafizeni k
synchronizaci rychlosti pohon@i tseku let-
mych nlZek podle vynélezu, které se skldad4
z ¢idla vyvalku, dvou &idel rychlosti vyval-
ku, programétoru a regulatnich blokii pfFi-
sludnych pohéanécich motord.

Podstatou zatizeni .podle vynédlezu je to,
Ze vystup ¢idla polohy vyvalku je spojen s
blokovacim vstupem programétoru, na jehoZ
Fidici vstup je zapojen vystup prvniho &idla
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rychlosti vyvalku a na druhy ¥Fidici vstup
vystup druhého ¢&idla rychlosti vyvalku. Ri-
dici vystupy programétoru jsou pFipojeny
na korespondujici p¥fimé vstupy regula&nich
blok®, u nichZ vystup prvniho regula¢niho
bloku je spojen s ovlddacim vstupem pohé&-
néciho motoru podévacich valetkh. Vystup
druhého regulatniho bloku je déle spojen
s ovladacim vstupem pohan&ciho motoru
letmych ntZ%ek a vystup tFetiho regulaéni-
ho bloku je spojen s ovlddacim vstupem po-
hanéciho motoru dopravniho véletku v let-
mych niizkach.

Vyhodou zafizeni podle vyndlezu je to, Ze
pii stifihdani posledni, respektive pfedposled-
ni mérné délky vyvalku automaticky syn-
chronizuje rychlost podéavacich vélcd, let-
mych niiZek a dopravnikd v letmych néZ-
kdch na skutetnou rychlost materidlu, jez
je Umeérné rychlosti odvadéciho dopravni-
ku. Tim je zajidténo vZdy pfesné ustfiZeni
této posledni, respektive pFfedposledni mér-
né délky vyvalku.

Zatizeni k synchronizaci rychlosti poho-
nit tseku letmych ndZek podle vyndlezu je
pfikladng schematicky zndzorné&no bloko-
vym schématem na vykresu.

Z blokového schématu je ziejmé, Ze za-
fizeni podle vynélezu se skladd z ¢idla 9
polohy vyvalku 16, napfiklad fotonky, dvou
¢idel 7, 8, rychlosti vyvalku 16, coZ jsou na-
piiklad impulsni vysilade, programéatoru 10,
realizovaného v daném piipadé poditatem,
a tfi reguladnich blokd 13, 14, 15, coZ jsou
naptiklad tyristorové ménife s Fidicimi ob-
vody. Tato jednotlivd ¢idla 7, 8, 9, bloky 10,
13, 14, 15 a piisludné pohénéci motory 3,
4, 12 jsou potom zapojeny néasledovné. Vy-
stup ¢idla 9 polohy vyvalku 16 je spojen :s
blokovacim vstupem ‘b programétoru 10, na
jehoZ prvni Fidici vstup a je zapojen vystup
prvniho &idla 7 rychlosti vyvalku 18, -které
je mechanicky spojeno se synchronizadnim
véleCkem 5 uspofddanym pred letmymi niZ-
kami 1. Na druhy Fidici vstup :c programa-
toru 10 je potom zapojen vystup. druhého
¢idla 8 rychlosti vyvalku 18, které je me-
chanicky spojeno s odvddé&cim dopravnikem
6 uspofddanym za letmymi niZkami 1. Ri-
dici vystupy 1, g h programdtoru 1% jsou
pfipojeny na korespondujici p¥imé vstupy
m, d, k reguladnich blokd 13, 14, 15, u nichZ
vystup prvniho regulaéniho bloku 13 je spo-
jen s ovladacim vstupem n pohéné&ciho mo-
toru 12 podavacich véleckt 11, vystup dru-
hého regulaéniho bloku 14 je spojen s o-
vlddacim vstupem e pohéanéciho motoru 3
letmych niZek 1 a vystup tfetiho regulac-
niho bloku 15 je spojen s ovlddacim vstu-
pem f pohdnéciho motoru 4 dopravniho vé&-
le€ku 2 v letmych ntiZkach 1.

Funkce zafizeni podle vynédlezu je nésle-
dujici. P¥i st¥ihéni zatdtku vyvalku 16 a po
ném nésledujicim jeho déleni na mérné dél-
ky, kromé posledni mérné délky, je letmym
ntzkdm 1, dopravnimu véaletku 2 v letmych
nizkdch 1 a poddvacim véletktm 11 zad&-
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vana rychlost Gmérnd rychlosti vyvalku 18
a meéfend synchronizatnim valefkem 5. Se
synchronizadnim véleCkem % je potom me-
chanicky spo’eno prvni ¢idlo 7 rychlosti
vyvalku 16, jeho’ vystupni signdl je prive-
den na prvni Fdici vstup a programatoru 13.
Pokud je pfitomnost vyvalku 18 identifiko-
vana Cidlem 9 polohy, je signal z druhého
¢idla 8 rychlosti vywalku 1§, pfivedeny na
druhy Fidici vstup e programatoru 13 za-
blokovdn, a to signdiem na blokovacim
vstupu b programétoru 1.

Vystupni signdly z #idicich vistupli 1, g, h
programétoru 18 se privadé&ji na korespondu-
jici pfimé vstupy d, k regulaCnich blokl 13,
14, 15, kterymi se Fidi pFisluSné pohédnéci
motory 3, 4, 12 letmych niZek 1, dopravni-
ho védletku 2 v letmych nfiZzkdch 1 a podé-

vacich vale¢ktt 11, ¢imZ jsou tyto pohony
synchronizovdny na rychlost vyvalku 16 mé-
Fenou synchroniza&nim véaleCkem 5. V oka-
mZiku, kdy konec vyvalku 16 opusti §idlo 8
polohy, vySle toto impuls, kterym se zablo-
kuje signédl privddé&ny na prvni fidici vstup
a programdtoru 10 z prvniho ¢idla 7 rych-
losti vyvalku 18.

Soudasné se odblokuje signal pFivddény
na druhy Fidici vstup ¢ programdétoru i0 z
druhého ¢&idla 8 rychlosti vyvalku 16. Tim
se pohédnéci motory 3, 4, 12 letmych nliZek
1, dopravniho vdledku 2 v letmych nliZkach
1 a podéavacich véaletkfi 11 synchronizuji
na rychlost odvadé&ciho dopravniku 8, kte-
ré je méfena druhym C€idlem 8 rychlosti vy-
valku 16. To mda za ndsledek presné&jSi stii-
héni posledni mérné délky vyvalku 16.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni k synchronizaci rychlosti poho-
nit dseku letmych nfiZzek, skladajici se =z
¢idla polohy vyvalku, dvou &idel rychlosti
vyvalku, programdtoru a regulatnich blokidl
prislusnych pohédnécich motordi, vyznafuji-
ci se tim, Ze vystup Cidla (9) polochy vyval-
ku (16) je spojen s blokovacim vstupem
(b) programaétoru (10), na jehoZ prvni Fi-
dici vstup (a) je zapojen vystup prvniho
¢idla (7) rychlosti vyvalku (16) a na dru-
hy fidici vstup (c) vystup druhého cidla
(8) rychlosti vyvalku (16}, pficemZ Fidici
vystupy (1, g h) programdioru {10} jsou

pfipojeny na korespondujici pfimé vstupy
(m, d, k) regulanich bloka (13, 14, 15),
u nichZ vystup prvniho regula¢niho bloku
(13) je spojen s ovladacim vstupem (n)
pohdnéciho motoru (12) podéavacich valec-
kd (11), vystup druhého regulatniho blo-
ku (14) je spojen s ovlddacim vstupem (e)
pohédné&ciho motoru (3) letmych nbZek (1)
a vystup tfetiho regula¢niho bloku (15) je
spojen s ovlddacim vstupem (f) pohénéciho
motoru (4) dopravniho vdlecku (2) v let-
mych nizkdch (1).
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