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Urzadzenie do pomiaru parametréw dynamicznych zawodnika

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do po-
miaru parametré6w dynamicznych zawodnika, znaj-
dujace zastosowanie w pomiarach sily i drogi przy
kontroli stanu wytrenowania i prognozowania tre-
ningu sportowca wyczynowego.

Z polskiego opisu patentowego nr 96519 znane
sg urzadzenia <diagnostyczne stanu wytrenowania
sily mieéniowej. Urzadzenia te skladajg sie z pod-
stawy ramy, w ktorej osadzona jest swobodnie
pomiarowa plyta spoczywajgca na czterech silo-
wych czujnikach tensometrycznych podiaczonych
przewodami do znanej aparatury pomiarowej. Po-
nadto do podstawy ramy z obu stron pomiarowej
ptyty zamocowane sg prowadnice polgczone u géry

poprzeczka, natomiast w prowadnicach osadzony

jest suwliwie uchwyt sztangi. Uchwyt ten polaczo-
ny jest w prowadnicach z ancuchem zalozonym
na kolo przekladni pomiarowego potencjometrycz-
nego czujnika drogi przemieszczania uchwytu sztan-
gi, przy czym czujnik ten polaczony jest przewo-
dami ze znang aparatura pomiarows.

W wymienionym urzgdzeniu pomiar drogi sztan-
gi oraz czasu, rejestrowane sg analogowo. Doklad-
no$é czasu zwigzana jest z szybkoSciag przesuwu
taémy rejestracyjnej, a reakcja podloza jest re-
jestrowana tylko w kierunku pionowym.

Metody te sg obecnie malo dokladne w stosun-
ku do potrzeb badawczych w sporcie wyczyno-
wym.

Urzadzenie wedlug wynalazku, w ktérym pla-
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tforma piezoelektryczna jest polgczona ze zna-
nym ukladem pomiarowym, ma dwa stojaki, na
ktéorych rozmieszczone sg w dowolnych odleglo-
Sciach o$wietlacze z czujnikami fotoelektrycznymi
polaczonymi z aparatura pomiarowo-rejestrujaca
ruch pionowy. Aparatura ta ma blok sterujacy po-
laczony poérednio, poprzez pamieé, z drukarks,
przy czym blok sterujacy jest sprzezony bezpo-
$rednio z drukarka oraz licznikiem czasu. Ponadto
jedno z wyj$é bloku sterujgcego jest potaczone
z jednym z wej$é oscylografu petlicowego znanego
ukladu pomiarowego platformy piezoelektrycznej.

Stosowanie urzadzenia wedlug wynalazku umo-
zliwia zarejestrowanie w czasie parametréw silty
dzialajgcej na platforme piezoelektiryczng oraz pa-
rametrow drogi, predkos$ci i przy$pieszenia Srodka
ciezkosci zawodnika i sztangi. Dodatkowo, poprzez
rejestrowanie kolejnych czas6w rzedu 10—3s na ca-
lej drodze, jest mozliwe okreflanie predkosci chwi-
lowych ruchu sztangi.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat blokowy urzadzenia, a fig.
2 — stanowisko do pomiaru parametréw dynami- |
cznych zawodnika w widoku penspektywicznym.

Platforma piezoelektryczna 1 jest polaczona sze-
regowo poprzez wzmacniacze ladunkéw 2 z analo-
gowym ukladem liczagcym 3, ktéry polaczony jest
réwniez szeregowo z oscylografem petlicowym 4.
Obok platformy piezoelektrycznej 1 usytuowane



. : 3
sa stojaki 5, na ktérych rozmieszczone s3 w do-
wolnych odleglosciach :czujniki fotoelektryczne 6
i o§wietlacze 7 tych czujnikéw. Czujniki fotoelek-
tryczne 6 polaczone s3 z blokiem sterujagcym 8
aparatury pomiarowo-rejestrujacej ruch pionowy.
Wyjscie bloku sterujacego 8 polaczone jest z wej-
Sciem pamieci 9 o pojemnosci 4096 bitéw, wyko-
nanej w technologii MOS, a wyjScie pamieci 9
polaczone jest z wejsciem drukarki elektromecha-
nicznej 10. Drugie wyjécie bloku sterujacego 8 po-
Igczone jest z drugim wejsciem oscylografu petli-
cowego 4. Nateminst trzecie wyjscie bloku steru-
+jgeego 8 Mozd. sle z wejéciem licznika czasu 11

k"steruja;cy 8 jest rowniez sprzezony bezpo-
‘§rednio z drukarks 10.
| Unzadeenfe ‘wedlug wynalazku dziala w naste-
pujacy"ggﬁébb;»éwi’ézacy zawodnik stojacy na pla-
tformie 1 wykonuje zadane éwiczenie i oddzialy-
wanie jego na platforme 1 jest rejestrowane przez
oscylograf 4. Jednocze$nie czujniki fotoelektrycz-
ne 6 rejestrujg kolejne czasy miedzy kolejnymi
przecieciami strumieni $wietlnych przez gryf
sztangi 12 i przekazujg te informacje do bloku
sterujgcego 8. Blok sterujacy 8 realizuje zapisy-
wanie do pamieci 9 nastepujacych funkcji: sek-
wencji zadzialania czujnikOw 6 przez zapisanie w
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pamieci ‘numeru czujnika oraz czasu miedzy ko-
lejnymi zadzialaniami tych czujniké6w 6, ktére to
czasy zlicza licznik 11. Po skonczonym éwiczeniu
nastepuje wydrukowanie zawartoSci pamieci 9
przez drukarke 10. Rejestracja parametréow z pla-

‘tformy 1 przez oscylograf 4 jest powigzana czaso-

wo z przecieciami strumieni §wietlnych za pomoca
znacznikéw czasu. Kazdemu czujnikowi fotoele-
ktrycznemu 6 odpowiada jeden znacznik czasu.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do pomiaru parametré6w dynamicz-
nych zawodnika, w ktérym platforma piezoele-
ktryczna jest polaczona ze znanym ukladem po-
miarowym, znamienne tym, 2ze ma dwa stojaki
(5), na ktérych rozmieszczone s3 w dowolnych
odleglosciach oswietlacze (7) z czujnikami fotoele-
ktrycznymi (6), polaczonymi z aparatura pomiaro-
wo-rejestrujgcq ruch pionowy, ktéra ma blok ste-
rujacy (8) polaczony posSrednio, poprzez pamieé
(9), z drukarky (10), przy czym blok sterujacy (8)
jest sprzezony bezpofrednio z drukarky (10) oraz
licznikiem eczasu (11), a ponadto jedno z wyj$é
bloku sterujacego (8) jest polgczone z jednym z
wejsé oscylografu petlicowego (4) znanego ukladu
pomiarowego platformy . piezoelektrycznej (1).
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