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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do obje-
tosciowego dozowania sypkich materiatow.

Znane sy urzadzenia do dozowania sypkich mate-
rialow w instalacjach przemyslowych, zaopatrzone
w dozowniki tarczowe i tasmowe, ktére majg wy-
dajno$¢. regulowang przez zmiane ustawienia nozy
zbierajgcych lub ograniczajgcych wielko$é warstwy
_dozowanego materialu. Wydajnosé¢ dozownikoéw $li-
makowych i tarczowych jest regulowana szybkosScig
ich napedu.

Znane sg rowniez obrotowe dozowniki komorowe,
ktére w razie potrzeby moga by¢ sprzegane po kilka
sztuk wraz ze wspoOlnym napedem. Ponadto znane
sg dozowniki typu tlokowo-komorowo-nurnikowego
i system6w pochodnych, stosowane do dozowania
cieczy i bardzo mialkich i malo $§cierajgcych mate-
riatéw sypkich.

Wada takich dozownikow jest ich stosunkowo
duzy gabaryt i waga. Ponadto ucigzliwym jest tu
zastosowanie zdalnego sterowania i regulacji wy-
dajnoS$ci. Wigkszo$§é tych niedogodno$ci usuwa urzg-
dzenie wedlug wynalazku.

Istota wynalazku jest zastosowanie systemu kla-
tek dozujgcych otwartych z gory i z dotu, cyklicznie
napelniajacych sie przez zasypywanie z gbéry pod
odpowiednimi otworami i cyklicznie opré6zniajgcych
sie przez wysypywanie dozowanego materialu do
odpowiednich otworéw w dole, przy czym klatki
poruszajg sie pod otworami nasypowymi i nad
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otworami wysypowymi posuwistym ruchem zwrot-
nym.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony przy-
kladowo na rysunku, na ktéorym fig. 1 przedstawia
pionowy podiuzny przekrdj urzadzenia z prawym
skrajnym polozeniem klatek dozujacych, a fig. 2
przedstawia ten sam przekrdj przez urzgdzenie co
fig. 1, lecz z lewym skrajnym polozeniem klatek
dozujgcych.

Urzgdzenie wedlug wynalazku stanowi uformo-
wang, w odpowiednio szczelnej budowie, korzystnie
pozioma, komore dozujgeg 2, ktora w gornej $cianie
ma uformowany otwor nasypowy 1, za§ w dolnej
$cianie dwa otwory wysypowe 3 i 4. Wewnatrz ko-
mory dozujgcej 2 umieszczony jest element rucho-
my 6, w ktorym s3a uksztaltowane dwie, o jednako-
wej i okreS§lonej pojemno$ci, otwarte od dotu i od
gbry, klatki dozujgce 5 i 7. Ruchomy element 6 po-
taczony jest konstrukcjgq lgczacg 10 z przykitadowo
przedstawionym na rysunku, pneumatycznym Ilub
hydraulicznym silownikiem 8 napedzanym przez
krociec 9 z ukladem zdalnego sterowania.

Dozowanie urzgdzeniem wedlug wynalazku syp-
kiego materialu z umieszczonego ponad urzadze-
niem zasobnika, ktérego lej ustawiony jest nad
otworem nasypowym 1 urzgdzenia, dokonuje sie
przez samodzielne napelnienie okreSlong iloScig
materialu ustawionej pod otworem nasypowym
klatki dozujacej 5. Po otrzymaniu bodzca od polg-
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czonego z ukladem zdalnego sterowania silownika
8, ruchomy element 6 zostaje przesuniety w drugie
swoje skrajne polozenie, jak pokazano na fig. 2 ry-
sunku, a napelniona dozowanym materiatem, klatka
dozujgca 5 umiejscowiona jest nad otworem wysy-
powym 3, gdzie nastepuje jej opréznienie. W tym
samym czasie druga klatka dozujgca 7 jest analo-
gicznie napelniona z zasobnika przez otwoOr nasy-
powy 1, pod ktéory zostala przesunieta.

Odmiana urzadzenia wedlug wynalazku posiada
ruchomy element 6 z wigksza iloScig klatek dozujg-
cych i odpowiednig ilo$¢ otworé6w wysypowych i za-
sypowych ustawianych automatycznie pod leje jed-
nego zasobnika dozowanego materialu, a w przy-
padku potrzeby, paru zasobnikéw réznych materia-
16w przeznaczonych do jednoczesnego dozowania.

Urzadzenie wedlug wynalazku moze byé, poza
przykiadowo pokazanym na rysunku, polgczone

-z innym silownikiem hydraulicznego, pneumatycz-
nego lub elektromagnetycznego zdalnego sterowania.

Wielkos¢ masy dozowanego materiatu ustala ilosé
ruchéw suwnych elementu ruchomego 6, a te sg
regulowane zdalnie ukladem automatycznego ste-
rowania.

Zastrzezenia patentowe
1. Urzadzenie do objeto$ciowego dozowania syp-
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zich materialéw, znamienne tym, ze w zamknietej
poziomej komorze dozujgcej (2) umieszczony jest
ruchomy element (6) z dwiema otwartymi z gory
i od dotu klatkami dozujgcymi (4 i 7) o okreSlonej
objeto$ci, a w Srodkowej w przyblizeniu cze$ci gor-
nej obudowy komory dozujgcej (2) uksztaltowany
jest otwor nasypowy (1) polgczony wyzej z zasobni-
kiem zasilajgcym materialu dozowanego, za$
w skrajnych w przyblizeniu cze$ciach dolnej obu-
dowy uksztaltowane sg dwa otwory wysypowe (3
i 4), a element ruchomy (6) wraz z klatkami dozu-
jacymi sprzegniety jest z jednym ze znanych typow
silownik6w skokowych pneumatycznych, hydraulicz-
nych lub elektromagnetycznych (8), polgczonych
z ukladem zdalnego sterowania.

2. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, znamien-
na tym, Ze umieszczony w komorze dozujgcej (2)
ruchomy element (6) ma uformowane dwie lub wie-
cej klatek dozujgcych otwartych od goéry i od dolu,
a w goérnej obudowie komory (2) uksztaltowane sg
dwa lub wigcej otworé6w nasypowych polgczonych
wyzej z zasobnikiem lub zasobnikami zasilajgcymi
materialu lub materialéw dozowanych, za§ w dolnej
obudowie komory (2) uksztaltowana jest odpowied-
nia ilo§¢é otwordéw wysypowych.
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