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kittaisestil vaunun ajosuuntaan ndhden si-
ten, ett#d kelojen akselit sijaitsevat koos-
ta riippumatta vakioetaisyydelld vaunussa
olevaan kiintedidn vertailupisteeseen (12)
nahden, on kannatinelementit varustettu
pystysuunnassa aseteltavilla ajopytrilla
(7) ja siirtopydrilla (9),

(C) sijaitsevat kannatinelementtien pituus-

joiden akselit

suuntaan, jolloin siirtopyordt koskettavat
alustaa (11) vasta sen jalkeen kun kela
on koskettanut alustaa ja tukielimet ovat
vapautuneet kelasta kannatinelementteja

laskettaessa alas.



Vagn for transportering av en kabel trumma,
omfattande tva parallella bidrelement (2,
3), som bildar mellan sig ett rum for en
trumma (6) och ar forskjutbara relativt
varandra 1 bidrelementens tvarriktning (B),
och 1 bidrelementen monterade upplagsorgan
(10) £f8r trumman. F6r att trummorna skall
kunna transporteras med sina centrumaxlar
(A) 1 tvdrled relativt vagnens kdrriktning
sd, att trummornas axlar befinner sig obe-
roende av storlek pd konstant avstand fran
en fixerad referenspunkt (12) i vagnen 4dr
bdrelementen f&rsedda med i vertikalled
instéllbara kérhjul (7) och med forskjut-
ningshjul (9), vilkas axlar (C) &r beligna
i bdrelementens langdriktning, varvid f&r-
skjutningshjulen ber6r underlaget (11)
forst efter det trumman har bertrt under -
laget och upplagsorganen har frigjorts fran
trumman, vid nedsankning av bidrelementen.
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Vaunu sylinterimiiisen kappaleen siirtoa varten

Esill¥ oleva keksint® koskee vaunua sylinterimdi-
sen kappaleen, erityisesti kaapelirummun siirtoa varten
alustaa pitkin, joka vaunu kidsittdid

- kaksi vdlin pidéssd toisistaan sijaitsevaa yh-
densuuntaista, pySrill8 varustettua kannatinelementtid,
jotka muodostavat vdliins& tilan kappaleen vastaanottoa
varten ja jotka ovat siirrettdviss# toisiaan kohti ja
toisistaan poispH#in kannatinelementtien poikittaissuun-
nassa,

- kannatinelementteihin sovitetut tukielimet
siirrettivin kappaleen kannattamista varten, ja

- kannatinelementteihin asennetut pystysuunnassa
siirrettivissi olevat kannatinpydrdt, Joiden akselit
kulkevat kannatinelementtien poikittaissuunnassa yhden-
suuntaisesti tukielimien kannattaman kappaleen keskiak-
selin kanssa kannatinelementtien nostoa ja laskua var-
ten.

vaikka keksint88 seuraavassa kuvataan l&hinnd
kaapelirumpujen yhteydess#d, on ilmaisu *gylinterimdinen
kappale" tarkoitettu kisittdémé#n mySs muut sylinterin-
muotoiset esineet, kuten paperirullat ja vastaavat tava-
rat.

Sihkdkaapelien valmistuksen yhteydessd valmiste-
tut kaapelit rullataan kaapelirummuille Ja puretaan
niiltd. Tunnetut kaapelin rullaus- tai purkauskoneet
koostuvat tavallisesti kahdesta Jjykevdstd pilarista,
jotka on ylh¥#1lt¥ liitetty yldpalkilla. Kaapelia rullat-
taessa tai purettaessa ripustetaan kaapelirumpu laake-
rointikeski®ihin, jotka molemmilta sivuilta vied&d&n kaa-
pelirummun keskireik##n.

On hyvin tunnettua kuljettaa kaapelirumpuja haa-
rukkatrukeilla, joissa kaapelirummut nostetaan lattiata-
sosta nostohaarukoilla. Haarukkatrukit kuitenkin kuljet-
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tavat kaapelirummut niiden keskiakseli yhdensuuntaisena
ajosuunnan kanssa ja toisen rummun pdddyn keskireilin
ollessa k#dntyneend haarukkatrukin nostotelinett#d koh-
den.

On my8s tunnettua kuljettaa paperirullia auto-
maattisesti ohjatuilla vaunuilla, joissa on kaksi tuki-
py8r88 ja ohjauspydrd. MySs tdssd on paperirullan kes-
kiakseli kuitenkin yhdensuuntainen kulkusuunnan kanssa.

Tédllaiset haarukkatrukit tai vaunut eividt kykene
kul jettamaan kaapelirumpua asemaan, joka mahdollistaa
kaapelin rullaus- tai purkauskoneiden laakerointikes-
kididen viennin kaapelirummun keskireik##n. Kaapelirumpu
tdytyy sovittaa koneiden eteen tai taakse ja ne kierite-
tddn tavallisesti k#sin koneisiin henkilSkunnan toimes-
ta. Kidsinkieritys on tyStelidstd, koska kaapelirummut
voivat olla varsin painavia ja tydhén liittyy henkildva-
hinkojen vaara, koska kaapelirummut voivat joutua tar-
koituksettoman suureen liikkeeseen ja olla vaikeita PY-
sdyttd¥. Kaapelirumpujen automaattinen kuljetus ja auto-
maattinen k#sittely kaapelin rullaus- ja purkauskonei-
s8iin ei ole mahdollinen yll# mainituilla haarukkatru-
keilla tai vaunuilla.

On mySs tunnettua kuljettaa kaapelirumpuja vau-
nulla rummun keskiakselin ollessa kohtisuorassa kulku-
suuntaan néhden, mutta tdlléin kaapelirummut t&ytyy nii-
td vaunulla noudettaessa tai vaunusta poistettaessa nos-
taa ulkopuolisella nostolaitteella.

On my&s tunnettua kuljettaa kaapelirumpuja vau-
nulla rummun akselin ollessa kohtisuorassa kulkusuuntaan
nédhden, jolloin rumpua kannattaa sen alaosasta lava tai
lavamainen teline.

Tdllaiset vaunut voivat varmaankin jéttd# kaape-
lirummut t#llaisiin kaapelinrullaus- ja purkauskonei-
siin, mutta jos rumpuja tdytyy nostaa vaunuihin ja pois
niistd ulkopuolisen laitteen avulla tulee kdsittelysta



10

15

20

25

30

35

82667

monimutkainen ja kallis. Jos tHdytyy kdyttdd lavoja, syn-
tyy uusia ongelmia sen johdosta, ettd kukin kaapelirumpu
tiytyy varustaa lavalla tai lavamaisella telineelld,
mistd seuraa suuria kustannuksia. Monet koneet eivédt ky-
kene kidsittelemiin sekd kaapelirumpua ettd lavaa, vaan
seurauksena on tyhjien lavojen varastointiongelma.

Eriissi vaunutoteutuksessa kaapelirumpujen kul-
jettamiseksi rummun akseli kohtisuorassa pddkulkusuuntaa
vastaan on vaunun leveys mahdollista sovittaa eri kaape-
lirumpujen leveyteen, mutta vaunu on riippuvainen le-
veistd erikoispydristd ja kddntyvistd apukannatinpydris-
t4. Mainitut py®rit ottavat niin suuren tilan leveys-
suunnassa, ettd vaunu ei sovellu kaapelirummun siirtoon
mainittuihin tavanomaisiin kaapelin kelaus- ja purkaus-
koneisiin ja niistd pois, Jjos nHitd ei tehdd ko&mpeldn
suuriksi.

Sitdpaitsi nostavat tdém#én tyyppiset tunnetut vau-
nut eri suuruiset kaapelirummut lattialta silléd tavoin,
ettd kaapelirumpujen keskiakseli siirtyy eri matkan vau-
nuun sen pH#ikulkusuunnassa. Tdmd on suuri haitta auto-
maattisissa rummunkdsittelyjirjestelmisséd, joissa rummun
keskiakseli tdytyy keskittdd kaapelin rullaus- tai pur-
kauskoneiden laakerointikeskidihin ja automaattiset vau-
nut tavallisesti etsivit paikkansa lattiaan kiinnitetyn
paikoituslaatan tai vastaavan mukaan.

US~-patenttijulkaisusta 3 529 736 on tunnettu vau-
nu painavien esineiden kuljettamista varten. Vaunuun
kuuluu kaksi yhdensuuntaista, kiinte#n etdisyyden pédssa
toisistaan sijaitsevaa, pybrilld varustettua kannatin-
elementtid ja kannatinelementteihin asennetut tukielimet
siirrettidviid esinettd varten. Kannatinelementit on va-
rustettu pystysuunnassa liikuteltavilla pybrilld, joiden
akselit sijaitsevat kannatinelementtien poikittaissuun-
nassa, kannatinelementtien nostamista ja laskemista var-
ten.
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Tdllaisella vaunulla saadaan esineet kyll&kin
kuormatuiksi vaunuun kannatinelementtien varaan ja pure-
tuiksi vaunusta ilman ulkopuolisten nostolaitteiden
apua, mutta kuormaaminen ja purkaminen edellyttd# aina,
ettd vaunu ajetaan kulkusuunnassa esineen alle ja vas-
taavasti pois esineen alta eli aina siirtdm#lli koko
vaunua esineen suhteen.

Esilld olevan keksinn¥én tavoitteena on viltt#i
ylld mainitut vaikeudet ja aikaansaada vaunu, joka auto-
maattisesti voi nostaa ja asettaa alas eri suuruisia
sylinterimdisid kappaleita, kuten kaapelirumpuja rumpu-
jen varastointipaikkoihin ja rullaus- ja purkauskonei-
siin kappaleen keskiakseli kohtisuorassa kulkusuuntaan
ndhden tarvitsematta kuormauksen ja purkauksen aikana
liikutella koko vaunua kappaleen suhteen. T#mi tavoite
saavutetaan keksinndn mukaisen vaunun avulla, jolle on
tunnusomaista, ettd

- kannatinelementit on varustettu siirtopydril-
14, Jjoiden akselit ovat kohtisuorassa kannatinpydrien
mainittuja akseleita vastaan, jotka siirtopydrit kannat-
tavat kannatinelementtej& kannatinpy®rien yl&snostetussa
asennossa kannatinelementtien siirtdmiseksi kannatinpyé-
rien akselin suunassa,

- Jolloin tukielimet on sovitettu suhteessa
siirtopydriin siten, ett#d kappaleen kehd on kosketukses-
sa alustan kanssa ennen siirtopydrien kosketusta alustan
kanssa nostettaessa kannatinpydrdt kosketuksesta alustan
kanssa.

Keksintd perustuu siihen ajatukseen, ett#d vaunun
kannatinelementit toteutetaan siirrettdviksi kohtisuo-
rasti kannatinelementtien pituussuuntaa vastaan toisin
sanoen kappaleen aksiaalisuunnassa siten, ett# vaunu voi
tarttua kappaleeseen molemmista pd&tyseinistd ja vapau-
tua kappaleesta siirtdm#ll4 kannatinelementit vastaavas-

ti poispdin toisistaan. THmd tekee mahdolliseksi sovit-
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taa tukielimet kannatinelementteihin kiintedlle etdisyy-
delle toisaalta toisistaan ja toisaalta jostakin kiinte-
4std vertailupisteestd vaunussa. T&md varmistaa, ettd
keskiakselit eri suuruisissa sylinterimdisissd kappa-
leissa aina tulevat olemaan yhdessi ja samassa pystyta-
sossa vaunussa ja siten sijaitsemaan aina vaunussa sa-
malla etdisyydelld vaunun vertailupisteestéd. Vaunun
liikkeitd voidaan t#ten ohjata automaattisesti siirta-
midin kappaletta tarkasta keskiakseliasemasta tai tdhén
asemaan suhteessa tyYstbékoneeseen, varastointipaikkaan
tai vastaavaan. Tdst# on seurauksena yksinkertaiset pai-
koituslaitteet automaattisissa rummunkdsittelyjérjestel-
missd.

Keksint84 kuvataan lihemmin seuraavassa viitaten
oheisiin piirustuksiin, joissa

kuviot 1-3 esittdvit kaaviollisesti keksinndn mu-
kaisen vaunun edullisen suoritusmuodon toimintaperiaat-
teet, jolloin kuviot 1 ja 2 esittdvat vaunun sivukuvana
kuljetusasemassa vastaavasti lastaus- tai purkausasemas-
sa ja kuvio 3 esittdd vaunun pddltd jJa

kuviot 4 ja 5 esittdvidt vaunun tiettyj]d raken-
teellisia ratkaisuja sivukuvana osittain leikattuna vas-
taavasti pd#ltd, Ja

kuviot 6 ja 7 esittdvdt keksinndn kaksi muuta
edullista suoritusmuotoa sivukuvina.

Kuvioissa 1-5 esitetylld vaunulla on oleellisesti
U:n muotoinen runko 1, joka k#sittdd kaksi yhdensuun-
taista vaaka-asentoista kannatinelementtid 2 ja 3 Ja
keskikiinnikkeen 4. Kannatinelementit muodostavat va-
liins3d tilan 5 kaapelirummun 6 vastaanottoa varten si-
ten, ettd rummun keskiakseli A on kohtisuorassa kan-
natinelementtien pituusakseliin n#hden ja siten my3s
kohtisuorassa vaunun ajosuuntaan ndhden.

Kukin kannatinelementti on varustettu kannatin-
pybrdlld 7, joka on pystysuunnassa siirrettdvésti laake-
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roitu tukielementtiin ja keskikiinnike on varustettu
ohjauspySrdlld 8 kiertyvisti pystyakselin ympidri. Kan-
natinpy8rien akselit B ovat kohtisuorassa kannatinele-
menttien pituussuuntaan n#hden ja siten yhdensuuntaisia
rummun keskiakselin kanssa.

Kukin kannatinelementti on sit# paitsi varustettu
siirtopySrdlld 9, joka on laakeroitu kannatinelementtiin
pybriviksi vaakasuoran akselin C ympdri, joka kulkee
kannatinelementin pituussuunnassa ja on kohtisuorassa
kannatinpybrén akseliin ja rummun keskiakseliin n&hden.

Kullakin kannatinelementills on sit# paitsi kaksi
toista kannatinelementtid kohti suunnattua ja kannatin-
elementtien véliseen tilaan tydntyvii tukielintd, jotka
muodostuvat vaakasuuntaisista nostolevyistd 10. Ne on
jéykdsti kiinnitetty kannatinelementteihin kiintedlle
etdisyydelle toisistaan.

Kannatinelementit 2 ja 3 on siirrettHivisti laake-
roitu keskikiinnikkeeseen siten, ettd kannatinelementte-
J8 voidaan siirt#4 toisiinsa n#hden yhdensuuntaisesti
toisiaan kohti ja toisistaan poispdin.

Vaunun kuljetusasennossa ovat kannatinpyérit
alaskd¥énnettyind siten, etti# kaapelirummun pH#dyt lepHd&-
vét nostolevyilld ja rumpu on nostettu yl8s kosketukses-
ta lattian 11 kanssa. Vaunua voidaan nyt ajaa automaat-
tisesti eri suuntiin esimerkiksi lattiaan ennalta asen-
nettua rataa pitkin, jolloin sopivasti tunnusteluelin 12
on asennettu keskikiinnikkeeseen lattiatasoon sovitet-
tujen ohjaussilmukoiden 13 automaattista hakua varten,
kuvio 3.

Kaapelirummun luovuttamiseksi kannatinpy6ri8 nos-
tetaan yl&spdin suhteessa kannatinelementteihin siten,
ettd kannatinelementit sek# nostolevyt laskevat. Nos-
tolevyt ja siirtopy®drdt on t¥118in sovitettu sellaisiin
korkeusasemiin suhteessa toisiinsa ja kannatinpy®riin,
ettd kaapelirummun p#idyt ensin tulevat kosketukseen
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lattiatason kanssa ja sitten siirtopy®rien kanssa. Tamén
ansiosta tulevat nostolevyt edelleen laskeutumaan kaape-
lirummun kosketettua lattiatasoa ennenkuin laskeutumis-
liike pysdhtyy siirtopybrien kosketukseen lattiatason
kanssa. Nostolevyt vapautuvat tdten kaapelirummusta.

Kannatinelementtien laskemisen jdélkeen voidaan
kannatinelementtejd siirt#8 poispdin toisistaan siir-
topybrilld rullautuen. Téten nostolevyt etddntyvdt kaa-
pelirummusta ja tulevat lopulta sijaitsemaan kaapelirum-
mun leveyden ulkopuolella siten, ettd nostolevyt ovat
vapaita rummusta, kun vaunu ajetaan pois kaapelirummun
luota. Kaapelirumpua noudettaessa toimitaan kddnteisessa
jéirjestyksessd.

Esitetyssd vaunussa ovat nostolevyt jaykédsti
kiinnitetyt kannatinelementteihin, minkd johdosta kaape-
lirummun keskiakselit tulevat aina sijaitsemaan samassa
pystytasossa D riippumatta rumpujen suuruudesta. T&md
pystytaso sijaitsee puolestaan oleellisesti vakioetdi-
syydelld kiintedstd# vertailupisteesta vaunussa esimer-
kiksi tunnusteluelimesti 12 johtuen siitd, ettd kan-
natinelementtien laskeutumisliike on suhteellisen pieni.

Kuvioissa 4 ja 5 esitetyissd# toteutuksissa ovat
kannatinpydrit 7 laakeroituina kannatinelementteihin
vipuvarren 14 avulla, joka on kierrettdvissd pystytasos-
sa moottorikdyttdisen asetteluruuvin 15 avulla.

Kannatinelementit ovat siirrettdvdsti sovitetut
keskikiinnikkeeseen kiinnitettyyn tankoon 16 ja siir-
rettdvissi voimakdyttdisen asetteluruuvin 17 avulla.

Keskikiinnikkeeseen on asennettu jarru 18, joka
voidaan painaa lattiapintaa vasten vaunun pitédmiseksi
stabiilina ajatellulla paikalla siirrettdessd kannatin-
elementtejd toisiaan kohti tai toisistaan poispéin.

Nostolevyt 10 ovat sopivasti trapetsin muotoisia
tai niissd on vinot kulmat, mik# helpottaa nostolevyjen
vientid kaapelirummun alle ja sallii tietyn paikoitus-
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virheen laskettuna vaunun pituussuunnassa.

Kuvio 6 esittdH suoritusmuodon, jossa tukielimet
10, toisin sanoen nostolevyt ovat siirrettivisti sovite-
tut kannatinelementtien pituussuunnassa. Nostolevyt on
sijoitettu pareittain tietylle etdisyydelle toisistaan
Ja niitd8 voidaan siirt#i toisiaan kohti ja toisistaan
poispdin siten, ettd et#disyyden kohtisuorasti kannatin-
elementtien pituussuuntaa vastaan ulottuva keskilinja D
on vakioetdisyydelld siirtopydrien akselisuunnassa 6
kiintedstd vertailupisteestd 12, esimerkiksi tunnustelu-
elimestd vaunussa. Kuvio 6 esitt#i yhtendisilld viivoil-
la nostolevyjen yhden asennon, joka soveltuu suurille
rummuille ja katkoviivoilla nostolevyjen toisen asennon,
joka sopii merkittivisti pienemmille rummuille.

Kuvio 7 esitt#dd suoritusmuodon, jossa tukielimet
10 muodostuvat neljéstd nostolevystd kussakin kannatin-
elementissd. Nostolevyt ty6ntyvdt kannatinelementtien
véliseen tilaan 5 ja sijaitsevat pareittain vakioetdi-~
syydell# toisistaan kannatinelementtien pituussuunnassa
ja vakioetdisyydelld siirtopybrien akselin suunnassa
kiintedstd vertailupisteestd 12 vaunussa. Tissd suori-
tusmuodossa kdytetd#dn siis kahta paria nostolevyji,
ulointa paria, kun siirret##n suuria rumpuja ja sisempdd
paria, kun siirret##n pieni¥ rumpuja. Ulompi pari voi
olla suurempi ja vahvempi, koska suuret rummut ovat ras-
kaita. Pienet rummut eivit tarvitse niin suuria ja vah-
voja nostolevyjd ja siksi on mahdollista kdyttdd pienid
nostolevyjd, jotka eivdt ota niin paljon tilaa korkeus-
suunnassa. Vaunu nostaa siis suuret rummut hivenen kor-
keammalle tasolle kuin pienet rummut, katso kuvio 7.

Piirustukset ja niihin liittyvi selitysosa ovat
tarkoitetut ainoastaan havainnollistamaan keksinn&llisti
ajatusta. Yksityiskohdiltaan voi vaunu vaihdella patent-
tivaatimusten puitteissa. Vaunun kesken#ln liikkuvien
osien siirto voidaan aikaansaada mySs muulla tavoin,
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esimerkiksi painev#liainesylinterien, ohjausketjujen tai

vastaavien avulla.
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Patenttivaatimukset:

1. Vaunu sylinterimiisen kappaleen, erityisesti
kaapelirummun siirtoa varten alustaa pitkin, joka vaunu
kdsittidd

- kaksi vdlin pHH#ssd toisistaan sijaitsevaa yh-
densuuntaista, py®8rill# varustettua kannatinelementtii
(2, 3), jotka muodostavat v&liins# tilan (5) kappaleen
(6) vastaanottoa varten ja jotka ovat siirrettidvissi
toisiaan kohti ja toisistaan poispdin kannatinelement-
tien poikittaissuunnassa,

- kannatinelementteihin sovitetut tukielimet
(10) siirrettdvdn kappaleen kannattamista varten, ja

- kannatinelementteihin asennetut pystysuunnassa
siirrettévissd olevat kannatinpydrit (7), joiden akselit
(B) kulkevat kannatinelementtien poikittaissuunnassa yh-
densuuntaisesti tukielimien (10) kannattaman kappaleen
(6) keskiakselin (A) kanssa kannatinelementtien nostoa
Ja laskua varten,
tunnettu siitd, ettd

- kannatinelementit (2, 3) on varustettu siir-
topydrilld (9), joiden akselit (C) ovat kohtisuorassa
kannatinpy8rien mainittuja akseleita (B) vastaan, jotka
siirtopybrdt kannattavat kannatinelementtejd kannatin-
pybrien yl8snostetussa asennossa kannatinelementtien
siirtdmiseksi kannatinpy®rien akselin suunnassa (B),

- Jolloin tukielimet (10) on sovitettu suhtees-
sa siirtopySriin (9) siten, ett# kappaleen kehd on kos-
ketuksessa alustan (11) kanssa ennen siirtopydrien kos-
ketusta alustan kanssa nostettaessa kannatinpydrdt kos-
ketuksesta alustan kanssa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen vaunu, t un -
nettu siitd, ettd kannatinelementit (2, 3) on 1lii-
tetty kdyttSpysrdlld varustetulla keskikiinnikkeelld (4)
jJa ovat symmetrisesti siirrettidvissi keskikiinnikkeen
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suhteen kannatinpydrien akselin suunnassa (B).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen vaunu,
tunnettu siiti, ettd tukielimet (10) on sovitet-
tu kannatinelementteihin (2, 3) vakioetHdisyydelle siir-
topybrien (9) akselin suunnassa (C) kiinte#dstd vertailu-
pisteestd (12) vaunussa.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen vaunu, t un -
nettu siitd, ettd tukielimet (10) muodostuvat aina-
kin kahdesta nostolevystd kummassakin kannatinelementis-
si (2, 3), jotka kannatinlevyt tydntyvdt kannatinele-
menttien vidliseen tilaan (5) ja sijaitsevat pareittain
vakioetdisyydelld toisistaan kannatinelementtien pituus-
suunnassa (C).

5. Patenttivaatimuksen 3 tai 4 mukainen vaunu,
tunnettu siitd, ettd nostolevyt (10) ovat jéy-
kdsti kiinnitetyt kannatinelementteihin (2, 3).

6. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen vaunu,
tunnettu siitd, ettd tukielimet (10) muodostuvat
ainakin kahdesta nostolevystd kummassakin kannatinele-
mentissd (2, 3), jotka nostolevyt tydntyvit kannatinele-
menttien vidliseen tilaan (5), sijaitsevat pareittain véa-
limatkan p##ss¥d toisistaan ja ovat siirrettdvisti sovi-
tetut kannatinelementtien pituussuunnassa (C) tukieli-
mien siirtdmiseksi toisiaan kohti ja toisistaan poispdin
siten, ettd etdisyyden kohtisuorasti kannatinelementtien
pituussuuntaan ndihden ulottuva keskilinja (D) sijaitsee
vakioetdisyydelld siirtopydrien (9) akselin suunnassa
(C) kiintedst¥ vertailupisteestd (12) vaunussa.

7. Patenttivaatimuksen 2 mukainen vaunu, t u n -
nettu siitd, ettd kannatinelementit (2, 3) on laa-
keroitu keskikiinnikkeeseen (4) siirrettdvisti kannatin-
pybrien (7) akselin suunnassa (B) ja liitetty keskikiin-
nikkeeseen ankkuroituihin siirtovdlineisiin (17) kan-
natinelementtien siirtoa varten.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen vaunu, t u n -
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nettu siitd, ettd siirtovdlineet muodostuvat ruuvi-
tangosta (17), joka on laakeroitu aksiaalisesti statio-
nd8risesti keskikiinnikkeeseen (4) Ja kytketty pySri-
vddén voimavilineeseen.

9. Jonkin edeltdvdn patenttivaatimuksen mukainen
vaunu, tunnettu siitd, etti kannatinpydrit (7)
on laakeroitu kannatinelementteihin (2, 3) vipuvarsien
(14) avulla, jotka ovat kierrettivissd pystytasossa ja
kytketyt voimavilineisiin (15) kannatinpydrien keskiak-
seleiden (B) siirtd8miseksi oleellisesti vertikaalisesti.

10. Jonkin edeltdvin patenttivaatimuksen mukainen
vaunu, t unn et t u keskikiinnikkeeseen (4) asenne-
tusta jarruelimestd (18), joka on siirrettdvissid kos-
ketukseen alustan (11) kanssa ennen kannatinpySrien (7)
nostoa.
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Patentkrav:

1. Vagn f8r transportering av en cylinderformad
kropp, speciellt en kabeltrumma l&ngs ett underlag, vil-
ken vagn omfattar

- tvd pd ett avstdnd frdn varandra beldgna pa-
rallella hjulfSrsedda bdrelement (2, 3), som bildar mel-
lan sig ett rum (5) f&6r mottagande av kroppen (6) och
som Ar f8rskjutbara mot och fr&n varandra i bérelemen-
tens tviArriktning,

- i bidrelementen anordnade upplagsorgan (10) f&r
uppbdrande av kroppen som skall fdrflyttas, och

- i b#relementen monterade vertikalt rérliga
bdrhjul (7) med axlarna (B) fdrldpande i bdrelementens
tvdrriktning parallellt med centrumaxeln (A) hos en av
upplagsorganen (10) uppburen kropp (6) for upplyftning
och nedsinkning av bdrelementen,
kannetecknad dérav, att

- bHrelementen (2, 3) &r fdrsedda med f6rskjut-
ningshjul (9) med axlarna (C) vinkelrdtt mot birhjulens
ndmnda axlar (B), vilka férskjutningshjul uppbdr birele-
menten i b#rhjulens upplyfta lige f&6r fdrskjutning av
bdrelementen i bdrhjulens axelriktning (B),

- varvid upplagsorganen (10) &r anordnade i f&r-
h&8llande till fdrskjutningshjulen (9) sd, att kroppens
omkrets kontaktar underlaget (11) fdre f&rskjutningshju-
lens kontakt med underlaget vid upplyftning av b#rhju-
len fr&n kontakt med underlaget.

2. Vagn enligt patentkravet 1, k & nn et e c k-
nad dirav, att bidrelementen (2, 3) #r fdrbundna med
ett drivhjulsfSrsett mittfdste (4) och &r symmetriskt
férskjutbara relativt mittfdstet i bérhjulens axelrikt-
ning (B).

3. Vagn enligt patentkravet 1 eller 2, k & n n e-
tecknad dirav, att upplagsorganen (10) &r anord-
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nade i bH#relementen (2, 3) pd konstant avstlnd i f&r-
skjutningshjulens (9) axelriktning (C) frd&n en fixerad
referenspunkt (12) i vagnen.

4. Vagn enligt patentkravet 3, k Ennet e c k-
n ad dirav, att upplagsorganen (10) utgdrs av &4tmins-
tone tvd lyftplattor i vardera birelementet (2, 3), vil-
ka lyftplattor inskjuter i rummet (5) mellan bdrelemen-
ten och dr belidgna parvis pd& konstant avstidnd frin var-
andra i b&relementens ldngdriktning (C).

5. Vagn enligt patentkravet 3 eller 4, k & n n e-
tecknad dirav, att lyftplattorna (10) &r styvt
fésta i bdrelementen (2, 3).

6. Vagn enligt patentkravet 1 eller 2, k&dnne-
tecknad dirav, att upplagsorganen (10) utgdrs av
dtminstone tvd lyftplattor i vardera birelementet (2,
3), vilka lyftplattor inskjuter i rummet (5) mellan bdr-
elementen, &r beldgna parvis p& ett avstdnd fr&n varand-
ra och 8r férskjutbart anordnade i birelementens lé&ngd-
riktning (C) f8r f&rskjutning av upplagsorganen mot och
fr&n varandra si att avstdndets vinkelritt mot birele-
mentens l&ngdriktning sig strickande mittlinje (D) lig-
ger p& konstant avst&nd i férskjutningshjulens (9) axel-
riktning (C) fr&n en fixerad referenspunkt (12) i vag-
nen.

7. Vagn enligt patentkravet 2, k A nnet e c k-
n ad dirav, att bdrelementen (2, 3) 8r lagrade i mitt-
fdstet (4) fdrskjutbart i bédrhjulens (7) axelriktning
(B) och férbundna med i mittfistet fdrankrade férskjut-
ningsdon (17) f&r f&rskjutning av birelementen.

8. Vagn enligt patentkravet 7, k i nnet e c k-
n ad dirav, att férskjutningsdonen utgérs av en skruv-
stdng (17) lagrad axiellt stationfrt i mittfédstet (4)
och kopplad till ett roterande kraftdon.

9. Vagn enligt ndgot av de f6regdende patentkra-
ven, kEnnetecknad dirav, att bdrhjulen (7)
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ir lagrade i birelementen (2, 3) medelst hdvarmar (14)
svingbara i vertikalplanet och kopplade till kraftdon
(15) £8r forskjutning av bdrhjulens centrumaxlar (B)
vidsentligen vertikalt.

10. vagn enligt nfgot av de f8regdende patentkra-
ven, k8nnetecknad av ett i mittfdstet (4)
monterat bromsorgan (18), som dr férskjutbart i kontakt
med underlaget (11) f&re bdrhjulens (7) upplyftning.
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