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Vynélez se tykd zaFizeni pro &teni kotoulového nosile zéznamu, na kterém jsou sig-
nély, zejména obrazové s/nebo zvukové, zaznamendny v tangencidlnd probihajicich stopéch,
u kterdho je uspoifddané optické &teci jednotke se zdrojem zdfeni, smérovou jednotkou a
ttecim detektorem, pFiem: timto zdrojem zédfeni je vysilén svazek paprskh, ktery prostied-
nictvim smérové jednotky plenddi data, nachdzejici se ve snimeacim bodu nosile zdznamu na
tento &teci detektor, déle mdfici detektor pro méfeni radidlni polohy snimaciho bodu vzhle-
dem na poiadovanou stopu a regula&ni systém pro regulaci této radidlni polohy snimaciho
bodu vzhledem na poiadovanou stopu, pfidemZ reguladni systém obsahuje prvni reguladni
smydku s mdiicim detektorem & prvnim hnacim Ustrojim, kterymi je regulovatelns radidlni
poloha &teci jednotky a druhou reguladni smydku s md*icim detektorem a druhym hnscim Ustro-
jim, kterymi je regulovatelnd Uhlové poloha otoZného prvku prifazeného smdrové jednotce,
vzhledem na dopadajici evazek paprdd & tim i radidlni poloha snimaciho bodu.

Takovéto zarizeni je znémo z US-patentniho episu 3 381 086. U zaFizeni, popsaného v
tomto patentnim episu jsou kombinovény Steci detektor a mdifici detektor. Svazek paprekd
prostupujici nosidem zéznamu se pfitom zobrazuje optickym oyofémon ne otoném prvku, kte-
ry u tohoto znimého zaifizeni obsshuje dva odrazové povrchy, které odréiejl svezek paprskl
ke dvéma detek&nim prvkém. Rozdilovy signél tdchto detekinich prvké se pouiije jako regu-
la&ni signél pro obd hnaci Ustroji, zatim co soultovy signél se pouiije jako vystupni vie
decsignédl.

~ Pomoci obou roguluénich smylek se doséhne toho, Ze snimaci bod oloduje stdle pfosné
datovou stopu na nosili. Tato datové stops mé cbvykly epirdlovy probéh, takie snimeci
bod se musi posunovat s témdf rovnomdrnou rychlosti v radidlnim smdru. Tento rovnomdrny
pohyb je obvykle poeobovtn prvnim hnacim dstrojim, zatim co druhé hnaci tetroji musi na-
tétenim oto¥ného prvku obvykle rychle sledovat rychlé zmdny radidlni polohy dstové stopy,
napi*iklad v ddsledku vystiednosti otodného bodu vzhledem na stF*ed nosile dat, aby se tak
zaru¥ilo plynulé &teni datové stopy.

Ukolem vynélezu Jo. roprodukovat v tekovémto znfizoni informace, zejména obrazové in-
formace, zaznamenané na nosili zéznemu, rychlosti, odlidnou od zéznamové rychlosti, jed-
noduchym zpOsobem. Zejmdna pak zpoidénych nebo etojicich obrezt, ale teké zrychlenych
obrazé s dokonce Sasové zp¥t obihajicich obrezd. Zs tim uUlelem je potfebnéd, aby ee v ur-
&ity Sasovy okamiik, nep¥*. na konci signéld, patficich k jednomu obrazu a zeznamenanych
v jedné stopd, okamiitd pfedlo ne zadétek prisluéné stopy, nebo jiné v blizkosti leiici
stopy. Takovéto posunuti nebylo dosud bez daldich opatieni moZné, nebof regula&ni systém
.#4di &teni na dosud probihajici stopé s velkou setrvainosti a pro novou stopu se musi
provést pfesné vyregulovéni.

Potadovanéd zadna sniméni, zejména pro reprodukci obrazd. se zmindnym Sasovym sledem
o0 zajisti tak, %e podle vyndlezu Je uspoirddand spinaci jednotke pro provédéni spinaciho
cyklu, ktery spolivé v tom, Ze slespof druhé reguladni smylke je pFeruloviéna, nalei se
druhému hnacimu dstroji piivede takovy Fidici eigndl ze zdroje signéld, Ze pootodi otod-
ny prvek o urdity dhel a nato se reguladni smydke opdt preruii.

Cpatfenim podle vyndlezu se doséhne toho, Ze po povelu se snimaci bod na desce sko-
kové posune v radiélnim smyslu. Docileny vyeledek je zéviely na opakovaci frekvenci po-
velu, velikosti posuvu o smdru posuvu snimaciho bodu. Nachdzi-li se na nosidi zédznamu spi~
rdlové informadni stopa, probihajici z vnitfku smérem, resp. z vndjsku smdrem dovnit?,
pek se tim md%e obdrZet stojici obraz, jestlile se snimaci bod po kaidé otdlce nosile z4é-
znamu posune ples jednu vzddlenost stopy smérem ven, &imi se stdle snimd taté: Cdst in-
forma&ni stopy. Jestli%e se md reprodukovat s polovi¥ni zéznamovou rychlosti, pak se md-
%20 snimaci bod posunout emdrem ven vidy po dvou otdéikédch pres jednu vzddlenost stopy.

Je ztejmé, 2e timto zpdsobem jsou moZné mnohé obm&ny rychlosti reprodukce.

Nosi¥e zdznamu pouiivané v zarizeni podle vyndlezu, obsahuji abvykle sudy polet obra-
z0 na jednu otadku, joliko: timto zpOsobem je dand Zdet zaznamenaného obrazu vidycky ulo-
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2ena v radidlnd sousednich bodech za sebou jdoucich stop. Proto2e se obrazové informace
mé&ni od obrazu k obrazu jen nepatrn&, znamend to, Ze zaznamenané informace, p*i pohledu
v radidlnim sm&ru se na odpovidajicich bodech vedle sebe leiicich stop 1131 navzadjem od
sebe jen nepatrnd, &imZ se podstatn® zmendi nebezpeli vadného &teni mezi navzdjem vedle
sebe se nachézejicimi stopami.

Vyhodnost provedeni zai*izeni podle vynélezu spodivd v tom, 2e se zajisti, skokové
posunuti snimaciho bodu z jedné stopy k jiné stopé v takovém &asovém okamiiku, ktery ales-
pon pribliiné odpovidé rastru impulsé zp&tného chodu v zaznamenaném obrazovém signalu. U
shora uvedené¢ho zéznamového vzoru leZi 4sti informa&ni stopy, odpovidajici periodsm ras=-
tru zp&tného chodu, také v radidlnim sméru vedle sebe v navzédjem za sebou nésledujicich
stopich. Tim, Ze se provede skokové posunuti snimactiho bodu na za&itku takovéto periody
rastru zpé&tného chodu jedné stopy, dostane se snimaci bod po skoku, za predpokladu, Ze
skokové posunuti bylo provedeno s dostatednou rychlosti, do pericdy rastru zp&tného cho-
du, kteréd je zaznamendna v nové stopd. To znamena, Ze skokové posunuti snimaciho bodu se
provede v jedné periodd, ve které je obraz potladen, takZe v disledku tshoto posunuti sni-
maciho bodu nevzniknou poruchy ve viditelném obrazu.

Startovacl signély pro spinaci cyklus se mohou samoziejm& také do jisté miry zpoz-
dit s ohledem na impulsy rastru zp&tnécho chodu, &im% se umoZni bdhem Z4sti tdchto period
rastru zp&tného chodu sledovat i naddle starou stopu, aby se pifefetly uréité informace,
napi*iklad pokud se tykaji opakovaci frekvence apod. spinaciho cyklu.

Ve spojeni se zai*izenim podle vynédlezu se mlZe pou2it také takovy nosi® informaci,
ktery je opatifen soustfednymi stopami misto informadnich stop, probihajicich spirdlovi-
t&. JestliZe se nyni napiiklad obraz zaznamenéd v jedné soustFfedné stopd, pak se pi*i nor-
médlni rychlesti reprodukce po kaZdé otd&ce nosile zéaznamu provede skok snimaciho bodu
rovny roztedi stop. PouZ2iti shora uvedenych soustifednych stop ml2e v3ak mit vyznam v ta-
kovych pitipadech, ve kterych se mé4 b&hem del3i doby ukazovat stéle stejny obrézek, pii-
&emZ soulasnd s obrazem se ma reprodukovat plynule hovoifeny text. Tim, %e snimaci bod bé&-
hem urlité doby sleduje stéle stejnou stopu, coZ p¥i t&chto soustifednych stopéch nevyza-
duje nijaky spinaci cyklus, zachovdvéd se b&hem poZadované, resp. katdé poZadované perio=-
dy prisludny obraz. Zvukové signély, které jsou potiebné bdhem této periody, mohou se za~
znamenat rovndZ v této soustifedné stopd riOznym zplsobem, priemZ se pfirozend musi u&init
opatieni, aby se obdrZel plynuly zvukovy signédl. Jako pi¥iklad budi? uvedeno zapamatovéni
zvukovych signélt ve frekvendnim multiplexu, p*idemZ po kaXdé oté&ce se mdni zvukovi nos-
né vlina. Cteci zafizeni se musi také po kaidé otd&ce piFepnout na tuto zmdndnou nosnou
frekvenci. P*itom se miZe samozfejmd dbédti na to, aby tato nosnd frekvence m8la do urdi-
té miry rovnomdrny pribdh, nebo se miZe na nosi&i zéznamu zaznamenat pFidavny indikaé&ni
signdl, ktery stédle indikuje nosncu frekvenci.

Vyndlez bude v dald3im textu bliZe objasn&n na ndkolika p*ikladech provedeni, znézor-
nénych na vykresech.

Na obr. 1 a 2 jsou zndzorndny dva piiklady provedeni &teciho za*izeni podle vyndlezu.

Na obr. 3 je zndzorndno zejména jednoduché provedeni odrazového prvku s hnacim Gstro-
jim, potifebného v zaiFizeni podle vynilezu.

Na obr. 4 je znézornéno jedno moZné provedeni prvni regulaini smy&ku se spinaci jed-
notkou.

Na obr. 5§ je zndzorndno provedeni jednotky pro doddvéni Fidiciho napéti pot¥sbného
pro fidici jednotku, zndzorn&nou v cbhr. 4.
Na obr. 6%jsou zndzorndny tvary napdti, vyskytujici se v tétec jednotce.

V obr. 1 je zndzorndn nosi& 1 zdznamu, ktery mé kotoulovy tvar a ktery jé otadéen mo~-
torem Ml prostfednictvim hi*idels 2 vedenym otvorem v tomto nosi&i 1 zéznamu. Tento nosil
1 zéznamu mdZe byt pFitom tvofen masivnim kotoudem z tuhého materisdlu. nebo tenkou folii.
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Na tomto nosi&i 1 zdznamu je zaznamendna informa&ni stopa, které mé obecnd spirédlovy pri-
bdh a ve které jsou zaznamendny v optickém tvaru obrazové a/nebo zvukové signély.Pfitom
mohou byt tyto signély zaznamenany jak ve frekven¥nd modulovaném tvaru, tak také v ampli-
tudov® modulovaném tvaru. Cteni t&chto signélé se provadi pomoci svazku paprskd, ktere
jsou v zévislosti na zpOsobu, jek jsou informace na nosi&i 1 zéznamu zaznamendny, témito
informacemi amplitudovd nebo fézové modulovény. Pro déle popisované reguladni ustroji ne-
jsou zp@isoby modulace a zplisob zdznamu na nosiéi zéznamu, podstatnéd, takZe o nich nebude
bliZe pojedndvéno.

Jak bylo jiZ shora uvedeno, provédi se &teni informaci pomoci svazku paprské. Tento
svazek paprské se vytvé#i optickou soustavou uloZenou ve skiini 4, kterou je rovndZ dete=-
kovéna informace obsafend ve svazku paprskd po jeho interakci s nosifem 1 zéznamu. Tato
optické soustava obsahuje svételny zdroj 7 a zrcadlo 8, kterym je svitlo, pochédzejicl ze
sv&telného zdroje 7 kolimovéno ve svazek paprskd by. Tento svazek paprskd se odridZi smé-
rem k nosi&i zdznamu rovinnym zrcadlem 9 a je ofkou 10 soustiedovén na povrch nosie 1
zéznamu, na kterém jsou informace zaznamenény, ve zndzornéném piipadé na spodni povrch,
Svazek paprskd, ktery se pc modulovdni touto informaci vynofi na nosi¥i 1 zéznamu, se
odrézi &otkou 1l a rovinnym zrcadlem 12 na detekini jednotku 13 jako kolimovany svazek pa~-
prskd 22. Snimaci bod a nosile 1 zédznemu je tak zobrazovén na &tecim detektoru 14, ktery
detekuje informace sbsaZené ve svazku paprské a detekované informace se objevuji na vy-
stupni svorce 16.

Aby se zajistilo plynulé &teni informaci, musi snimaci bod g.zobrazeny na &tecim
detektoru 14 stédle sledovat informa&ni stopu upravenou na nosidi 1l zéznamu. JestliZe ta-
to informa&ni stopa mé epirédlovy tvar, ausi byt snimaci bod 8 nejd¥ive posunut v radisl-
nim sm&ru rychlosti, kteréd odpovidé rozteli této spirdlové informacni stopy. Déle musi
byt snimaci bod & schopny gledovat jakékoliv rychlé radidlni posuny informa&ni stopy, vy~
volané napiiklad vystifednosti stifedového otvoru v nosi&i 1 zéznamu.

Tato nutnd regulace radiélni polohy snimaciho bodu a se dosahuje spoluplsobenim dvou
regulaci a sice hrubé regulace, kters je pouze schopna vyvolast pomalé radidlni posunuti
snimaciho bodu a, a jemné regulace, kterd je schopna vyvolat pomdrnd malé, aviak rychlé
posunuti snimaciho bodu a. U zndzorn&ného provedeni je hrubé regulace provddéna motorem
My, ktery pies servozesiloval V, dostévé Fidici signél, a je schopen premisfovat ski¥if 4
v radiédlnim sméru, prostifednictvim pevodového Ustroji napiiklad Sneku & a ozubené tyle
6. Jemné regulace se provadi natédenim rovinného zrcadla 12 kolem osy 18. Pifitom ee pfed-’
poklédé, Ze povrch nosife 1 zdznamu, ktery je osvétlen svazkem paprskd, obsahuje nékolik
stop, takise otodny pohyb zrcadle 12 zplsobi, Ze snimaci bod 2 zobrezeny timto zrcadlem
12 na &tecim detektoru 14, se radidlnd posouvé. Natéleni zrcadla 12 je vyvoléno hnacim
prvkem 19, ktery mGZe byt jakdhokoliv druhu. Tento hnaci &len 19 dostdvé Fidici signdl
ze servozesilovade Y1+ Hnaci &len 19 mdie nepiiklad sestévat z piezoelektrického &lenu.
Takovy hnaci &len 19 aobvykle obsahuje vét&i polet desti¥ek z piezoelektrického materidlu,
mezi nimiZ jsou zarfazeny elektrody. Pro zvétdeni odchylky vytvo¥ené takovymto &lenem, lze
pouzit napiiklad vhodné pékové soustavy, kterou se pohyby piezoelektrického &lenu pfend-
Seji na odrazovy prvek. Lze také pouiit kapalinového zesilovale, u ndhoZ je piezoelektric-
ky &len p*ipevndn na prvni membrénu, kteréd tvoifi stdnu uzaviené komory naplndné kapali=~
nou. Pohyby této prvni membrény jsou kapalinou pfendseny na druhou membrénu, pFifemZ ten-
to pohyb je zesilovén &initelem, urlenym pom&rem mezi povrchovymi plochami obou membrdn.

Vyhodn& lze také pouZit piezoelektrického torzniho &lenu, ve kterém tento &len pl-
sobi jako osa otéd&eni odrazového prvku.

*
Misto zrcadla 12 je také moZné pouzit prisvitného prvku, ktery pfi otédZeni méni vy-
chyleni svazku paprské.

Informace o poloze snimaciho bodu a vb&i informadni stopé, kteréito informace jsou
potfebné pro regulaci vychyleni, se ziskaji pomoci m&Ficiho detektoru 15, ktery tvofi
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&dst detekini jednotky 10. Tento.m&Fici detektor 15 mbZe byt konstruovén rliznym zplsobem.
M&Fici detektor 15 zndzorndny schématicky v obr. 4, sestdvd z m*i¥ky vytvofené prouzky,
které zdfeni propoutdji a prouiky, které zdFeni absorbuji. Tato m*{%ka je na vykresu
zndzornéna ve velkém zvdtSeni a bude ve skuteZnosti leZet uvnit® svazku b, paprskd. Je-
likoZ svazek paprskd osvétluje velky po&et, nap*iklad 50 stop nosile l'zéznamu, vytvoii

8e na mdficim detektoru 15 obraz, ktery odpovidé obrazci stop a mé tedy také strukturu
m*iZe. PouZitim vhodnych snimacich prvkd vytvori poloha tohoto m*iZovitého obrazu stop vi-
&1 miiZovitému detektoru signél, ktery predstavuje polchu snimacihe bodu a vO&i 2adané
stopd a tento signdl mOZe byt odebirédn z vystupni svorky 17. Tohoto signdlu se pouZije ja~-
ko fidiciho signélu pro hnaci prVek 19 a za tim GZelem se signdl vede na servozesilova& v
pies snima& S. Ridici signdl pro hrubou regulaci, ktery m& byt piFiveden na servozesilovad
V,, mbZe byt také odebirédn z vystupni svorky 17 p#es vhodny obved. Jak je v3ak zndzornénc
v tomto vyobrazeni, mOZe byt pouZit jako #idic{i signél pro motor M, takovy signél, ktery
je mirou pro stfedni vychyleni zrcadla 12 vi¥i stredové poloze. Takovy signidl lze ziskav
nejrdznéjsimi zplsoby, jek je kaZdému odbornikovi zi¥ejmé, pomoci kapacitnich nebo induk&-
nich snima&8, takZe vyobrazeni zndzorfuje schématicky pouze zplsob, jak je Z&dany signal
odvozovén z hnaciho prvkﬁ 19. Hrubé regulace miZe byt také podle jiného provedeni poufi-
véno pierudovand, tj. pouze v piipadé, 2e vychyleni zrcadla 12 viii jeho stifedové poloze
pifesédhne urdenou hranici. V piipadd spirdlové informalni stopy na nosi&i 1 zéznamu v3ak
bude klidndjsiho servochovéni dosaZena prvou zmindnou konfiguraci, podle které stifedni
vychylka zrcadla 12 vytvéii #idici signédl pro hrubé #izeni.

Uvedenymi regulainimi soustavami je tak zajistdno, Ze snimaci bod @ sleduje plynule
informa&ni etopu. JestliZe nap¥iklad mé byt vytvefen stojici obraz, pak snimaci bod a,
kdy2 byl sledoval informa¥ni stopu po urdenocu dobu, napfiklad alespon po dobu jedné peri-
ody otdlky nosile 1 zdznamu, musi ekolit nazpdt alespon o jednu stopovou rozte&, aby in-
formace mohla byt opakovand &tena. Za tim UZelem je upravena spinaci jednotka A, ktersd
je schopna ovlddat pirepinad S. JeetliZe tato spinaci jednotka A dostane na svém Fidicim
vstupu ¢ startovaci signdl, zahdji se spinaci cyklus, b&hem n3hoZ nejdifive se spinal S
pfepoji 2z poleohy S, do polohy S,. To rozpoji reguladni smylku pro radiélni polohu snima~
ciho bodu g. Po piFepnuti spinale S do polohy S, pfivede spinaci jednotka A pfes tento
spinal S a pfes eervozesiloval vy k hnacimu prvku 19 takovy signél, %e zrcadle 12 se oto-
&4 o takovy Ghel, Ze snimeci bod a preskoli napi#. pFibli2nd o jednu stopovou roztef. Po~-
tom se spinaci cyklus ukon¥i tim, Ze spinaci jednotka A vréti zp&t spina S do polohy k=3
takZe regulalni smylka je op&t uzaviena a snimaci bod a je opdt udriovdn na nové stopéd.

Je vyhodné, aby shora popsany sﬁinaci cyklus byl proveden co nejrychleji. To klade
urdité poZadavky na servesoustavu, na konstrukci zrcadla 12 a na piepinaci signél pi‘i-
vaddény k spinaci jednotce A servosoustavy, Tyto poZadavky budcu vyloZen v daldim textu.

Nejd*ive v3ak bude v souvislosti e obr. 2 popséno druhé provedeni optické soustavy.
U tohoto provedeni je prochédzejici svazek paprskd nahrazon svazkem paprskd, ktery je od
nosie 1 zdznamu odrédZen, Soulésti, které odpovidaji souldstem na obr. 1, jsou oznaZeny
stejnymi vztahovymi znalkami.

Potiebny svazek b, paprsku se op&t ziskd ze svételného zdroje 7 a je soustiedén Zol-
kou 20. Pomoci zrcadla 21, kterd je poloprisvitné, dopadd svazek paprskd na rovinné zr-
cadlo 12, které jej odrdz{ sm&rem k nosi¥i 1 zédznamu. OdraZeny svazek se na nosili 1 za-
znamu zacstfuje Solkou 10.

Svazek paprskd odrafeny od nosife 1 zdznamu se odréZi rovinnym zrcadlem 12 k polo-
prasvitnému zrcadlu 21. Ta Zést b, svazku paprskd, kters se odréz{ zrcadlem 21, dopada
na detek&ni jednotku 13, kteréd obsahuje &teci detektor 14, na kterém se snimaci bod a zo-
brazuje.

Pomaoci regulaéni sauataQy. kterd je vytvofena stejnym zpQisobem, jako regula&ni sou-
stava v obr. 1, mO0fe se zrcadle lg nataddet a skfin 4wV radidlnim smdru posunovat. Pokud
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8o tykéd velikoeti povrchu ne nosili zédznamu, ktery je osv&tlen svazkem paprskd, jsou

zde dvé moZnosti. JeetliZe tento povrch obsahuje v&tdi podet stop, pek uvedeny svazek
paprakl lze pouiit pro ziekéni %4dené informace o radiélni poloze snimaciho bodu 8. Ty=-
to osvdtlené stopy mohou byt zobrazeny na méFicim detektoru 18, ktery je uspofddén v.
sousedstvi Steciho detektoru 14 a mohou mit napFiklad mFiZovitou strukturu, V tomto p#i-
padd musi mit ¥tecl detektor 14 takovou &ifku, kterd v podstatd odpovidé Fifce obrazu
informadni stopy umieténé na nosi¥i 1 zéznamu, nebo se musi detektorem piensdet pouze ma-
14 %é4st obrazu.

Daldi moZnost spo¥ivéd v tom, Ze povrch nosile 1 zdznamu, ktery je osvitlen svazkem
paprskd, prekryvé pouze jednu stopu. Jelf¥of v tomto p*ipadd se na Steci detektor zobra-
zuje pouze tato etopa, neni némitek proti tomu, aby tato plocha byla vétdi. Pro obdrie-
ni eignélu, ktery pifedstavuje radiélni polohu snimaciho bodu &, Je nyni zapotfebi druhého
neznézorndného svazku paprekd, ktery vytvé*i cbraz vétfiho podtu stop na mé*icim detekto-
ru 15. Spinad S a spinaci jednotka A mohou byt upraveny zpGscbem podobnym jako v obr. 1.

Obr. 3 ukazuje zejména vyhodné a jednoduché provedeni rovinného zrcadla 12 a hnaci-
ho prvku 19. 2Zrcadlo 12 je oto¥né kolem osy 24, kterd prochézi t&2i3tdm a je uloZona v
loZiskéch 25. Hnaci prvek 19 je tvofen vinutim 22, které je navinuto kolem obvodu zrcad-
la a nachdzi ee v magnetickém poli, které je vytvéFeno pdlovymi ndstavei 26, Plrivéddg in
#idiciho proudu na svorky 23, které tvoFi konce vinuti 22, dochézi k natdeni zrcadla 12
proti sile pruziny, prfidem: Ghel nafo&oni‘je Gmérny velikosti proudu. Pfednosti znézornd-
ného provedeni zrcadls s pohonem je jednoduché s lehks konstrukce, Eim% se mohou prové-
dét rychlé radidlni zmdny polohy enimsciho bodu 8. Jiné, na toto navazujici provedeni spo-
Eivé v tom, %e ns zrcadle je umistdn permsnentni magnet, a zrcedlo je umisténo v promén=
livém magnetickém poli. ; ' .

Obr. 4 ukazuje elektronické provedeni spinale S, & jeho umistdni v reguleadni sousta-
vé. Schématicky zndzorndny méfici detektor 18 sestdévé ze dvou dil3ich detektord Dy a D,
aby cbdrZel informaci jak o velikosti tak teké vychylce, resp. sméru vychylky od radisle
ni polohy snimaciho bodu 8. -8ignély, vyskytujici ee ne dil¥ich detektorech D, s D, se
privédddji rozdilovému zesilovadi 33, pFilemi na vystupni svorce 17 tohoto rozdilového ze~
silovaie 33 je uvedeny Fidici signél. Ridici signél se pivédi korektoru F fdze, jeho2
pomoci se dostdvéd poZadované servochovéni. :

Vystup tchoto korektoru F faze je spojen prostfednictvin hlavni proudovéd dréhy prv-
niho tranzistoru Jy Ffizeného polem & pFimym vstupenm sorvozqcilovaéeaxl. ktery dodévé
nap¥. #idic{ proud na svorky 23 hnacimu tUstrojs zrcadla-12. Velikost tohoto *idiciho prou~
du je mirou pro vychyleni zrcadla a mlZe se proto poutit pro hrubou regulaci., Za tim G-
Zelem jJe uspoidddn odpor R, ktery je timto i#idicim proudem protékén a ze kterého je ode-~
birdno napdti na evorce 36, kteréd se integraci p#ivddi hrubé regulaci. Krom& toho se na~-
p8ti na tomto odporu poufije jako zdporné zp&tnovazebni napdti a pfivede se invertujici-
mu vstupu servozesilovade Yy

P*imy vstup eervozesilovale M, Jje déle spojen prostfednictvim druhého trazistory I
#1zeného polem se svorkou, odpovidajici druhé poloze spinale 8. JestliZe se jako tran-
zistory Ty a T, Fizgné polem zvoli s opadnou vodivosti, mohou Byt jejich #4idici eloktro-
dy navzéjem spojeny a napojeny na svorku 34. Na této *idici evorce 34 je normélné takove
napdti Yy, kterym jo prvni tranzistor I #izeny polom otevien a druhy tranziator Jo #-
zeny polem uzavten, tekie evorka, odpovidajici poloze S; epinade S, je epojena se vstupoem
servozesilovade Yy 8 reguledni emylka je uzavfena., Aby se regulaini smyéka prerudila,
piivede se svorce 34 obdélnikové napéti Uy, 8imZ se prvni tranzistor Iy *izeny polem uza-
vite. Soulasnd se stane druhy tranzistor Is #izeny polem, vodivym, takfe signdl, pfivede-
ny svorce, odpovidajici poloze S5 spinale S, se dostane k servozesilova&i !1. Této svor-
ce M se pfivede takové napdti Use které natpéi-zrcadlo 12 o urdity Ghel. P¥itom mi fi-
dici napdti, piivedené svorce, kteréd odpovidéd poloze §2 spinale S jako funkce Zasu vyhad-
né symetricky probdh vzhledem k nule, nebo¥ zrcadlo 12 se po skonBeni tohoto nap&ti opét
zastavi. Rychlost oté¥eni se mlZe zndzornit jako integrél tohote napdti U,. Misto zndzor-

2
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né&ného obdélnikového napéti se miZe napi. pouit perioda sinusového napéti. Po skon&eni
napéti U, zm8ni se napétd Yy na p&vodni hodnotu, takZe se tranzistor T, op&t uzavie a
prvni tranzistor I fizeny polem se stane op&t vodivym, &im% se regula&ni smy&ka opdt u-
zavite.

Obr. 5 ukazuje blokové schéma zapojeni, jehoZ pomoci lze Jednoduchym zpbsobem ziskat
napdti U,, U, zndzorn&nd v obr. 4, zatimco nap&ti, vyskytujici se v tomto zapojeni a je-
Jich tvar, jsou znézorndna v obr. 6. Prostifednictvim vstupni svorky 41 se rastrové impul-
sy (obr. 6a), oddélené z videosigndlu, p*ivadsji d&licimu stupni D, ktery je nastavitel-
ny signdlem na #idicim vstupu E- Ve zndzorndném pi*ikladu provedeni se piredpoklada, ze Je
nastaven délitel 2, takZe se propouéfi kazdy druhy rastrovy impuls (obr. 6b). Tyto impul-
sy se piivaddji prvnimu monostabilnimu multivibrétoru E1e ktery tyto impulsy v obdélni-
kové s uriitou pevnou 3ifkou (obr. 6¢). Zadnim &elem t&chto obdélnikovych napéti je *izen
identicky druhy monestabilni multivibrator Foe ktery dodévéd obdélnikové napdti téze ir-
ky, ale s opa&nou polaritou, viz obr. 6d. Vystupni nap&ti obou monostabilnich multivibri-
tord Ey a E, se nyni s¥itaji a dévaji poladovany #idici signdl, to je nap&ti U,. Ve stej-
. né dob& se vystupni napdti tdchto multivibrétord £y a E; p*ivadji bistabilnimu multivie
brétoru F,, ktery je pfednim Selem impulsd, vytvéFenych prvnim monostabilnim multivibrée
torem F, p¥eklopen do jednoho stavu a zadnim &elem impulsd druhého monostabilniho multi-
vibrétoru E, Je pieklopen do druhého stavu. Jako vystupni napdti pak doddvé poZadované
spinaci nap&ti Yy (obr. 6).

Je samoz¥ejmé, Ze Iteci zarizeni podle vyndlezu neni omezené jen na znizorndné pii-
klady provedeni.

Zaftizeni podle vynédlezu poskytuje moZnost pro uskute&ndni velmi pokrokovych progra-
md. Vyndlez vytvafi jednak moZnost, reprodukovat praogram odlidnou rychlosti a jednak u-
moZAuje obrazovou a zvukovou reprodukct pomoci programovacich signdld, zaznamenanych
rovnd% na nosili 1 zéznamu. To mé zejména velky vyznam p#i vyudovacich programech, u kte-
rych je pFipustné, ukazovat tenty: cbraz po ur&itou delsi dobu. Tim, Ze Je na nosi&i 24-
znamu zaznamenén programovy signédl, ktery tuto situaci indikuje, mdZe se bdhem pevnd sta-
novené doby tento obraz zachovavat, zatim co vysildni zvukového signslu pokraduje dal,
pfiZemZ se nap®. miZe poufit multiplexovéd technika. Timto zplsobem se miZe pfirozend do-
sdhnout podstatného zvé&tdeni doby pFehrévéni:

Krom& malého skokevého posunuti snimaciho bodu, méZe byt v ur&itych pFipadéch vyhod=-
né, napiiklad p#i pouZiti kotoudové pamdti, posunout tento snimaci bod o v&t3i vzdalennst
v radidlnim sméru tim, Z2e se hrubé regulaci pFivede #idici signél.

PREDMET VYNALEZU

1. Zai*izeni pro &teni kotouSového noside zdznamu s opticky kodovanymi signdly v tan=
gencidlné probihajicich stopdch, zejména obrazové a/nebo zvukové signdly, u kterého je
uspo¥ddand optickd &teci jednotka ee zdrojem zédfeni, vychylovaci jednotkou a &tecim de~
tektorem, pritem: timto zdrojem zdXeni je vyeildn svazek paprekd, kterym jsou prostied-
nictvim vychylovaci jednotky prendfena data, nachdzejici ee ve snimacim bodu nosile zézna-
mu na tento &teci detektor, ddle m&Fici detektor pro md*eni radidélni polohy snimaciho bo-
du vzhledem na poZadovanou stopu a regula&ni systém pro regulaci této radidlni polohy sni-
maciho bodu vzhledem na poZadovanou stopu, piiZem% regula&ni systém cbsahuje prvni regu-
laini smylku s mdéiicim detektorem a prvnim hnacim Ustrojim, kterymi je regulovatelnsd ra-
didlni polohe &teci jednotky'a druhou regulaini smyZku s m&*icim detektorem a druhym hna~-
cim vstrojim, kterymi je regulovatelnd Ghlovéd poloha oto&ndho prvku pfifazendho vychylo-
vaci jednotce vzhledem na dopadajici evazek paprskd a tim i radidln{ poloha snimaciho bo-
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du, vyznadujici se tim, Ze cbsahuje spinaci jednotku (A) pro provéddéni spinaciho cyklu,
sestdvajiciho alespon z piFerudeni druhé reguladni smyiky, z pFivedeni #idiciho signdlu
ze zdroje eignéld druhému hnacimu Gstroji (19) pro natoSeni oto&ného prvku, tvofeného
nap®. plochym zrcadlem (12) a z opétovného uzavieni regulaini smydky.

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze spinaci Jednotka (A) obsahuje de-
tektor (18) pro detekovéni rastrovych impuled v obrazovém signélu, vyéteného 2 nosile zé-
znamu (1), detekované rastrové impulsy jeou piivdddny programovaci jednotce (D) pro je-
Jich selekci a vybrané impulsy jsou vysilény jako startovaci impulsy spinaciho cyklu.

3. Zatizeni podle bodu 2, vyznadujici se tim, -Ze aelokcq programovaci jednotkou (D)
Je provédéna v zdvislosti se programovacim signdlu. vyiteném z nosile zéznamu (1).

4. Zatizeni podle bodu 1 aZz 3, vyznadujici se tim, %e druhé hnaci ustroji (19) ob-
sahuje vinuti (22) pevnd spojené s otodnym prvkem, tvoienym napf. plochym zrcadlem (12),
umistdné v magnetickém poli, kterému je piivadén reguladni aignél odebrany z vystupniho
signdlu m&*iciho detektoru (15).

5. Zarizeni podle bodu 1 a% 3, vyznadujici se tim, Ze druhé hnaci detroji (19) ob-
. sahuje magneticky prvek, ktery je pevnd epojen s otodnym orvkem, tvofenym napi. plochym
zrcadlem (12) a je umietdn v .magnetickém poli menitelném v zévislosti ne reguladnim sig-
ndlu odebiraného z vystupniho signdlu mdrficiho detektoru (15).

6. Zefizeni podle bodu 1 e2 3, vyznedujici se tim, %e druhé hnaci Uetroji (19) ob=-
sahuje piezoelektricky torzni prvek, ktery tvofi osu otédeni pro oto&ny prvek, tvofeny
nap#. plochym zrcadlem (12), kterému je privédén.reguladni signél odebirany z vystupniho
signdlu mdificiho detektoru (15). ‘ . :

7. Zatizeni podle bodu 4, 6 nebo 8, vyznalujici se tim, 2e prvnimu hnacimu ustroji (M2)
Jo na regulaZni vetup piivédén signdél odvozeny od rcgulnéniho signélu p¥ivedenédho druhému
hnacimu dstroji (19).

8. Zatizeni podle n&kterého z predchézejicich bodd 1 a% 7, vyznadujici se tim, e
mezi m¥Fficim detektorem (15) a reguladnim vstupem druhého hnaciho ustroji (19) je uspo=~
*4dand hlavni proudovéd dréha prvniho tranzistoru (T ) ® regulaini vstup je spojen pro-
stfednictvim hlavni proudové dréhy druhéhe tranzistoru (Tz) 88 zdrojem signdlé a bshem
spinaciho cyklu je prvni tranzisetor (Tl) uzavien a druhy tranzistor (Tz) je otevien.

9. Zatizeni podle ndkterého z bod& 1 az 8, vyznadujict oo tim, e epinaci jednotka (A)
obsahuje prvni monostabilni multivibrétor (Fl)' kterému je pfivédén startovaci impuls pro
spinaci cyklus, druhy moncstabilni multivibrétor (Fz), ktery je #izen vystupnim signdlem
prvaiho moncstabilniho multivibréatoru (F ), selitdci obvod (+), kterym jsou selitény vy-
stupni signdly prvniho monostabilniho multivibrﬁtoru (Fl) a druhého monostabilniho multi-
vibrétoru (Fz) opainych polarit a tento souStovy signél je plivédén jeko Fidici eignsl
druhému hnacimu Getroji (19) a bistabilni multivibrétor. (Fa), ktery je Fizen vystupnimi
eignédly obou monostabilnich multivibrétord (Fye Fp) a jehoZ vyetupnim signdlem je preruio-
véna regulaini smy&ka b&hem spinaciho eyklu.

10, Ze*izeni podle ndktersdho z bodh 1 ot 9, vyznaéujioi‘oo tim, Ze otodny prvek je
tvofen odrazovym prvkem, nap¥. plochym zrcadlem (12).

11. Za*izeni podle ndkterého z bodd 1 a% 10, vyznadujici se tim, %e polatky a sled
spinacich cykld jsou urdeny povelovymi signély na nosi&i zdznamu (1).

3 vykresy
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