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Radici spojka zahrnuje vstupni hiidel s dutym
nabojem (3), ktery je opatfen vnéj$im pfimym
ozubenim, vénec (1, 2) fazeného kola s ¢elnim
ozubenim (11, 21), ktery je uspofadan souose s
dutym nabojem (3), pfesuvnik (5) ve tvaru krouzku,
opatfeny vnitinim pfimym ozubenim (51), ktery je
uloZen axidlné posuvné na vnéj§im pfimém ozubeni
naboje (3). Piesuvnik (5) ma &elni ozubeni (52) pro
zabér s Gelnim ozubenim (11, 21) vénce (1, 2)
fazeného kola. Pfesuvnik (5) je dale opatfen
uspofadanymi na vnéj$im obvodu presuvniku (5).
Radici spojka dale zahrnuje fadici objimku (6)
uloZenou axialné posuvné na pfesuvniku (5) a
opatfenou vnéj§i obvodovou radialni drazkou (62)
pro zabér s fadici vidlici a fadicimi koliky

(8) vystupujicimi z vnitiniho obvodu fadici objimky
(6) a zasahujicimi do vn&jsich axialnich uzavienych
drazek (55) ptesuvniku (5). Podle vynélezu je na
vn&j$im obvodu naboje (3) vytvofena alespoil jedna
obvodova drazka (33), ve které je uloZen radialné
stladitelny aretatni krouzek (4), na vnitfnim obvodu
pfesuvniku (5) jsou vytvoreny axialni oteviené
drazky (54) a na fadici objimee (6) jsou uspofadany
radialni vystupky (7) zakonéené axialnimi rameny
(72) s pracovnimi plochami (71), zasahujicimi do

axialnich otevienych draZek (54) pro zabér s
obvodovymi aretaénimi krouzky (4). S vyhodou
mohou byt pracovni plochy (71) uspofadany osové
soumérné kolem osy fadici objimky (6). Radialni
vystupky (7) mohou mit tvar U, jehoZ volné konce
jsou spojeny s fadici objimkou (6), pficemz
piesuvnik (5) prochazi mezi volnymi konci U
radialnich vystupkd (7). Na vné&j§im povrchu naboje
(3) miize byt vytvofeno axialni oteviené vybrani
(32) pro zasunuti pracovni plochy (71) axialniho
ramene (72).
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Radici spojka

Oblast techniky

Vynalez se tyka fadici spojky, zejména pro prevodovky
automobild, zahrnujici vstupni h¥idel s dutym nabojem opatfenym
vnéjsim pfimym ozubenim, vénec Ffazeného kola s &elnim ozubenim,
usporadany souose s dutym nabojem, pfesuvnik ve tvaru krouZku,
opatfeny vnit¥nim pfimym ozubenim pro axialné posuvné uloZeni na
vnéjsim p¥imém ozubeni naboje, Eelnim ozubenim pro zabér s
Celnim ozubenim vénce fazeného kola, a vnéj3imi axidlnimi
uzavrenymi dréZkami uspofidanymi na vnéjsim obvodu pfesuvniku, a
fadici objimku uloZenou axialné posuiné na presuvniku a
opatfenou vnéjsi obvodovou radialni drazkou pro zab&r s fadlci
vidlici a fadlcimi koliky vystupujicimi z vnit#niho obvodu
fadlci objimky a zasahujicimi do vnéjsich axialnich uzav¥enych

drdzek pfesuvniku.

Dosavadni stav techniky

Pfedmétem star3i prihlasky PV 2016-761 téhos pfihla3ovatele g

je tadlci spojka pro spojovani hf¥idele s ozubenym kolem
usporadanym oto¢né& na h¥ideli. Ozubené kolo je spojeno pevné&

S véncem, opatfenym na svém obvodu vnéjsSimi zuby a na &elni
strané Celnim ozubenim. Na vstupnim h¥ideli je uloZen neotodné a
axidlné posuvné vodlci krouzek opatfeny na &elni strané delnim
ozubenim pro zasunuti a zab&r do &elniho ozubeni vénce. Na
vodfcim krouzku je axialné posuvné uloZena Fadlci objimka.
Radlci objimka je opatfena vné&jsi obvodovou radidlni draskou pro
zdbé&r s radici vidlici. Pro axialni silovy styk mezi fadici
objimkou a vodlcim krouZkem je radlci objimka opatrena
radidlnimi vodlcimi Cepy vystupujicimi z vnit#niho obvodu tradlici
objimky a zasahujicimi do vnéjSich axidlnich uzav¥enych drazek,
vytvofenych na vn&jsim obvodu vodlciho krousku. Vodici krouZek
Jje opatfen na svém vné&j3im obvodu otevfenymi axidlnimi drazkami.
Radlci objimka je na svém vnit#nim obvodu opatfena vnitfnimi
axialnimi zuby, zasahujicimi do otevienych axidlnich draZek
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vodlciho krouzZku. Pro spojeni fadici objimky s vodicim krouzZkem,



s ozubenym kolem a zaroveh s ozubenym kolem, zasahuji vnit#ni
axidlni zuby fadlci objimky jak do otevfenych axidlnich drazek
vodiciho krouzku, tak do zubovych mezer mezi vné&jsi zuby vénce
ozubeného kola. Pro uhlové nastaveni vnit#nich axidlnich zubt
fadici objimky do polohy odpovidajici zubovym mezeram mezi
vnéjsimi zuby vénce ozubeného kola maji za&bé&rné boky &elniho
ozubeni vodlciho krouZku a zéabérné boky Celniho ozubeni vénce ve
sméru k paté& zubu zmenSujici se 3itku zubd. Pro zajisténi
axialni polohy je vodici krouZek opatfen na obvodu radidlné

odpruZenymi kulikami, zasahujicimi do zahloubeni na vnit¥nim

obvodé fadici objimky. Podle starsi pfihlasky PV 2016-761 maiji -

zéb&rné boky Celniho ozubeni vénce a zab&rné boky ¢elniho
ozubeni vodiciho krouzku negativni sklon, aby doslo k uhlovému
nastaveni fadici objimky a vénce ozubeného kola a vnit#ni
axialni zuby #adlci objimky mohly byt zasunuty do zubovych mezer
mezi vnéjsimi zuby vénce ozubeného kola, coZ m& za néasledek
odstranéni nebezpeli vypadavani ozubeni ze zab&ru pfi obréaceni
smyslu krouticiho momentu a zaroved vymezenl malé obvodové vile
mezi zabirajicimi koly.

Radici spojka podle starsi prihlasky PV 2016-761 nemd polohu

o

neutralu, je konstrukéné& sloZita a ma velky pocet dilu.

Podstata vynalezu

Cilem vyndlezu je odstranit nevyhody dosavadniho stawvu
techniky a zajistit zubovou spojku s neutralni polohou,
spolehlivou aretaci za¥azeného pfevodového stupné a nizkou
obvodovou vili, konstrukéné jednoduchou, s malym poctem dilu.

Nedostatky dosavadniho stavu techniky podstatnou mé&rou
odstrafiuje a cil vynélezu spliuje tadlci spojka, zejména pro
prfevodovky automobild, zahrnujici vstupni h#idel s dutym nabojem
opatfenym vnéjsim pfimym ozubenim, vdnec Frazeného kola s ¢elnim
ozubenim, uspofadany souose s dutym nabojem, pfesuvnik ve tvaru
krouzku, opatfeny vnit#nim pfimym ozubenim pro axialné posuvné
uloZeni na vnéjsim primém ozubeni naboje, celnim ozubenim pro
zédbér s celnim ozubenim vénce Fazeného kola, a vnéjsimi
axialnimi uzavfenymi dréazZkami usporadanymi na vné&jsim obvodu

pfesuvniku, a fadici objimku uloZenou axialné posuvné na



pfesuvniku a opatf¥enou vnéjsi obvodovou radialni drazkou pro
zab&r s fadlci vidlici a ?adicimi koliky vystupujicimi z
vnit¥niho obvodu *adici objimky a zasahujicimi do vné&j3ich
axialnich uzavfenych draZek presuvniku, podle vynalezu, jehoz
podstata spoCivd v tom, e na vneéjsim obvodu né&boje je vytvofena
alesponi jedna obvodova drazka, ve které je uloZen radialné
stla¢itelny areta&ni krouZek, na vnit#nim obvodu presuvniku jsou
vytvofeny axidlni oteviené drazky a na fadici objimce jsou
usporadany radidlni vystupky zakonéené axialnimi rameny s
pracovnimi plochami, zasahujicimi do axialnich otevfenych drazZek
pro zabér s obvodovymi aretadnimi krouzky.

S vyhodou mohou mit axidlni oteviené drazky tvar radidlniho
profezu sténou presuvniku, radialni vystupky pracovni plochy
mohou byt usporadény osové soumérné kolem osy fadlci objimky.

S vyhodou mohou mit radidlni vystupky tvar U, jeho? volné konce
jsou spojeny s radlici objimkou, pfilemZ presuvnik prochéazi mezi
volnymi konci U radialnich vystupkl. S vyhodou miZe byt na
vnéjsim povrchu nédboje vytvofeno axidlni oteviené vybrani pro
zasunuti pracovni plochy axidlniho ramene. S vyhodou mohou byt
na vnéjsim obvodu naboje vytvofeny dvé obvodové drazky, ve
kterych jsou uloZeny radialné stladitelné aretacni krouzky,
které v neutrdlni poloze presuvniku svymi Celnimi plochami s
toleranci p¥iléhaiji k protilehlym bolnim sté&ndm pFesuvniku.

S vyhodou miZe byt na vnit¥nim obvodu pfesuvniku vytvorena
vnitfni obvodova draZka, do které zasahuje aretacni krouZek v
poloze zdbéru Eelniho ozubeni v&nce Fazeného kola s &elnim
ozubenim pfesuvniku.

Vyhody Fadici spojky podle vynalezu spo¢ivaji v tom, 3Ze
Celni ozubeni pfesuvniku a &elni ozubeni véncl ozubenych kol
miZe byt lichob&Znikové, rozsitujici se k paté zubli, coz
usnadnuje fazeni. Na podatku tazeni je veét3i mezera mezi zuby,
coz vede k tomu, Ze se Eela &elnich zubt pfesuvniku a &ela
Celnich zubl vénce ozubeného kola na pocatku fazeni nesetkaiji.
Diky vé&t3i mezefe mezi zuby na poc¢atku frazeni je Fazeni
usnadnéno. Celni zuby pfesuvniku a &elni zuby vénce ozubeného
kola svym tvarem samy vymezuji obvodovou vili. Systém aretadniho
krouZku ovladaného radlci objimkou s fadlcimi koliky umoZni pri

malych zéstavbovych rozmé&rech diky lichobé&Znikovym ozubctm
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zajistit Ffadlci spojku s nulovou obvodovou vali. P¥i zafazeném
pfevodovém stupni ma fadlci spojka vy531 tuhost. Vyhodou fadici
spojky podle vyndlezu je aretace zatazeného pfevodového stupn&,
tj. aretace presuvniku v poloze z&béru s &elnim ozubenim kola
zvoleného pfevodového stupné. LichobézZnikovy tvar Selnich zubu
pfesuvniku a Celnich zub@ vénce ozubeného kola by sam o sobé
neudrzel zafazeny pfevodovy stupefi, nebot axidlni sila na bocich
Celnich zubd by vytlaovala &elni zuby ze zab&ru. Vyhodou fadici
spojky podle vynalezu je kombinace tvaru &elnich zubd a aretace
polohy pfesuvniku. Diky pouZiti dvou aretadnich krouska je

pfesné vymezena poloha neutralu.

Objasnéni vykrest

Radici spojka podle vynalezu je znazornéna na vykresech, na
kterych znadi

Obr. 1 Pohled na fadfci spojku v rozloZeném stavu

Obr. 2 Radici spojka v neutralni poloze

Obr. 3 Radici spojka v pfipravné fazi fazeni
Obr. 4 Radici spojka v po&atku fazeni

Obr. 5 Radici spojka v prub&hu fazeni

Obr. 6 Radfci spojka v konedné fazi fazeni

Obr. 7 Radici spojka v pfipravné fazi vyfazovani
Obr. 8 Radici spojka v prib&hu vytazovani

Obr. 9 Radici spojka v kone&né fazi vytazovani

Pfiklady uskuteéné&ni vynalezu

Podle obr. 1 sestdva fadici spojka ze soudasti se spolecnou
osou soumérnosti, z néaboje 3 s vnitfnim pfimym ozubenim pro
neotocéné nasazeni na neznézornény vstupni hridel, z pfesuvniku 5
ulozZeném axidlné& posuvné a neotodné na nabecji 3, z aretaénich
krouzku 4, uspofddanych mezi presuvnikem S5 a nabojem 3 a

ulozenych ve vnéjsich obvodovych draZkach 33 néboje 3, z vénch

1l, 2 spojenych pevné s neznazornénymi ozubenymi koly fazenych

rychlostnich stupil a z fadici objimky 6 uloZené axi&lné posuvné

na presuvniku 5.



34

35

Vénce 1, 2 jsou opatfeny &elnimi ozubenimi 11, 21 pro zabér

s Celnimi ozubenimi 52 pfesuvniku 5. V pfipadé zamyilené
aplikace v pfevodovce motorového vozidla je vénec 1, 2 pfipevnén
k ozubenému kolu ¥azeného rychlostniho stupné&, av$ak vzhledem ke
svému tvaru mohou byt &elni ozubeni 11, 21 taktéZ vyrobena

v jednom kuse s bokem ozubenych kol. Gelni ozubeni 1l vénce 1 a
protilehlé &elni ozubeni 52 presuvniku 5 jsou v zdbéru p¥i
zafazeném jednom prevodovém stupni, <&elni ozubeni 21 vénce 2 a
protilehlé &elni ozubeni 52 pfesuvniku 5 jsou v zab&ru p¥i
zafazeném druhém pievodovém stupni. Na vnit#nim obvodu dutého
naboje 3 se nachézi p¥imé draZkovani 31, které zapadid do p¥imého
drazkovani vytvofeného na neznizornéném vstupnim h#¥ideli. Toto
primé draZkovani pifenasi toc¢ivy moment od motoru do fadlci
spojky. Axidlni poloha dutého naboje 3 je vymezena
neznazorneénymi ozubenymi koly obou fazenych stupfid. Na vné&jsdim
obvodu dutého naboje 3 je vytvoreno ptimé draZkovani 35, na
které je nasunut pFresuvnik S opatfeny na vnit¥nim obvodu rovnés
odpovidajicim vnit#nim p¥imym draZkovanim 51. Po vnéjsim obvodu
dutého nédboje 3 Jjsou vytvoreny dvé obvodové drazky 33, ve
kterych jsou uspofddany aretadni krouzky 4. Aretalni krouzky 4
jsou radiadlné stlacéitelné, aby umozZnily axidlni pohyb pfesuvniku
S ve vnéjsim pfimém driZkovani 35. Aretaéni krouzky 4 jsou

v jednom misté& rozFiznuty a mezi jejich volnymi konci je
obvodova mezera 41. Ta umozZniuje zménu priméru aretadniho krouzku
4. Stavéci Sroub 9 zmenSuje volny prostor obvodové mezery 41.
Obvodova mezera 41 musi byt proto dostateén& velka, aby umozZnila
stlaceni aretacéniho krouZku 4 tak, Ze nebude prekaZkou axiilnimu
pohybu pfesuvniku 5. V obvodovych drazkach 33 Jjsou valcova
vrtani 34 se zavitem, do kterych jsou zaSroubovany stavéci
Srouby 9, které svym koncem zasahuji do obvodovych drazek 33.
Ucelem stavécich Sroubt 3, které zasahuji do obvodové mezery 41
mezi volnymi konci aretadnich krouzks 4, je vymezit uhlovou
polohu aretaénich krouZku 4 a zabranit jejich otadeni. Aretadni
krouZky zapadaji do vné&jiich obvodovych drazek 33 v naboji 3 a
neposouvaji se, ani se neotdc¢i, mohou se pouze roztahovat a
smr3tovat. Pfesuvnik 5 Jje pomoci vnit¥niho pfimého draZkovani 51
posuvné uloZen na vnéj3im primém drazkovani nadboje 3. Celni

ozubeni 52 pfesuvniku S pri zafazeném pfevodovém stupni zapada
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do Celniho ozubeni 1l nebo Celniho ozubeni 21 a prendsi to&ivy
moment. Ve vnitfnim pfimém draZkovani 31 pfesuvniku 5 jsou po
obvodu dvé kruhové draZky 93, do kterych p#i zatazeném
pfevodovém stupni zapadd vidy jeden z aretadnich krouskd 4. Na
fadlci objimce 6 jsou uspotadany radialni vystupky 7, zakon&ené
axialnimi rameny 72 s pracovnimi plochami 71.

Pfesuvnik 5 je opatfen p#ikladn& t¥emi ekvidistantnimi ubéry
materidlu, axidlnimi otevrenymi dréZkami 54. Pro umoZnéni
axidlniho pohybu radi&lnich vystupkd 7, zakoncenych axialnimi
rameny 72 s pracovnimi plochami 71, zasahujil axidlni ramena 12

S pracovnimi plochami 71 do axidlnich otevfenych drazZek 54 pro
zabér s obvodovymi areta&nimi krouzky 4. Vnéj3i drazkovani 35
dutého néboje 3 je s vyhodou prerusSeno tfemi axidlnimi
otevfenymi vybranimi 32 tak, aby byl vytvofen prostor pro
axialni pohyb axidlnich ramen 72 s pracovnimi plochami 71 pro
z&bér pracovnich ploch 71 s obvodovymi aretadnimi krouzky 4. Na
vnéjsim obvodu p¥esuvniku S Jsou vytvofeny vné&j3i axidlni
uzavrené drazky 55, pf¥ikladn& t#i ovalné diry 55. Na pfesuvniku
5 Je uloZena axidlné posuvné radlci objimka 6 opatfena vnéjsi
obvodovou radialni draZkou 62 pro zabér s neznazorné&nou radici
vidlici. V #adlci objimce 6 jsou vytvofeny radialni otvory 61 se
zdvitem pro #adlci koliky 8, které prochdzi radialnimi otvory 61
se zavitem, vystupuji z vnit¥niho obvodu fadlci objimky 6 a
zasahuji do vn&j3ich axidlnich uzavrfenych draZek 55 pfesuvniku
5. Radici koliky 8 jsou do radidlnich otvora 61 svym zavitem
zasroubované. Na vnit¥nim obvodu prfesuvniku 5 jsou vytvofeny
axialni otevfené drazky 54 a na fadici objimce 6 Jjsou usporadany
radialni vystupky 7 zakon&ené axialnimi rameny 72 s axidlnimi
pracovnimi plochami 71, zasahujicimi do axi&lnich otevFfenych
draZek 54 pro zabé&r s obvodovymi aretalnimi krouZky 4. Radidlni
vystupek 7 mtiZe mit tvar pismene U se stojinami tvofenymi
radialnimi rameny 73, jejichZ jedny volné konce jsou spojeny
pevné s ftadlci objimkou 6 a jejichZ druhé konce jsou spojeny
axialnimi rameny 12. Pfesuvnik 5 v takovém pripadé prochédzi mezi
radidlnimi rameny 73 radidlnich vystupkd 7. Podle jiného
provedeni miZe byt kaZdy radialni vystupek 7 tvofen jednim
radialnim ramenem 73 vystupujicim z #adlci objimky 6 a

zakonCenym axiadlnim ramenem 72 s axialni pracovni plochou 71,
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zabirajici s obvodovymi aretadnimi krouzky 4. Pracovni plocha 71
axialniho ramene 72 m& s vyhodou nabéhovy okraj, ktery de
v axidlnim sméru se$ikmeny nebo obly, aby snadné&ji zatlad&il
aretacni krouZek 4 do obvodové radialni drazky 33. Radidlni
vystupky 7 jsou uspotradény rovnom&rné rozdéleny po obvodé
pfesuvniku 5, s vyhodou v po&tu t¥i. Radialni vystupky 7 jsou z
divodu montdze vyradbény oddélené&, béhem provozu v3ak musi byt
pevné spojeny s fadici objimkou 6, coZ se provadi napt.
laserovym svafenim &i se3roubovanim. Axialni ramena 73
radialnich vystupk se tudi? pohybuji spoleéné& s fadlci objimkou
6 a jejich axidlni pracovni plochy 71 umoZfiuji vhodnym
tvarovanim p¥i posuvu objimky 6 zmen3ovat prumé&r aretadnich
krouzkl 4. Radici koliky 8 zprostfedkovavaji pfenos fadiciho
pohybu z objimky 6 na pfesuvnik 5. Zaroven zabranuji relativnimu
pootoleni tadici objimky 6 vu&i presuvniku 5. V kaZzdé obvodové
radialni dréZce 33 je vytvofen otvor pro upevnéni aretacdéniho
koliku 9. Aretaéni koliky 9 zabranuji tomu, aby aretaé&ni krouZky
4 rotovaly kolem své osy. Jsou usporadany v obvodové mezetfe
aretacniho krouzku 4.

Podle obr. 2 ve vychozi neutralni pozici se objimka 6
nachazi uprostfed osy symetrie pohybu spojky. Zadny rychlostni

stupenl neni zafazen, oba vé&nce 1la?2 razenych kol se mohou volné

otacet. DuleZLta je vile mezi rad1c1m1 koliky 8 a axialnimi
uzavienymi drazkami 55 v presuvniku 5, kterd je nezbytnéd pro
spravnou funkci mechanismu. Navzdory pfitomnosti této vile se
pfesuvnik 5 nemiZe pohybovat v axidlnim sméru, nebot je po obou
stranach drZen aretadnimi krouzky 4. Tyto krouZky se nachazi v
rozevieném (nenapjatém) stavu a maji tedy v&tsi primér, nez je
priumér drdzZek 33, kterymi jsou vedeny. Pfesto zlstavaji v souosé
poloze s ostatnimi dily, nebot se ve tfech ekvidistantnich
bodech opiraji o dotykovou axialni pracovni plochu 71. Cela
spojka je tak ji3té&na proti nechténym posuvim dild. Aretaéni
krouzky 4 jsou drZeny v souosé poloze radidlnimi vystupky 7, ale
zaroven opaénym smérem tyto aretaclni krouzky 4 svym odporem va&i
stlaceni bréni radialnim vystupkim 7 a tedy i fadici objimce 6 v
posunu, protoZe jakykoliv posun radlci objimky 6 a radidlniho

vystupku 7 je spojen se stla&ovanim aretadnich krouzkd 4. Pravé



proto je celd spojka jisté&na proti nezddoucimu pohybu vsech
dilq.

Podle obr. 3 v pfipravné fazi fazeni, pocatek tazeni
iniciuje externi #adici mechanismus pisobenim axidlni sily na
obvodovou radialni drazku 62 fadici objimky 6. Ta se plsobenim
této sily za&ind posouvat ve zvoleném sméru. Presuvnik 5 zlstava
diky zminéné vitli mezi #adlicim kolikem 8 a axidlni uzav¥enou
draZkou 55 v klidu, av3ak radidlni vystupky 7 pevn& spojené
s fadlci objimkou 6 se takté:z posouvaji a diky geometrii axialni
pracovni plochy 71 stladuji aretadni krouZek 4 lezici ve
zvoleneém sméru. Diky stla&eni zalin& tento aretadni krousek 4
uvolnovat pfesuwvnik 9. Druhy z aretacénich krouzks 4 prestava byt
drZen v souosé poloze s ostatnimi dily vinou odsunuti radialnich
vystupkl 7, ve vykrese je znazornéna jedna z moZnosti jeho
vyoseni.

Podle obr. 4 v po&atku razeni, Jakmile se vy&erpa vile mezi

Fadlcim kolikem 8 a axidlni uzav¥enou drazkou 55 presuvnlku 5,

zaCne se presuvnik 2 pohybovat spole&né s fadlci objimkou 6 i
diky tomu, Ze aretadni krousek 4 je jiZ v tuto chvili stladen a
nebrani pfesuvniku 5 v pohybu. Pf¥esuvnik 3_V tuto chvili nejprve
pfekonavd vili mezi svym Gelnim ozubenim 52 a celnim ozubenim 21
fazeného vé&nce 2. Druhy z aretadnich krouZka 4 je jiz zobrazen v
maximalni vyosené poloze. Presuvnik S se v tuto chvili nachézi v
obecné uthlové poloze viEi Fazenému vénci 2. Tvar zubu &elniho
ozubeni 52 a ¢elniho ozubeni 21 se zkosenymi Cely zajistuje, Ze
ke spravnému zajisténi dojde jak v pfipadé Fazeni za klidu, kdy
je vzadjemnd uhlova rychlost pfesuvniku 5 a vénce 2 nulova, tak v
pripadé, Ze se vi&i sob& otadi rozdilnou thlovou rychlosti.
Vzhledem ke tvaru zubl je v tom pfipadé Zadouci, aby se
pfesuvnik 5 otacel rychleji nes fazeny vénec 2. Tento tkol
nalezi externi synchronizaci. Spojka a aretacni mechanismus
mohou stejné tak dobfe fungovat pro zuby s nezkosenymi ¢ely, jen
je v tom pfipad& nutné zajistit, aby nedo3lo k zastaveni
vzajemného rotaniho pohybu obou fazenych ¢lenll ve fazi treni
Cel (v tom pfipadé by nedo3lo k zatrazeni). TaktéZ neni moZné
Fazenl pfi nulové polatedni vzajemné rychlosti rotace obou &lent
- tento problém je v3ak nutno v takovém pfipadé fe3it bez ohledu

na konstrukci a princip aretadniho mechanismu jako takového.
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Podle obr. 5 v prubé&hu fazeni, po tom co do sebe zapadnou
Ccelni ozubeni 52 a &elni ozubeni 21, dochéazi ke vzajemnému
zasouvani presuvniku 5 do fazeného vénce 2 krouzku s Celnim
ozubenim 21, jejich uhlova rychlost je stejna. Aretadni krouZek
4 je bé&hem tohoto Fazeni stale v seviené poloze. Ke konci posuvu
v ni uz vSak neni drZen radidlnimi vystupky 7, jelikoZ axialni
pracovni plocha 71 ma ve své stfedni &asti zvétSeny prumér,
avsak samotnym pfesuvnikem D, ktery se presouva pres aretad&ni
krouZek 4. Zaroven je patrné, Ze tvar radialnich vystupkd 7 je
takovy, aby vypliioval vidy jednu zubovou mezeru v Eelnim ozubeni
21. Vykres zobrazuje koncovou fazi posunu spojky, a kterad je
pouze prechodnd, jakmile se do ni spojka dostane, okamZité
pfechazi do stavu podle obr. 6, konec fazeni.

Podle obr. 6 ve fazi konec Fazeni na konci posuvu je
aretacni krouZek 4 pfedepjaty, proto se ihned po dosazeni tohoto
stavu rozpind do nenapjatého stavu a vypliiuje vnit#ni obvodovou
drazku 53 v presuvniku 5. Tim je rychlostni stupefi zafazen a
zarovenl aretovan proti neZadoucimu vyrazeni - axialni sila
vznikajici v kontaktu mezi &elnim ozubenim 52 a ¢elnim ozubenim
21 je pres aretaéni krouzZek 4 prendsena z presuvniku 5 na naboj
3, ktery je axidlné& zajidtény.

Podle obr. 7 v pfipravné fazi vyfazovani je k vytazenl nutné
pusobeni ovladaci sily na objimku 6 v opa¢ném smé&ru, ne? p#i
fazeni. Po Uspé3ném zafazeni vznikla ve sméru vyrazovani opét
vule mezi fadicimi koliky 8 a axidlnimi uzavfenymi draZkami 55,
pfesuvniku 5, nejprve se proto opé&t pohybuje jen fadlci objimka
6 a radialni vystupky 1. Geometrii axidlni pracovni plochy 71 je
opet stlaCen aretadni krouZek 4, aby do3lo k uvoln&ni axialniho
pohybu presuvniku 5.

Podle obr. 8 ve fazi vyfazovani, dochazi k vy¥azovani,
jakmile se vile mezi fadicimi koliky 8 a axidlnimi uzav¥enymi
drazkami 55 v pfesuvniku 5 op&t vylerpa. Aretadni krouZek 4 je
sevfeny a pfesuvnik 5 se mfliZe pohybovat spoledné s radici
objimkou 6. Na vykrese je vidét, Ze radialni vystupky 7 svou

prodlouZenou nabé&Znou plochou axialni pracovni plochy 71
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zaCinajl pfekryvat druhy z aretadnich krousks 4. Dalsim posuvem
pak dojde k jeho srovnani do souosé polohy.

Podle obr. 9 ve fazi vyrazovani, se radlci objimka 6 dostava
do stfedové polohy - neutradlu -~ a pfestava se dale pohybovat,
vnéjsi ovladaci sila jiZ neptsobi. S ohledem na vili mezi
fadicimi koliky 8 a axi&lnimi uzavfenymi drazkami 55 v
presuvniku 5 v3ak presuvnik 5 zistédva za Fadlci objimkou o v
pohybu opoZdén o hodnotu této vile. K tomu, aby se presuvnik 5
taktéZ dostal do neutrdlni polohy, pomaha skuteénost, Ze ve
znazornéné poloze ma pfesuvnik 2 rychlost a tedy i hybnost,
kterou ziskal v prib&hu vyfazovaciho procesu. Pokud by tato
rychlost vi¢i pusobicim t¥ecim silam nebyla dostatednd k tomu,
aby se dostal do neutralni polohy, pomiZe mu v tom taktéZ ukos
na vnéjsim priméru toho aretadniho krousku 4, kterym byl
presuvnik 5 v zafazené poloze ji¥té&n. Tento aretadni krousek 4
se totiZ stale nachazi v seviené (napjaté) poloze a v rozevieni
mu brani pouze pfesuvnik 3, ktery se pohybuje pfes né&j. Jakmile
se hrana pfesuvniku 5 po malém posuvu setrva&nosti dostane nad
Ukos aretaéniho krouZku 4, vznikd axi&lni sila, kterd mu poméaha
v dosazZeni neutrdlni polohy, areta&ni krouZek 4 se roztahuje.
Cela spojka se dostava opé&t do vychozi neutrilni pozice dle obr.
2. I v ptipadé, Ze by se tak nestalo zcela pfesné a pfesuvnik 5
by zlstal mezi vychozi neutralni polohou fazeni a polohou
pfipravné fdze fazeni, je mechanismus stale plné funkéni pro
fazeni obou rychlostnich stupnii a zaroven jistény proti

nezadoucimu axidlnimu posuvu.



Seznam vztahovych znacdek

1 vénec

11 ¢&elni ozubeni

2 vénec

21 ¢elni ozubeni

3 naboj

31 vnitfni primé drazZkovani
32 axialni otev¥ené vybrani
33 obvodova draZka

34 wvalcové vrtani

35 wvnéjsi primé drazkovani
4 aretacni krouZek

41 obvodovad mezera

5 pfesuvnik

51 wvnitfni pfimé drazZkovani
52 ¢&elni ozubeni

53 wvnit¥ni obvodové drazka
54 axidlni otev¥enad drazka
55 axidlni uzavf¥ena dréazka
6 Ffadlci objimka

61 radidlni otvor

62 obvodova radialni drazka
7 radiadlni vystupek

71 axidlni pracovni plocha
72 axialni rameno

73 radidlni rameno

74 stojina

8 fadici kolik

9 aretac¢ni kolik
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Patentové ndroky

1. Radici spojka, zejména pro pfevodovky automobili, zahrnujici
vstupni hfidel s dutym ndbojem (3) opatfenym vnéjsim pfimym
ozubenim,
vénec (1, 2) Ffazeného kola s &elnim ozubenim (11, 21y,
uspofadany souose s dutym ndbojem (3),
presuvnik (5) ve tvaru krouzku, opatfeny
vnitfnim pfimym ozubenim (51) pro axialné posuvné uloZeni na
vnéjsim pfimém ozubeni naboje (3),
Celnim ozubenim (52) pro zabér s &elnim ozubenim (11, 21)
vénce (1, 2) tazeného kola, a
vnéjsimi axidlnimi uzav¥enymi drazkami (55) uspofadanymi na
vnéjsim obvodu pfesuvniku {5), a
fadlci objimku (6) uloZenou axi&lné& posuvn& na pfesuvniku (5)
a opatfenou
vnéjsi obvodovou radidlni draZkou (62) pro zabér s radici
vidlici a
fadlcimi koliky (8) vystupujicimi z vnit¥niho obvodu Fadici
objimky (6)-a zasahujicimi do vnéjsich axidlnich uzavfenych
drazek (55) presuvniku (5),
vyznadcuijici s e t im, Ze
na vneéjsim obvodu ndboje (3) je vytvorfena alesponl jedna
obvodova drazka (33), ve které je uloZen radialné stlacitelny
aretacni krouzZek (4),
na vnitfnim obvodu pfesuvniku (5) jsou vytvoreny axialni
otevrené drazky (54) a
na fadici objimce (6) jsou usporadany radialni vystupky (7)
zakoncené axidlnimi rameny (72) s pracovnimi plochami (71),
zasahujicimi do axidlnich otev¥enych drazek (54) pro zabér

s obvodovymi areta&nimi krouzky (4).

2. Radici spojka podle naroku 1 nebo 2,
vyznacuijici s e t im Ze
pracovni plochy (71) jsou uspotddany osové soumérné kolem osy

fadlci objimky (6).
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3. Radici spojka podle nékterého z narokt 1 az 3,
vyznacuijici S e t im, Ze

radialni vystupky (7) maji tvar U, jeho? volné konce jsou
spojeny s fadlci objimkou (6), pricemZ p¥esuvnik (5) prochazi

mezi volnymi konci U radidlnich vystupkd (7).

4. Radlci spojka podle né&kterého z narokd 1 a3 4,
vyznadcuijicdi s e t im, Ze

na vnéjsim povrchu naboje (3) je vytvofeno axiailni oteviené
vybrani (32) pro zasunuti pracovni plochy (71) axidlniho ramene
(72) .

5. Radici spojka podle né&kterého z narckd 1 a? 5,
vyznacdcuijiecdi s e t im, Ze

na vnéjsim obvodu nédboje (3) jsou vytvofeny dvé obvodové drazky
(33), ve kterych jsou uloZeny radialnéd stladitelné aretaéni
krouzky (4), které v neutralni poloze pfesuvniku (5) svymi
Celnimi plochami s toleranci pfiléhaji k protilehlym boc¢nim

sténam presuvniku (5).

6. Radlci spojka podle nékterého z narokd 1 az 6,
vyznacdcuijici s e t 1m, Ze

na vnitfnim obvodu pfesuvniku (5) je vytvorena vnit#ni obvodova
drdzka (53), do které zasahuje aretacéni krouzek (4) v poloze
zadbéru Celniho ozubeni (11, 21) vénce (1, 2) trazeného kola s

Celnim ozubenim (52) pfesuvniku (5).
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