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Redeni se tyk4 za¥izeni pro p¥ivod ///
podlouhlého polotovaru do nadstroje v pra- /r \{ // 1

covnim prostoru stroje pomoci dopravniku,
skluzu, p¥ipravné plodiny a zaklédaciho
dstroji a jeho pfedm&tem je celkové uspo- L
$4d4ni takového zafizeni tak, aby se dosédhlo
#{zeného pohybu tvéafence mezi vychozim
mistem a cf{lovym mistem a pF¥esného umisté&-
ni tvdt¥ence v pohotovostni poloze a vy-
tvorila se mo¥nost dopravovat tvé¥enec

po jiné neZ p¥imodaré dréze. Tohoto cile se
dosahuje tim, Ye za¥izen{ podle vyndlezu
obsahuje pod4vad s ramenem, otolnym mezi
dsti{m skluzu a p¥ipravnou plo$inou, p¥i-
&em¥ podava& je opat¥en polohovacim dstro-
jim a zasouvacim ustrojim polotovaru.
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Vyndlez se tyka za¥izeni pro p¥ivod podlouhlého polotovaru do ndstroje v pracovnim
prostoru stroje, nap¥iklad kovaciho, a jeho p¥edmé&tem je celkové uspo¥4ddadni takového za¥i-
zeni. Zndmd zafizeni pro tento ddel obsahuji zpravidla dopravnik, ktery vrh& polotovar
do trubkového skluzu, ktery p¥ivede polotovar do pohotovostni polohy v blizkosti dutiny
zipustky a potom se zaklddacim Ustrojim polotovar p¥esune do ndstroje v pracovnim prostoru
stroje, pfiem? se pohybuje od vychoziho mista do pohotovostni polohy v podstat& po p¥imo-
¢aré dréze.

Tato zaffzeni maj{ tu nevyhodu, %e pohyb polotovaru v trubce neni vidy pravidelny
a umisténf{ polotovaru v pohotovostni poloze z&vis{ na rychlosti pohybu ve skluzu, takZe
mize dojit nap¥iklad k p¥ejeti sprdvné pohotovostni polohy nebo nedojeti do této polohy
a proto ndsledn& k nesprdvnému pfeneseni polotovaru do ndstroje, protoZe v&t3i &4st pohybu
tvéd¥ence neni ¥izena. Krom& toho takovd za¥fzeni nejsou vhodnd pro urditd pouziti, kdy
polotovar je nutno dopravevat mezi vychozim mistem a cilovym mistem po jiné neZ p¥imoclaré

drédze, nap¥iklad v disledku urditého umisténi strojd a za¥izeni v lince.

Zafizeni podle vyndlezu odstranuje tyto nevyhody a vyznaluje se tim, Ze obsahuje
poddvad s ramenem oto&nym mezi Ustim skluzu a p¥ipravnou plofinou, pfidem# poddvad je

opat¥en polohovacim tGstrojim a zasouvacim dstrojim polotovaru.

Podle dal$iho vyznaku vyndlezu je polohovac{ Ustroji tvd¥eno polohovacimi &elistmi,
které jsou uspordddny po obou strandch Zlabku korytka na otoéném rameni podévade a jsou
vytvofeny jako dvouramenné pdky se zahnutymi pFfednimi konci, oto&né kolem Sepl a zasouvaci
Ustroji obsahuje pneumaticky zasouvaci dilec se zasouvaci ty&¢{, jejiZ palec rozpind zadni
konce polohovacich Zelisti ve smyslu sevieni p¥ednich koncl, pfidemZ p¥edn{ konce jsou
taZeny ve smyslu rozev¥eni pruZinami.

éafizeni podle vyndlezu umoZhuje p¥esné ustaveni polotovaru v pohotovostni poloze
a dopravu polotovaru mezi vychozim mistem a cilovym mistem po jiné neZ p¥imolaré drize.

P¥iklad provedenf p¥edm&tu vyndlezu je zndzornén na p¥ipojeném vykrese, kde na obr. 1
je celkové uspofddédni za¥izeni v pohledu shora, na obr. 2 je konstrukce dopravniku se

skluzem v pohledu a na obr. 3 je podrobnost z obr. 2.

zafizeni podle vyndlezu se skld&d4d ze t¥{ funk&nich jednotek, ze kterych prvni ve smyslu
pohybu tvéfence je pdsovy dopravnik 1 se skluzem 2, zndzornény v pohledu shora v obr. 2.
Skluz 2 je pfipojen k dopravniku 1 v pokradovéni sméru pohybu jeho vétve la a je tvofen
dvoudilnou trubkou, kterd md sklon doll a je zakotvena Sikmo poloZenym otvorem 2a, tvoIfi-
cim dsti trubky, kterym tvd¥enec 3 opousti trubku a vstupuje do daldf{ funkdni jednotky.
Touto jednotkou je poddval 4, ktery je tvofen v podstaté ramenem 5, otodnym kolem &epu
6 pomoci pneumatického stdCeciho vélce 7, ozubené tyle 8 a ozubeného kola 9. Na otoném
konci ramena 5 je uspofdddno korytko 10 se Zldbkem 1l0a pro ulo¥feni tvdfence 3. V ose

korytka 10 je pneumaticky zasouvaci vélec 11 se zasouvaci tyd¢{ 12.

Poloha tvédfence 3 v korytku 10 je kromé& Zlébku l0a vymezena polohovacimi &elistmi
13, které jsou uspofddény soumérné po obou strandch korytka 10 vykyvné kolem Seph 14
a maji zahnuté predni konce 13a, které se stykaji v ose Zldbku 10a, korytka 10 a p¥ehra-
zuji cestu tvaA¥enci 3. Ve zndzornéné poloze jsou drZeny palcem 12a na zasouvaci ty&i
12, ktery odtlaluje zadni konce 13b polohovacich &elisti 13. V opalném smyslu, tj. smyslu
rozevieni, jsou polohovaci ¢elisti 13 taZeny pruZinami 15. Rameno 16 za¥fzen{ nese pfed
pracovnim prostorem bucharu pripravnou ploSinu 17, urcenou k uloZeni tva¥ence 3 v poho-
tovostni poloze, kterd je vymezena dorazem 18, vykyvnou deskou 19 a tlalkou 20 nezndzor-
néného zasouvaciho tstroji. Vedle piipravné plodiny 17 je zépustka 21 s dutinou 2la, umisté-

nd v pracovnim prostoru bucharu.
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za¥izeni{ pracuje tak, Ze tvaf¥enec 3, Carkované v obr. 2, z p¥edchoziho stroje dospé&je
na nehybny pésovy dopravnik 1, ktery potom obdrZi impuls k pohybu od nezndzornéného &idla
a vrhne tvafenec 3 do skluzu 2, kterym tvdfenec projde a otvorem 2a vypadne do Zl&bku
10a korytka 10 na rameni 5 poddvace 4 a zastavi se doraZenim na zaviené predni konce
13a polohovacich ¢elisti 13. DalSim impulsem se uvede v &¢innost pneumaticky otdleci vélec
7, ktery oto&i ramenem 5, poddvace 4 o 90° do polohy, zndzornéné &&rkovanéd v obr. 1.
V této poloze dal$im impulsem se uvede v ¢innost pneumaticky zasouvaci vdlec 13, ktery
posune zasouvaci ty& 12 k tvafenci 3 a tim palcem 12a uvolni polohovaci &elisti 13, které
se potom pfednimi konci 13a rozevfou tahem pruZin 14, potom zasouvaci ty& 12 vytladi
tvd¥enec 3 z korytka 10 na pfipravnou plo$inu 17 a%? k dorazu 18.

Na z&klad& dal$iho impulsu nezndzornéné zaklddaci ustroji tladkou 20 pfesune tva¥enec
3 pod vykyvnou deskou 19 do dutiny 2la zdpustky 21. Tim je cyklus pohybu tvdfence 3 od

okamZziku vystupu z p¥edchoziho stroje ukonéen.

PREDMET VYNALEZU

1. za¥izeni pro pfivod podlouhlého polotovaru do ndstroje, obsahujici pdsovy dopravnik,
v jehoZ sméru ddpravy je uspofddén skluz, pripravnd ploSina u pracovniho prostoru stroje
a zaklddaci tUstroji pro pfesun tvéfence z p¥ipravné plofiny do pracvovniho prostoru
stroje, vyzna&ené tim, Ze na skluz. (2) navazuje podaval (4) s ramenem (5) otoénym mezi
dstim skluzu (2) a p¥ipravnou plodinou (17), p¥ifemZ poddvad (4) je opat¥en polohovacim
dstrojim a zasouvacim ustrojim.

2. zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze polohovaci dstroji je tvofeno poloho-
vacimi delistmi (13), které jsou usporadény po obou strandch Zlédbku (10a) korytka (10)
na oto&ném rameni (5) poddvade (4) a jsou vytvo¥eny jako dvouramenné pdky se zahnutymi
prednimi konci (13a), oto¥né kolem &epl (14) a zasouvaci uUstroji obsahuje pneumaticky
zasouvaci vdlec (1l1) se zasouvaci ty&i (12), jejiZ palec (12a) dosedd na zadni konce
(13b) polohovacich &elisti (13).

2 vykresy
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