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Vyndlez se tyka Fidici, ovladaci a regu-
latni techniky a Pe8i vypinaci zaFizenl mo-,
mentovych spina¢it elektrickych servomo-
tortt. K otoénému hiideli je upeviiovacim
Sroubem pFipojeno téleso, které ma na kaz-
dém svém konci vytvofeno zdvitové osaze-
ni, na ndm?# je volné uloZena podlozka. Pod-
lozka je opatrena palcem a ozubem, na kte-
r¢ doléha plsobenim zkrutneé pruZiny ra-
meno, opatifené prestavitelnym vypinacim
sroubem a zajistovaci matici. KaZdé rameno
je uloZeno na osazeni vroubkované matice,
kterd je na$roubovéna v zavitovém osazeni
t&lesa. Pod prestavitelnymi vypinacimi Srou-
by jsou uloZeny mlkrosplnace Natadenim
podloZek se stavi vypinadni pii prekrocem
z&t8%e. PPestavitelnymi vypmamml Srouby
se provddi jemné doladéni vypinani.

Vyndlezu se vyuZije u momentovych spi-
natd elektrickych servomotort v Fidici, re-
gulaéni a ovladaci technice. Vynalez je de-
finovdn v jednom bodg&, popis je doplnén
dvéma obrazky.
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Vynalez se tyka zalizeni pro vypindni mo-
mentovych spinaclt elektrickych pFimoda-
rych a pakovych servomotori.

Elektrické pFimodaré a pédkové servomo-
tory jsou vybaveny zafizenim, které zaijis-
tuji vypinani momentovych mikrospinacdl
p¥i prfekroceni poZadovaného krouticiho mo-
mentu nebo pfi pFekrodeni psZadované si-
ly na vystupnim ¢lenu. Tato zaifizeni jsou
nasSroubovdna na vypinaci péce. Vypinaci
padka je uloZena ototné a jeji pohyb se od-
vozuje z hridelky prostfednictvim ozube-
nych pfevodfl. P¥i pietiZeni servomotoru se
hridelka ot4c€i, pfitom pootadi i vypinaci pé-
kou, kterd prosifednictvim vypinaciho 3rou-
bu vypini pFislusny mikrospinad. Nedostat-
kem t8chto zafizeni je, Ze jsou robustni, cb-
sahuji vyrobn€ nérotné mechanismy, jako
jsou ozubend kola, a zabiraji pom&rné& vel-
ky prostor. Nastaveni vypinaci sily nebo vy-
pinaciho momentu se provadi jen regulatni-
mi Srouby. ProtoZe se kladou zvy3ené poZa-
davky na miniaturizaci, na jednoduchost a
na jemnéjsi nastaveovani vypinaciho momen-
tu &i vypinaci sily, bylo tfeba vyvinout no-
vé zafizeni, které by tyto poZadavky spliio-
valo.

Tyto poZadavky spliiuje vypinaci zafize-
ni momentovych spinadtl elektrickych ser-
vomotorli podle vyndlezu. Podstata vynale-
Zu spociva v tom, Ze k otoénému hfideli je
upevitovacim Sroubem pevn& pfipojeno t&-
leso, které mé na ka%dém svém konci vy-
tvofeno zavitové osazeni. Na zavitovém osa-
zeni t8lesa je voln& uloZena podloZka opa-
tfend palcem a ozubem. Na ozubu podloZky
plisobenim zkrutné pruZiny uloZené ve vy-
bréni t&lesa doléhd ramseno. Ramena je o-
patfeno prestaviteinym vypinacim Sroubem
a zajiStovaci matici. Rameno je uloZeno na
osazeni vroubkované matice. Vroubkovana
matice je naSroubovand na zavitovém osa-
zeni télesa.

Vyhodou wuspofadani podle vyndlezu je
zjednoduseni konstrukce i &innosti celého
vypinaciho zafFizeni. Usnadiiuje miniaturiza-
ci a vypuSténi dosud pouZivaného ozubené-
ho pfevodu, zjednodusuje a zleviiuje vyro-
bu a sniZuje vyrobni néklady. PouZiti jed-
né zkrutné pruZiny zabezpe&uje symetrické
odpruZeni ramen, v nichZ jsou prestavitel-
né vypinaci frouby. Plestavitelné podloZky
umoZiiuji nastaveni dvou stupiit vypinaci
sily nebo vypinaciho momentu. UmoZiiuje
v prvnim stupnl hrubé nastaveni vypinaci
sily nebo vypinaciho momentu prestaveni
podloZky po uvoinéni vroubkované matice.
Ve druhém stupni se doladi jemné nastave-
ni vypinaciho momentu nebo vypinaci sily
regulaénimi vypinacimi Zrouby na rame-
nech.

P¥iklad uspoFadani vypinaciho =zaiizeni
momentovych spinath elektrickych servo-
motortt podle vynélezu je zndzorn&n na vy-
krese. Na obr. 1 je zafizeni v ndrysu v &4s-
te€ném fezu a na obr. 2 je zafizeni v plido-
rysu.
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K Celu ototného hiidele 12 mikrospinadi
je pfipevnénc téleso 7. Té&leso 7 mA tvar
trubky a je soumé&rné podle roviny procha-
zejicl kolmo na jeho podélnou osu. Na obou
koncich t&lesa 7 je vytvofeno osazeni, opa-
tfené zavitem. Za kaZdym zavitovym osaze-
nim je na povrchu vytvoien kotoudovity na-
kruZek. Vnitinim otvorem t&lesa 7 proché-
zi upevilovaci Sroub 1, ktery je nasroubo-
van v axialnim otvoru hiidele 12, a ktery
zajistuje pevné spojeni mezi h¥idelem 12 a
télesem 7. Na kaZdém osazeni je volné ulo-
Zena podloZka 3, opatfend na vn&jdim obvo-
dé palcem 18 a ozubem 9. Na kaZdou pod-
loZku 3 doléhd vroubkovand matice 2 na-
Sroubovand na =zavitu osazeni t&lesa 7.
Vroubkované matice 2 tak dotladuji podloZ-
ky 3 na C&elo osazeni télesa 7, takZe s nim
vytvéareji jeden pevny celek. Na opsazenl ma-
tic 2 jsou oto&né uloZena ramsena 4. V kai-
dém ramenu 4 je na3roubovan pPestavitel-
ny vypinaci Sroub 5 opatfeny zajistovaci
matici 8. Ve stiedni ¢asti na védlcovém po-
vrchu télesa 7 mezi jeho osazenimi je val-
covd zkrutnd pruZina 6, jeji¥ konce se opi-
raji o ramena 4 a dotlacuji je k ozubfim 9
podloZek 3. Tyto ozuby 8 podloiek 3 drii
ramena 4 v Zadané poloze a zabratiuji je-
jich pfieklopeni. Nastaveni vypinaci hodno-
ty na vystupnim ¢lenu servomotoru, a tim
i nastaveni ahlu @ vychyleni, o ktery se mo-
hou vychylit ramena 4 proti tlaku zkrutné
pruZiny 6 se provadi tak, Ze se uvolni vroub-
kované matice 2, tim se uvolni i podloZky
3. PodloZzka 3 se nato¢i pomoci palce 10,
ktery pPefnivd nad vroubkovanou matici 2.
PTi natdceni podloZky 3 unadi jeji ozub 9
rameno 4 se stavEcim a regulatnim Srou-
bem 5. Po nastaveni Z&ddané velikosti tdhlu
@ vychyleni, ktery je timérny vypinaci hod-
noté, se vroubkované matice 2 op#t utdh-
nou. Potom se uvolni upeviiovaci Sroub 1
a cela sestava, ve které jsou tdleso 7, vroub-
kované matice 2, podlo’ky 3, ramena 4 s
prestavitelnymi vypinacimi Srouby 5 a za-
jiStovacimi maticemi 8, i pruZina 6 se nato-
¢i tak, aby &ela hlav stavécich pfestavitel-
nych regulacnich Sroubii 5 byla steiné vzda-
lena od odpovidajicich mikrospina&a 11. Tim
je provedeno hrubé nastaveni vypinade. Jem-
né nastaveni a dolad&ni vypinafe se prova-
dl tak, Zz se uvolni zaji%fovaci matice 8,
p¥estavitelny &roub 5 se vysroubovanim ne-
bo za3roubovédnim na¥idi do poZadované po-
lohy a zajiStovaci metice 8 se op&t utdhne.
Tak je celé vypinaci zafizeni p¥ipraveno
pro provozni ¢innost servomotoru.

Poloha ramen 4 naznactend darkovand
(obr. 2] ukazuje polohy nastaveni thlu e
vychyleni, to jest polohy, do kterych se mo-
hou ramena 4 dostat pii prekrodeni zats-
Ze vystupniho ¢lenu servomotoru, aby pre-
stavitelné vypinaci Srouby 5 zajistily vypnu-
ti mikrospina¢ii 11. Smysl natofeni ramen
4 je vyznadeny Sipkami I a II. Uhel a vy-
chyleni je pFimo tmérny zatéZi vystupniho
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¢lenu servomotoru, to znamend, Ze je primo
timérny hodnoté vypinaciho momentu ne-
bo vypinacfi sily.

Vynédlezu se vyuZije u servomotorli v Fi-

dici, ovladaci a regulacni technice.

PREDMET VYNALEZU

Vypinaci zafizeni momentovych spinaci
elektrickych servomotord, vyznacujici se
tim, Ze k otofnému hiideli (12) je upeviio-
vacim 3Sroubem (1) pevné piipojeno tEleso
(7), které ma na ka’dém svém konci vy-
tvofeno zdvitové osazeni, na n8mZ je volné
uloZena podloZka (3) opatfend palcem (10)
a ozubem (9), na ktery doléhd plisghenim

zkrutné pruZiny (6) uloZené ve vybrani té-
lesa (7) rameno (4), opatfené plestavitel-
nym 3roubem (5) a zajiStovaci matici (8),
pifidemZ kaZdé rameno (4) je uloZeno na
osazeni vroubkované matice (2], kterd je
nadSrouboyvidna na zavitovém ocsazeni télesa

(7).

1 list vykresi
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Obr. 1

Severografia, n, p., zAvod 7, Most Cena 2,40 K&s
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