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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un motor si la un motor generator
cu: magneti utilizand repulsia magneticd disimetrica.
Motorul conform inventiei este compus din doud
statoare (A, A") formate din cate un suport (2, 2%
statoric nemagnetic, discoidal, dispus vertical, pe care
sunt fixati nigte magneti (3, 3') statorici paralelipipedici,
dispusi Tn unghi de 20...45" fata de planul suportului (2,
2') statoric, magnetizali pe margini dupd directia de
inclinare, gi lipiti de niste ecrane (4, 4') magnetice fixate
de suportul (2, 2") statoric prin nigte prelungiri (a) cu
gauri (b), intre cele doud statoare (A, A') unite prin
doud semicarcase (1, 1') nemagnetice, realizate sime-
tric, fiind fixat un retor (B) constituit dintr-un suport (7)
rotoric dispus pe un ax (5) fixat pe doi rulmenti (6, 8"),
iar pe suportul (7) retoric sunt fixati niste: magneti (8)
rotorici tip bard cu sectiune triunghiulard, hexagonal,
patratd, rombicd, circulard sau semicirculard, dispusi
repulsiv fald de magnetii (3, 3") statorici i lipiti cu
fataf/fefele corespunzétoare directiei de-avans, de niste
ecrane (8) magnetice fixate prin nigte prelungiri ale lor
de suportul (7) rotoric, i avand grosimea corespun-
z3toare ecrandrii repulsiei magnetice, fard introducere
de forie de atraciie intre ecranul (9)magnetic gi
magnetul statoric. In varianta de motor-generator, in
jurul rotorului (B) este dispus un stator solenoidal (D),

format din nigte sclenoizi (10') cu miez (I') nemetalic,
dispusi pe un suport (11') nemagnetic, inelar, solenoizii
(10", in numar egal cu cel al magnetilor (8) rotorici, fiind
interconectati in serie sau in paralel, si fiind dispusi
echidistant, pentru inducere: de curent electric la
trecerea prin dreptul lor a magnetilor (8) rotorici.
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Motor magnetic utilizand repulsia magnetica si motor-generator rezultat

Inventia se refera la un motor magnetic utilizand repulsia magnetica disimetrica intre magneti
rotorici si magneti statorici si la un motor-generator rezuitat din acesta

Sunt cunoscute motoare magnetice liniare sau rotative care folosesc exclusiv energia
potentiald a interactiei magnetice pentru generare de lucru mecanic prin deplasarea unui
ansamblu de magneti sau-respectiv-a unui rotor magnetic, precum cele prezentate in
documentele de brevet: US4151431, W09414237 s.a.
Diverse variante de astfel de motoare magnetice sunt prezentate si in cartea electronica:
“Practical guide to free energy devices” de Patrick Kelly, p.3.27, (htip://www.free-energy-
info.co.uk/index.html),
Un tip cunoscut ca functional la puteri si de peste 1 kw de motor cu magneti este motorul firmei
Perendev (W02006/045333), care utilizeaza trei module cu stator si rotor magnetic, fiecare
modul avand un numar de magneti statorici tip bara, polarizati pe capete, dispusi circular intr-un
suport nemagnetic, cu inclinatie de pana la 30° fatd de directia radiala, ecranati pe suprafata
laterala cu grafit pirolitic, diamagnetic si introdusi n teavd de otel-inox feritic, pentru
“strangerea” liniilor de camp, rotorul avand un numar correspondent de magneti rotorici dispusi
similar intr-un suport rotoric nemagnetic, in unghi fata de directia radiala si ecranati similar,
magnetii statorici ai celor trei module fiind dispusi planar parallel iar magnetii rotorici ai celor trei
module fiind dispusi decalat in unghi predeterminat. Aceastd configuratie este necesara
deoarece la intrarea unor magneti rotorici ai unui modul in zona de interactie repulsiva cu
magnetii statorici corespondenti, apare o componenta de franare, anti-rotatie, a fortei de
Anteractie magnetica, ce este depasitd de forta de interactie repulsiva acceleratoare dintre
magnetii rotorici si cei statorici ai celorlalte doua module, cu magneti rotorici decalati fata de
primul.
Din punct de vedere cuantic, explicatia data la nivel international privind functionarea unor astfel
de dispozitive se referd la posibilitatea refacerii energiei cuantice de camp magnetic ale
momentelor magnetice ale sarcinilor atomice, pierdutd prin efectuare de lucru mecanic in
interactiile magnetice, prin intermediul negentropiei mediului cuantic si subcuantic, fard de care
sarcinile electrice nu si-ar putea mentine constanta valoarea sarcinii electrice si a momentului
magnetic, motiv din care aceste dispozitive sunt denumite: ,free energy device”, surplusul de
energie generat de astfel de dispozitive si de unele cu excitatie electrica, precum cel din
brevetul US6362718, fiind explicat in modul mai sus-mentionat, prin teoria lui Sachs a
electrodinamicii, (P.K.Atanasovski, T.E.Bearden, C.Ciubotariu s.a.-,Explanation of the
motionless electromagnetic generator with electrodynamics”, Foundation of Physics Letters,
Vol.14, No1, (2001))

Un alt tip de motor magnetic utilizeaza magneti paralelipipedici polarizati pe capete, atat la
rotor cat si la stator care este format din doua parti simetrice fata de planul de rotatie al
magnetilor rotorici, fatd de care magnetii statorici sunt inclinati cu 20-45° astfel incét polii lor
apropiati de rotor sa atraga polul de semn opus al magnetului rotoric in timp ce magneti statorici
anteriori resping in acelasi sens , al rotatiei, celalalt pol, de acelasi semn, al magnetului rotoric.

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia consta in folosirea exclusiv a energiei de
interactie magneticd pentru generarea unei forte motrice de rotatie a unui rotor cu magneti,
folosind magneti de calitate, precum cei din pulberi magnetice sinterizate, prin respingere
magnetica realizata disimetric prin ecrane magnetice mai ieftine decit cele cu material
diamagnetic tip grafit pirolitic, intr-o constructie relativ simpla si la costuri de realizare
comparativ reduse.

Motorul cu magneti conform inventiei rezolva aceasta problema tehnica prin aceea ca, este
compus din doi statori formati din cate un suport statoric nemagnetic discoidal, dispus vertical,
pe care sunt fixati niste magneti statorici paralelipipedici, dispusi Tn unghi de 20-45° fatd de
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planul suportului statoric, magnetizati pe margini, dupa directia de inclinare si lipiti de niste
ecrane magnetice fixate de suportul statoric prin niste prelungiri cu gauri ale lor, cu suruburi
care fixeaza si doua placi nemetalice ce incadreazéd suportul statoric. intre cei doi statori uniti
prin doua semicarcase nemagnetice, realizati simetric fatd de planul de separatie, cu polii de
acelasi fel N sau S spre acesta, este fixat un rotor constitit din un suport rotoric dispus pe un ax
fixat pe doi rulmenti fixati cu cate o colivie de placa statorului respectiv, pe suportul rotoric fiind
fixati niste magneti rotorici tip bard cu sectiune hexagonald, triunghiulard, patrata, rombica,
circulara sau semicirculara, dispusi repulsiv fatd de magnetii statorici si lipiti cu fata/fetele
corespondente directiei de avans, de niste ecrane magnetice fixate prin niste prelungiri ale lor
de suportul rotoric si care au grosimea corespondentd ecrandrii repulsiei magnetice fara
introducere de forte de atractie intre un ecran magnetic si un magnet statoric .

Magnetii statorici pot fi simpli, monocomponenti, magnetii rotorici fiind in acest caz polarizati
cu magnetizatia P dupa directia transversala paralela cu directia de avans, sau pot fi dubili,
formati din doua jumatati paralelipipedice identice, magnetizate pe margini cu magnetizatiile P
antiparalele, caz in care magnetii rotorici tip bard, sunt magnetizati axial, pe lungime, cu polii
orientati repulsiv fata de polii apropiati ai celor doua jumatati ale magnetilor statorici .

Ecranul magnetic poate fi feromagnetic sau din magnet lamelar de 0,5-2mm grosime, de
latime si lungime aproximativ egalda cu cea a suprafetei de ecranat , invelit in tabla
feromagnetica de 0,3-1mm grosime- functie de grosimea magnetului ecranat, cu capetele
prelungite, in cazul ecranelor magnetice , cu o parte ce se fixeaza intre polii opusi a doi
magneti statorici adiacenti, ecranul magnetic astfel realizat fiind dispus repulsiv fata de polul de
ecranat al magnetului statoric sau —respectiv, rotoric .

-In alta varianta, ecranul magnetic este de tip ,sandwich” de magneti lamelari subtiri polarizati
pe fete , de 0,5-1,5mm grosime, dispusi atractiv unul fata de altul si uniti prin cate un ecran
feromagnetic de 0,3-1,5 mm grosime, ecranul magnetic astfel realizat fiind dispus repulsiv fata
de polul de ecranat al magnetului statoric sau rotoric .

-intr-o varianta de motor-generator magnetic, partea de motor magnetic are statorii la fel ca la
varianta de bazd dar realizati cu magneti statorici dubli, formati din doua jumatati
paralelipipedice identice, magnetizate pe margini cu magnetizatiile P antiparalele si ecranate pe
suprafata mare cu ecrane magnetice , iar intre statori sunt dispusi doi rotori cu magneti rotorici
tip bara de sectiune patrata si magnetizati axial, pe lungime, orientati repulsiv fatd de polii
apropiati ai celor doud jumatati ale magnetilor statorici si ecranati cu ecrane magnetice dispuse
pe fetele de intalnire cu fetele ecranate ale magnetilor satorici , iar intre rotori este dispus un
stator solenoidal format din niste solenoizi cu miez nemetalic, interconectati in serie sau in
paralel, in numar egal cu cel al magnetilor rotorici, dispusi echidistant, in care acesti magneti
rotorici induc curent electric la trecerea prin dreptul lor, solenoizii fiind dispusi pe un suport
nemagnetic fixat cu un picior de o placa de baza , prin intermediul miezului nemetalic.

-In altd varianti de motor-generator magnetic, partea de motor magnetic are statorii la fel ca la
varianta de baza dar realizati cu magneti statorici dubli, formati din doua jumatati
paralelipipedice identice, magnetizate pe margini cu magnetizatiile P antiparalele si ecranate pe
suprafata mare cu ecrane magnetice , intre statori fiind dispus un rotor cu magneti rotorici tip
bara de sectiune patrata si magnetizati axial, pe lungime, orientati repulsiv fatd de pdalii
apropiati ai celor doua jumatati ale magnetilor statorici si ecranati cu ecrane magnetice dispuse
pe fetele de intalnire cu fetele ecranate ale magnetilor satorici , iar in jurui rotorului este dispus
un stator solenoidal format din niste solenoizi cu miez nemetalic, dispusi pe un suport
nemagnetic inelar fixat cu suruburi de o placa de baza de care se fixeaza, prin intermediul unui
picior, si statorii, solenoizii fiind interconectati in serie sau in paralel, in numar egal cu cel al
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magnetilor rotorici si fiind dispusi echidistant, pentru inducere de curent electric la trecerea prin
dreptul lor a magnetilor rotorici .
-Inventia prezintd avantajul ca permite realizarea unui motor Si a unui motor-generator magnetic
cu magneti uzual existenti in comert, si a unor ecrane magnetice mai ieftine decit cele cu
material diamagnetic tip grafit pirolitic, intr-o constructie relativ simpla si la costuri de realizare
comparativ reduse.

Inventia este prezentata pe larg in continuare n legatura si cu figurile 1-9 care reprezinta:
-fig.1, vedere n sectiune A-A din fig.2 a unei jumatati a motorului magnetic ;
-fig.2, vedere de sus a motorului magnetic, cu magneti rotorici de sectiune hexagonala;
-fig.3,a,b- vedere de sus a unui segment al motorului cu un singur magnet rotoric tip bara cu
sectiune rombica polarizat transversal si respectiv- circulara, polarizat axial ;
-fig.4,a,b- vedere de sus a unui segment al motorului cu un singur magnet rotoric tip bara cu
sectiune semicirculara si respectiv- trapezoidald sau rombica, polarizat axial ;
-fig.5,a,b- vedere de sus si respectiv-in sectiune verticala, a unui segment al motorului cu un
singur magnet rotoric tip bara cu sectiune patrata polarizat axial ;
-fig.6 - vedere de sus a unui segment cu o singura pereche de magneti rotorici, al motorului-
generator in prima varianta;
-fig.7 - vedere in sectiune verticala a unui segment cu o singura pereche de magneti rotorici al
motorului-generator in prima varianta;
-fig.8, sectiune printr-un ecran magnetic tip ,sandwich”’;
-fig.9, vedere in sectiune B-B din fig.9 a motorului-generator magnetic in a doua varianta de
realizare;
-fig.10, vedere in sectiune C-C din fig.8 a motorului-generator magnetic in a doua varianta de
realizare.
Motorul magnetic cu repulsie magnetica disimetrica, conform inventiei, ntr-o prima varianta se
compune din doi statori A, A’, formati din cate un suport statoric 2, 2 nemagnetic discoidal, din
plastic, textolit, aluminiu, etc., dispus vertical, pe care sunt fixati niste magneti statorici 3, 3’
paralelipipedici, simpli sau dubli, dispusi in unghi de 20-45° fata de planul suportului statoric 2,
2’, magnetizati pe margini, dupa directia de inclinare si lipiti de niste ecrane magnetice 4, 4’
fixate de suportul statoric 2, 2’ prin niste prelungiri a cu gauri b, ale lor, cu suruburi s care
fixeaza si 0 placad d nemetalica ce incadreaza, impreund cu o altd placd d’ nemetalica, suportul
statoric 2, 2, cain fig. 1,2.

Intre cei doi statori A, A’, realizati simetric fata de planul de separatie, cu polii de acelasi fel N
sau S spre acesta, este fixat un rotor B constitit din un suport rotoric 7 dispus pe un ax 5 fixat pe
doi rulmenti 6, 6’ fixati cu cate o colivie ¢, ¢’ de placa d, respectiv-d’ a statorului A, respectiv-A’,
pe suportul rotoric 7 fiind fixati niste magneti rotorici 8 tip bard de forma paralelipipedica,
cilindrica sau semicilindrica, dispusi repulsiv fatd de magnetii statorici 3, 3’ si lipiti de niste
ecrane magnetice 9 fixate prin lipire de suportul rotoric 7 prin niste prelungiri ale lor, ca in cazul
ecranelor magnetice 4 ale statorilor A, A’, care dupa fixarea rotorului B, sunt uniti prin doua
semicarcase 1, 1, nemagnetice.

Magnetii rotorici 8 tip bara , In cazul utilizarii unor magneti statorici 3 simpli, pot avea
sectiune transversald hexagonala si polarizare dupa directia perpendicularei pe doua laturi ale
sectiunii, parareld cu directia de avans, cu ecrane magnetice 9 pe doud fete inclinate fatd de
aceasta, ca in fig.1, sau rombica si cu polarizarea dupa diagonala mica a sectiunii, paraleld cu
directia de avans, cu doua ecrane magnetice 9 dispuse pe fetele de intalnire cu fetele ecranate
ale magnetilor satorici 3, respectiv-3’ , ca in figura 3,a, sau sectiune transversald circulard, cu
polarizarea dupa diagonala sectiunii cuprinsa in planul rotatiei si ecranati cu un ecran magnetic
9 pe partea semicilindrica a polului de interactie atractiva cu polii de intilnire ai magnetiior
statorici 3, 3’, ca in figura 3,b.
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In cazul utilizarii unor magneti statorici 3, 3’ dubli, formati din doud jumatati 3a, 3b (3'a, 3'b),
paralelipipedice identice, magnetizate pe margini cu magnetizatile P antiparalele, magnetii
rotorici 8 tip bard, sunt magnetizati axial, pe lungime, fiind orientati repulsiv fatéd de poalii
apropiati ai celor doua jumatati ale magnetilor statorici 3, 3’ si au sectiune semicirculara,
circulara, triunghiulara, rombica sau patratica, cu suprafata/suprafetele de intalnire cu suprafata
ecranata a magnetilor statorici 3, 3, ecranata cu ecran magnetic 9.

Grosimea magnetilor statorici 3, 3’ este, in mod practic, de maxim 15mm, deoarece la grosimi
mai mari magnetii de NdFeB sunt dificil de fixat in ansamblu ordonat, din cauza interactiilor
magnetice. Magnetizatia P este paraleld cu latimea, in cazul magnetilor statorici simpli si
paraleld cu lungimea jumatatilor 3a, 3b, (3’a, 3’b), in cazul magnetilor statorici 3, 3’ dubli.
Ecranele magnetice 4, 4’, 9 pot fi integral feromagnetice, preferabil din mu-metal sau permalloy,
cu o grosime de cca 1/3 din grosimea magnetului ecranat, dar pentru micsorarea grosimii
ecranului, este preferabila realizarea acestuia din magnet lamelar de 0,5-2mm grosime, de
latime si lungime aproximativ egald cu cea a suprafetei de ecranat , invelit in tabla
feromagnetica h de 0,3-1mm grosime- functie de grosimea magnetului ecranat, cu capetele
prelungite —in cazul ecranelor magnetice 4, 4', cu o parte h’ ce se fixeaza intre polii opusi a doi
magneti statorici 3 sau 3’ adiacenti, ecranul magnetic 4, 4’, 9 astfel realizat fiind dispus repulsiv
fata de polul de ecranat al magnetului statoric 3, 3’ sau rotoric 8.

Un ecran magnetic 4, 4, 9 imbunatatit poate fi obtinut ca ,sandwich” de magneti lamelari
subtiri e polarizati pe fete ,de 0,5-1,5mm grosime, dispusi atractiv unul fata de altul, inveliti in
tabla feromagnetica h si uniti prin cate un ecran feromagnetic i de 0,3-1,5 mm grosime, ecranul
magnetic 4, 4’, 9 astfel realizat fiind dispus repulsiv fatd de polul de ecranat al magnetului
statoric 3, 3’ sau rotoric 8, ca in fig. 8.

Grosimea ecranelor magnetice 4, 4’, 9 este calibratd experimental la o valoare aleasa ca
limita corespunzatoare ecranarii repulsiei dintre un magnet statoric 3, 3’ si un magnet rotoric 8
aflat in pozitia de aliniere x (fig. 4,b) fara introducere de forte de franare prin atractie.

Raportul optim intre numarul magnetilor rotorici si cel al magnetilor statorici este de 2/3.
corespunzator situatiei in care pentru fiecare magnet rotoric 8 aflat in pozitia de aliniere cu
marginile eranelor magnetice 4, 4’ ale unei perechi de magneti statorici 3, 3’, care- in cazul unei
calibrari nesatisfacatoare a grosimii acestora, este pozitie de franare a rotatiei, exista cate un
magnet rotoric 8 in pozitie de accelerare, adicd in pozitia mediand dintre marginile a doua
ecrane magnetice 4, 4’ ale unei alte perechi de magneti statorici 3, 3’.

-Intr-o altd varianta, de motor-generator, conforma figurilor 6, 7, intre doi statori A, A’
realizati cu magneti ca la varianta precedenta, formati din magneti statorici 3, 3’ dubli, formati
din doua jumatati 3a, 3b (3’a, 3’b), paralelipipedice identice, magnetizate pe margini cu
magnetizatiile P antiparalele si ecranate pe suprafata mare cu ecrane magnetice 4, 4’, sunt
dispusi doi rotori B, B’ cu magneti rotorici 8, 8’ tip bara de sectiune patrata si magnetizati axial,
pe lungime, orientati repulsiv fatd de polii apropiati ai celor doua jumatati ale magnetilor
statorici 3, 3’ si ecranati cu ecrane magnetice 9, 9’ dispuse pe fetele de intéalnire cu fetele
ecranate ale magnetilor satorici 3, respectiv-3’, iar intre rotorii B, B’ este dispus un stator
solenoidal C format din niste solenoizi 10 farad miez, interconectati in serie sau in paralel, in
numar egal cu cel al magnetilor rotorici 8 sau 8’, dispusi echidistant, in care acesti magneti
rotorici 8, 8’ induc curent electric la trecerea prin dreptul lor. Solenoizii 10 sunt dispusi pe un
suport 11 nemagnetic fixat cu un picior j de o placa de baza 12, prin intermediul cate unui miez
I nemetalic.

intr-o altd variantd de motor-generator, partea de motor este realizatid ca in cazul primei
variante, de motor, cu doi statori A, A’, realizati din magneti statorici 3, 3’ dubli, formati din doua
jumatati 3a, 3b (3’a, 3’b), paralelipipedice identice, magnetizate pe margini cu magnetizatiile P
antiparalele si ecranate pe suprafata mare cu ecrane magnetice 4, 4’, intre care este dispus un
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rotor B cu magneti rotorici 8 tip bara de sectiune patrata si magnetizati axial, pe lungime,
orientati repulsiv fata de polii apropiati ai celor doua jumatéati ale magnetilor statorici 3, 3’ si
ecranati cu ecrane magnetice 9 dispuse pe fetele de intélnire cu fetele ecranate ale magnetilor
satorici 3, respectiv-3’, iar in jurul rotorului B este dispus un stator solenoidal D format din niste
solenoizi 10’ cu miez nemetalic I, interconectati in serie sau in paralel, in numar egal cu cel al
magnetilor rotorici 8 sau 8’, dispusi echidistant, in care acesti magneti rotorici 8, 8’ induc curent
electric la trecerea prin dreptul lor.
Solenoizii 10’ sunt dispusi prin intermediul miezului I' nemetalic, pe un suport 11’ nemagnetic
inelar, fixat cu suruburi de o placé de baza 12’ de care se fixeaza, prin intermediul unui picior j si
statorii A, A’. Distanta dintre un stator A, A’ si rotorul B este preferabil a fi cat mai mica posibil,
adica sub 1cm distanta intre suprafetele corespondente ale acestora, pentru ca forta
magnetica motrice sa fie cat mai mare, si se regleaza experimental. Distanta intre circumferinta
rotorului B si circumferinta interioara a statorului solenoidal D este aleasa preferabil de cca
Tmm.

intr-un exemplu preferat de realizare, magnetii statorici 3, 3’ se aleg dubli, din doua
jumatati 3a, 3b, (3’a, 3'b), de 10x20x30 polarizate pe lungime si cuplate atractiv, formand
magneti statorici 3, 3’ cu dimensiunea 10x30x40 care sunt dispusi succesiv in unghi de 30° fata
de planul de simetrie al suportului statoric 2, 2’ prin interpunerea intre acestia a cate unui ecran
magnetic 4, respectiv-4’ realizat conform inventiei. Magnetii statorici 8 se aleg tip bara cu
sectiune patratica avand latura de 10-15mm si lungimea de 40mm, polarizati axial, care sunt
ecranati pe doua fete laterale adiacente cu un ecran magnetic 9 realizat conform inventiei.
Pentru un numar de 12 magneti rotorici 8, se alege un numar de 18 magneti statorici 3,
respectiv-3’, deci un diametru al suportului statoric 4 , 4 de cca 15 cm si o latime de cca 30
mm, suportul rotoric 9 avand diametrul egal cu al suportului statoric 4, 4’ si latimea de cca 2-2,5
cm. Lungimile magnetilor rotorici 8, (8’) si cea a magnetilor statorici 3, 3’ se aleg egale sau
aproximativ egale. In lipsa unor magneti statorici 3, 3’ dubli, se pot folosi si magneti statorici
paralelipipedici simpli polarizati pe lungime, cu polarizatia paralela cu cea a magnetilor rotorici
8, (8).
Magnetii preferati sunt de NdFeB, cu rata foarte scazutd de demagnetizare, (0,1%/°C).
in locul unor ecrane magnetice 4, 8 din magnet subtire polarizat pe fete, orice alt ecran
magnetic ce ecraneaza repulsia magnetica fara introducere de fortd de franare prin atractie
magnetica: ecran-magnet opus, poate fi utilizat.
Solenoizii 10, 10’ se calculeaza functie de magnetizatia magnetilor rotorici 8 si de puterea
motorului magnetic, fiind realizati cu sarma Cu-Em de la 0,3 la 2 mm diametru, cu cca 50-200
spire, functie si de tensiunea dorita la iesire.
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Revendicari

1. Motor magnetic utilizand repulsia magnetica , compus din doi statori (A, A’), formati din cate
un suport statoric (2, 2’) nemagnetic discoidal, dispus vertical, pe care sunt fixati niste magneti
statorici (3, 3’) paralelipipedici, dispusi in unghi de 20-45° fatd de planul suportului statoric (2,
2’), magnetizati pe margini, dupa directia de inclinare si lipiti de niste ecrane magnetice (4, 4’)
fixate de suportul statoric (2, 2’) prin niste prelungiri (a) cu gauri (b) ale lor, cu suruburi (s) care
fixeaza si doua placi (d, d’) nemetalice ce incadreazd suportul statoric (2, 2’), intre cei doi
statori (A, A’) uniti prin doua semicarcase (1, 1°) nemagnetice, realizati simetric fata de planul
de separatie, cu polii de acelasi fel N sau S spre acesta, fiind fixat un rotor (B) constitit din un
suport rotoric (7) dispus pe un ax (5) fixat pe doi rulmenti (6, 6’) fixati cu cate o colivie (c, ¢’) de
placa (d), respectiv-(d’) a statorului (A), respectiv-(A’), pe suportul rotoric (7) fiind fixati niste
magneti rotorici (8), caracterizat prin aceea ca, magnetii rotorici (8) sunt tip bara cu sectiune
triunghiulara, patratd, rombica, circulara sau semicirculard, sunt dispusi repulsiv fata de
magnetii statorici (3, 3’) si sunt lipiti cu fata/fetele corespondente directiei de avans, de niste
ecrane magnetice (9) fixate prin niste prelungiri ale lor de suportul rotoric (7) si care au grosimea
corespondenta ecrandrii repulsiei magnetice fara introducere de forte de atractie intre un ecran
magnetic (9) si un magnet statoric (3).

2. Motor magnetic utilizdnd repulsia magnetica, conform revendicarii 1, caracterizat prin
aceea ca, magnetii statorici (3, 3') sunt simpli, tip monomagnet, iar magnetii rotorici (8) sunt
polarizati cu magnetizatia P dupa directia transversala paralela cu directia de avans.

3. Motor magnetic utilizand repulsia magnetica, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca, magnetii statorici (3, 3’) sunt dubli, formati din doua jumatati (3a, 3b), respectiv- (3’a, 3'b),
paralelipipedice identice, magnetizate pe margini cu magnetizatiile P antiparalele, iar magnetii
rotorici (8) tip bard, sunt magnetizati axial, pe lungime, cu polii orientati repulsiv fata de polii
apropiati ai celor doua jumatati (3a, 3b), respectiv-

( 3’a, 3’b), ale magnetilor statorici (3, 3’).

4. Motor magnetic utilizand repulsia magnetica, conform revendicéarii 1, 2 sau 3, caracterizat
prin aceea ca ecranul magnetic (4, 4’, 9) are minim un magnet lamelar (e) de 0,5-2mm
grosime, de latime si lungime aproximativ egala cu cea a suprafetei de ecranat , invelit in tabla
feromagnetica (h) de 0,3-1mm grosime- functie de grosimea magnetului ecranat, cu capetele
prelungite in cazul ecranelor magnetice (4, 4’), cu o parte (h’) ce se fixeaza intre polii opusi a
doi magneti statorici (3 sau 3’) adiacenti, ecranul magnetic (4, 4’) sau (9) astfel realizat fiind
dispus repulsiv fata de polul de ecranat al magnetului statoric (3, 3’) sau —respectiv, rotoric (8).
5.Motor magnetic utilizand repulsia magnetica, conform revendicarii 4, caracterizat prin aceea
ca, ecranul magnetic (4, 4, sau 9) este de tip ,sandwich” de magneti lamelari subtiri (e)
polarizati pe fete , de 0,5-1,5mm grosime, dispusi atractiv unul fatad de altul si uniti prin cate un
ecran feromagnetic (g) de 0,3-1,5 mm grosime, ecranul magnetic (4, 4’) sau (9) astfel realizat
fiind dispus repulsiv fata de polul de ecranat al magnetului statoric (3, 3’) sau rotoric (8).

6. Motor-generator magnetic utilizand repulsia magnetica, compus din doi statori (A, A’), formati
din cate un suport statoric (2, 2’) nemagnetic discoidal, dispus vertical, pe care sunt fixati niste
magneti statorici (3, 3’) paralelipipedici, dispusi in unghi de 20-45° fatd de planul suportului
statoric (2, 2), magnetizati pe margini, dupa directia de inclinare si lipiti de niste ecrane
magnetice (4, 4’) fixate de suportul statoric (2, 2’) prin niste prelungiri (a) cu gauri (b) ale lor, cu
suruburi (s) care fixeaza si doua placi (d, d’) nemetalice ce incadreaza suportu! statoric (2, 2°),
intre cei doi statori (A, A’) uniti prin doua semicarcase (1, 1’) nemagnetice, reaiizati simetric
fata de planul de separatie, cu polii de acelasi fel N sau S spre acesta, fiind fixat un rotor (B)
constitit din un suport rotoric (7) dispus pe un ax (5) fixat pe doi ruimenti (6, 6’) fixati cu cate o
colivie (c, ¢’) de placa (d), respectiv-(d’) a statorului (A), respectiv-(A’), pe suportul rotoric (7)
fiind fixati niste magneti rotorici (8), caracterizat prin aceea ca, statorii (A, A’) sunt realizati cu
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magneti statorici (3, 3’) dubli, formati din doud jumatati (3a, 3b) respectiv: (3’a, 3’b),
paralelipipedice identice, magnetizate pe margini cu magnetizatiile P antiparalele si ecranate pe
suprafata mare cu ecrane magnetice (4, 4°), iar intre ei sunt dispusi doi rotori (B, B’) cu magneti
rotorici (8, 8’) tip bara de sectiune patrata si magnetizati axial, pe lungime, orientati repulsiv
fata de polii apropiati ai celor doud jumatati ale magnetilor statorici (3, 3’) si ecranati cu ecrane
magnetice (9, 9’) dispuse pe fetele de intélnire cu fetele ecranate ale magnetilor satorici (3),
respectiv-(3’), iar intre rotorii (B, B’) este dispus un stator solenoidal (C) format din niste
solenoizi (10) cu miez (l) nemetalic, interconectati in serie sau in paralel, in numar egal cu cel al
magnetilor rotorici (8 sau 8’), dispusi echidistant, in care acesti magneti rotorici (8, 8’) induc
curent electric la trecerea prin dreptul lor, solenoizii (10) fiind dispusi pe un suport (11)
nemagnetic fixat cu un picior (j) de o placd de baz&d (12) , prin intermediul miezului (1)
nemetalic.

7.Motor-generator magnetic cu repulsie magnetica disimetrica, compus din doi statori (A, A’),
formati din cate un suport statoric (2, 2’) nemagnetic discoidal, dispus vertical, pe care sunt
fixati niste magneti statorici (3, 3’) paralelipipedici, dispusi in unghi de 20-45° fata de planul
suportului statoric (2, 2), magnetizati pe margini, dupa directia de inclinare si lipiti de niste
ecrane magnetice (4, 4’) fixate de suportul statoric (2, 2°) prin niste prelungiri (a) cu gauri (b) ale
lor, cu suruburi (s) care fixeaza si doud placi (d, d’) nemetalice ce incadreaza suportul statoric
(2, 2’), intre cei doi statori (A, A’) uniti prin douad semicarcase (1, 1’) nemagnetice, realizati
simetric fatd de planul de separatie, cu polii de acelasi fel N sau S spre acesta, fiind fixat un
rotor (B) constitit din un suport rotoric (7) dispus pe un ax (5) fixat pe doi rulmenti (6, 6’) fixati cu
cate o colivie (¢, ¢’) de placa (d), respectiv-(d’) a statorului (A), respectiv-(A’), pe suportul
rotoric (7) fiind fixati niste magneti rotorici (8), caracterizat prin aceea ca, statorii (A, A’) sunt
realizati din magneti statorici (3, 3’) simpli-polarizati pe lungime sau dubli, formati din doua
jumatati (3a, 3b), respectiv-(3'a, 3’b), paralelipipedice identice, magnetizate pe margini cu
magnetizatiile P antiparalele si ecranate pe suprafata mare cu ecrane magnetice (4, 4’) intre
care este dispus un rotor (B) cu magneti rotorici (8) tip bara de sectiune patrata si magnetizati
axial, pe lungime, orientati repulsiv fata de polii apropiati ai celor doua jumatati ale magnetilor
statorici (3, 3') si ecranati cu ecrane magnetice (9) dispuse pe fetele de intélnire cu fetele
ecranate ale magnetilor satorici (3) respectiv-(3’), iar in jurul rotorului (B) este dispus un stator
solenoidal (D) format din niste solenoizi (10’) cu miez (h’) nemetalic, dispusi pe un suport (11°)
nemagnetic inelar fixat cu suruburi de o placa de baza (12’) de care se fixeaza, prin intermediul
unui picior (j) si statorii (A, A’), solenoizii (10’), in numar egal cu cel al magnetilor rotorici (8),
fiind interconectati in serie sau in paralel si fiind dispusi echidistant, pentru inducere de curent
electric la trecerea prin dreptul lor a magnetilor rotorici (8) .
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