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~ (54) Za¥izeni pro regulaci pritotného mnoZstvi

1 ' A
Zafizeni pro regulaci pritoéného mnoZ-
stvi, zv14§t8 pro privéSené stroje nebo stro-
je s vlastnim pohonem, pro nastaveni a re-
gulaci mnoZstvi kapaliny potfebného na : "
jednotku plochy, pFitemZ tyto stroje jsou Ny
opatfeny kapalinovym okruhem se stiika- ~oxe
cim ramenem a nastavovaci jednotkou pfi- |- 1
pojenou na kapalinovy okruh. : s SN
MnoZstvi kapaliny efektivné nastfikané -
na jednotku plochy je urdeno pomoci sig-
nalt méfice prltoéného mnoZstvi, ktery je
zabudovédn v hlavnim tlakovém potrubi stro-
je a pomoci &idla drdhy v centrdlni jed-
notce. Sifka pracovniho zdb&ru miZe byt
udana pomoci spinace piedvolby.
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Vyndlez se tyka zafizeni pro regulaci prii-
totného mnoZstvi, zvl4asté pak zaflizeni pro
nastaveni a regulaci mnoZstvi postiikovaci
kapaliny vystfikované na jednotku plochy,
tekutého umélého hnojiva apod. u pFivése-

nych strojli nebo u strojit s vlastnim poho-

nem. S
U zndmych strojil nemdZe byt mnoZstvi
kapaliny potfebné na jednotku plochy na-
stFfikdno rovnomérné, aviak poZadavek rov-
nomérnosti se stdva stdle dileZit&jsi. U stro-
ji pro péstovdni rostlin se odchyluje mnoZ-

stvi nastfikdvaného prostfedku pro ochra-=.~

nu rostlin na jednotku plochy v zdvislosti
na kolisdni poctu otddek pohdné&ciho moto-
ru a prokluzovdni pohonnych kol, jakoZ i
zm&n jizdni rychlosti také aZz o 30 % od
zadané hodnoty. Tato odchylka ovliviiuje
vynos tredy a hospodédrnost spotieby pro-
stfedku pro ochranu rostlin. '

Bylo. navrZeno .pouZiti Cerpadla (Systém
,,Regu-flo* firmy Dorman Sprayers Co. Ltd.,
Ely, Cabvs, Anglie), jehoZ &erpaci vykon je
amérny. poctu otddek, a tim je odstrafiovdna
nerovinomeérnost postfiku vyvoland nestéa-
losti otafek. Nevyhodou tohoto feSeni je,

Ze kolisdni vyvolané prokluzovdnim a zmé-
nami rychlosti zlistdvd nezméné&no. Tato -

chyba je odstranéna firmou TECNOMA tim,
7Ze Gerpadlo. je pohdnénp hydrostatickym
-pohonem. Pohon ¢&erpadla pro postfikovou
kapalinu, popripadé hydromotor pohédnégjict

rem v zdvislosti na rychlosti jizdy a poétu
otdfek hydromotoru.

Nevyhodou tohoto feSeni je, Ze hydrosta-
ticky pohon je velmi nédkladny, ale mnoZ-
stvi efektivné€ nastffkané na jednotku plo-
chy neni méfeno, a toto mnoZstvi zdvisi na
typu, stavu, ucpédni a opotfebeni stFikacich
trysek. Zndma feSeni nezaruduji nastfika-
véni tekutiny prfi dodrZeni danych podmi-
nek za nejveétsi moZné rychlosti.

Uéelem vyndlezu je odstranit vySe zmi-
néné nedostatky zndmych feSeni.

Vvnalez spofivd na dloze feSit pritoéné

mnoZstvi regulaci pritoéného mnoZstvi a

jizdni rychlosti provddé&né na zdkladé mé-
feni drdhy a pratoéného mnoZstvi.

Podle vyndlezu je tiloha FeSena tim, Ze k
hlavnimu tlakovému vedeni, které vede pfi-
mo Kk postfikovému ramenu, a néleZi ke ka-
palinovému obvodu, je pfipojen méfFi¢ pra-
to€ného mnoZstvi, jehoZ vystup je ples jed-
notku délife spojen s poditacim vstupem
¢itaCe. Vystup Citade je pfipojen na zapiso-
vaci vstup pamétového obvodu. Nulovaci

vstup &itate a taktovaci vstup paméti jsouw

spojeny s vystupem ¢&idla drahy. Jeden vstup
komparéatoru je spojen s vystupem genera-
toru poZadované hodnoty, druhy vstup kom-
pardtoru je spojen s vystupem paméti. Vy-
stup kompardtoru je pfes tf{polohovy spi-
na¢ spojen se vstupem nastavovaci jednotky
napojeni na kapalinovy okruh stroje.

U vhodné formy provedeni vynélezu je
t¥ipolohovy spinad pFipojen pies koncovy
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spina¢ na vstup nastavovaci jednotky. Vy-
hodné je, kdy# tfipolohovy spinac obsahuje
dvoupolohovy spina¢ a s nim v sérii zapo-
jeny piepinag. Vystup dvoupolohového spi-
nac¢e je spojen s prvym vstupem piepinace
a pres proudové idlo se vstupem druhého
kompardtoru. Vystup prvého kompardtoru
je spojen s druhym vstupem druhého kom-
pardtoru, vstupem dvoupolohového spinace
a's druhym vstupem piepinade. Vystup dru-
hého kompardtoru je pres signdini ménic
spojen s druhou nastavovaci jednotkou. D&-
lici jednotka je s vyhodou sestavena z po-
¢itacich ¢lankd a spinadl predvolby.-Prv4
nastavovaci jednotka obsahuje ventil, ktery
je Fizen nastavovacim motorem.

Pfi feSeni tlohy podle vynélezu je regu-
laéni zafizeni opatfeno €idly — c&idlem dré-
hy a méfiem pritoéného mnoZstvi. Na za-
klad® signdll téchto ¢idel miZe byt prove-
dena Z&dand zména priitoéného mnoZstvi
prvou nastavovaci jednotkou a v. nutném
piipadg zména rychlosti jizdy pomoci dru-

" Hé nastavovaci jednotky. Podle vynédlezu je

mnoZstvi kapaliny vystfikované na jednot-
ku plochy regulovdno se zietelem na podet

_otadek motoru, prokluzovdni pohonnych

kol, a déle vzhledem k zméndm, které vzni-
kaji v disledku opotrebeni a ucpani trysek.

. . Regulagni zakizeni podle vynédlezu umoZ-

iiuje nejen jednoduché ru&ni nastaveni a

_ _automatickou regulaci Z4daného prito&né-
Cerpadlo, je fizen elektronickym- reguldfo-. -~

o mnoZstvi na jednotku plochy, to je spe-
cifické pritoéné mnoZstvi, ale také vyhod-
nou oblast prepravy kapaliny a optimé&lni

-pracovni kvalitu. Timto zplisobem je moZné

dosdhnout vedle optim&lni kvality préace
nejvétsi moZnou jizdni rychlost. JestliZe
stroj eventudlné vybéhne z této oblasti kva-

- lity ‘prdce, zméni reguldtor rychlost.

~ Pritoéné mnoZstvi, které je ru¢ng pro-
gramovano pomoci spinafe pfedvolby, ie

srovndvano s efektivnim pritoénym mnozZ-

stvim. Jsou-li tyto hodnoty odli¥né, je bu-
zen povelovy signal pro-prvou nastavovaci
jednotku za ucelem - zmé&ny - pritofného
mnoZstvi. NemfiZe-li byt -Zddana hodnota
specifického priito€ného mnoZstvi dosaZe-
na touto zmé&nou priittofného mnoZstvi, je
buzen povelovy signédl pro druhou nastavo-
vaci jednotku, kterd Fidi pchon stroje s
vlastnim pohonem nebo pohon tahale, za
tidelem odpovidajici zm&ny rychlosti a tim
i zarudeni Zddaného specifického priito€né-
ho mnoZstvi. ’
Mnozstvi kapaliny efektivng nastfikané
na jednotku plochy je ureno pomoci sig-
ndld méfide pritoéného mnoZstvi, ktery je
zabudovan v hlavnim tlakovém potrubi stro-
je, a pomoci &idla drdhy v centrdlni jed-
notce. Cidlo drahy je spojeno p¥imo nebo.
pfes mé&¥Fici kolo drahy s volné se pohybuji-

* cim, tj. nehnanym, kolem stroje. Centralni

jednotka urduje mnoZstvi kapaliny nastii- -
kané na jednotku plochy na zakladé pri-
toéného mnoZstvi a ujeté drdhy, plitemZ




5

Sifka pracovniho zdbé&ru, to je §ifka stiika-

ného pédsu plddy, miZe byt uddna pomoci
spinage predvolby. .

Reguldtor se vyznaCuje digitdlnim zplso-

bem prdce. Sitka pracovniho z&b&ru stro-

je a Zadané specifické pratotné mnoZstvi.,
mohou byt nastaveny pomoci ovlddacich

organti.

Oproti zndmym reguldtoriim je provddéna -

zména programovani Zddanych hodnot zms-
nou délicich pomérh délicich jednotek, kte-
ré jsou umistény ve zpétnovazebnim obvo-
du regulaéniho okruhu, misto zmény Zada-
nych hodnot, to je regulaénich veli¢in. Kon-
stantni bindrni hodnota #4dané veli&iny ur-
Suje pouze $ifku oblasti necitlivosti regu-
latoru. Pomoci navrZeného ieSeni mohou
byt naklady, zvlast8 ndklady na elektronic-
ké konstrukéni prvky, udrZeny ve vyhod-
nych mezich.

Vyndlez bude bliZe vysvétlen na prikladé
jeho provedeni, zndzornéném na vykrese,
kde zna¢i obr. 1 uspofddédni regula¢niho
zafizeni, obr. 2 blokové schéma zapojeni
regulaéniho zarizenl. Obr. 1 zndzoriiuje za-
Fizeni pro regulaci pratoéného mnoZstvi ve
skupiné stroji tvofené traktorem a taZenym
strojem pro ochranu rostlin. M&Fi¢ drahy
je pohdné&n pomoci volné se pohybujiciho
kola 1 stroje pro ochranu rostlin. S kolem
2 méfite drédhy je spojeno ¢&idlo 3 drahy.
Prva nastavovaci jednotka 27 sestdvd z ven-

tilu 4, ktery ¥idi priitoéné mnoZstvi, a z na-

stavovaciho motoru 5, ktery ventil ovlada.

Vystfikované mnoZstvi kapaliny je méfeno- --

pomoci mérife 6 priitoéného mnoZstvi. Cent-
rdlni jednotka 7 je umist&na v kabin& trak-
toru. Centrdlni jednotka 7 je opatfena spi-
naci pfedvoiby pro nastaveni $ifky pracov-
niho zdb8ru a Z&daného specifického pri-
totného mnoZstvi. Drubhd nastavovaci jed-
notka 8 je spojena s ridicim ustrojim poho-
nu traktoru.

Obr. 2 zndzoriiuje blokové schéma zapo-
jeni regulacniho okruhu. Centrdlni jednot-
ka 7 sestqva z hlavniho okruhu a pod¥Fize-
né smycky. Hlavni okruh obsahuje binarni
pocitaci ¢lanky 19, 9 spinade 20, 21 pied-
volby, ¢ita¢ 10, pamét 11, kompardtor 12,
generator Zddané hodnoty 13, elektronicky
dvoupolohovy spina¢ 14 a piepinaé 15. Pod-

Fizend smyc¢ka obsahuje proudové ¢idlo 16, .

druhy kompardtor 17 a signdlni ménic¢ 18.
Regulator je pomoci nastavovaciho motoru
5 a ménite § pritoného mnoZstvi spojen
s kapalinovym okruhem. Kapalinovy okruh
obsahuje ventil 4, nddrZ 23 postfikovaci ka-
paliny, energeticky zdroj 24, stfikaci rame-
no 25 a éerpadlo 26.

OkamzZitd hodnota je ziskdvdna méfifem
6 pritoného mnoZstvi v podob& posloup-
nosti impulsit. Frekvence posloupnosti im-
pulsil je imérna rychlosti proudici kapaliny.
Posloupnost impuls se dostdvd pres binAr-
ni poéitaci ¢ldnky 18, 9 na zapisovaci vstup
gitage 10. Cidlo 3 dréhy, &itad 10 a pamét
11 zajistuji bindrni €islo Gm&rné mnoZstvi
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kapaliny stffkané na jednotku plochy tim
zplisobem, Ze €idlo 3 drédhy budi po projeti
jednotky drdhy impuls piivddény na nulo-
vaci vstup ¢itace 10 a na taktovaci vstup
paméti 11, ¢imZ dojde k pfepsdni okamZité-
ho obsahu ¢itade 10 do pamati 11 a &ita¢ 10
je vynulovédn. Bindrni &islo na vystupu pa-
méti 11 — okamZitd hodnota x. regula¢ni-
ho okruhu — zlistdvd aZ do daldiho vzor-
kovédni nezménéno. Tato hodnota je pomoci
digitdlniho kompardtoru 12 srovndvdna s
Zadanou hodnotou x,. Z&ddand hodnota je
dodavdna generdtorem 13 Z4dané hodnoty.
Na vystupu komparédtoru 12 vznik4 chybo-
vy signédl x,, ktery miiZe nabyvat t¥i moz- -
nych hednot: X, < X,; X, = X,; Xe > X, Na-
stavovaci signal x, je buzen pomoci dvou-
polohového spinade 14 a piepinate 15. Spi-
na¢ 14 budi ze signélu, ktery je v bindrnim
kodu na vystupu kompardtoru 12, proudovy
signal, ktery mGZe mit dvé rdizné hodnoty:
i=0ai= Iy Ve vypnutém stavu je prou-
dova hodnota rovna 0 (v tomto pfFipads
Xe = Xa) @ In; je provozni proud nastavova-
cfho motoru 5 (%, = X,). Smér nastavovaci-
ho signélu x,,;, tj. smér proudu a ota¢ek na-
stavovaciho motoru 3, je uren pfepinatem
15 na zaklad8 doddvané bindrni okamZité
hodnoty x. z kompardatoru 12. Mechanické
ochrana ventilu 4 a nastavovaciho motoru
5 je zarufena koncovym spinadem 22, kte-
ry v hraniéni poloze uzidvéru ventilu vypi-
nd proud motoru. Koncovy spina¢ 22 je uva-
dén do provozu, jestliZe kompardtor 12 vy-
budi v odpovidajici hrani®ni poloze ventilu
signdl k daldimu zvy3eni nebo sniZeni prii-
toéného mnoZstvi. Tento pFipad nast4va,
je-li jizdni rychlost skupiny stroji prili§
velkd nebo prili§ mald, a Zddané mnoZstvi
kapaliny leZi mimo regulaéni oblast ventilu.
Vyskyt tohoto stavu je zji§tovan proudovym
¢idlem 16 a dalS$im komparitorem 17. Jest-
liZe se vyskytne signdl pro zvy$eni{ nebo
sniZeni pratoéného mnoZstvi na vystupu
kompardatoru 12 a vystup spinade 14 je bez
proudu, je jizdni rychlost skupiny strojit
pfisluSnym zpisobem ovlivnéna pomoci
komparatoru 17 pres méni¢ 18 signdlu a
druhou nastavovaci jednotku 8. Podfizend
smycka, kterd sestdvd z nastavovaci jednot--
ky 8, proudového ¢idla 16, komparatoru 17
a ménice 18 signdlu, je v provozu tak dlou-
ho, dokud se nedostane velikost priitoéného
mnoZstvi, kterd je charakterizovdna okamZi-
tou hodnotou hlavniho okruhu, opét do re-
gulaéni oblasti ventilu 4. :
Zadané priitoéné mnoZstvi a zadand Sifka
pracovniho zdbéru stroje mohou byt nasta-
vovany pomoci spinacd 21, 20 piedvolby,
priéemZ uvedené spinaCe piedvolby ovliv-
ftuji délici pomér bindrnich poditacich élan-
k@ 9, 19. P¥i nastaveni je brdna v dvahu
i pfistrojovéd konstanta mérife 6 pritoéného
mnoZstvi a Zadana hodnota. Velikost Z4-
dané hodnoty urtuje $ifku oblasti necitli-
vosti reguldtoru. JestliZe napiiklad je Z4-
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dana hodnota 20, &in{ $ffka oblasti necitli-
vosti 5 %. Vyskytne-li se na vystupu paméti
11 bindrni &islo ¥, = ¥, = 20, reguldtor ne-
zasahuje. Zasah je proveden jen v tom pii-
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pads, jestliZe je okamZitd hodnota nejméhé
0 5.0 v&tsi (Xx. = 21) nebo mensi {x.=19)
neZ hodnota Zddand. :

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro regulaci priito¢ného mnoz-
stvi, zvla§teé pro privéSené stroje nebo stro-
je s vlastnim pohonem, pro nastaveni a re-
gulaci mnoZstvi kapaliny potfebného na jed-
notku plochy, pfi¢emZ tyto stroje jsou opa-
tieny kapalinovym okruhem se stfikacim
“ramenem a nastavovaci jednotkou pripoje-
nou na kapalinov§ okruwh, vyznadujici se
tim, Ze v hlavnim tlakovém potrubf kapali-
nového okruhu, které vede piimo ke stfi-

kacimu ramenu (25), je umist®n méric (6]

pritteku, vystup méfi¢e (6) pritoku je pii-
pojen pfes dslici jednotku (9, 21, 19, 28)
na zapisovaci vstup ¢itace (10j), nulovact
vstup ¢itade (10) je spojen s vystupem Ci-
dla (3) drdhy, vystup céitace (10) je pripo-
jen na zapisovaci vstup paméti (11); takto-
vaci vstup paméti (11) je spojen s vystu-
~pem &idla (3) dréhy, vystup paméti (11}
je pFipojen na vstup komparatoru (12}, dru-
hy vstup komparédtoru (12) je spojen s vy-
stupem generdtoru {13) Zadané hodnoty,
a vystup komparatoru (12) je pfipojen pres
tFipolohovy spina& (14, 15) na vstup. nasta-
vovaci jednotky (27). o .

. 2. Regulaéni zafizeni podle bodu 1, vy-
znafujici se tim, %e vystup tF¥ipolohového

spinade (14, 15) je pfes koncovy spinac
(22) pfipojen na vstup nastavovaci jednot- -

- ky (27). :

3. Zadizeni podle bedu 1 nebo 2, vyzna-
gujici se tim, Ze tFipolohovy spinac (14, 15)
obsahuje dvoupolohovy spina¢ (14) a pfe-
pinaé (15), vystup dvoupolohového spinace
(14) je spojen jednak s prvym vstupem pre-
pinage (15), jednak pfes proudové cidlo
(16) s jednim vstupem drubého kompara-
toru (17), vystup prvého komparatoru (12)
je pripojen na druhy vstup druhého kom-
paratoru (17), na vstup dvoupolohového
spinade {14) a na druhy vstup prepinace
(15),. a Ze vystup druhého komparatoru
{17) je spojen. s ménitem (18) signalu, je-
hoZ vystup je pfipojen na vstup druhé na-

. stavovaci jednotky (8).

4. Regulaéni zafizeni podle jednoho z bo-’
dft 1 az 3, vyznadujici se tim, Ze délici jed-
notka .{9; 21, 19, 20) obsahuje poéitaci
&lanky (9, 19) a spina¢ (20, 21) predvolby.

5. Regulaéni zafizeni podle jednoho z bo-
dft 1 az 4, vyznadujici se tim, Ze prvd nasta-
vovaci. jednotka (27) obsahuje ventil (4)
fizeny nastavovacim motorem {(5).

1 list vykrest
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