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RieSenie sa tyka zapojenia riadiaceho Cle-
na servosystému s krokovym motorom s pre-
menlivou Struktdrou, umoZiiujliceho zabez-
pedit ¢innost motora v otvorenej aj uzavre- /
tej $truktdre s pevnou spédtnou vézbou od
polohy rotora. Zapojenie umoZiuje jedno-
ducho zabezpec€it prechod z otvorenej Struk-
tiry na uzavreti a naopak s minimélnym poc-
tom prvkov potirebnych na realizdciu. Ria- Py
diaci &len moZno aplikovat v réznych Struk-
tirach polohovych servosystémov s kroko-

vymi motormi. { ‘? ©
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: Vynélez sa- tyka zapojenia riadiaceho ¢le-

na servosystému s krokovym motorom s pre-
menlivou S$truktirou, umoZiiujiceho zabez-
peci’ ¢innost motora v otvorenej aj uzavre-
tej Struktiire spétnou vézbou od polohy ro-
tora.

Doteraz pouzivané zapojenia st kompliko-
vané a vyuZivaji sa v nich zloZité obvodové
prostriedky na zabezpedenie spravneho pre-
chodu z otvorenej Struktiry na uzavretu.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zapojenie
riadiaceho ¢lena podla vynédlezu, ktorého
podstata je v tom, Ze na krokovy motor je
pripojeny oviddad, na ktorého vstup je pri-
pojeny vystup vratného ¢itaca. Jeho nasta-
vovaci vstup je pripojeny na prva vstupnu
svorku, prvy a druhy pocitaci vstup na dru-
hii a tretiu vstupnu svorku a jeho udajovy
vstup je spojeny s vystupom pevnej paméte,
na ktorej prvy adresny vstup je pripojena
Stvrtd vstupnd svorka, na druhy adresny
vstup je pripojend piata vstupné svorka, na
ireti adresny vstup je pripojeny vystup frek-
venéného kompardtora a na Stvrty a piaty
adresny vstup st pripojené dva vystupy in-
krementdlneho snimafa polohy, ktorého
vstup je spojeny s vystupom krokového mo-
tora. Na prvy vstup frekvenéného kompara-
tora je pripojeny prvy vystup inkrementél-
neho snimaca na jeho druhy vstup je pripo-
jend 8iesta vstupnd svorka.

Zapojenie riadiaceho €lena podla vynéle-
zu umoZiiuje jednoducho zabezpedit prechod
z otvorenej Struktdry na uzavretd a naopak
s minimédlnym poétom prvkov potrebnych na
realizdciu. Riadiaci ¢len podla vyndlezu moZ-
no aplikovat v réznych Struktirach polcho-
vych servosystémov s krokovymi motormi.

Na pripojenom vykrese je zndzornené za-
pojenie riadiaceho ¢lena podla vynéalezu.

Na vstup krokového motora 3 je pripojeny
ovladal 2, na ktorého vstup je pripojeny vy-
stup vratného ¢&ftata 1, na ktorého prvy
vstup.je pripojend prvé vstupné svorka 7, na
druhy vstup je pripojend druhd vstupné svor-
ka 8, na treti vstup je pripojena tretia vstup-
na svorka 9, a na jeho tudajovy vstup je pri-
pojeny vystup pevnej paméte 4. Na prvy ad-
resny vstup pamite 4 je pripojend Stvrtd
vstupnd svorka 10, na druhy adresny vstup
piata vstupnd svorka 11, na treti adresny
vstup " je pripojeny vystup frekvené&ného
komparéatora 6, na 3tvrty adresny vstup
je pripojeny prvy vystup inkrementéal-
neho snimac¢a 5 a na piaty adresny vstup je
pripojeny druhy vystup inkrementédlneho sni-
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mada 3. Vstup snimada 5 je spojeny s vystu-
pom motora 3. Prvy vystup snimaca 5 je eSte
spojeny s prvym vstupom frekventného kom-
paratora 6, na ktorého vstup je pripojena
Siesta vstupna svorka 12.

Cinnost zapojenia je nasledovné:

Ak ma systém pracovat v otvorenej Struk-
tare, potom sa privedie na vstupni svorku 7
takd logickd tdroveii, aby vratny &itad 1 ne-
bol nastaveny a jeho stav sa mohol menit v
rytme impulzov privadzanych pre jeden smer
pohybu na vstupni svorku 8 a pre druhy
smer na vstupni svorku 8. Impulzy privddza-
né na vstupnd svorku 8 stav vratného &ita-
¢a 1 zvySujid, impulzy privadzané na vstup-
ni svorku 9 ho zniZuju.

Vystupny signél vratného &itafa 1 zabez-
petuje cez vykonové spinade ovlddata 2
spinanie fazovych prtdov krokového motora
3, ¢im sa dosiahne krokovanie motora v ryt-
me vstupnych impulzov privaddzanych na
vstupné svorky 8, respektive 9.

Ak mé servosystém pracovat v uzavretej
Struktire, potom sa na vstupni svorku 7
privedie takd logicka uroveii, aby bol vratny
¢ital 1 trvale nastavovany do stavu, ktory
uréuje vystup pevnej pamdéte 4, pricom v
tomto pripade na impulzy privedené na
vstupné svorky 8 a 9 nereaguje.

Inkrementdlny snimaé generuje na svoj
prvy a druhy vystup signal, ktory v paralel-
nom kode déva informéciu o tom, pod kto-
rou fdzou statora sa rotor prédve nachadza.
Frekvenény komparédtor 6 porovndva frek-
venciu signélu na prvom vystupe inkremen-
tdlneho snimada 5 s frekvenciou etaldonovych
impulzov privedenych na vstupnud svorku 12
a generuje logicky signdl nestci informéciu
o ich vzdjomnom vztahu. Na vstupni svorku
10 je pripojend logicka uroveil reprezentu-
jica poZadovany smer pohybu a na vstupni.
svorku 11 je pripojend logickd tdroveii jed-
na alebo nula, v zévislosti od toho ¢i sa mé
motor pohybovat, alebo mé stdt. Na vstupe
pevnej paméte 4 je teda pitbitova paralelna
informécia o poZadovanom a skutonom sta-
ve systému. V pamiti 4 je zapisané jedno-
znatné priradenie, uréujice ktord fdza md
byt rozopnutd pri danej kombindcii vstup-
nych signdlov pamiti 4. Informécia v pamé#ti
4 je zapfsand v kdde vratného ¢itada 1. Opi-
sané priradenie a frekvencia etalénovych
impulzov sd zvolené tak, aby sa v motore
vytvaral ¢o najvédsi urychlujici, respektive
brzdny moment.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie riadiaceho ¢lena servosystému
s krokovym motorom s premenlivou Strukta-
rou vyznaCené tym, Ze na vstup krokového
motora (3) je pripojeny ovladac (2}, na kio-
rého vstup je pripojeny vystup vratného ¢i-
tata (1), priéom na prvy vstup vratného ¢&i-
tata (1} je pripojend prva vstupna svorka
(7], na jeho druhy vstup je pripojend druhd
vstupna svorka (8], na jeho treti vstup je pri-
pojend tretia vstupnd svorka (9) a na jeho
tdajovy vstup je pripojeny vystup pevnej pa-
méte (4) zatial ¢o na prvy adresny vstup pev-
nej pdmete (4) je pripojena Stvria vstupna

svorka (10), na druhy adresny vstup je pripo-
jend piata vstupné svorka (11], na treti adres-
ny vstup je pripojeny vystup frekventného
kompardtora (6), na Stvrty adresny vstup je
pripojeny prvy vystup inkrementdlneho sni-
maca (5), na piaty adresny vstup je pripojeny
druhy vystup inkrementdlneho snimada (5),
ktorého vstup je pripojeny na vystup kro-
kového motora (3), priCom na prvy vstup
frekvenéného kompardtora (6) je pripojeny
vystup inkrementdlneho snimafa (5) a na
jeho druhy vstup je pripojend Siesta vstup-
néa svorka (12}.
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