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ermittelt den SchweilRnahtanfang auf Grund des an den
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ErfindungsgemaR entsteht die schattenwerfende Flache 4.

durch die Lage eines Figeteils 2 auf ein weiteres Fiigeteil 3
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_ Patentanspruch:

Anordnung zum Fiihren eines Schweikopfes, um mittels einer Auswertung des an den Kérperkanten
der zu fligenden metallischen Teile entstehenden Schattens den SchweiRnahtanfang ermitteln zu
kénnen, gekennzeichnet dadurch, daR auf Grund der Lage eines Fiigeteils (2) auf einem weiteren
Fugeteil (3) eine sich bildende schattenwerfende Flache (4) mittels einer seitlich Giber den Fligeteilen
(2, 3) angeordneten Lichtquelle (1) entsteht und daf ein optoelektronischer Empfanger (5) zur
Bestlmmung einer Kante flr die erforderliche Nachflihrung des SchweilRkopfes derart angeordnet ist,
daR eine dem oberen Fiigeteil 2 zugewandte Begrenzungslinie die bestimmende Kante bildet.

Hierzu 1 Seite Zeichnung

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Anordnung zum Fiihren eines SchweiBkopfes, um speziell an diinnen Blechen
Uberlapptverbmdungen mittels einer Kehlnaht oder Kehinahtverbindungen mit geringer Steghéhe sowie I- und V-Nahte
schweilRen zu kdnnen.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Es ist bekannt, zum Aufsuchén einer SchweifRkante insbesondere fiir die DinnblechiberlapptschweiBung mechanische
Tasteinrichtung beschrieben, die aus zwei zum Werkstiick gerichteten und relativ zueinander verschiebbaren Teilen, einem
Bestandteil und einem Tastelement, mit zwei basisgleichen, gegeneinander bis zu einem bestimmten Abstand verschiebbaren
Tastflachen besteht. Diese Tasteinrichtung wird auf das obere Blech der Uberlapptverbindung aufgesetzt und in Richtung
SchweiRkante bewegt. Geht dabei das Tastelement Uber die Kante des Oberbleches hinweg, wird das Tastelement durch eine
Druckfeder ausgelenkt und es erfolgt das Signal, daB die SchweiRkante gefunden ist. Nachteil dieser Einrichtungen ist, daR die
Tasteinrichtung beim Schweien entfernt werden muR, wobei zusétzlicher opperativer Aufwand entsteht.

Weiterhin sind zum Zwecke der Abtastung von SchweilRkanten oder des Fuhrens des Schweillkopfes in Spaltmitte induktive
Abtasteinrichtungen bekannt.

So wird nach DD-PS 88 724 die Seitenfiihrung eines SchweiRkopfes mit Hilfe eines Differentialtransformators vorgenommen,

welcher aus zwei rechtwinklig zueinander angeordneten, nach unten offenen U-Kernen mit einer geteilten Priméarwicklung auf -

deren Stegen und je einer Sekundarwicklung auf einem der Schenkel besteht. Dieser Differntialtransformator ist so am
SchweilRkopf angebracht, daR die Schenkel eines der beiden U-Kerne in Nahtrichtung sich oberhalb der SchweiRnahtmitte
befinden. Der mittels Potentiometer bei der Sollposition auf Null abgeglichene Differentialtransformator liefert bei seitlicher
Abweichung eine entsprechende Fehlerspannung, die nach einer geeigneten Auswertung den Steflantrieb steuert. Der
wesentliche Nachteil dieser Abtasteinrichtung besteht darin, daB eine zusétzliche Hohennachfithrung verwendet werden muf3
und vom Differentialtransformator auch dann ein Fehlersignal abgegeben wird, wenn er zwar seitlich auf den Sollwert fixiert ist,
aber seine Hohenfilihrung durch die Werkstiickgeometrie oder andere stérende Einfliisse eine Abweichung von dem zum
Nuilabgleich verwendeten Hohenwert erfahrt. Damit wird der Seitenfiihrungsantrieb eingeschaltet und der SchweilRkopf von
der Sollposition entfernt. Sie wird erst dann wieder erreicht, wenn die Sollhdhe erreicht ist oder nachgeregelt wird.

In DD-PS 155 147 wird eine Losung offenbart, bei der zwei nebeneinander angeordnete fest mit Schweikopf verbundene
Sensoren Uber die Werkstiickoberfléche gefiihrt werden einschlieflich der erforderlichen Schaltungsanordnung zur
Bestimmung einer Kante entlang dem Schweif3nahtverlauf.

Ziel der Erfindung

Es ist Ziel der Erfindung, eine seitliche Abweichung der Schwei3nahtlage, speziell bei Uberlapptnahten und Kehindhten mit
kleiner SteghGhe, bei verschiedenen metallischen Werkstoffen mit einfachen technischen Mittein auszugleichen.

Darlegung des Wesens der Erfindung

DerErfindung liegt die Aufgabe zugrunde, mittels einer Auswertung des an den Kérperkanten der zu figenden metallischen Teile
entstehenden Schattens den Schweilnahtanfang mit bekannten technischen Mitteln zu ermitteln. Erfindungsgema ist auf
Grund der Lage eines Fligeteils auf einem weiteren Fligeteil die sich bildende schattenwerfende Flache mittels einer Lichtquelle
seitlich so Gber beide Fligeteile angeordnet, daR eine dem oberen Fligeteil zugewandte Begrenzungslinie eine bestimmende
Kante fur die zur erforderlichen Nahtfiihrung eines SchweilBkopfes mittels optoelektronischer Einrichtung bildet.

Ausfiihrungsbeispiel

Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel naher erldutert werden.
Inder Figuristeine Uberlapptverbindung dargestellt, bei der die beiden Fiigeteile 2 und 3 durch eine Kehinaht verbunden werden
soilen.
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Den Sender bildet eine Lichtquelle 1, die (iber dem Fligeteil 2 angeordnet ist. Durch die Funktion des Senders (Lichtquelle 1)
entsteht unmittelbar neben dem Fligeteil 2 auf dem Flgeteil 3 eine Schattenflache 4. Zu Beginn eines Suchvorgangs der
Nahtkante wird der optoelektronische Empfanger 5 so (iber dem Flgeteil 2 positioniert, daR sich der FuBpunkt 6 des Empféngers
5 unter Berlicksichtigung aller méglichen Toleranzen mit Sicherheit auf dem Flgeteil 2 befindet. AnschlieBend wird eine
Bewegung der mit dem SchweiRkopf verbundenen Vorrichtung in orthogonaler Richtung zur charakteristischen Schweif3kante
durchgeflihrt, bis der optoelektronische Empfanger 5 die Kante der Schattenflache 4 erreicht und in der Verarbeitungseinheit 7
ein Signal erzeugt wird, das tiber die Robotersteuerung 8 zum Abbruch der Suchbewegung flhrt.

Nach dem VerschlieRen der Vorrichtung durch eine spezielle Schutzeinrichtung kann der Schweif3prozef eingeleitet werden.
Vorteilhaft an dieser erfindungsgemafRen Anordnung ist, da® diese Anordnung fest mit dem Schweikopf verbunden und
wihrend des Schweifens durch eine geeignete Einrichtung geschiitzt ist. Ein abwechselndes Einschwenken mit dem
Schweilkopfin den Wirkbereich, ein genaues Erfassen der den SchweiBnahtverlauf bestimmenden Kante sowie eine geringere
Abmessung als vergleichbare induktive Systeme sind weitere Vorteile dieser Anordnung.
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