- [ 4
CESKOSLOVENSKA
socausnens] POPIS VYNALEZU | 243815
REPUBLIKA . . .| an an
(19) K AUTORSKEMU OSVEDCERI :
(51) Int. C1.*
/22/ PEihld¥eno 25 04 84 - D 04 B 25/06
/21/ pv 3068—84 D 04 B 27/26
(40) zvefejndno 17 09 85
"’*wm““"‘ﬁ“ (45)  vyddno 15 06 87
A OBJEVY
(75)

Autor vynélezu TESAR JAROSLAV; HAVLIK FRANTISEK, BOKISCH VACLAV, KRNOV,
MOSLER ROBERT, SKROCHOVICE :

(54) ZaFizeni pro pohon kiadecich jehel osnovniho pletaiského stroje

zaffzenf pro pohon kladecich jehel
osnovnfho pleta¥ského stroje, - zejména stro-
je galonového, které sestdvd z udstrojf
pro radidlné& kyvny pohyb kladecich jehel
/42/ a s nim mechanicky sp¥aZeného dstrojif
vro axidln& suvny pohyb kladecfch jehel
/42/, pfitemZ alespon jedno toto ustrojf
obsahuje kloubovy klidovy mechanismus, tvo-
Yeny klikou /23/, t&hlicf /22/, vahadlem
/21/ a tédhlem /24/ nebo klikovy mechanis-
mus, sestdvajfic{ z kliky /23/ a tdhla /24/.
V obou pffpadech jednotlivé je pak tdhlo
/24/ spojeno kloubem /25/ s pdkou /26/
vykyvné uloZenou na upevnéném &epu /27/
a spojenou dal%im kloubem /28/ se spojo-
vacfm tdhlem /29/. Spojovac{f tdhlo /29/
je kloubovym spojem /34/ uchyceno na daldf
péku /30/, kterd je vykyvnd uloZena na fi-
xovaném &epu /31/ a pfestavitelnym kloubem
/36/ spojena se spojovacf ty&f /37/. Spo-
jovaci tyd /37/ je daldi{m pFestavitelnym
kloubem /36/ spojena s kyvnym ramenem /40/
v p¥ipadé dstroji pro radifln& kyvny pohyb.

Qr siah

‘Kyvné rameno /40/ je upevn&no na nahazovaci ,g
tydi /41/, kterd je opatfena kladecimi jeh- /
lami /42/. 5
A
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Vyndlez se tfkd za¥fzenf pro pohon kladecfch jehel osnovniho pleta¥ského stroje, zejména
stroje galonového. Pohyb kladecfch jehel je slo¥en z pohybu radifln& kyvného a axidlné& suvné-
ho.

Na zndmfch osnovnich pletafskych strojfch je pohyb kladecfch jehel realizovdn va¥kovymi
nebo kloubovymi mechanismy. U va&kovych mechanismd je pracovn{ bohyb vytvédfen bud jednodu-
chou va&kou, jeji%¥ povrch je snfmdn kladkou s pfitlaénou pruZinou, nebo dvojic{ vaéek, ti.
vatka a protivatka s dvojicf snimacfch kladek na jedné pace.

Nékteré valkové mechanismy obsahujf vadku, kterd m& dvé funk¥nf plochy, tzv. uzaviend
vadka. MiZe byt provedena nap¥fklad jako va¥ka s dri¥kou, ve!které je uloZena snfmaci klad-
ka. Pracovn{ pohyb dany vaZkou je .pak ve viech uvedenych pfipadech pfenééen na kladecf jehly
pomoci pdk nebo smykadel, popffpad® jejich kombinact.

Kloubové mechanismy realizuji pracovnf pohyb s vfhodou pomoc{ kloubovych mechanismd
klidovych, tvofenych nap¥. pohdn&nou klikou nebo excentrem, na kterém je kloubové uchycena
t&hlice. T&hlice mi kloubové spojen jeden konec s vahadlem a druh§ konec s tdhlem.

Téhlo p¥end¥{ pracovn{ pohyb na kladecf jehly pomoct kyvnych nebo smYkonch mechanic-
kych &lenl, pop¥fpad& jejich kombinaci{. P¥fkladné pou¥itf kloubového klidového mechanismu
je uvedeno v patentovém spisu NDR &. 140 899,

Nevihoda vakovych mechanismd s jednoduchou vadkou spodivd v rychlostnfm omezenf jejich
pouZitf. O0d ur&itych otd¥ek valky nestad{ pru¥ina zprostfedkovat pfesné kopirovdni povrchu
vatky snimacf{ kladkou.

Toto sice odstrafuje pou¥it{ vadky s protivadkou nebo tzv. uzaviend vatka, ale vyroba
t&hto va¥ek je velmi pracnd, ndro¥néd na pfesnost a vlastn{ mechanismus je p¥i vétiich otd&~-
kdch velmi hlu¥ny.

PouZit{ kloubového klidového mechanismu umoZn{ sice podstatn¥ zvi¥it otd¥ky stroje
s pf{znivym prib&hem zrychlenf a to bez ndrolnosti jeho vfroby, ale technologicky poZadovany
pribZh pohybu je mo¥no dodr¥fet jen p¥ibli¥n¥. Je obtf¥né nap¥. ponechat pracovni &4st v klidu
po dels{ dobu, nef ¥inf jedna t¥etina otd&ky hnacfho h¥fdele.

Cflem vyndlezu je v podstat® odstranit uvedené nevghody a vytvéfit zaffzen{, které p¥i
zvfden{ otd%ek a vykonu stroje, dané pou¥itfm kloubového klidového mechanismu, umo#n { podstat~-
né prodlou¥en{ doby pfibli¥ného klidu kladecfch jehel b&hem jedné otd&ky pohonového h¥fdele.

Podstata vyndlezu spo¥ivd ve vyfe¥enf zaffzenf pro pohon kladecich jehel pletafského
stroje, které sestdvd z dstroj{ pro radi4ln& kyvny pohyb kladecfch jehel a s nim mechanicky
spfaZeného Wstroj{ pro axidlnd suvny pohyb kladecfch jehel, p¥ilem¥ alespoll jedno toto dstro-
ji obsahuje kloubovy klidovy mechanismus nebo klikovy§ mechanismus.

Kloubovy klidovy mechanismus tvofeny klikou, t&hlici, vahadlem a t&hlem, nebo klikovy
mechanismus sestgvajfci z kliky a tdhla, se vyznaduje tfm, %e tdhlo je kloubem spojenc s p&-
kou vykyvn& uloZenou na upevn&ném &epu a spojenou dal¥fm kloubem se spojovacim tdhlem.

Spojovac{ tfhlo je kloubovym spojem uchyceno na dal¥f pdku, kterd je vfkyvnd uloZena
na fixovaném fepu. Dile¥itou okolnostf je uspo¥dddni ustrojf tak, %e pdka mé uvnit¥ svého
vikyvného rozsahu nejmén& jednu okamZitou polohu takovou, %e' st¥ed upevnéného &epu,; stred
dalffho kloubu a st¥ed kloubového spoje le¥I na jedné p¥fmce.

Hlavni vyhodou za¥fzen{ podle vyndlezu je prodlouZenf relativn{ klidové doby kladecich
jehel b&hem jedné otd&ky pohonového hifdele, coZ je vyhodné obzvl4st u galonovfch strojd,
obzvl4§t& p¥i virob& ozdobnych prymkd, jejichf ozdobnost a slo¥itost vzorovénf si vy!gduji
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vy88{ ndroky na vzorovac{ apardty, vietn& pouZitf pifdavnych vzorovacfch apar4tl a rzngch
druhd zaplétangych p¥fdavnych materidld.

Dile je mo¥né zvysit otd¥ky a tfm i vykon stroje podle druhu pleteného zbo¥f, jednak
vlivem vy%e uvedeného prodlou¥enf relativni klidové doby kladecich jehel bShem jedné otdlky
pohonového h¥fdele a jednak vlivem prib&hu relativn{ klidové doby kladecich jehel, kdy dosa-
‘Yenfm mfrného vratnd kyvného a vratnd suvného pohybu je dosafen snadn¥j¥{ shoz ji%¥ vytvo-
fengch odek pleééniny a soulasné jsou vytvofeny lep3{ kinematické podmfnky pro kladen{ no-
vych odek.

Dile je moZno jako vyhodu uvést lep¥f prdchod nitf otvory v kladecfch jehldch, nebot
tyto jehly jsou i » relativn& klidové dob& v neustdlém, byt i mirném, vykyvném nebo suvném
pohybu, a tfm se snifuje soudinitel t¥en{f nitf ve styku s kladecfmi jehlami.

Na vykresech je schematicky zn&zorn&no udstrojf podle tohoto vypélezu, kde obr. 1 znadf
dstroj{ pro radidln& vykyvny pohyb kladecich jehel, obr. 2 cyklograf vykyvu kladecich jehel
v z4vislosti na pootodenf hlavnfho h¥fdele, obr. 3 schéma dstroj{i pro axiiln& suvny pohyb
kladecich jebel, obr. 4 cyklograf axigln¥ suvného pohybu kladecich jehel v zdvislosti na po-
- oto¥en{ hlavnfho h¥{dele, obr. 5 cyklograf pohybu pletacich jehel, vzta¥eny rovn&’ na pooto-
gen{ hlavniho h¥fdele, obr. 6. alternativn{ proveden{ dstrojf pro radigln& vykyvny pohyb
kladecfich jehel a obr. 7 cyklograf pohybu kladecich jehel realizovahj dstrojim podle obr. 6.

Ustroj{ pro radidln& vykyvny pohyb kladecfch jehel podle obr. 1 je tvofeno klikou 23
upevnénou na pohonovém h¥ifdeli 19, kterd je kloubové spojena s t&hlic{ 22. Jeden konec t&hli-
ce 22 je kloubové spojen s vahadlem 21, které je vikyvné uloZeno na pevném &epu 20.

Druhy konec téhlice 22 je kloubové spojen s tédhlem 24, které je kloubem 25 uchyceno
na pdku 26, Pdka 26 je vykyvn& ulo¥ena na upevné&ny %ep 27 a dal¥fm kloubem 28 spojena
se spojovacim tdhlem 29, které je kloubovym spojem 34 vdzdno na dal3f pdku 30.

Dalif pdka 30 je vikyvn& ulo¥ena na fixovaném ¥epu 31 a opatfena drdZkou 35 pro uchyce-
n{ p¥estavitelného kloubu 36 spojovact ty&e 37, jejf% druhy konec je rovn&¥ pomoci p¥esta-
vitelného kloubu 36 uchycen do dré¥ky 35 kyvného ramene 40.

Kyvné rameno 40 je upevnéné .na nahazovac{ ty&i 41, na které jsou pevn& uchyceny kladect
jehly 42. oproti kladec{m jehldm 42 jsou suvné uloZeny pletaci jehly 43.

Prib&h vykyvu f# kladecich jehel 42 v zdvislosti na pootofen{ a pohonového hifdele 19
je zndzorn&n na obr. 2. :

Ustroj{ pro axifln& suvny pohyb kladecich jehel /obr. 3/ sestdvd z kliky 23 upevn&né
na pohonovém h¥fdels 19, kterd je kloubové spojena s t&hlicf 22, ptitemZ jeden konec t&hlice
22 j3e kloubové& spojen s vahadlem’ 21, které je vyikyvn& uloZeno na pevném Zepu 20. Druhy konec
téh;ice 22 je kloubvo¥ spojen s tdhlem 24, které je kloubem 25 uchyceno na pédku 26 .

Pdka 26~ je vikyvn& ulofena na upevnény ep 27 a dalSim kloubem 28 spojena se spojovacim
tdhlem 29, které je kloubovym spojem 34 védzdno na dalif pdku 30 . Dal3{ pédka 307 je vykyvné
ulofena na fixovaném Zepu 31 a opat¥ena drdZkou 35 pro uchyceni pfestavitelného kloubu 36
spojovac{ tyde 37, jejf% druhy‘konec je rown&% pomoci p¥estavitelného kloubu 36 uchycen
do drdZky 35 presouvacfho ramene 46.

P¥esouvac{ rameno 46 je vyikyvné ulo¥eno v zdvésu 51 a kloubev& spojeno s ojnici 47,
kterd je rovn&Z kloubov& uchycena na smykadlc 48 suvné uloZené v loZisku 50. Smykadlo 48 je
spojeno s nahazovacf ty¥f 41 prostfednictvim spojovactho lo¥iska 49, které je kombinacf ra-
didlnfho a axidinfho lo%iska, nebot nahazovac{ ty&i 41 je mimo axiglné suvného pohybu
odlﬂslroji na .obr. 3 soudasné udélovdn radifln& kyvny pohyb od dstrojf na obr. 1.
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Prib&h vykyvu f p¥esouvacfho ramene 46 v zdvislosti na pootolen{ a pohonového hiidele
je zndzorn&n na obr. 4.

Na obr. 6 je alternativnf proveden{ dstrojf pro radiflné& vykyvny¢ pohyb v zjednodusené
form&, Klika 23 je upevn&na na pohonovy h¥fdel 19 a kloubov& spojena s téhlem-ﬂ, které Jje
kloubem 25 zav&Seno na pdku 26. P4ka 26 je vykyvnd ulo¥ena na upevnény Gep 27 a dalsim klou-
bem 28 spojena se spojovacim t#hlem 29, které je kloubovym spojem 34 vdzdno na dalf{ pdku

*'30.

Pokratujic{ provedeni tohoto iistrojf je shodné s provedenim ustrojf na obr. 1. Na obr.
7 je._zn‘ézo;‘nén prib&h vikyvu p kladecich jehel v zdvislosti na pootoZeni o pohonového h¥fde-
le’ 19, p¥i poufitf dstrojf podle obr. 6.

Pohybu kladecich jehel 42 odpovid4 zdvih h pletacich jehel 43, jeho¥ z4vislost na po-
oto¥en{ a pchonového hifdele 19 je zobrazena na obr. 5.

Ustrojf podle obr. 1 a obr. 3, jak je z¥ejmé z textu, maji spole&ny pohonovy hifdel 19,
" ktery je v praxi obvykle slofen ze dvou jednoduchych h¥fdeld, jejich% osy jsou na sebe kolmé,
pfidemZ jsou spojeny ku¥elovym ozubenym p¥evodem. Pohon je pak realizovdn jednou pohonovou
jednotkou, nap¥. elektromotoram.

cYklografy zndzornéné na obr, 2, 4, 7 vztahuj{ funkZnf hodnoty vykyvu B nebo zdvihu h
k polohovym bodim 1 a¥ 12 pooto¥enf a pohonového h¥fdele 19, ptilem% polohové body 1 a¥ 12
rozdéluj{ jednu otd¥ku pchonového h¥fdele 19 na dvandct stejnych dsekd pootolenf a.

Dilefité polohové body jsou pod stejnym &fselnym oznaéenim zakresleny u jednotlivych
dfled dstroj{ na obr. 1, 3, 6. Ti{m se dosdhne snadného pochopeni funkce celého za¥izen{ podle
vyndlezu. : ’

U obou dstroji podle obr. 1 a 3 je jejich funkce stejnd, a¥ po spojovaci ty& 37 véetnd.
z4dkladn{ dobu relativnfho klidu kladecich jehel 42 po cca 1/3 otdfky pohoriového h¥fdele 19
realizuje zndmy kloubovy klidovy mechanismus tvofeny klikou 23, t&hlic{ 22, vahadlem 21
a tdhlem 24, pfi¥em¥ je charakterizovany tim, %e v této cca 1/3 pooto¥ent pol’ionového h¥f{dele

©19 a tim 1 kliky 23 dochdzf k relativnimu .zastaven{ pohybu kloubu 25.

.Trajektorie 52 spole¥ného bodu t&hlice 22 a tdhla 24 je v této oblasti alespoil p¥ibli¥n¥
aproximovdna klidovym radiusem ‘Rl rovnym délce tdhla 24. U ustroj{ podle obr. 1 se jednd
o aproximacl trajektorie 52 v oblasti okolf polohového bodu 7 a u uUstrojfl podle obr. 3
o aproximaci trajektorie 2 v oblasti okol{ polohového bodu 6.

DalXf{ doba relativnfho klidu kladecich jehel _lli po cca 1/3 otd¢ky pohonového hifdele 19
je zfskdna postavenim pdky 26 nebo 26", dalifho t&hla 29 a dald{ pdky 30 nebo 30° a to tak,
%e pdka 26 nebo 26 ° m& uvnit¥ svého vikyvného rozsahu 32 nejmén& jednu okamZitou polohu 33
takovou, Ze st¥ed upevné&ného Cepu 27, stfed dal¥fho kloubu 28 a st¥ed kloubového spoje 34
leZ{ na jedné p¥imce.

vykyvny rédius Ry, rovny délce spojovacfho téhla 29, pak v polohovych bodech 5 = 9
a3®illnaobr, 1 /T %8 a2 s 10 na obr. 3/ protind prisedfkovy rddius Ry, ktery je roven
délce pdky 26 /267 -

Konkrétné u dstrojf podle obr.l se jednd o polohovy bod 4 & 7 5 10 a u ustrojf podle bo~
du 3 se jednd o polohovy bod 3 & 6 & 9. P¥i porovndn{ obr. 1 a obr. 2 je zfejx}lé, Ze pracovni
vykyv kladeci jehly je d4n polohovymi bedy 11, 12, 1, 2, 3, pak nascdvd relativni klid kla-
decfch jehel 42. :

Ten je charakterizovdn dvéma velmi malymi vykyvy kladecich jehel 42 v opainém smyslu
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kx pohybu pracovnfimu mezi polohovymi body 3 a¥ 11 a to symetricky k relativnf{ klidové dobé&
dané kloubovym klidovym mechanismem, jejf{Z# st¥ed je u @stroj{ podle obr. 1 v polohovém bodu
"Tau dstrojf podle obr. 3 v polohovém bodu 6.

Tuto relativnf klidovou dobu je mo¥no regulovat jednak pfestavitelnost{ délky t&hla 24
a t&hlice 22 nebo pfestavitelnosti délky t&hlice 22 a vahadla gl,-é eventudlnim posunutim
bodu uchycenf{ pevného &epu 20.

T{m je mo¥no ménit pFesnost aproximace trajektorie 52 rddiusem o velikosti délky téhla
24, co% je vyhodné pro zajistén{ optimflnich pracovnich podmfnek p¥i Birokém sortimentu
vyréb&nych pletenin.

velikost vikyvu p je u obou istrojf, podle obr. 1 a 3, moZno ménit zménou polohy p¥e-
stavitelnych kloub® 36 v drdZkdch 335 dalsf pdky 30 /30°/ a kyvného ramené‘ﬁg, pop¥ipadé pie~

souvacfho ramene 46.

% technologického hlediska pracuje zaff{zen{ podle vyndlezu v celkové soufinnosti obou
Ystrojf podle obr. 1 a 3 a v soudinnosti pletacfich jehel 43 ndsledovné&: )

Kladenf, pfedtahovdnf, lisovidn{ a nandfen{ niti na pletac{ jehly 43 se Vv podstaté neli-
81 od dosavadnfho zplscbu a.probfhd p¥ibliZn& mezi polohovymi body 1 aZ 4. P¥i odhozu, mezi
polohovymi body 4 aZ 6, provedou kladec{ jehly 42 mfrny vratnd vykyvny bohyb, &im¥ p¥i pohybu
dold mfrnd zvyif napdt{ v zaplétaném materidlu a usnadn{ shoz starych odek pleteniny.

pP¥itom pletac{ jehly 43 svym mirn& vratnym pohybem /viz obr. 5/ ze zadni uvrat® rovnéi
napomdhajf shozu starych odek a nésledujfc{ zpétny pohyb tato ofka mirnd zatdhne. Pletaci
jehly 43 pak ve své zadn{ poloze provdd&j{ kone&né vyrovnéni o¥ek a p¥i jéjich'navréceni
do §fgdni polohy /viz obr. 2/ polohové body 9 a¥ 1 provedou’ kladeci jehly 42 mezi polohovymi
body 8 a%¥ 10 dalsf vratn& vykyvny pohyb, kterym se zaplétany materidl lehce napne a tim
je zplsobeno ztlumenf{ nap&t{ v tomto materidlu pfi nésledném rychlém pohybu kladecich jehel
C 42 bro kladenf novych olek.

T{m byly objasndny vyhody zaffzenf podle vyndlezu p¥i vytvdfen{ pleteniny.

Obr. 7 objastiuje funkgi dstroj{ podle obr. 6. V¥kyv' B kyvného ramene~ 40 slouZf v cca 2/3
otdZky bohonového h¥fdele 19 pro kladen{ nité na pletac{ jehly 43 a ve zbyvajfcim pootolen{
bohonového hifdele 19 mezi polohovymi body 8 a¥ 12 Je realizovén mfrny vratn& vykyvny pohyb,
ktery je mo%no nazvat relativnim klidem.

Jde tedy o YeSenf, které je ekvivalentni FeSen{, kde relativnf klidov doba kladecich '
jehel 42 je realizovéna pouZit{m zndmého kloubového k1lidového mechanismu, tvofeného klikou
© 23, téhlicf 22, vahadlem 21 a tdhlem 24.

Fegenf podle obr. 6 md viak vyhodu kladnych d&inkd velmi malého vratné vykyvného nebo
axidlnd suvného pohybu na shoz starého olka vytvdfené pleteniny a na ztlumen{ nap&t{ v za-
plétaném materidlu p¥ed néslednym rychlym pohybem kladecf{ jehly 42 na jehlu pletacf 43.
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PREDMET VYNALEZU

- Za¥{zen{ pro pohoh kladecich jehel osnovniho pletafského stroje, zejména stroje galono-
vého, sestdvajfcf z dstrojf pro radidlné vykyvny pohyb kladecich jehel a s nin mechanicky
sp¥a%eného ustrojf pro axiflné suvny pohyb kladecich jehel, p¥iZem# alespoii jedno z téchto
dstroj{ obsahuje kloubovy mechanismus klikovy§, sestdvaifci z pohdn&né kliky, tShlice, vahadla
a téhla, nebo klikovy mechanismus tvofeny klikou a tdhlem, vyznadujfci se tim, Ze t&hlp 724/
Je kloubem /25/ uchyceno na pdku /26, 26 "/ vikyvn& uloZenou na ubevnéném éepu /27/ a spoje-
nou dalsf{m kloubem /28/ se spojovac{m tdhlem /29/, které je kloubovym spojem /34/ uchyceno
na dal¥f pdku /30, 307/ vikyvn& ulo¥fenou na fixovaném Zepu /31/, pfi%em% pdka /26, 26 /
mﬁ uvnit¥ svého vikyvného rozsanu /32/ nejmén& jednu okam¥itou polohu /33/ takovou, %e stfed
upevnéného ¥epu /27/, stfed dalifho kloubu /28/ a st¥ed kloubového spoje /34/ le¥f na,jedné
p¥imce. : ' '

4 vykresy
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