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(54)(57) УСТРОЙСТВО ДЛЯ КОНТРОЛЯ 
ПАРАМЕТРОВ ТРАЕКТОРИИ СКВАЖИНЫ 
по авт. св. № 555284, отличаю­
щееся тем, что, с целью повы­
шения быстродействия, в нижней час­
ти сферы выполнен прилив, образую­
щий горизонтальную площадку, а в ниж­
ней части конусного шипа выполнен 
уступ, причем сфера и конусный шип 
частично заполнены жидкостью.
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" Изобретение относится к промыс­
ловой геофизике и может быть исполь­
зовано для определения углов про­
странственной ориентации скважин.

По основному авт. св. № 555284 j 
известно устройство для контроля 
параметров траектории скважины, 
содержащее корпус, датчик азимута 
и датчик зенитного угла и угла уста­
новки отклонителя с чувствительны- 10 
ми элементами маятникового типа, 
систему подвеса и регистрирующий 
прибор, датчик азимута и датчик 
зенитного угла и угла установки 
отклонителя разнесены на расстоя- и 
ние, исключающее взаимное влияние 
их магнитных систем, и подвешены 
в опорах без трения, причем чувстви­
тельный элемент датчика азимута 
выполнен в виде сферы со смещенным 20 
вниз центром тяжести, снабженный 
постоянным магнитом, а чувствитель­
ный элемент датчика зенита и угла 
установки отклонителя - в виде кону­
са с центром тяжести, смещенным 25
эксцентрично относительно оси его 
вращения, и с расположенным в нем 
постоянным магнитом с центром тя­
жести, находящимся ниже оси его 
качания, который служит ротором jq
преобразователя [j J.

Недостатком данного устройства 
является большое время затухания 
колебаний чувствительных элементов, 
что уменьшает быстродействие уст- 
ройства.

Цель изобретения - повышение 
быстродействия.

Поставленная цель достигается 
тем, что в устройстве для контроля 
параметров траектории скважины, 
содержащем корпус, датчик азимута 
и датчик зенитного угла и угла 
установки отклонителя с чувствитель­
ными элементами маятникового типа, 45 
систему подвеса и регистрирующий 
прибор, датчик азимута и датчик зе­
нитного угла установки отклонителя 
разнесены на расстояние, исключаю­
щее взаимное влияние их магнитных jq 
систем, и подвешены в опорах без 
трения, причем чувствительный эле­
мент датчика азимута выполнен в ви­
де сферы со смешенным вниз центром 
тяжести, снабженной постоянным маг- 55 
нитом, а чувствительный элемент дат­
чика зенита и угла установки от­
клонителя - в виде конуса с центром 

тяжести, смещенным эксцентрично от­
носительно оси его вращения, и с 
расположенным в нем постоянным маг­
нитом с центром тяжести, находящим­
ся ниже оси его качания, который 
служит ротором преобразователя, 
в нижней части сферы выполнен при­
лив, образующий горизонтальную пло­
щадку, а в нижней части конусного 
типа выполнен уступ, причем сфера 
и конусный шип частично заполнены 
жидкостью.

На чертеже изображено устройство, 
общий вид.

Устройство для контроля парамет­
ров траектории скважины содержит 
датчик 1 азимута и датчик 2, изме­
ряющий зенитный угол и угол установ­
ки отклонителя. Чувствительным эле­
ментом в. первом датчике является 
сфера 3 со смещенным посредством 
груза 4 центром тяжести, в которую 
установлена магнитная система 5, 
состоящая из двух цилиндрических 
параллельных друг другу магнитов. 
Во втором датчике чувствительным 
элементом является конусный шип 6, 
центр тяжести которого смещен экс­
центрично относительно оси вращения 
грузом 7. Магнит 8, центр тяжести 
которого ниже оси его вращения, 
поворачивается в опорах, установлен­
ных в конусе. Плоскость качания 
магнита 8 совпадает с плоскостью, 
проходящей через ось симметрии кону­
са и центр тяжести конуса. Магнит 8 
является ротором преобразователя 
угла.

Датчик 2 установлен на такое рас­
стояние от датчика 1, при котором 
практически исключается влияние · 
магнита 8 на магнитную систему 5. 
Чувствительные элементы датчиков 
подвешены в опорах, моменты сил су­
хого трения в которых через пре­
рывающее приспособление 9 от ком­
прессора 10 и ресивера 11 и прохо­
дят через микроотверстия 12 к аэро­
статическим опорам.

Внутри чувствительного элемента 3 
в нижней части сделан прилив, обра­
зующий горизонтальную площадку 13. 
В нижней части конусного шипа 6 
выполнен уступ 14. Оба чувствитель­
ных элемента, сфера 3 и конусный 
шип 6 частично заполнены жидко­
стью 15.
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Для измерения положения магни­

тов 5 и 8, установленных в сфере 3 
и конусе 6,относительно корпуса 

устройства предусмотрены магнито­
модуляционные электрические преоб 
разователи - феррозонды 16 и 17.
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