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(54)  zapizeni k ovlédani polohy spiédaciho ustroji

vynélez je zamdi‘en na konstrukci za¥izeni k ovladéni polohy spitddaciho Ustrojl s vo-

dorovnd nebo 3ikmo nepiimo valivé uloZenymi rotory pohan&nymi plochym iemenem.

: U dosavadnich dopiaddacich strojd pracujicich s frekvenci otédek do 60.000 min fi se
pouZivé piimého velivého uloZeni spiddacich rotord. Doptédaci stroje nov&jsi konstrukce
pracujici s vyddimi oté&kami vyZaduji jiny zpGsob ulozeni, jako je napiiklad nepi‘imé vali-
vé uloZeni. Pi¥i tom je zapotiebi vytesit spoiehlivé uchyceni tohoto uloZeni tak, aby bylo
zajiét&no snadné ovladéni celé funkce spiédaciho rotoru, jak spoudtdni tak i brzddni viet-
nd polate&niho serizeni vzéjemné polohy funkénich tésti rému stroje a spiadaciho ustroji.

zarizeni k ovlédéni polohy sprddactho ustroji umoZnuje vySe uvedené funkce. Sestdva -
z upinaci desky se zékladnou nep*imého valivého uloZeni, z ulo¥ndho tdlesa pro dvojici ro-
torl tvorenou loZisky a opdrnymi kotoudi, z hiidele spiadaciho rotoru mezi nimi, z pohon-
ného temene a z brzdiciho ustroji. Podstata vynalezu je v tom, Ze k jednoduché Eelisti a
k dvojité Zelisti brzdiciho Ustroji s p#idavnou plochou pruZinou je piipojen bowden dosa-
hujici na dvou-ramennou pdku, kteréd piiléha k vatce. Tato vaika je ovlédéna stejnym dilem
‘sptédaciho stroje jako druhé vatka s pékovym Ustrojim pro posuv upinaci desky v niZ je u-
“mistdn navéaddci kolik pro ustaQani vyklopné pitedni ¥ésti spiédaciho ustroji a kterd Je piti-
pojena k réamu spéddaciho etroje prostiednictvim gty plochych pru2in.

PEikladné pouZiti zaiizeni podle vyndlezu je zndzorndno na vykresech, na kterych je
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na obr. 1 &elni pohled na celkové uspofddéni, na obr. 2 je bodni @ na obr. 3 pbdorysny po-

hled na toto zaiizeni, obr. 4 je i*ezem zobrazujicim schéma brzdy.

K rému 1 ip?édaciho stroje je ptichycena upinaci deska 2 prostfednictvim &ty# plochych
pruzin 21 vytvérejicich pruZinovy paralelogram. PruZiny 21 jeou upevndny k rému 1 e k upi-
naci desce 2 pomoci konzol 22 a piiloZek gg.JDo upinaci desky 2 je vloZens zékladna 3, na
které je piFes pryZové vloZky 31 piipevnéno GloZné t8leso 4 pro dva rotory, tvorené speciédl-
nimi kulidkovymi loZisky 5 a opdrnymi kotouZi 6. Mezi rotory je vloZen hiidel 7 se spiédda-
cim rotorem 8, ktery je v pracovni poloze p#idrZovan plochym pqhonnyﬁ ¥emenem 10. Osovéd po-

loha hitidele 7 je zajiétdna v bloku 9.

Na uloZném t8lese 4 je uspoidddno brzdici ustroji, sestdvajici z vykyvné dvojité ge-
listi 41, vykyvné jednoduché Zelisti 42 ovladané prostiednictvim vaZky 44, dvouramenné pé-
ky 45 a bowdenu 46. Lanko 53 bowdenu 46 je pripojeno k ramenu 50 dvojité Zelisti 41 a tru-
bice bowdenu 46 se opird o druhé rameno 51 jednoduché 6911;ti 42. Mezi ramenem 50 8 druhym
ramenem 51 je na lanku §3 navlelena tla&né pruZina 52 vymezujici vili v brzdicim ustroji.
Ovladéni je zdvielé na vyklépdni nezakresleného ovléddaciho dilu epiéadaciho ﬁétroji. Konce
telisti 41, 42 piiléhaji v brzddném estavu prostiednictvim brzdaych destilek protilehle k
hiideli 7.

P¥i brzdéni ee pi#itladi k hi¥ideli 7 nejprve dvojitd Selist 41 a zatladi ho mezi opdr- -
né kotoute 6. Pak je pritladena na hi*idel 7 z protilehlé strany jednoduché Celist 42, je-
ji% opo%déni proti dvojité Zelisti 41 obstaravé piidavnd ploché pruzina 43, ktera je pii-
pevnéna svym pevnym koncem k zdkladnd 3 a odtlaluje éelisf'ég od hiidele 7. Funkce brzdici-
ho ustroji zévisi na posuvu upinaci deeky 2 prostfednictvim vatky 44 a daldi druhé vadky
47. 0bd vaiky 44, 47 jsou ovladéany tymZ neznézorndnym ovladacim dilem spiédaciho ustroji.
Posuv vypinaci desky 2 umoZnuji ploché pruZiny 21. Fixaci polohy této upinaci deeky 2 a
tim i rotord pii pohonu hitidele 7 poh&nn?m femenem 10 vO¥i piedni vyklopné &4sti spiéadaci-
ho Ustroji zajistuje navaddci kolik 24 umistdny na upinaci desce 2. Pohbnny *emen 10 je ve-
den v pitesnd stanﬁvené poloze mezi nezakreslenymi pevnymi nebo odpruZenymi kladkami. Posuv
h¥idele 7 jakoZ i pohon va&ky 44 i druhé vaZky 47 k ni% piiléhé dvouramennd péka 48 s téh- .

lem 49 p¥ipojenym k zékladni desce 2 obstardvé nezakresleny pohonny mechanismus stroje.

Popeand zaiizeni umonuje v potiebném rozsahu rovinny, témd# primodary posuv hiidele
sptddaciho rotoru do zébdru i ze zébsru s pohonnym emenem. P¥i zmdnéch polohy tohoto h¥i-
dele dochézi krom& Jeho‘odeunu a prisunu'apolu 8 pdhonnym temenem také k brzdéni nebo od-
brzdovéni. zvldstni krajni poloha vn&jsiho ovlédaciho mechaniemu (vvklopné t8dsti sprédaci-
ho ustroji) slouZi k vyjimdni rotoru z uloZeni, v této poloze je ifemen vzdédlen a Zelisti
brzdy odddleny od hifidele.

PREDMET VYNALEZU

za¥izeni k ovlédéni polohy spiddaciho ustroji, sestévajici z upinaci desky se zéklad-
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nou neptimého valivého uloicni. z UloZného t&lesa pro dvojici rotord tvoFenou loZisky a

opdrnymi kotouti s hiidelem sprddaciho rotoru mezi nimi, z pohonného Femenu & z brzdici-
ho ustroji, vyznaené tim, Ze k jednoduché Selisti (41) a k dvojité Celisti (42) brzdici-
ho astroji s pFidavnou plochou pruZinou (43) je pi*ipojen bowdon (46) dosahujici na dvou-
ramennou péku (45), které pitiléhd k vaéce (44) ovladané stejnym dilem spitddaciho stroje
jako druhd vatka (47) s pékovym Ustrojim (48, 49) pro posuv upinaci desky (2), v ni% je
_unietén navédéci kolik (24) pro ustaveni vyklopné predni 84sti spradaciho tstroji, a kte-
ré je pfipojens k rému (1) spitddaciho stroje prostiednictvim &ty# plochych pruZin (21).

" 4 vykresy
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