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反恐防投毒安全水箱

(57)摘要

本发明公开一种反恐防投毒安全水箱，包括

箱体和舱门，所述舱门设计于箱体上，还包括现

场机械锁、远程电子锁和无线路由器，所述远程

电子锁通过无线路由器连接远程管理平台，所述

舱门与箱体之间通过现场机械锁和远程电子锁

双重锁合；所述远程电子锁和无线路由器设计于

舱门的内表面，并均密封于密封盖内；还包括振

动传感器和声光报警器，所述振动传感器连接所

述声光报警器；还包括云摄像机，所述云摄像机

通过所述无线路由器连接振动传感器。本发明采

用两级舱门开锁模式，能够有效保护水箱，并具

有实时报警功能，有利于保障人民群众安全，从

而从根本上杜绝蓄意破坏水箱或向水箱投毒等

恶性事件的发生。
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1.一种反恐防投毒安全水箱，包括箱体和舱门，所述舱门设计于箱体上，其特征在于，

还包括现场机械锁、远程电子锁、无线路由器、振动传感器、声光报警器和云摄像机，所述远

程电子锁通过无线路由器连接远程管理平台，所述舱门与箱体之间通过现场机械锁和远程

电子锁双重锁合，所述远程电子锁和无线路由器设计于舱门的内表面，并均密封于密封盖

内，所述振动传感器通过所述无线路由器连接所述声光报警器，所述振动传感器设计于舱

门的内表面，并密封于所述密封盖内，所述声光报警器设计于舱门的外表面的角落处，所述

云摄像机通过所述无线路由器连接振动传感器，所述云摄像机设置于箱体上并靠近舱门的

位置处或通过立杆单独设置于箱体之外，所述云摄像机的拍摄角度正对舱门设置，当非法

用户尝试通过暴力开锁或破坏水箱的舱门产生振动，且振动达到一定级别时，所述振动传

感器启动，自动感测到振动信号，通过关联声光报警器进行声光报警，对破坏者进行警告和

威慑，在振动传感器启动并获得振动信号后，振动传感器将该信号发送给云摄像机，云摄像

机在获得该信号后自动对舱门位置拍照，所述现场机械锁采用旋转锁机构，所述旋转锁机

构包括可插设于舱门的外表面的旋转轮，还包括设置于舱门的内表面的齿轮结构和一个以

上齿条，所述旋转轮通过旋转与所述齿轮结构传动，所述齿轮结构啮合所述齿条，通过旋转

轮的旋转能够使齿条于所述箱体内壁和舱门内壁之间前后移动，进而锁合或开锁。

2.根据权利要求1所述的反恐防投毒安全水箱，其特征在于，还包括应急电源供电系

统，所述远程电子锁、振动传感器、声光报警器、无线路由器和云摄像机均连接应急电源供

电系统。
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反恐防投毒安全水箱

技术领域

[0001] 本发明涉及一种水箱，尤其涉及一种反恐防投毒安全水箱。

背景技术

[0002] 近年来，随着社会的不断发展，扰乱社会秩序及破坏公共设施的事件时有发生。例

如以下实例：2007年4月9日，黑龙江省中医研究院发生大规模集体食物中毒事件，200余人

中毒。经调查，医院食堂取用一楼裸露的水箱中的水做成大米粥，警方在该水箱中检出氟乙

酰胺(鼠药)，并侦查确认该水箱被人蓄意投放鼠药。众所周知，水是生命之源，它是人类赖

以生存的自然资源，水质一旦受到污染，生命也就面临危机，社会稳定、社会安全也就无从

谈起。目前国家针对二次供水设施提出必须满足反恐安全的要求(详见公安部卫生部等四

部委《关于加强和改进城镇居民二次供水设施建设和管理确保水质安全的通知》)，将保障

二次供水安全提升到改善民生和国家反恐战略的高度，因此，需要对水箱设置有效的安全

防护装置及报警装置。

发明内容

[0003] 针对现有技术中存在的上述问题，本发明提供一种反恐防投毒安全水箱，其采用

两级舱门开锁模式，能够有效保护水箱，并具有实时报警功能，有利于保障人民群众安全，

从而从根本上杜绝蓄意破坏水箱或向水箱投毒等恶性事件的发生。

[0004] 本发明提供一种反恐防投毒安全水箱，包括箱体和舱门，所述舱门设计于箱体上，

还包括现场机械锁、远程电子锁和无线路由器，所述远程电子锁通过无线路由器连接远程

管理平台，所述舱门与箱体之间通过现场机械锁和远程电子锁双重锁合。

[0005] 进一步地，所述远程电子锁和无线路由器设计于舱门的内表面，并均密封于密封

盖内。

[0006] 进一步地，还包括振动传感器和声光报警器，所述振动传感器连接所述声光报警

器。

[0007] 进一步地，所述振动传感器通过所述无线路由器连接所述声光报警器。

[0008] 进一步地，还包括云摄像机，所述云摄像机通过所述无线路由器连接振动传感器。

[0009] 进一步地，所述振动传感器设计于舱门的内表面，并密封于所述密封盖内，所述声

光报警器设计于舱门的外表面的角落处。

[0010] 进一步地，所述云摄像机设置于箱体上并靠近舱门的位置处或通过立杆单独设置

于箱体之外，所述云摄像机的拍摄角度正对舱门设置。

[0011] 进一步地，还包括应急电源供电系统，所述远程电子锁、振动传感器、声光报警器、

无线路由器和云摄像机均连接应急电源供电系统。

[0012] 进一步地，所述现场机械锁采用旋转锁机构。

[0013] 进一步地，所述旋转锁机构包括可插设于舱门的外表面的旋转轮，还包括设置于

舱门的内表面的齿轮结构和一个以上齿条，所述旋转轮通过旋转与所述齿轮结构传动，所
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述齿轮结构啮合所述齿条，通过旋转轮的旋转能够使齿条于所述箱体内壁和舱门内壁之间

前后移动，进而锁合或开锁。

附图说明

[0014] 图1为本发明提供的一种反恐防投毒安全水箱的整体结构示意图；

[0015] 图2为本发明提供的一种反恐防投毒安全水箱的局部放大图(打开舱门)；

[0016] 图3为本发明提供的一种反恐防投毒安全水箱的局部再进一步放大图(关闭舱

门)；

[0017] 图4为本发明提供的一种反恐防投毒安全水箱的局部放大透视图；

[0018] 图5为本发明提供的一种反恐防投毒安全水箱的局部再进一步放大图(打开舱

门)；

[0019] 图6为本发明中舱门内壁上采用旋转锁机构的齿轮机构及齿条结构示意图。

具体实施方式

[0020] 为使本发明实施例的目的、技术方案和优点更加清楚，下面将结合本发明实施例

中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完整地描述，显然，所描述的实施例是

本发明的一部分实施例，而不是全部的实施例。基于本发明中的实施例，本领域普通技术人

员在没有做出创造性劳动的前提下所获得的所有其他实施例，都属于本发明保护的范围。

[0021] 本发明提供一种反恐防投毒安全水箱，如图1至图5所示，包括箱体1、舱门2、现场

机械锁3、远程电子锁、振动传感器、声光报警器4、无线路由器、云摄像机5和应急电源供电

系统。

[0022] 所述箱体1与现有小区内使用的不锈钢材质的二次供水水箱大体相同，采用具备

认证证书的食品级不锈钢，容水量在40-80cm3之间，设计的不同之处在于搭配使用的舱门

和锁具，现有的水箱一般为通过非常简单的机械锁直接于箱体外表面锁合舱门与箱体，因

此，由于箱体的其他位置均为整体成型的不锈钢材质构成，破坏的难度非常高，进而舱门2

和锁具部分成为非常薄弱的环节，很容易被不法分子破坏。

[0023] 本发明中舱门2靠近箱体1的某一侧角落设计，舱门2上设置有锁具，该锁具通过双

重解锁方式进行开启和锁合，具体包括远程电子锁和现场机械锁3，远程电子锁采用远程电

子方式提供密码进行解锁或直接通过远程电子方式解锁，其设计于舱门2的内表面，可以避

免被外力破坏，其通过无线路由器联网(无线路由器也一起搭配设计于舱门的内表面)，通

过无线路由器远程无线连接对应提供该锁具开合管理的远程管理平台(即云端管理单位)，

进而控制开锁或锁合时的数据传输。以上远程电子锁为现有成熟产品，于此不再赘述。所述

无线路由器优选为4G无线路由器。现场机械锁2一般采用钥匙式明锁，设计于舱体和舱门的

外表面，需要专业人员持匹配的钥匙开启，也可以采用其他形式的机械锁具。远程电子锁及

现场机械锁在日常工作情况下处于常闭状态，开启舱门2时需要同时进行远程电子密码解

锁及现场机械钥匙开启的双重解锁路径，无双方确认，无法打开舱门2，从而能够有效的舱

门2与锁具，进而保护箱体1内的水质安全。

[0024] 所述振动传感器、声光报警器4均安装于安全防爆式舱门2上，具体地，所述振动传

感器设计于舱门的内表面，避免被外力破坏，所述声光报警器4设计于舱门2外表面的任意
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角落处，其连接(通过无线路由器无线连接或通过线体直接连接)振动传感器，当非法用户

尝试通过暴力开锁或破坏水箱的舱门产生振动，且振动达到一定级别时，振动传感器启动，

自动感测到振动信号，通过关联声光报警器进行声光报警，对破坏者进行警告和威慑。同时

设置于箱体上并靠近舱门1的位置处或通过立杆设置于箱体外部的拍摄舱门1位置图像的

云摄像机5，该云摄像机5通过无线路由器无线连接振动传感器，进而在振动传感器启动并

获得振动信号后，振动传感器将该信号发送给云摄像机5，云摄像机5在获得该信号后自动

对舱门2位置拍照，该云摄像机5连接着无线路由器，通过无线路由器直接将所拍摄的照片

上传至管理单位服务器以及物业服务器进行报警，管理单位以及物业工作人员在获得报警

信息后人工判别并处理该报警是否属误报警还是非法闯入及破坏等行为，并于管理单位服

务器以及物业服务器中生成报警记录。通过以上设计可以使危险行为及时发现、及时处理，

避免由于无人监视水箱而造成破坏行为猖獗的问题出现，也解决了现有监控系统仅能进行

监控而无法智能报警的问题。

[0025] 所述远程电子锁、振动传感器、声光报警器4、无线路由器和云摄像机5均连接应急

电源供电系统即UPS不间断电源，可在断电情况下的保障安全监控，该UPS不间断电源可以

一同设计于舱门的内表面，防止被外力破坏。

[0026] 所述舱门内表面设计的远程电子锁、振动传感器、无线路由器和UPS不间断电源均

通过一防水隔离盖盖设，避免与箱体内部的水接触，起到绝缘及不受潮的作用。

[0027] 所述舱门2为安全防爆式舱门，其四周采用全密封设计，所搭配的舱门2、现场机械

锁3、远程电子锁、振动传感器、声光报警器4、无线路由器以及应急电源供电系统可以成型

为一体式结构，以保证其中电器控制部分绝缘及不受潮。所述安全防爆舱门还可以设有限

位装置，设定舱门可开启的极限位置。

[0028] 如图6所示，所述舱门外部设计的现场机械锁3可以采用旋转锁机构，即于舱门外

部搭配使用采用旋转轮进行开启或锁合的结构，包括可插设于舱门2的外表面的旋转轮，以

及设置于舱门的内表面的齿轮结构6和一个以上齿条7.该旋转轮可插拔地设计于舱门的外

表面，等同于现场机械锁的钥匙。在开锁时将旋转轮插设于舱门外部对应的齿孔处，当锁合

后再将旋转轮取下。舱门的内表面设计有与所述旋转轮传动的齿轮机构6，通过齿轮机构6

的齿轮传动，带动相啮合的齿条7前后移动，进而可以将齿条7移动位置，当移动齿条7至与

舱门2边缘相对应箱体1的内壁处，则完成机械锁锁合，当移动齿条7由箱体1内壁处移动回

归至舱门2内表面位置，则完成现场机械锁3的开锁。该现场机械锁3由于需要专用的旋转轮

才能旋转移动齿轮机构6和齿条7，因此有一定的阻力，一般的工具很难撬开，可以达到保险

柜的安全等级，并搭配使用远程电子锁联动，一般需要通过无线路由器提前无线连接远程

管理平台确认打开电子锁后，再通过旋转轮开设旋转锁机构。

[0029] 本发明提供的密闭式水箱配备成型为一套坚固可靠、耐冲击破坏、具有实时报警

功能的反恐防投毒一体化专用装置，通过两级打开舱门模式、强迫管理、定点监控模式以及

配备应急电源供电系统(配备UPS不间断电源)，很好的保障了水箱的安全使用。

[0030] 所述强迫管理和定点监控模式是指本发明通过振动传感器在异常破坏下产生振

动而启动声光报警装置自动报警的功能实现，实现声光报警器与云摄像联动，云摄像机与

报警灯+声音报警器动态协作报警布控的防爆级别一体式。

[0031] 以上仅为本发明的优选实施例而已，并不用于限制本发明，对于本领域的技术人
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员来说，本发明可以有各种更改和变化。凡在本发明的精神和原则之内，所作的任何修改、

等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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图1
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图2

图3

说　明　书　附　图 2/4 页

8

CN 107965007 B

8



图4

图5
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图6
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