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L'invention concerne un dispositif de prise
de vues, ou caméra, pour la réalisation de microfiches.

Devenue un support documentaire essentiel, une
microfiche est un film photographique en feuille rectan-
gulaire comportant une ou plusieurs micro-images (qui
nécessitent un grandissement pour 1l'observation) et une
zone d'en-téte ou titre destinée 3 recevoir des infor-~
mations d'identification et de repérage lisibles & l'oeil
nu. On appelle "partition” la disposition des micro-
images en lignes et colonnes sur la microfiche.

On a déja proposé des caméras microfiches,
notamment dans le brevet francais N° 1 597 612. Les
caméras connues jusqu'd maintenant pour 1l'usage profes-
sionnel (haute qualité& de reproduction) sont'spécia—
lisées, c'est-3a-dire qu'elles sont incapables, sans
modifications profondes, de s'adapter a tout travail
particulier de prise de vues.Cette adaptation nécessite,
en particulier :

- le changement facile de partition, parmi les diffé-
rentes partitions'normalisées, uniformes, variables,
ou type C.0O.M. & partir de documents papier,

- 1la reproéuction de microfiches pré&existantes ou
"transposition" de films,
- la possibilité de passer du format simple au double
format de micro-images lors de l'élaboration d'une
méme microfiche,
- 1'aptitude 3 traiter aussi bien du film enrouleau que du
film prédécoupé au format des microfiches.
La présente invention vise essentiellement a
fournir une caméra modulaire améliorée qui satisfasse
au mieux ces différents besoins, et ce 3 l'aide de moyens
aussi simples et sfirs que possible, en m&me temps
qu'économiques au plan de la fabrication.
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A la base, la caméra proposée comprend un bati
muni d'une platine horizontale possé&dant une face supé-
rieure plane couverte par un capot &tanche a la lumiére,
ainsi que sous le capot de moyens de déplacement'X—Y d'un
bloc porte-film sur cette platine, bloc porte-film qui
est apte 3@ maintenir un film photosensible au voisinage
de la face supérieure de la platine, parallé&lement a
celle-ci, et qui est mobile de fagon index&e pour dé-
placer le film au-dessus d'un poste de prise de vues
ménagé dans la platine, afin de permettre l'impression
sur le film d'une succession d'images élé&mentaires
rangées selon une partition choisie parmi différentes
partitions d'images &élémentaires admissibles sur la
microfiche.

Selon une caractéristique importénte de la
présente invention, les moyens de déplacement X~-Y com-
prennent un guide iongitudinal solidaire de la platine,
supportant une extrémité d'un chariot transversal dont
1'autre extrémité& repose sur la platine, un entrafnement
en X de ce chariot dans le sens du guidage longitudinal,
par un premier ensemble moteur pas & pas et vis sans fin,
venant en prise sur un premier curseur solidaire de
1'extrémité du chariot, tandis que le chariot porte &
son tour un entrainement Y dans le sens transversal par
un second ensemble moteur pas 3 pas et vis sans fin
venant en prise sur un second curseur lequel est donc
mobile pasvé pas en X et en Y de fagon commandée, et le
bloc porte-film est muni de patins-supports aptes a
glisser 3 frottement sec sur la face supérieure de la
platine, tandis qu'il est monté& solidaire du second
curseur horizontalement en X et en Y, et libre verti-
calement par rapport a& celui-ci.

Selon une autre caractéristique de 1l'invention,
le bloc porte~-film est apte & recevoir deux magasins
dérouleur et enrouleur de film en rouleau, tandis que sont
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également prévus dans la platine deux passages aptes

a étre équipés en partie inférieure de deux magasins

de microfiches prédécoupées.

Selon une caractéristique &galement importante
de l'inventioh, au niveau du poste de prise de vues, la
platine est agencée pour définir sous sa face supérieure
plane un couloir ol coulisse de fagon commandée un chariot
vorte-fenétres de nrise de vues, qui comporte des alvéoles en
dent de scie tournés vers le haut définissant deux
emplacements de cadre porte-fenétres , aptes a sup-
porter respectivement deux fenétres différentes,
tandis que les cadres porte-fenétres reposent chacun
par quatre tétons latéraux dans les alvéoles, deux de
ces tétons &tant plus longs que les autres. Enfin, sont
prévus quatre tétons verticaux fixes solidaires de la
platine, tandis que 1l'appui de deux des tétons plus longs
sur deux des tétons fixes fai£ monter 1'un des cadres
porte~fenétres sur une paroi en dent de scie de ses
alvéoles pour l'amener en position de prise de vues.

D'autres caractéristiques et avantages de
1'invention apparaitront dans la description détaillée
qui va suivre, ainsi que sur les dessins annexés, sur
lesquels : '

- la figure 1 illustre schématiquement 1l'architecture
générale de la caméra selon la présente invention ;

- la figure 2 illustre schématiquement un exemple de
constitution d'une microfiche ;

- la figure 3 est une vue en perspective illustrant le
mécanisme d'entrainement du bloc porte-film ;

-~ les figures4A & 4C sont trois vues correspondantes
montrant de maniére détaillée la réalisation du
chariot porte-~ fenétres H

- les figures 5A et 5B montrent les systémes optiques
placés sous la platine supérieure de la caméra ;

- la figure 6 est le schéma de principe des circuits
électroniques associés a la caméra de l'invention ;
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- la figure 7 est un schéma électronique plus détaillé
montrant la commande de déplacement en X et en Y du
bloc porte-film ; et

- la figure 8 est un organigramme montrant comment
s'effectue la suite de prise de vues relative a une
microfiche donnée.

Sur la figure 1, on voit le bati BA de la

.caméra. En partie supérieure, ce b&ti est muni d'une

platine PT horizontale, possédant une face supérieure

_ plane recouverte par un capot &étanche & la lumi&re noté

CAP. A l'intérieur du capot sont prévus des moyens de
déplacement X-Y (non représentés sur la figure 1) d'un
bloc porte-film BPF. Le bloc porte-film est apte a
maintenir par aspiration un film photosensible MF au
voisinage de la face supérieure de la platine, paral-
lélement 3 celle-ci. De surcroit, le bloc porte-film
BPF est mobile de fagon indexé&e pour déplacer le film
au-dessus d'un poste de prise de vues ménagé dans la
platine, au-dessus d'une lentille objectif principale
notée LO, qui sert 3 la prise de vues pour les micro-
images élémentaires de la microfiche. On comprend
immédiatement que le déplacement index& du bloc porte-
film va permettre 1l'impression sur le film d'une suc-
cession d'images &lémentaires rangées selon une parti-
tion. Cette partition devra pouvoir &tre choisie parmi
différentes partitions d'images élémentaires admissibles
sur la microfiche.

En baé, est prévue une table inférieure TI,
susceptible de recevoir un document a reproduire noté
VP, en position convenable par rapport a la lentille
objectif LO. Le bdti suvpérieur est mobile
verticalement sous l'effet d'un dispositif de guidage
et d'entrainement, constitué par exemple de vérins VHI1
et VH2. La réalisation du mouvement du bati
supérieur 3 l'aide de ces vérins est considér&e comme

connue de 1l'homme de l'art.
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On voit encore sur la figure 1 un magasin MPF,
qui peut servir 3 stocker du film photographique pré-
découpé au format des microfiches. Derridre ce magasin
en est situé un autre, qui recevra les microfiches apreés
l'impression des micro-images et du titre.

La figure 2 illustre schématiquement une micro-
fiche MF, qui comporte une partie d'en-t8te, ainsi qu'une
partie de micro-images. On voit immédiatement que ces
micro-images pourront &tre reproduites soit avec un cadre
simple, soit avec un cadre double.

Les microfiches sont normalisées au format A6,
mesure 148 mm x 105 mm. Sur la base de ce format, on
utilise des partitions uniformes de 98 vues simples ou
49 vues doubles, ou encore de 60 vues simples ou 30 vues
doubles. On utilise &galement des partitions variables
de 32 vues simples ou 16 vues doubles. Enfin, dans le
cas de documents directement &dités sur imprimantes
d'ordinateur, on utilise aussi des partitions 3
420 vues ou 270 vues simples (partition type COM).

La figure 2 illustre & titre d'exemple le cas
d'une partition 3 98 vues simples ou 49 vues doubles.

On se rappellera aussi qu'il est souhaitable de pouvoir
passer & l'intérieur d'une méme microfiche du cadre
simple au cadre double.

La figure 3 illustre le dispositif d'entrafne-
ment du bloc porte-film BPF, sur la platine PT, le capot
étant enlevé. _

Sur la platine PT est monté& un guidage longi-
tudinal ou guidage en X, constitué 3 une extrémité d'une
équerre GX1 fix&e sur la platine, et 3 1l'autre extrémité
d'un bloc vertical GX3. Entre ces deux parties est montée
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une tige de guidage GX2, sur lagquelle coulisse par l'iter-
médiaire de deux douillesd bille DBX un chariot,
en forme générale de T, et constitué d'une partie
longitudinale TY2 courte, solidaire d'une partie trans-
versale longue TY1l. A 1'opposé de cette partie TY1, se
trouve monté solidairement de la pi&ce TY2 un &crou
curseur CX, qui vient en prise sur une vis sans fin VX,
actionné par un moteur pas 3 pas MX solidaire du bloc
GX3. On voit immédiatement que le moteur MX va pouvoir
commander un mouvement pas 3 pas du chariot TY1l, TY2
dans la direction X.

‘A 1l'autre extrémité de la pi2ce transversale
longue TY1 est monté& un flasque TY3, qui supporte un
second moteur pas i pas noté& MY, et qui est muni en
partie inférieure d'une équerre TY4 se terminant par
une roulette TY5 apte & venir reposer et rouler sur la
face supérieure de la platine PT. Le moteur pas a pas
MY entraine une vis sans fin VY, paralléle 3 la piéce
TY1l du chariot, et sur cette vis sans fin VY coulisse
un &crou curseur CY, muni latéralement de deux glis~
siéres GZ1 et GZ2 dans lesquelles se déplacent & trans-
lation verticale deux coulissots solidaires du bloc
porte~film BPF. Enfin, en partie inférieure de la piéce
TYl est prévu un rail de section rectangulaire allongé
verticalement, noté GY1l, et sur lequed viennent en prise
de part et d'autre des galets tels que GY21 et GY22
monté&s sur le bloc porte~film BPF.

I1 apparalit donc que le bloc porte-film BPF
est monté solidaire du second curseur CY horizontalement
en X et en Y, mais qu'il est libre verticalement par
rapport a celui-ci.

D'une maniére générale, le bloc porte~film est
constitué d'un bati BPF10, solidaire de deux longerons
BPF11 et BPF12 parall2les 3 la direction X, et sous
lesquels sont monté&s deux patins-supports, dont un seul,
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BPF21, est visible sur la figure 3. Ces patins~-supports
viennent en appui a frottement sec sur la face supérieure
de la platine PT. Entre les deux patins est monté&e une
plaque perforée permettant le maintien par aspiration
du film photosensible, de maniére connue en soi.

Dans un mode de réalisation particulier, la
platine PT est réalisée en alliage léger, de densité
2,8, et non corrodable, tel que celui founi sous la
dénomination "ALUMAX". Aprés découpage des orifices
convenables, et usinage blanc de la face supérieure de
la platine, celle~ci fait 1l'objet d'un traitement
thermique spécial comportant addition superficielle
d'un lubrifiant sec a base de molybdéne. De leur co6té,
Yes patins tels que BPF21 sont réalisés en acier dur allié
a 90 kilos. Il est considéré actuellement que le coef~
ficient de frottement statique aussi bien que dynamique
entre les patins et la face supérieure de la platine
doit &tre inférieur a 0,30.

D'autres alliages légers, ainsi que d'autres
revétements de frottement sec peuvent &tre envisagés,
notamment des revétenents d base de sulfure de
titane, pourvu que 1l'on conserve un coefficient de
frottement suffisamment faible.

Dans ces conditions, et de fagon a priori
étonnante, il a &té observé que l1l'on peut réaliser un
excellent positionnement du bloc porte-film, ainsi que
du film par rapport & la face supérieure de la platine,
bien que le mécanisme d'entrainement en X et en Y ne
soit pas directement solidaire de ce bloc porte-film.
I est indiqué 3 cet &jard que pour la bonne constance de lisibilité
des images, le positionnemenﬁ vertical doit &tre effectué
avec une précision d'environ 2/100 de mm.

Dans une variante de constitution de la R
platine, on pourra réaliser éelle—ci en d'autres
matidres légéres, notamment des matidres synthétiques,
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convenablement revétues pour respecter la condition
de faible frottement ainsi que de longévité pour le
déplacement & frottement sec du bloc porte-film BPF
sur la face supérieure de la platine.

Enfin, la figure 3 fait également apparaitre
deux orifices PT11 et PT12, qui servent au passage
de films prédécoupés au format des microfiches, & partir
d'un magasin débiteur et d'un magasin ré&cepteur fixés
sous la platine, et non représentés ici (1'un des
magasins est vu sur la figure 1). -

' L'autre mode d'alimentation en film, 3 partir
d'un rouleau de film, est &galement représenté
sur la figure 3, puisque 1l'on voit sur les longerons
BPF11l et BPF12 du bloc porte-film deux magasins MR1l et
MR2, 1'un débiteur, et l'autre récepteur. Il est prévu
sur 1'un des magasins un dispositif de retenue du film,
et sur 1'autre un moteur d'entrainement, noté MMR1
sur la figure 3.

Des liaisons électriques non représentées.
relient les différents moteurs & la partie fixe de 1la
platine. De méme; une liaison pneumatique relie le
plateau d'aspiration du bloc porte-film 3 la partie

‘fixe de la platine.

Enfin, on prévoit des dispositifs électriques
de butée précise sur des dispositifs de guidage en X et

-

en Y, de facon a obtenir des références de position
pour le travail des moteurs pas a pas. Ces dispositifs
sont par exemple des détecteurs opto-é&lectroniques
précis, associ&s en bout de course & des détecteurs
électromécaniques stoppant par sé&curité le fonction-
nement des moteurs pas ad pas.

On se référera maintenant aux fiqures 4A a 4C,
qui font apparaitre le mécanisme de fenétres, situé
sous la platine PT, au droit de l'emplacement de prise

de vues principale pour la réalisation des micro-images.
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Sur les figures 4B et 4C, on distingue en LO
la face arriére de 1l'objectif de prise de vues. Autour
de cet endroit, la face inférieure de la platine PT est
‘&chancrée pour définir un couloir longitudinal, fermé
en partie inférieure par une embase BD. La figure 4A
montre seulement, en vue de dessus, l'embase BD avec
les él&ments définissant la fendtre ., la platine PT
&tant enlevée.

Dans le couloir ainsi défini par la platine PT
et lembase BD coulisse un chariot porte-~fenétres
noté& généralement CPD. Ce chariot se présente sous la
forme d'un cadre allongé, dont les grands c&btés sont
munis d'alvéoles orientés vers le haut, en forme de
dent de scie. On distingue sur la figufe 4B un alvéole
défini par la rampe CPD30, et par la rampe plus accentuée
CPD31l. Un autre alvéole est défini par la rampe CPD32,
paralléle 38 la rampe CPD30, et suivie d'une autre rampe
plus accentuée en sens inverse. Immé&diatement aprés,
on trouve encore un autre alvéole défini par une rampe
accentuge suivie d'une rampe CPD4C symétrigue des rampes
CPD30 et CPD32. Enfin, dans la partie droite de la figure
4B, un dernier alvéole est défini par la rampe accentuée
CPD41, suivie de la rampe CPD42 paralléle 3 la rampe CPD40.
L'autre grand c6té du chariot porte-fenétres CPD est
équipé de la mé&me maniére.

Les alvéoles associés 3 CPD30 et CPD32, et les
alvéoles identiques situés de l'autre cbté du chariot
définissent un emplacement de cadre porte-fenétres,
ce cadre porte-fenétres étant noté PDl. Le cadre PD1
supporte 3@ son tour une fenétre D1, correspondant par
exemple au format d'image simple de la microfiche. Le cadre PD1
comporte lat&ralement des tétons allongés PDl1l1 et PD12,
et des tétons plus courts PD13 et PD14, qui en l'absence
de toute autre socllicitation viennent se placer au fond
des alvéoles CH30 et CPD32. De la mé&me maniére, un autre
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cadre porte-fenétres PD2 repose par ses tétons PD21

3 PD24 au fond des alvéoles définis par les rampes
CPD40 et CPD41. Cet autre cadre PD2 supporte une autre
fen8tre D2, qui correspond par exemple au double format
de la partition de la microfiche.

On notera enfin que sont prévus, d'une maniére
symétrique par rapport au poste de prise de vues, quatre
tétons verticaux not&s BD11l 3 BD14, et illustrés en
particulier sur la figure 4A. Ces tétons sont solidai-
res de l'embase BD. Ils vont permettre la mise en
place de 1l'une ou l'autre des fenétres en position
de travail.

A cet effet, l'ensemble du chariot CPD est
mobile sous l'effet d'un dispositif de traction compre-
nant une crémailld&re et un pignon accouplés a un moto-
réducteur (non représentés). Des dispositifs opto-
électroniques CPD12 et CPD22 sont &galement prévus pour
arréter le monoré&ducteur en fins de course du chariot.

Dans la position illustrée sur les figures
4A et 4B, c'est le porte-fenétres de droite qui est
en position de travail. On notera que ces té&tons PD11
et PD12 sont venus en but&e sur les tétons verticaux
BD11 et BD12, moyennant quoi le cadre porte-fenétres
PD11 est monté sur les rampes CPD30 et CPD32, pour
venir en butée sur l'usinage inférieur de la platine
PT, et amener ainsi la fen&tre en affleurement surla
face supérieure de la platine, juste au-dessous du
plan de film noté PF.

Pour changer de fenétre (et donc de partitionm),
la manoeuvre est trés simple, il suffit d‘'actionner le
déplacement du chariot vers la gauche, moyennant quoi
le cadre porte-fen&tres PD1 redescend dans ses alvéoles,
ce qui lui permet de passer a nouveau dans le couloir
ménagé entre l'embase BD et la platine PT. D&s que l'autre cadre
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porte-~fenétres PD2 a suffisamment avancé vers la
gauche, ses tétons allongés horizontalement PD21 et
PD22 viennent en butée sur les tétons verticaux BDI13
et BDl4, ce qui 13 encore va solliciter le cadre porte-
fenétres PD2 & monter sur les rampes CPD40 et CPD42,
par ses tétons tels que PD24 et PD25, aprés quoi il va
d son tour venir en butée sous la platine au niveau du
poste de prise de vues, et amener ainsi 1'autre fenétre
D2 en position de travail.

On obtient ainsi d'une manidre simple un
positionnement trés précis de deux fenétres de taille
différente au niveau de poste de prise de vues des’
micro-images.

Sur la figure 4A, on voit &galement un volet
obturateur VO, qui est mobile dans un plan horizontal, sous
l'effet d'une came VOl actionnée par des moyens non
représentés, pour permettre 1l'exposition.

Ce dispositif obturateur étant situé 3 1'inté-~

rieur méme de 1la platine, il apparaft immédiatement que

la partie située au-dessous de la platine peut rester
expos&e suffisamment 3 la lumidre pour le travail de
1'opérateur.

En référence aux figures 5A et 5B, on décrira
maintenant bri&vement les dispositifs placés sous la
platine PT. Au niveau du poste de prise de vues principal
PVE est placée la lentille objectif LO d&ja citée, qui
est montée sur une équerre L0110, mobile .3 coulissement
vertical par un coulissot LOll sur une autre &querre
LO12 solidaire de la plaque intermédiaire PI paralléle
3 la platine. Egalement sur cette &querre LO12 est monté&
un pivot LO21 qui supporte un bras L020 dont une extré-

- mité vient actionner par une butée micrométrique LO22 un

déplacement vertical de la lentille objectif, tandis que
son autre extrémité est munie dun galet L023, actionné

par une came de mise au point elle-méme manoeuvrée par un
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fil dont une extrémité est reliée & la partie fixe du
bati. Ce qui permet d'ajuster la position de la lentille
LO en fonction de la position du bati supérieur de la
figure 1. De maniére trés simple, on réalise par 13 une
mise au point automatique.

La figure 5A fait également apparaitre un.
poste de prise de vues auxiliaire, noté& PVT, qui sert
a la prise de vues pour le titrage. Une table spéciale
notée TT1 recoit les informations qui doivent constituer
l'en-téte ou titre de la microfiche. Cette table TT1
est surmontée d'un dispositif d'éclairage et de
canalisation de faisceau convenable, constitué par
les pidces TT20 & TT23. Un réflecteur allongé transver-
salement a la figure 5A, noté RR1, renvoi 1'image de
la bande d'en-t&te vers la lentille d'en-téte LOT,
qui est suivie 3 nouveau d'un miroir de renvoi RR2Z,
lequel dirige l'image vers le poste de prise de vues
PVT.

La figure 5B est une coupe de la fighre 5A
suivant 1l'axe optique du systéme optique de titrage.
Elle permet de mieux comprendre la géométrie des
organes TT20 3 TT23, ainsi que de voir le dispositif
de positionnement précis des informations de titre, a
1'aide d'un cadre rectangulaire défini par les piéces
Tr10, TTllet TT12.

La figure 6 illustre maintenant le schéma de
principe de 1'électronique associé a la caméra selon
1l'invention.

~ Des blocs 66 et 67 servent respectivement
d'unitésde commande pour les moteurs pas & pas MX et MY.

A titre de réalisation détaillée, le moteur
MX peut &tre le modéle 34 PMC 006 disponible en France
auprés de la société& SOCITEC. Le moteuf MY, qui entrafine
une charge moindre, peut &tre le modéle 23 PMCH 302
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disponible auprés de la méme socidté. Les unités de
commande 66 et 67 peuvent alors &tre regroupées dans le
dispositif dit "Translateur & ré&gulation de courant 1055"
vendu par la méme société. Ces moteurs travaillent i
200 pas par tour, et peuvent &tre command&s en demi-pas,
et associés 3 une vis au pas de 5 mm, et de diamétre 12 mm.
La fréquence des pas des moteurs s'&tablit alors au
niveau maximal 3 13 333 Hz.

Les unités 66 et 67 sont respectivement com~
mandées par des modules de déplacement suivant 1l'axe X
et suivant 1l'axe Y 61 et 62. Ceux-ci sont sous les ordres
de 1l'unité de contrdle 60, qui leur envoie des ordres
de validation de déplacement ainsi que d'adresse et de
remise 2 z&ro, en X pour le module 61 et en Y pour le
module 62. Inversement, ces modules envoient des infor-
mations d'arrét moteur X ou d'arr&t moteur Y, en dernildre
colonne ou en dernidre ligne, en direction de l'unité de
contrdle 60.

) L'unité de contrdle 60 envoie &galement des
ordres d'autorisation d'aspiration ou de fin d'aspiration
a un dispositif 63 qui commande le mécanisme d‘'aspiration
incorporé au bloc porte-film. L'unité de contrdle 60 agit
encore sur le module de prise de wvues 64 pour les docu-
ments et le titre, en délivrant & ce. module une auto-
risation de prise de vues, et en recevant de celui-ci
une information de fin de prise de vues. Le module 64
agit sur les obturateurs 68 pour la prise de vues, et
4 la fin de la microfiche pour le titre.

Enfin, 1'unité de contrdle 60 pilote un
organe 65 destiné & l1'affichage de la position de la
vue sur la microfiche.

On se référera maintenant & la figure 7, qui
illustre schématiquement la construction de 1l'un des
modules de déplacement 61 et 62.
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Sur cette figure 7, un bloc 70 définit une
information indiquant que l'opération précédente est
terminée. L'excitation de ce bloc 70 fait avancer un
compteur d'adresse 71, qui actionne une mémoire morte
de déplacement 72. La mémoire morte de dé&placement 72
dépend naturellement de la partition & exécuter dans
les microfiches. On voit immédiatement qu'avec une
pluralité de mémoiresmortes, on peut satisfaire un
grand nombre de partitions. Pour chaque adresse, qui
correspond donc au centre de l'emplacement de micro-
images suivantes, la mémoire de déplacement 72 va
définir une position 3 atteindre que l'on a noté A sur
la figure 7, et qui est appliguée & un comparateur 73.

En retour du bloc 79, réunissant les blocs
66 et 67 de la figure 6, il vient sur un compteur
absolu 74 la position actuelle du bloc porte-film,

. position qui est notée B. Le comparateur 73 ind;que a

une unité 75 si A est supérieure ou inférileure a& B, le
bloc 75 définissant alors un sens de déplacement pour
1'unité de commande 79. Il définit &galement une infor-
mation A différente de B, qui est appliqué&e & une porte
ET 76 recevant par ailleurs d'un bloc 77 incorporé a
l'unité de contrdle une autorisation de déplacement,
ainsi que de 1'unité de commande 79, la sortie d'un
oscillateur destiné 3 définir la fréquence de commande
des moteurs pas 3 pas. Si A est différente de B, si un
déplacement est autorisé&, on appliquera alors par la
sortie de 76 des impulsions de commande & 1l'unité 79
qui actionne en conséquence le moteur X ou le moteur Y,
dans le sens défini par le bloc 75. .

‘ De cette manidre, on atteint rapidement dans
le compteur absolu la valeur de B &gale & A. A ce moment,
le déplacement du moteur pas a pas intéressé cesse, et
une information A égale B est dé&livrée par le comparateur

‘73 au dispositif de validation de prise de vues 78

incorporé 38 l1'unité& de contrdle 60.
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Ce schéma de la figure 7 montre trés claire-
ment que, une fois résolus ies problémes mécaniques de
positionnement précis du bloc porte-~film au dessus de
la platine, une disposition & moteur pas & pas permet
d'une manidre trés simple de s'adapter a tout type de

partition sur la microfiche, par simple sélection de

la mémoire morte 72.

On va maintenant détailler en référence a
1l'organigramme de la figure 8 les opérations qui inter-
viennent pour les prises de vues sur une microfiche.

L'opérateur actionne tout d'abord un bouton-
poussoir de marche, qui est surveillé&, et définit le
premier pas 80 de l'organigramme de la figure 8.

Aprés cela, intervient un test 81 qui
examine si le film photosensible est délivré en rouleau
(R/R), ou bien par microfiche pré&iécoupée(PF). S'il s'agit
de fiim prédécoupé, on va direCtement vers 1l'é&tape 82,'
qui amé&ne le bloc porte-film en position de déchargement
de la microfiche précé&dente sur le magasin récepteur
de microfiche déja exposé. Apré&s cela, 1'étape 83 attend
que 1l'opérateur actionne le bouton-poussoir de début de.
cycle. Tant que celui-ci n'est pas actionné, on reste
en arrét. Dé&s que le bouton-poussoir est actionné,
l'étape 85 am@ne le chariot dans la position de charge-
ment d'une microfiche vierge, qui est notée XO et YO
+ 154 mm. Les grandeurs X0 et YO définissent des réfé-
rences de poéition établies 3 1'intérieur de 1l'électro-
nique, d'une maniére connue en soi. .

Aprés cela, la microfiche est maintenue en
place par aspifation, et l1'&tape 86 définit un numéro
de colonne m &gal 3 1, et un numéro de ligne n &gal a 1
Jui aussi.

L'&tape 87 attend que 1l'opérateur actionne
le bouton-poussoir de prise de vues, pour amener le
chariot 3 la position X et Y correspondant aux indices
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m et n en cours, compte tenu de ce que définit la
mémoire morte de déplacement 72 de la figure 7. Avant
d'agir sur le bouton de prise de vues, l'opérateur
a naturellement placé le document a reproduire sur
1l'emplacement VP de la table inférieure TI illustrée
sur la figure 1, dans la position convenable par rapport
3 la lentille objectif LO. )

~ Tant que l'opérateur n'appuie pas sur "fin",
le test 88 va passer en 89, qui consiste & incrémenter
d'une unité 1l'indice m. Le test 90 surveille si l'indice
m est inférieur 3 la valeur maximum pour la partition
retenue. Si cette condition est réalisée, on retourne a
1'étape 87. Dans la cas contraire, 1'étape 91 passe &
la ligne suivante n = n + 1, en ré&tablissant le numéro
de colonne & la valeur n = 1. Le test 92 examine alors
si le nombre de lignes demeure inférieur 3 sa valeur
maximum. Si cette condition est vérifiée, on retourne a
l'étape 87. Si non, on passe & 1'étape 93 qui consiste.
3 la prise de vues pour le titrage, et am&ne le chariot
dans la position spéciale correspondante, qui est définie
ici par X0 + 228 mm et YO. Les modalités de prise de vues
"titre” s'effectuent également sur commande par bouton-
poussoir de 1l'opérateur, aprés mise en place du titre '
convenable sur la table TT1 de la figure 5A.

On examinera maintenant la variante ol le film
est disponible en rouleau . Dans ce cas, la sortie
du test 81 va vers l'étape 82 A, qui améne le chariot
en YO et XO + 154 mm. Aprés cela, le test 83A attend
1*'indication de début de cycle par bouton-poussoir action-
né par l'opérateur. D&s que cet actionnement est vérifié,
1'&tape 85A réitére le positionnement du chariot en YO
et XO + 154 mm, aprés avoir effectué un enroulement du
film propre 3 amener au droit de 1l'emplacement de prise
de vues une quantité de film vierge correspondant au
format d'une microfiche. Aprés cela, on retrouve les
étapes 86 et suivantes précédemment décrites.
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Lorsgu'il y a lieu de changer en cours de
route entre le format simple et le format double de
micro-images, 1'unité& de contrdle 60 effectue des
opérations logiques simples permettant de déterminer
s'il reste sur la ligne en cours pour la micro-vue
un emplacement suffisant pour mettre une micro-image
au double format. Si cela est possible, une telle
image va pouvoir &tre prise, aprds que l'unité centrale
ait commandé le déplacement convenable du chariot porte-~
fenétres, de la maniére décrite en référence aux
figures 4A 3 4C.

Par ailleurs, les manipulations d'adresse
correspondant au passage du simple format au double
format et inversement peuvent &tre résolues d'une
maniére &légante au niveau de l'adressage de la mémoire
de déplacement 72, par des manipulations trés simples
sur les bits d'adresse, sous le contr8le de l'unité 60.

On voit donc maintenant que la caméra selon
la présente invention peut passer de fagon pratiquement
continue pour 1'opérateur du simple format au double
format.

D'un autre cdté&, leschangements de partitions
sont égalemént trés simples, puisqu'il suffit de changer
de mémoire de déplacement 72, ainsi que de disposer
au niveau du systéme porte-fenétres deux fenétres
correspondantes, ce qui s'effectue nar simple
emboitement sur leur suppG%t avec accés var le
dessus de la platine PT.

On a vu é&galement que la caméra selon linven-
tion peut traiter tout aussi bien du film en rouleau que
du film prédécoupé au format des microfiches.

* Enfin, les dispositions de la présente
invention sont facilement applicables 3 une caméra
transposeuse de microfiches, ou bien 3 une caméra réalisant
les microfiches monovues, sous réserve de prévoir
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un emplacement spécial et un systéme optique supplémen-
taire capable de travailler sur l'ensemble de la
microfiche en une seule fois.

Bien entendu, la présente invention n'est pas
limitée par le mode de réalisation décrit, mais s'étend

3 toute variante conforme a8 son esprit.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de prise de vues pour 1l'obtention

" de microfiches, comprenant un b&ti (BA) muni d'une

platine horizontale (PT) possédant une face supérieure
plane couverte par un capot (CAP) é&tanche 3 la lumiére,
ainsl que sous le capot de moyens de déplacement X-Y
d'un bloc porte-film (BPF) sur cette platine, bloc
porte-film qui est apte & maintenir un film photo-~
sensible (MF) au voisinage de la face supé&rieure de la
platine, parallélement 3 celle-ci, et qui est mobile

de fagon indexé&e pour déplacer le film au-dessus d'un
poste de prise de vues m&nagé dans la platiné, afin de
permettre l'impression sur le film d’une succession
d'images él&mentaires rangées selon une partition choisie
parmi différentes partitions d'images élémentaires
admissibles sur la microfiche, caractéris& en combinai-
son par le fait que les moyens de déplacement X-Y com~
prennent un guide longitudinal (GX1 3 GX3) solidaire

de la platine, supportant une extrémité d'un chariot
transversal (TY1, TY2) dont l'autre extré&mité& repose
sur la platine, un entrainement en X de ce chariot dans
le sens du guidage longitudinal, par un premier ensemble
moteur pas & pas (MX) et vis sans fin (VX), venant en
prise sur un premier curseur (CX) solidaire de 1l'extré-
mité& du chariot, tandis que le chariot porte a son tour
un entrainement Y dans le sens transversal par un second
ensemble moteur pas 3 pas (MY) et vis sans fin (VY)
venant en prise sur un second curseur (CY) lequel est
donc mobile pas 3 pas en X et en Y de facon commandée,
et par le fait que le bloc porte-film (BPF) est muni

de patins-supports (BPF21) aptes & glisser 3 frottement
sec sur la face supérieure de la platine, tandis qu'il
est monté solidaire du second curseur horizontalement
en X et en Y, et libre verticélement (GZ1, GzZ2) par
rapport a celui-ci.
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2, Dispositif selon la revendication 1, carac~
térisé par le fait que le bloc porte-film (BPF) est
apte 3 recevoir deux magasins (MR1, MR2) dérouleur et
enrouleur de film-rouleau, tandis que sont &galement
prévues dans la platine deux passages (PT11, PT12)
aptes & étre équipés en partie inférieure de deux
magasins de microfiches prédécoupées.

3. Dispositif selon 1l'une des revendications
1 et 2, caractérisé par le fait qu'au niveau durposte
de prise de vues, la platine est agencée pour définir
sous sa face supérieure plane un couloir oll coulisse
de fagon command&e un chariot porte-fenétres (cpD),
par le fait que ce chariot (CPD) comporte des alvéoles
en dent de scie tournés vers le haut (CPD30 & CPD32 ;
CPD40 & CPD42) définissant deux emplacements de cadre
porte-fenétres (PD1 ; PD2), antes a supporter res-
pectivement deux fenétres différents (D1 ; D2),
tandis que les cadres poxrte- fenétres (PD1 ; PD2)
reposent chacun par quatre tétons latéraux (PD12 i
PD14 ; PD21 3 PD24) dans les alvéoles, deux de ces
téions (pD11, PD12, PD21, PD22) &tant plus longs que
les autres, et par le fait que sont prévus quatre tétons
verticaux fixes (BD11 3 BD14) solidaires de la platine,
tandis que 1'appui de deux des té&tons plus longs sur
deux des t&tons fixes fait monter 1'un des cadres porte-
fenétres sur une parol en dent de scie de ses alvéoles
pour 1l'amener en position de prise de vues

4. Dispositif selon la revendication 3, carac~
térisé par le fait que 1l'obturateur est constitu& par
un volet (VO) mobile transversalement au chariot porte-
fenétres. |

5. Dispositif selon l'une des revendications
3 et 4, caractérisé par le fait que l'objectif de prise
de vues &lémentaires sur la microfiche (LO) est solidaire

d'un montage de mise au point automatique (LO10 a LO23)en
fonction de la position du biti supSrieur mobile supportant la platine.
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6. Dispositif selon 1l'une des revendications
1 8 5, caractérisé par le fait qu'il est prévu un poste
de prise de vuesauxiliaire pour le titrage (PVT),
associé 3 un systéme optigque (RR1, LOT, RR2) et i une
table de titrage (TT1) séparés.
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