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Przedmiotem wynalazku jest uklad automatycz-
nego sprawdzania ogranicznika udzwigu i podob-
nych sygnalizator6w wartosci krytycznej sluzacy do
kontroli polgczen czujnika i prawidlowo$ci dziala-
nia cze$ai elektronicznej oraz sprawdzania napieé
zasilajgcych ogranicznika wedlug patentu nr 49913.
"W przypadku zaistnienia awarii uklad automatycz-
nego sprawdzania sygnalizuje awarie i uniemozli-
° wia nonmalng prace dzwignicy wzglednie innych
chronionych urzadzen. Kazde urzadzenie a zwlasz-
cza elektroniczne o duzej liczbie elementéw moze
ulec uszkodzeniu. W przypadku ogranicznika udzwi-
gu, jego uszkodzenie moze spowodowaé przecigze-
nie a nawet uszkodzenie dzwignicy.
‘ Dotychczas zwiekszenie niezawodnosci urzgdzeh
elektronicznych uzyskuje sie przez stosowanie po-
dwdjnych zespolow pracujgcych  réwnolegle,
wzglednie przy podwéjnych zespolach, w razie usz-
kodzen jednych — ich funkcje automatycznie
przejmuja rezerwowe. Tego rodzaju rozwigzanie
w znacznym stopniu zwieksza koszt calo$ci urza-
dzenia nie dajgc pelnej gwarancji niezawodnosci
pracy. Stosowanie ukladéw sprawdzajacych obslu-
giwanych przez operatora diZwignicy albo przez
wyznaczonych do tego celu pracownikéw na sku-
tek mozliwo$ci ich pomylek i zaniedban réwniez
nie daje pelnej gwarancji stalej sprawnos$ci urzg-
dzenia.
Celem wynalazku jest uklad sprawdzajgcy, ktéry
niezaleznie od czynnikéw technicznych i ludzkich
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przeprowadza czeste kontrole ogranicznika i w
przypadku jego awarii uniemozliwia normalng pra-
ce dzwignicy, informujgc jednocze$nie o awarii.

Cel ten zostal osiggniety za pomocg dodatkowego
transformatora i dwoéch dodatkowych przekazni-
kéw tak polaczonych z ogranicznikiem udiwigu, ze
po kazdym wlgczeniu dzwignicy jeden z przekaz-
nikéw podstawia na wejsciu ukladu elektroniczne-
go w miejsce napiecia z czujnika odpowiednie na-
piecie z dodatkowego transformatora o wartosci
odpowiadajgcej napieciu z czujnika przy przecig-
zeniu. Zastosowanie ukladu sprawdzajgcego Wedlug
wynalazku przy minimalnym zwiekszeniu kosztéw
zabezpiecza przed uruchomieniem diwigniecy przy
niesprawnym ograniczniku udzwigu.

Uklad automatycznego sprawdzania ogranicznika
udzwigu zostal blizej wyjasniony w przykladowym
wykonaniu na rysunku.

Transformator Trl zasila pierwotne uzwojenie
czujnika skretnego A oraz przez uklady prostow-
nicze cze$é elektroniczng ogranicznika B. W sze-
reg z pierwotnym uzwojeniem czujnika wlgczone
jest pierwotne uzwojenie transformatora Tr2 ukla-
du sprawdzajacego. Wtérne uzwojenie transforma-
tora Tr2 przy normalnej pracy ogranicznika zwar-
te stykiem 2p2 wilaczone jest szeregowo z witér-
nym uzwojeniem czujnika A na wejsScie uktadu
elektronicznego B.

Zasilanie ogranicznika udZwigu brane jest z za
wylacznika gléwnego dzwignicy tak, ze kazde za-
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1gczenie dziwignicy powoduje pojawienie sie na-
piecia na pierwotnym uzwojeniu transformatora
Trl. Powoduje to zalgczenie przez styki 3pl i 1pl
przekaznika P2, ktérego normalnie zamkniety styk
2p2 rozwiera wtérne uzwojenie transformatora Tr2.
- Jezeli uzwojenia czujnika i przewody doprowadza-
jace nie sg przerwane — na wejSciu ograniczni-
ka B pojawia sie napiecie zmienne o amplitudzie
odpowiadajgcej napieciu z czujnika przy przecig-
zeniu.

Przy prawidlowych mapieciach zasilania i spraw-
'n_iéj dzialajgcym ograniczniku zaljgcza sie przekaz-
‘nik'- 1¥. Jego styk 1pl przerywa obwdd zasilania
przekaznika 2P i zalacia przez styk 2pl przelagcza-
jacy z opoéznieniem cewke przekaznika 3P. Prze-
kaznik 3P po zalgczeniu podtrzymuje sie -wlasnym
stykiem 3pl przez caly czas zalgczenia ogranicz-
nika. Styk 2p2 po zwolnieniu przekaZnika zwiera
uzwojenie wtérne transformatora Tr2. Zalgczona
zostaje cewka stycznika ST1 przez szeregowo wlg-
czone styki 3p2 i 1p2. Styki gléwne stycznika, wig-
czone szeregowo W obwéd sterowania mechanizmu
wciggarki w kierunku podnoszenia, po zwarciu
umozliwiajg normalng prace mechanizmu podno-
szenia. )

Jednoczes$nie styki pomocnicze zalgczajg lampe
L1 sygnalizujacq prawidlowag prace ogranicznika.
Oporniki R3 i R4 oraz kondensatory C1 i C2 sluzag
do wprowadzenia opdZnienia czasowego dzialania
przekaznikéw P2 i ‘P3. Oporniki R1 i R2 stanowig
dzielnik napiecia wyjsciowego z transformatora
Tr2. Przez odpowiedni dobdér wielkosci ich opor-
nosci ustala sie wielko$§é napiecia z Tr2 takg jakg
otrzymywana jest z czujnika przy przecigzeniu.

Przy przerwach w uzwojeniu czujnika, przewo-
dach doprowadzajacych albo niesprawnie dzialajg-
cym ograniczniku — po wlaczeniu napiecia z trans-
formatora Tr2 nie zalgczy sie przekaznik 1P a tym
samym nie dojdzie do zalgczenia przekéz’nika 3P
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i stycznika ST1. Lampa L2 sygnalizuje wtedy usz-
kodzenie a mechanizm weciggarki nie moze zostaé
uruchomiony w kierunku podnoszenia. Podobnie
bedzie przy uszkodzeniach w ukladzie automatycz-
nego sprawdzania.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad automatycznego sprawdzania ogranicznika
udzwigu wedlug patentu nr 49913 lub podobnych
sygnalizatoré6w warto$ci Kkrytycznej, znmamienny
tym, ze wyposazony jest w dwa przekazniki
zwloczne (2P i 3P) i transformator (Tr2), kto-
"rego uzwojenie pierwotne jest :stale wlgczone
W szereg z pierwotnym uzwojeniem czujnika
skretnego (A), a uzwojenie wtorne wytwarza-
jace napiecie réwne napieciu czujnika (A) przy
przecigzeniu, zalgczone jest w obwdd uzwoje-
nia wtérnego czujnika (A) i jest normalnie
zwarte stykiem (2p2) pierwszego przekaznika
zwlocznego (2P), dzialajgcego po kazdym wlg-
czeniu zasilania ogranicznika, wskutek zasilania
jego cewki poprzez dwupolozeniowy styk (1pl)
przekaznika wykonawczego (1P) ukladu ogra-
nicznika oraz poprzez dwupolozeniowy styk sa-
mbpodtrzymujacy (3pl) drugiego przekaznika
zwlocznego (3P), ktérego drugi styk zwierny
(3p?) umieszczony jest w obwodzie cewki stycz-
nika (Stl) szeregowo ze stykiem rozwiernym
(1p2) przekaznika wykonawczego (1P).

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
pierwszy przekaznik zwloczny (2P) ma dodat-
kowy styk (2pl) zalaczajacy z opOzZnieniem cew-
ke drugiego przekaznika zwlocznego (2P) po
przerwaniu -obwodu pierwszego przekaznika
zwloczhego (2P) przez styk (1pl) przekaznika
wykonawczego (1P), przy czym przekaznik (3P)
po zalgczeniu podtrzymuje sie dalej wlasnym
stykiem (3pl).
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