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(54) Ridici obvod synchronniho moteru

Rtdic{ obvod synchronniho motoru
se dvime indukdnimi vinutfmi je opat¥en
jednak napdjecim dstrojim, jednazk dvéme
oscildtory, jejichi v§stupy jsou nevzé-
jem spojeny s vinutimi synchronniho mo-
toru, jednsk vlo%enym meziobvodem, p¥i-
pojenym ne jedné stren& k nepdjecimu
ustroji & ns druhé strend k oscildtorim,
a jednsk dstrednf jednotkou pro ovladéni
tyristord. Napdjecf ustroji doddvé proud
o dené jediné polsrit& = na jeho, vystup-
n{ svorky Jje prost¥ednjctvim volnob¥iné
vitve piigojena elespon jedne nulovd di-
ode, JjeliZz ketods je pFipojens ke klad-
né svorce, VloZeny meziobvod je tvoFen
kombinsci, obsshujic{ jednak vé&tev slo-
Zenou ze dvou v sérii zespojenych tyri-
stord, které spojuji vstupni svorky vlo-
Zenéhc meziobvodu & které jsou vzédjemnd
spojeny s jednou ze vstupnich svorek
oscildtord tsk, Ze zvolené svorky msjf
opetnou poleritu, jednsk kondenzdtor,
pripojeny jek k uzlu obou tyristord
uvedené v¥tvE, tak i ke dv¥ma zbyvsji-
cim vstupnim svorkém opa&né polerity
oscildtort a jednegk dv¥& induk&nosti
o stejné hodnot¥, vytvdrejici vazebniho
ginitele s vysokou induk¥nosti, které
jsou sériové pripojeny k jedné ze vstup-
nich svorek oscildtord, pridemZ tyto
zvolené svorky meji ops&nou polaritu,
Rfdici obvod je vhodny zejméns pro ze-
leznidni trekini motory.
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Vyndlez se tykd ¥{dicfho obvodu synchronniho motoru se dv¥me induk®nimi vinutimi, ope-
tieného jednak nepdjecim ustrojim, jednek dv¥ma oscildtory, jejichZ vystupy jsou navzdjem
spojeny s vinutfmi uvedeného motoru, jednsk vloZenym meziobvodem, p¥ipojenym ne jedné stre-
n¥ k nepdjecimu dstroji s ne druhé stren¥ ke vstupnim svorkdm oscildtoru, e jednsk ust¥edni
jednotkou pro ovlddénf tyristord keZdého oscildtoru.

PouZi{vén{ oscildtord s p¥irozenou komuteci pro ¥{zenf synchronnfho motoru s prom¥nli-
vou rychlosti je ji% znémé. '

V ke%dém p¥ipedd je visk t¥ebs provdd&t urditd opstienf umoinujfcf spust¥nf motoru
e jeho rozb&h, protoZe prirozené potleleni tyristori oscildtoru nelze zejistit semotnym mo-
torem p¥i nfzkjych rychlostech, protofe v tomto p¥fpsd& motor neposkytuje dostatednou silu.
Zprevidle je tedy nutné negovet proud prochédzejfcf oscildtorem pro potlsdovéni poufiti ty-
ristord & potom vybudit novou sedu tyristord po obnovd pouZitelného prochdzejiciho proudu.

04 této negace proudu a jeho obnov# vznikeji neprevidelné otd¥ky s moment motoru p¥i
spoudt¥nf = v disledku toho neZdédoucif rézy.

PouZit{ synchronnich motord se dv¥me indukinimi s elektricky odd¥lenymi fdzemi, ns-
p¥iklad s 30 v pripedd tiffézovych motord, umoZhuje zeslabeni e sniZeni podtu uvedenych
rdzd v nizkych rychlostech otden{ motoru, aniZ by dodlo k jejich @gplnému potlaZen{ s sou-
dasné zejidtuje mofnost dokonelejsf regulece kroutictho motoru p¥h vyss¥ich rychlostech.

Ve francouzském pstentovém spise &, 2,452 200 je popsén ¥idic{ obvod umozajfci potla-
Sovat tyto neprevidelnosti kroutficfho momentu v prib&hu rozb&hu motoru, e to kompenzeci
sniZovéni krouticfho momentu vzniksjicfho enulac{ proudu v jednom vinut{ v prib¥hu komu-
tace tyristord zvysenym proudu privéd&Eného do druhého vinutf, ¥i{mZ se dosshuje toho, %e
pri nfzkych rychlostech a zejméne p¥i rozb¥hu motoru je soulet okemZitého proudu protéka-
:jicfho ve skupin¥& civek motoru konstantni,

Nicmén¥ v8ek popssny obvod nevyho#uje v tom p¥iped¥, pokud napdjeci datroji obashuje
vibrdtor uebo usm&rnoved nebo smideny mistek.

Ukolem vyndlezu je odstrenit uvedené nevyhedy o zsjistit spouét!ni motoru bez nepra-
videlnosti krouticiho momentu.

Vyt&eny tkol se Fe3f o uvedené nedostatky se odstrenujf FfdicIim obvodem podle vynd-
1ezu,Jehoz podstata spodivé v tom, Ze napdjeci dstrojf poakytujicf proud stsnoveného sm&-
ru, méd v¥stupni svorky propojené prostirednictvim volnobdiné vitve, obsehujfci slespon
jednu nulovou diodu, jejiZ katoda Je p¥ipojena ke kladné svorce napdjecfho udstrojf, p¥i-
&em? vloZeny meziobvod je tvoien jednsk v&tvi, obsshujfc{ dve v sérii zepojené tyristory,
které spojuji vstupni svorky vloZeného meziobvodu a které jsou vzdjemn& spojeny s jednou
ze vatupnich svorek oscildtord, piidemZ zvolené svorky maji{ ope¥né polerity, jednak kon-
denzdtorem, pripojenym jek k uzlu obou tyristord, tek i ke dv¥me sbfvejicifm vstupnim svor-
kém opedné polarity oscildtord, a jednek dv¥ma indukdnostmi o stejné hodnot¥, které..jsou
spojeny magneticky e v sérii pripojeny k jedné ze vstupnich svorek oscildtord, pFil¥emz
zvolené svorky majf opa¥né polarity, Vfhodné vytvo¥eni{ spodfvd v tom, Ze indukZnosti jsou
p¥ipojeny mezi jednu ze vstupnich svorek vloZeného meziobvodu s jednu ze dvou ops¥nou po-
leritu vykezujfcfch vatupnich svorek oscildtord, p¥fpedn¥ Ze induk&nosti jsou pFipojeny
ke kondenzdtoru a jedné ze dvou opalnou polsritu vykszujicich svorek oscildtordy, s nebo
%e induklnosti jsou zspojeny v sérii o vytvéreji jedinou induk¥nost, jejf% st¥ednf vystup
je pripojen ke kondenzétoru.

Pro lep8{ porozumdn{ = uvedeni moinych vaerient, dosshovsnych vyhod e podststnych zns-
ki je vyndlez ddéle popsén ns pifklodech provedeni ve spojeni se Sty¥mi obrézky vgkresové
gdstl, které zndzornuji vyhodna provedeni vyndlezu. Vyndlez se v8sk v Z4dném p¥ipad¥ neo-
mezuje toliko ne znidzorn&nd provedeni,
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Ka Acr. 1 g .powernéno vSeobecné schema ¥{dicfho obvodu podle vyndlezu. Obr. 2,
obr, 3 & obr. 4 predstevuj{ rdzné verisnty provedeni ¥{fdfcfho obvodu podle vyndlezu,

‘U ¥fdiciho obvodu, ktery je zndzorn¥n ne obr, 1, jsou dv& induk¥ni vinut{ synchronnihe
motoru 1, ktery ma byt rizen, pripojens k vystupnim svorkdm dvou oscilétord 2 & 3, které
jsou zspojeny v sérii s jejichZ svorky jsou p¥ipojeny k vloZenému meziobvodu 4, ktery je
pfipojen ke svorksm nepdjeciho ustroji 5, jehoi vystupni svorky jsou spojeny prostiedni-
ctvim diody ¢, '

Ust¥edn{ jednotka, kterd neni na vykresech sobrazena, zajistuje vyﬁuzeni Jednotlivych
tyristord obvodu,

Jok bude je3t¥ podrobn&ji popséno u jednoviivych p¥F{kl:dd provedenf, obsehuje vlo-
Zeny meziobvod 4 dvé induké&nosti 12 o 13, které vytvélfeji vazebniho Zinitele s vysokou
vzédjemnou indukénosti{ a jejichZ hlevnim dkolem je zojistit p¥enos proudu z jednoho indu-
kéniho vinut{ synchronnfho motoru 1 do druhého v prib&hu spoudt&ni nebo p¥i malych otddkdch
synchronnfho motoru | , to znsmend tedy, pokud je rychlost synchronniho motoru | v roz-
mezl 5 22 10 % jeho normédln{ rychlosti, protoZe potom vytva¥{ synchronnf motor 1 ji%¥ do-
statednou elektromotoristickou sflu pro p¥irozené vy¥azen{ tyristord z &innosti. Uvedené
induk&nosti 12 a 13, které plnf rovn¥%# dkol vyrovndvscfch induk&nostf, mohou byt resli-
zovany prostiednictvim jediné induk&nosti se stiednim vystupem, jak je to zndzorh¥no ns
obr, 4. Napdjeci dstroji 3 dodévd prerudovany stejnosmdrny proud, ktery mi%e byt nepif-
klad privéd¥n z prerudovale se smidenym mistkem, ktery je pripojen ke zdroji st¥fdevého
proudu, nebo vibrétorem, pokud je piipojen ke zdrcji stejnom¥rného proudu.,

"Ridic{ obvod podle vynilezu, ktery je zndzorn¥n ne obr. 2, je napdjen nap¥fkled u-
smérnovelem 7 se smidenym mistkem, ktery umoinuje pouZit mnohem men¥{ mnoZstvi proudu ne%
usm¥rnove& s tek zvonym dplnym mistkem, & to zejméne pri nizkych otddkdch synchronniho
motoru 1. Tento usm¥rnoved 1 obsshuje, jek je to zndmé, dv& v&tve, z nichZ jedna mé dvs
tyristory 8 zapojené v sérii, zstimco druhd mé dv¥ diody 6, které jsou rovh&%f zapojeny
v sérii s jsou p¥ipojeny mezi vystupnimi svorkemi usmdrhova&e ], ne kterych je p¥ipojen
vloZeny meziobvod 4. '

Mezi vstupnimi svorkami tohoto vloZenfho meziobvodu 4 jsou v sérii zapojeny dvs ty-
ristory 10 = 11, které precuji ve stejném smyslu. Dv#& induk&nosti 12 = 13, které maji
stejnou hodnotu a které jsou nevzdjem magneticky propojeny, isou zspojeny tak, Ze prvni
indukZnost 12 je ptipojens mezi vstupn{ svorky vloZeného meziobvodu 4 = mezi vstupni
svorku prvnfho oscildtoru 2, zatfmco druhéd induk¥nost 13 je p¥ipojene mezi druhou vstupni
svorku vloieného meziobvedu 4 s mezi vstupni svorku druhého oscildtoru 2, ke které je pfi-
pojena prvaf-indukénost 12. VloZeny meziobvod 4 méd rovn¥Z kondenzdtor 14, ktery je zaspojen
mezi spolednym bodem obou tyristord 10 a 11 a mezi spoleinym bodem obou oscilétori 2 @ J a
spojuje ob¥ jejich zbyvajici vstupni svorky s opaZnou polaritou, V deldim je popséna &in-
nost ¥idictho ebvodu podle vyndlezu.,

Je znémé, %e pro zejidt¥n{ pFerudeni ¥innosti tyristord je t¥ebe pFerudit proud pro-
chazejici témito tyristory. PouZitf usmdrnovade 7 se smiZenym mistkem nedodévé zéporné )
napétf, svisk kondenzétor 14 vjhodn& zmen3uje tuto nevyhodu p¥i melych rychlostech syn-
chronniho motoru 1.

V tom okemZiku celého cyklu, kdy je t¥ebe uskuteinit komuteci tyristord escildto-

ru 2, se predpoklédd, Ze usm¥rnovad J bude v nulové fézi, to znemend, %e proud bude pro-
chdzet diodemi &, Kondenzdtor 14, ktery md s vyhodou kledmy nédboj, je p¥ipojen k osciléd-
tordm 2 & 3, Jjek je to zndzorn&no ne obr. 2, tyristor 10 je vybuzen a vybitim kondenzdto-
ra 14 se v obvodu, setrvévejfcim z diod &, tyristoru 10, kondenzétoru 14, oscildtoru 3

s odpovidsjfcim vinutim synchromnfho metoru 1 e indukZnosti 13 vytvé¥{ proud. Pisobenim
indukgnostf 12 2 13, které jsou megneticky spojeny 2 které zaji¥tujl prechod proadu z je-
dnoho vinutf{ do druhého, vzristd proud v induk&nosti 13 e zmenSuje se v induk&noeti 12, kde
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nekonec miz{, coi zpisobf vyFazeni tyristoru oscildtoru 2 z ¥innosti, tekfe 2zde neprotékd
#ddny proud.

Vzhledem k tomu, Ze intenzite proudu prochdzejiciho oscilétoru 2 » 3 z8stdvid plsobe-
nim induké&nostf 12 s 13 konstentnf, nevznikej{ v krouticim momentu motoru %4dné rdzy. Vzhle-
dem k tomu, Ze se komutace uskuteinuje v prdbshu nulevé féze, nevzniké %4dné rudenf v privod-
nim veden{,

Kondenzdtor 14 Jje nn stren¥ oscildtoru 2 & 3 je3t& kledn¥ ncbit, ov¥ck jeho poddtednt
néboj se zmen¥uje = nckonec miz{. Pisobenim proudu udr¥oveného indukdnostf 13 » prochdzeji-
ciho zcels oscildtorem J e zejméns do kondenzdtoru 14 se nebijf kondenzdtor )4 v ope&ném
suyslu, to znemend, Ze se nabijf kladn& nr stren® tyristord 10 = 11, Tim se tyristory vy-
buzujf e stdvajl se vodivymi ve sm¥ru k oscildtoru 2, pri¥em¥ kondenzdtor 14 se ddle nebi-
Ji. Pisobenim nop&t{ ne svorkdch kondenzétoru 14 protékd proud do induk&nosti 12 & oscild- .
toru 2 s dm¥rn¥ tomu se sniZuje v oscilétoru 3, @ to phsobenfm sprefenych indukdnostf 12
a 13. Prenos se uskute¥nuje tek dlouho, e% se intenzity proudd prochézejfci oscilétory
2 o ] vyroveraji{. Tyristor 10 se tak pirirozen¥ vyiadf z &innosti. Kondenzdtor 14 je tedy
dostete¥n¥ kledn¥ nebit ns stren¥ tyristord 10 = 11, co¥ umonuje zejistit nésledujfct
komutasci tyristord oscildtoru 3.

Nésledujici komutace se uskutedni v oscildtoru 3 = vol{ se proto nulovéd féze pro vy~
buzeni tyristoru 11.

Vybitim kondenzdtoru 14 se zajist{ proud v_obvodu, ktery je tvo¥en induknost{ 12, esci-
létorem 2 s odpovidajfcim vinuti{m motoru, kondenzdtorem 14, tyristorem 11 a diodemi 6. Stej-
n§ jeko pred tim, dojde k vynulovén{ proudu v oscildtoru 3 e kondenzdtor 14 se vybije.
Tyristory p¥ipojené k oscildtoru 3 se vyfed{ z Zinnosti, ndboj kondenzdtoru 14 zenikd a
kondenzdtor 14 se pisobenim proudu udrZoveného induklncst{ 12 o prochdzejfciho z osciléd-
toru 2 do tyristoru 11 zs&ind nabijet kladn¥ ne stran¥ oscildtord 2 = 3. V tom okam¥iku
se vybudl novd sade tyristord oscildtoru 3. Kondenzétor 14 se za¥ne nebijet 2 pisobenim
nep¥tl{ ne jeho svorkédch mé proud snshu se vrdtit do oscildtoru 3 » induk&nosti 13. Pienos
proudu se uskute¥nuje % do té doby, kdy se vyrovnajf intenzity proudd na obou oscildto-
rech 2 a 3. Teto rovnovéhs zplsobf, Ze se tyristor 11 p¥irozen¥ vy¥edi z &innosti, konden-
zdtor 14 se znovu nebije, Jek Je to ‘znézorn&no ne obr. 2, » to kladnym ndbojem ne stron¥
oscildtort 2 » 3 ¢ je pripreven uskutednit piepojenf ne oscildtor 2.

Nae obr. J je zndzorn¥n ¥idic{ obvod, ktery je ekvivelentni k F{dicfmu obvodu znézor-
nénéu ne obr. 2. Je napéjen stotickym usm&rnovaem, s to stejnosmérnym proudem, nepifklsd
vibrdtorem 3. Pro moZnost lepdfho vysv¥tleni funkce je diods © zndzorn¥ns vn& vibrdtoru
9 a je umisténe mezi jeho vystupnimi svorkemi.

Vloieny meziobvod 4 podle obr. 3 se 1i¥{ od ¥fdicfho obvodu podle obr. 2 toliko smy-
slem zepojeni tyristord 10 ¢ 11. Tento F{dici obvod obsahuje rovn¥% dva oscildtory 2 a 3
které rozd&luji proud do dvou vimut{ synchronnfho motoru }. Funkce tohoto obvodu je obdo-
.bné jeko funkce obvodu popseného podle obr. 2. V dsl¥im se uvddi oksmZik Ffdicfho cyklu,
kdy Jje tirebs uskuteZmit komutsci v oscildtoru 2 = kdy je obvod v nulovém stsvu., Jckmile
se vybudi tyristor 10 & poldte&ni ndéboj, ktery je kladny ne stron¥ oscildtoru, se objev{
no kondenzdtoru 14, jek Je to zndzorn&mo ns obr. 3, je umoZn¥no, =by prochdzel proud ob-

vodem, ktery je tvoien oscildtorem 10, kondenzdtorem 14, oscildtorem 3 » induk¥ndstf 13.

Plsobenim nep¥&t{ ms kondenzdtoru 14 mé proud snshu hromedit se v obvodu e pisobenim
vsédjemné induk¥nosti 12 = 13 se proud zrudf v oscildtoru 2, jehoZ tyristory se vyis-
di z ¥immosti, Kondengzdtor 14 se Gpln¥ vybije o za¥ne se znovu nabijet ve sm&ru proudu.
Tim se vybud{ sovéd seds tyristord oscildtoru 2. Stejn&, jako tomu bylo u obr. 2, komden-
séter 14 pokra¥uje v opdtovném nsbfjenf s proud mé snehu prochézet oscilétorem 2. Jakmile
se dosdhne rovnovéhy proudd v oscildtorech 2 e 3, tyristor 10 se pPirozen¥ vy¥ed{ z &inno-

sti. Tim je kondenzdtor 14 nebit kledn& ms str~n¥ tyristord 10 = 11 ¢ mife se uskutednit
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komutece v oscildtoru 3. K tomu d&elu se vybudf tyristor i1, pokud je ¥f{dic{ obvod v nu-
lové fézi, s nabijen{ kondenzétoru 14 vyvold vznik proudu v obvodu tvoFeném indukdnosti
12, oscildtorem 2, kondenzdtorem 14 = tyristorem 11, Pisobenim vzdjemné induk&nosti se
nepdjeci proud ekumuluje v..obvodu e snuluje se v oscildtoru 3, jehoZ tyristory se vy¥asdl
z &innosti.

Néboj kondenzétoru 14 se ddle zmenduje a% se zrusi a potom se ulinkem proudu, udrZo-
veného induk&nosti 12, nebije kondenzdtor 14 v opaslném smyslu. Tim se vybudi novd sads
tyristord oscildtoru 3 & néboj kondenzdtoru 14 nut{ proud protékat oscildtorem 3., V obou
oscildtorech 2 s 3 se vytvol{ rovnovédha proudl s tyristor 11 se vyredi z ¥inmosti, konden-
zétor 14 je dosteteXn¥ kledn¥ nebit ne stron& oscildtord, ¥fmZ miZe uskutednit novou ko-
mataci v oscildtoru 2.

Ne obr. 4 znézorn&n stejny Fidic{ obvod podle vyndlezu, jako me obr., 1, s tim rozdi-
lem, Ze induk¥mosti 12 @ 13 Jsou umiatdny v sérii mezi ob¥ma oscildtory 2 & 3. V podste-
1§ se jednd o jedimou indukénost se st¥ednim vystupem. Kondenzdtor 14 je tedy p¥ipojen
prostrednictvim téchto dvou imdukinostf 12 & 13 ns vstupni svorky s opelnou polsritou
oscildtord 2 8 3.

R{dici obvod podle vynrdlezy piinds{ celou ¥zdu vyhod, zejméms proto, Ze zsjilluje
ovlddédn{ synchronmiho motoru se dvEma vinutimi v prib¥hu jeho rozb&hu s p¥i mizkych ry-
chlostech motoru, enif by dochézelo k neprevidelmostem v kroutfcfm momemtu motoru, = to
d{k vhéJenné kompenzsci proudu, které se provédd{ mezi vinutimi motoru. Mimoto, vzhledem
k tomu, ¥e se komutsce obou tyristord 10 e 11 uskuteZhuje v prib&hu nulové féze, nedochd-
21 k rudeni v p¥fvodu od zdroje proudu, protofe proud prochész{ v okamZiku komutece nulo-
vou diodou,.Je t¥eba upozormit me del#f{ vyhodu vyndlezu, kterd spolivéd v tom, %e se pou-
2ivéd nigky polet jedmotlivych prvkd pro zejisténi komutesce dvamdcti tyristord bez zp¥tné
p¥ipojky ns svorku spojenou s meutrdlnfim bodem motoru,.Kone¥n¥ je tiebe je3t& upozormit
s tu skutedmost, Ze pro oscildtory & pro odpovidejfc{ vinuti motoru je tieba toliko je-
dnoho mepéjectho ustroji. Rfcfcf obvod pedle vyndlezu predstevuje tedy velml vhodny obvod
pro ¥izemi Zelezmi¥nich trskirich motord, protoZe tyto motory precuji se znsinym krouti-
c{m momentem i v rozb¥hové fézi, eni% by dochézelo k mechenickym poruchém, prifemZ jejich
nepdjeni pFi rosb¥hu mevyvoldvéd elekirické rudenf v rozvodmé siti., Pro upiesm¥n{ n&kte-
rych pou¥itfch pojml se jedt¥§ uvddi, Ze 3s volmobsZmou vitev se poveiuje vEtev, obsehuji-
ct, alospoﬁ jeden prvek, ktery je pF¥ipojen mezi vstupm{ svorky zdroje proudu, v deném
p¥{pads mepdjeciho dstroJi 5, usmirRovsZe ] mebo vibrétoru 9, a vstupml svorky obvodu ob-
sshujfc{ slespohR jedmu imduk¥most, v dsmém pi{psd¥ imdukZmosti 12, 13. Pokud zdroj proudu
nedodévé proud, unoiiuja tato vétev, sby se proud skumuloveny v imduk&mostech vyv{jel, emiZ
by prochdzel sdrojem proudu. Pojmem nulové diods se min{ diode zspoJemd do volnob¥imé vé-
tve,

I kdy% je v popise popsdéno m¥kolik p¥ikledd provedemnf, je ssmosiejmé, Ze jsou moiné
dels{ Uprevy spo¥ivejici ma podstet& vymdlezu, anif by byl rozseh vymdlezu pFekrocen., Ja-
ko komutalin{ prvky v pepssnych Ff{cicich obvedech jsou podle vyndlesu pdukity tyristory,
coZ jsou vhodné prvky pro mmo¥stvi proudu pot¥ebmného pro nepdjeni trskéniho Zeleznidniho
motoru. Je zceln samoz¥ejmé, Ze lze pouZfit i jiné polovodi¥ové prvky, Jjeko nap¥fkled tran-
zistory, zejméne pokud se bude jednst o nepdjeni motory s podstatn¥ niZ3im vykonea,

Stein¥ tek i popsend vinuti mremusi byt vidycky upravens do hvEzdy, sle mohou byt stejn¥
dobkre uprasvens do trojdhelniku,
PREDMET VYINLLEZU
1. Rtaief obvod synchromniho motoru se dvéme indukénimi vinutimi, opat¥eny jednak

nepdjecim dstrojim, jednak dvime oscilétory, jejichZ vystupy Jjsou mavzédjem spojeny s vi-
nutimi uvedemého motoru, jednek vloZenym meziobvodem, piipojenym ns jedné stran¥ k nepé-
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jecimu vdstrojf & no druhé stren& ke vstupnim svorkém oscildétord, e jednsk Yst¥edni jednotkou
pro ovldddni tyristord keidého oscildtoru, vyzneleny tim, Ze nppdject dsfrodi 5, 7, 9)

mé v¥stupni svorky propojené prost¥ednictvim volnob¥iné v¥tve, obsshujici slespon jednu
nulovou diodu £6), jejif ketode je pFipojens ke kladné svorce nepéjectho dstrojf (5, 7,

9), pridem? vloZeny meziobvod (4) je tvoren jednak vEtvi, obsshujfcf dves v sérii zapojené
tyristory (10, 11), piipojené ke vstupnim svorkdm vloZeného meziobvodu (4), které jsou vzé-
jemn& spojeny s jednou ze vstupnich opedn& polsrizovenych svorek oscildtory (2, 3), jednsk
kondenzétorem (14), pFipojenym jak k uzlu obou tyristort (10, 11), tek i ke dvims zbjva-
jicim vstupnim svorkdm opadné polsrity oscildtord (2, 3), a Jednek dvéms indukénostmi (12,
13) o stejné hodnoté, které jsou spojeny magneticky = v sérii piipojeny k jedné ze Ystupnich
opadn¥ polarizovenych svorek oscildtord (2, 3).

2. Ridici obvod podle bodu |\, vyzna¥eny tim, Ze induk¥nosti (12, 13) jsou piipojeny
mezi jednu ze vstupnich svorek vioZiendho meziobvodu (4) a jednu ze dvou opa¥n& polerizo-
vanych vstupnich svorek oscildtord (2, 3).

3. Rfdici obvod podle bodu 1, vyzns¥eny tim, %e induk¥nosti (12, 13) jsou pFipojeny
ke kondenzdtoru (14) a jedné ze dvou opedn¥ polsrizovanych vstupnich svorek oscildtord
(2’ 3).

4. R{aic{ obvod podle bodu 3, vyzneZeny tim, %e induk¥nosti (12, 13) Jsou zapojeny
v sérii a tvo¥{ pdinou indukinost, jeji{%f st¥edni{ vjvod je pripojen ke kondenzédtoru (14),

2 vykresy
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Cena 2,40 Kés

Severografia, n. p., MOST
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