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Pi-zyrzqd do posuwu roboczego ptyty narzedziowej

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do posuwu roboczego ptyty narzedziowej stosowanego
w obrabiarkach erozyjnych w procesie obrébki.

Znany jest przyrzad do posuwu ptyty narzedzwwe] zaopatrzony. w uktad napedowy sterowany
sitownikiem hydraulicznym liniowym. Sitownik hydrauliczny wymagat wysokiej sprawnosci uszczelnienia
uktadu i ciagtego dostrajania regulatora napedu dla zakresu eksploatacji obrabiarki. Znany jest réwniez przyrzad
do posuwu ptyty narzedziowej napedzany silnikiem elektrycznym rewersyjnym. Przyrzad byt zaopatrzony
w uktad przeniesienia ruchu ztozony z przektadni zebatej oraz $ruby inakretki $lizgowej. Z uwagi na
charakterystyke dynamiczng silnikéw i znaczne iuzy w przektadni zebatej rozwigzanie odznaczato sie dtugim
okresem reakcji.

w rozwnqzanlu wedtug wynalazku ptyta narzedziowa przyrzadu utwwrdzona do kolumn prowadzqcych
osadzonych w bezluzowych blokach tozysk tocznych ma érube napedowa przechodzaca przez drazony wat
silnika skokowego. Sruba jest napgdzana bezluzowa nakretka utwierdzongq w tozyskach.

Zastosowanie rozwigzania wedtug wynalazku zwieksza doktadnos$é¢ posuwu roboczej ptyty narzedziowej
wptywajac na podwyzszenie doktadnosci geometrycznej obrabianych elementéw. Poprawa stabllnoécl sterowania
ptyta narzedziowq zwigksza wydajno$é obrabiania.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na za’(qczonym rysunku obrazujgcym
budowe przyrzadu w przekroju. Ptyta narzedziowa 1 utwierdzona w kolumnach prowadzacych 2 jest sztywno
potgczona z napedowq $rubg 3 przechodzaca przez drazony wat 4 elektrycznego silnika np. skokowego 5
sterowanego znanym uktadem sterowania. Kolumny prowadzace 2 sg osadzone w bezluzowych blokach
liniowych fozysk tocznych 6 pomiedzy korpusem gfowicy 7 i obudowa zewnetrzng 8. Korpus gtowicy 7 jest
zaopatrzony w silnik elektryczny np. skokowy 5 napedzajacy bezluzowg nakretke 9 osadzong pomiedzy
tozyskami 10 utwierdzonymi korpusem gtowicy 7 i obudowg skokowego silnika5 .

. Rozwigzanie wedtug wynalazku dziata nastepujgco: ruch obrotowy skokowego silnika 5 jest przenoszony
poprzez bezluzowa nakretke © na ruch liniowy napedowej $ruby 3 potaczonej sztywno z ptyta narzedziowa 1.
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Doktadno$é posuwu roboczego uzyskuje sie przez zastosowanie uktadu bezluzowej nakretki i napedowej $ruby,
przy czym napedzajacy elektryczny silnik odznacza si¢ duzym momentem rozruchowym i hamowania.
Rozwigzanie wedtug wynalazku moze byé stosowane w dowolnego typu obrabiarkach iinnych
urzadzeniach gdzie przechodzi uzasadniona konieczno$é doktadnego sterowania przesuwajgcymi sie zespotami
wykonawczymi lub elementami. i

Zastrzezenie patentowe

Przyrzad do posuwu roboczego ptyty narzedziowej obrabiarki erozyjnej zaopatrzony w elektryczny silnik
obrotowy, znamienny tym, Ze ptyta narzedziowa (1) utwierdzona do kolumn prowadzacych (2)
osadzonych w bezluzowych blokach liniowych fozysk tocznych (6) ma srube napedowa (3) przechodzacq przez
drazony wat (4) silnika skokowego (5) napedzang bezluzowa nakretka (9) utwierdzong w tozyskach (10).
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