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Vynéalez se tykd hnaciho zafizeni pro vrat-
né pohybovany dil¢i mechanismus tkalcovs-
kého stroje, napfiklad pro zalrizeni pro po-
hybovani dtkového zanaSete od ¢ary dopra-
vy do prohozni ¢ary.

U dosavadniho zafizeni tohoto druhu Svy-
carsky patent & 328715 je prisluSny dilci
mechanismus, totiZ zdviha¢ projektilu, vrat-
né vykyvovan pPes kladi¢kovou paku a vo-
ditko na ni nakloubené mezi dvéma kon-
covymi polohami. V obou koncovych polo-
hach nardZ{ zdvihal projektilu na pevnou
naréazku.

Obou nardZek je zapotfebi k tomu, aby
se dosdhlo pFesnych koncovych poloh zdvi-
hace projektilu a tim i jim neseného projek-
tilu k zandaSeni utku. NardZky se mohou po
urc¢ité dob& Castym nardZenim zdvihade pro-
jektilu opotfebovat, takZe musi byt vyméné-
ny. Kromé toho se na nich mtZe utvofit po-
duska, sestdvajici z odletkil stroje, ¢imZ se
koncové polohy zdvihaCe projektilu i projek-
tilu samotného stanou nepfesnymi.

Vyndlez vychdzi z tlohy vytvorit zafizeni
zdokonalené zejména v tomto sméru.

Vynélez zAaleZl v klikovém pohonu, ktery
je upraven v hnacim spojeni mezi hlavnim
pohonem tkalcovského stroje a dil¢im me-

chanismem a jehoz klikovy hridel je hlavnim
pohonem uvadén do vratného pootéleni tak,
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Ze alespoii jeden inflexni bod vratného otd-
Ceni leZi v oblasti polohy uavrati klikového
pohonu. .

Tim lze dosdhnout toho, Ze napatrny vrat- -
ny pohyb klikového éepu klikového pohonu
v dvratich pevnych polohéch, inflexnich bo-
dech, ktery mtZe nastat v diisledku nevyhnu-
telné viile hnacich soufédsti popiipadé pie-
vodovych souldsti mezi hlavnim pohonem a
klikovym pohonem, probihd v podstatd kol-
mo k délkovému rozméru ojnice. Z toho vy-
plyvd, Ze ojnice nemiZe byt p¥itom pohybo-
vana ve sméru jejlho délkového rozméru, z
¢ehoZ vyplyvd, Ze ob& koncové polohy dil-
¢iho mechanismu v prab8hu provozu leZi
vZdy pfesné na stejném mists.

Tim lze upustit od pevnych nardZek pro
zdviha€ projektilu, jakoZ i piipadn& na
zv1astni vedeni pro projektil pfi jeho vyho-
zeni. Projektil je udrZovan v piesnych kon-
covych polohédch pouze klikovym pohonem
(tzv. klikovy pohon s tuvrati). Vyméiiovani
nardZzek v diisledku opotiebeni, nebo ¢isté-
ni v dbsledku tvofeni podusek z odletkii
atd., odpada. Zdvihac¢ projektilu, jakoZ i Kli-
kovy pohon s tivrati mohou pracovat neome-
zené dlouho za udrZeni pFesnych koncovych
poloh v dvratich klikového pohonu.

Dalsi vyznaky vyndlezu vyplynou z popi-
su jeho p¥ikladli provedeni v souvislosti s
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vykresy, kde na obr. 1 zna&i hnaci zatizeni
pro zdviha& projektilu tkalcovskéhao stroje
vytvofeného podle vyndlezu. Obr. 2 je pfi-
slu§ny Fez, obr. 3 schematicky jinou polo-
hu zafrizeni, obr. 4 zafizeni v jiné koncové
poloze oproti obr. 1, obr, 5 pfislu§ny pohled
shora na soudéasti podle obr. 4, obr. 6 pod-
robnost z obr. 1, obr. 7 prislusny pohled sho-
ra v CasteCném fFezu, obr. 8 ve vétsim mé&rit-
ku znédzorné&ni odpovidajici obr. 6, obr. 9 v
jestdé vétS§im méFitku dpravy podle obr. 8.

Hnaci zaFizeni obsahuje h¥idel 1 uvddény
plynule do otd¢eni hlavnim pohonem tkal-
covského stroje; na h¥ideli 1 je upevnén
buben 3 opatfeny k¥ivkovou drézkou 2, Do
kfFivkové dréZky 2 zabird kladka 4 dvoura-
menné péky 6, 7, uloZené vykyvné& (podle
8ipky 8) na h¥ideli 5. Rameno 7 nese ozu-
beni 11, které je v zébéru s pastorkem 12.

Pastorek 12 je uloZen na pevné upraveném
hrideli 13 s osou 13a, kterym je pohéanén
klikovy pohon 10, sestdvajici z klikovych
ramen 14, 14a, klikového ¢epu 15 a ojnice
16.

Ojnice 16 je nakloubena na zdvihaci 18
projektilu, ktery je vykyvné uloZen v mists
17 a je podle Sipky 19 vykyvovatelny do obou
koncovych poloh 18a (obr. 1) a 18b (obr.
4). Zatimco zdviha¢ 18 projektilu probihd
od polohy 18a k poloze 18b, prochézi dsek
klikového €epu (piestavny vystiednik 15e
klikového pohonu 10 polohami 15a, 15¢, 154,
znédzornénymi schematicky na obr. 3, a oso-
vd C&ra 23d kloubového bodu 23 prochégzi
polohami 23a, 23¢ a 23b. Ob& dvrati 15a,
15b klikového pohonu 10 (klikovy pohon s
uvrati) a prislu§né koncové polohy 23a, 23b
jakoZ i osa 13a leZi na piimce 48 oznacované
pro tento pfiklad jako klikova zdkladna.

P¥i malém vratném pohybu soudasti 6, 7,
12 v tdvratich 15a, 15b neni na ojnici 18 pi‘e-
védén prakticky Zddny vodorovny pohyb.
Zdviha€ 18 projektilu zfistane tim v obou
polohéch 18a, 18b v Gplném klidovém posta-
veni. Tim jsou obé& koncové polochy 18a, 18h
pFi provozu vZdy pfesng€ stejné a nejsou zé-
vislé na néjakych nardzkdch rdmu stroje,
nebo na polStéri nedistoty (odletkit), nacha-
zejicich se na nardZkéch.

V diisledku dalsiho vykyvného ramena 22,
které je deldi oproti klikovému ramenu 45,
se vykyvnutim kliky 10 o 180° na ramenu 22
a tim na zdvihaci 18 projektilu vyvold vy-
kyvnuti pouze o 90° Pfi tomto vykyvnuti se
projektil 24 pro zana3eni Gtku dostane z po-
lohy 24a podle obr. 1, ve které je zpé&tnym
dopravnim ustrojim tkalcovského stroje ve-
den zdvihaCem 18 projektilu 24, do polohy
24b podle obr. 4, odpovidajici prohozni
Gare 25. V této prohozni ¢4fe 25 miliZe byt
projektil 24 predén utek, ktery pak miiZe byt
zanesen do proslupu. Potom se prazdny zdvi-
hal 18 projektilu vykyvne nazp&t do vychozi
polohy 18a. Klikovy &ep 15 zndzorn&ny ve
vétsim méritku v obr. 6 aZ 8 sestdva ze t¥i
tsekd 15d, 15e a 15f. Useky 15d, 15f maji ja-
ko stfed osovou &&ru 26, tsek 1%e je vytvo-
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fen jako pfesfavny vystfednik (vystiednost
e) a ma jako stied osovou &aru 47. Usek 15d
je uloZen ve vyvrtu 41 ramena 14 ojnice, U-
sek 15f ve vyvrtu 41 ramena 14a ojnice. Oba
vyvrty 41, 41a maji jako stfed osovou &aru
26. Vyvrty 41, 41a klikovych ramen popfipa-
dé jejich osova Cdra 26 jsou ze stfedu 50
klikového ramena 45 stojiciho v dvratich
15a, 15b, pop¥. z klikové zékladny 48 podle
obr. 8 vysunuty smérem nahoru. Velikost h
tohoto posunuti je rovna vzdalenasti bodl
50, 26 (obr. 9}, a je v pritomném pFikladu
pribliZzn& rovna vystfednosti e piestavného
vystfedniku 15e.

Klikové rameno 14a je podle cbr. 1 pro-
fiznuto dole v mist& 54. Oba volné konce 55,
56 klikového ramena 14a mohou byt staZeny
dohromady svéracim Sroubem 27, ¢imZ lze
seviit klikovy Sep 15. Usek 15f klikového &e-
pu mé vybrani 34 umist&né nad svéracim
Sroubem 27.

Pro prestaveni vystfedniku 15e se nejdfi-
ve uvolni Sroub 27, pak se zasune ndstroj
do vyvrtu 28 a Cep 15 spoleCné s prestave-
nym vystfednikem 13e se otogi do Zddaného
postaveni. MlZe byt otofen tak daleko, aZ
jeden, nebo druhy horni konec vybréni 34
narazi na Srouby 27. Ob& nérazné polohy
odpovidaji bodim 47a, 47b na obr. 8, 9, kte-
ré jsou od stfedniho bodu 47 vzdéleny na-
piiklad kaZdy o asi 30°. V Zadané poloze se
pritdhne Sroub 27; klikovy ¢ep 15 je tim u-
pnut. Piestavovaci zafizeni pracuje plynule.

Timto uspofddanim lze vyrovnédvat toleran-
ce vzdalenosti klikového ¢epu 15 a kloubo-
vého bodu 23, jakoZ i loZiskovych vyvrtl v
ojnici 16 pii sestavovdni jednotlivych sou-
¢éasti. Prestavovéani vystfedniku 15e mezi bo-
dy 47a a 47b 1ze zachytit pomérné velky roz-
sah f ve smé&ru klikové ojnice 16. Zarovedi
se zabrani tomu, aby kloubovy bod 47 ojmi-
ce 16 na klikovém ¢epu 15 se podstatné vy-
sunul ven z klikové zakladny 48, podle obr.
8, 9, smérem nahoru, nebo dold. Tim se do-
sdhne toho, e v dlsledku nevyhnutelné vi-
le v hnacich dilech 3, 6, 7, 11, 12 mohou ojni-
ce 16 a tim i zdviha¢ 18 projektilu v obou
Gvratich 18a, 18b zaujmout zméné&né polohy.
Pravé naopak jsou jejich koncové polohy pfi
provozu vZdy presné stejné.

Misto jako na obr. 8 sm&rem vzhiiru meo-
hou byt vyvrty 41, 41a popf. jejich osova &&-
ra 26 vysunuty z klikové zdkladny 48 také
smérem doli. Dile miZe byt vystfednost e
pfestavného vystfedniku 15e napiiklad po-
nékud mensi, nebo vtsi neZ vzdalenoest h
bodll 58, 26, o kterou jsou vyvrty 41, 4la
popfipadé jejich osové Cary 26 vysunuty ze
zédkladny 48. V tomto pripadu se oblouk 47a,
47, 47h nedotyka zdkladny 48, nybrZ leZi od
ni napiiklad nahofe, nebo dole. Vystfednost
e a vzddlenost h bodd 50, 26 nemusi byt po-

' kaZdé stejnd. Je v8ak ufelné, jsou-li ob& ty-

to veli€iny p¥ibliZné stejné, jelikoZ pak body
47a, 47, 47b leZi v podstaté na klikové zé&-
kladné 48.

JestliZe pfi jiné konstrukci potfebuje dil-
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¢ mechanismus, napfiklad bidlo (paprsek)
tkalcovského stroje, pohdnény klikovym po-
honem 10 s dvrati jen jedinou pfesnou U-
vrat v prib&hu svého pohybu, miZe byt kli-
kovy pohon pohé&nén napfiklad také tak, Ze
presny inflexni bod dil¢fho mechanismu le-
71 jen u jedné uvrati, napriklad v bod& 15h.
Druhd uvrat dil¢iho mechanismu miiZe na-
piiklad odpovidat klikovému bodu. 15g, kte-
r¢ nesplyva s druhym inflexnim bodem 15a.

U jiného provedeni mfiZe byt klikovy po-

6
hon 10 uvdddn do vratného pohybu jinak
ne¥ pres draZkovy buben 3. Pfipadné& miZe
byt mezi ojnici 16 a ramenem 22 zdvihace
18 projektilu zafazeno piidavné prevodové
souty¢i.

U dalstho prikladu provedeni je pouZito
klikového pohonu, pracujiciho za pomoci
vystiedniku, tj. hiidel 13 nese misto kliko-
vjch ramen 14, 14a a klikového Cepu 15 pii-
sludny vystfednik, na kterém je nakloubena
ojnice 16,

PREDMBT VYNALEZU

1. Hnaci zaFizeni s klikovym pohonem pro
vratng pohybovany diléi mechanismus tkal-
covského stroje, napiiklad pro ustroji k po-
hybovani dtkového zanaSete od Cary zpétne
dopravy do prohozni &ary, vyznaCujici se
tfm, Ze klikovy pohon (10) je upraven v ple-
vadécim spojeni mezi hlavnim pohonem tkal-
covského stroje a diléim mechanismem (18]
a jehoz klikovy hridel (13) je hlavnim po-
honem uvadén do vratného pohybu, pfiemZ
alespoii jeden inflexni bod vratného otaceni
leZi v oblasti tvrati (15b) klikového pohonu
(10).

2. Hnaci zaFizeni podle bodu 1, vyznacuji-
ci se tim, ¥e usek klikového cepu {15}, na
kterém je nakloubena ojnice [16], je vytvo-
fen jako prestavny vystfednik (15e) pro pfe-
stavovani bodu (47) nakloubeni ojnice (16).

3. Hnaci zafrizeni podle bodu 2, vyznacu-
jici se tim, Ze pro klikovy c¢ep (15) maji kli-
kova ramena (14, 14a) kazdé vyvrt (41, 41a),
jejichZ stied (26) je ze stfedu (50) klikové
zdkladny (48) vysunut kolmo ke klikové za-
kladné (48).

4. Hnaci zatizeni podle bodu 3, vyznacu-

jici se tim, Ze vystfednost (e) pfestavného
vystfedniku (15e) je stejné velkd jako ve-
liéina (a), o kterou stfedni bod (26) vyvrti
(41, 41a) klikovych ramen vybihd ze stie-
du (50) klikové zékladny (48), a Ze vystFed-
nost (e) ma smér opatny k této veliting
(a).

5. Hnaci zaFizeni podle bodu 5, vyznaluji-
ci se tim, Ze klikové rameno (l4a) ma vy-
fez (54) a ob&ma volnymi konci (55, 56} kli-
kového ramena (14a) opatfeného vyfezem
(54}, prochdz{ svéraci Sroub (27].

6. Hnaci zafrizeni podle bodu 5, vyznacu-
jici se tim, Ze klikovy fep (15) v tseku
(15f) profiznutého klikového ramena (14a)
ma nad sv&racim Sroubem {27) vybrani (34)
pro omezeni otdéivého pfestavovéani prestav-
ného vystredniku (15e).

7. Hnaci zafizeni podle bodu 1 a 6, vyzna-
¢ujici se tim, Ze na klikovém hrideli (13) je
upevnéno ozubené kolo (12), do kterého za-
bird ozubeny segment (11), ktery uvadi o-
zubené kolo (12) do vratného otdCeni a je
uloZen na pace (6, 7) vratné vykyvné kfiv-
kovym pohonem (2, 3).

5 listlt vgkrest

severografla, n. p.,

zdvod 7, Most
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Spravny ngzev PVP mé byt:

(54) Hnacei za¥izeni s kllkovym pohnnem pro vratné pnhy~
~ bovany diléi mechanismus tkalcovského stroje .
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