oentremers| POPIS VYNALEZ U | 229 221

REPUBLIKA

(19) - : = () (B1)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(61) ‘
(23) Vystavnf priorita (51) In.Cl> G 01 G 3/12

(22) Prihlsseno 01 12 82
(21) PV 8654-82

URAD PRO VYNALEZY . :
(40) Zvefejnéno 29 07 83
AOBIEVY | (45) Vydimo 07 03 86
(75) :
Autor vyndlezu piSa JIif, GPICE

(54) Eloktro-ochanické‘ davkovacf véhy

Vyn&lez se t{k4 elektromechanic-
kyoh ddvkovacich vah a fe8{ systém pro
miteni snimadem sily s vyuiitim kon-
stantnfho pracovatho bodu tohoto sni-
made. Divkovaci véha obsahuje odvaZo-

~ vaef z4sobnik a pevné zévaZi zavésenéd

na. j&_ée; k niZ je na strandé pevného zéa- r03r75—
vaif pfipojen snimal sily. K péce je & &
rovnd% na strand pevného zévaii piipo- 4

jena miska, v.niZ je uloZeno jednak
- nastavitelné zévazf, jednak pfesné zé-
vaii. Tato zévai{ slouZi pro nstaveni . Z SRR
kontaktnfho pracovniho bodu snimade sily

pro rdzné poiadované navaZované dévky.
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Vyndlez se tykd elektromechanickych ddvkovacich vah
a Pedi systém pro mé¥eni snimadem sily s vyuzitlm konstantni-
“ho pracovnlho bodu tohoto snimade.

Elektromechanické dévkovaci vdhy slouZi k odvaZovéni
predem zvolené ddvky zboii 3i materidlu. S tim spojend méfeni
p¥i relativné dlouhodobd stdlé velikosti b¥emene nekladou
velké ndroky na p¥estavitelnost védZiciho ze¥izeni a na jeho
linearitu. U zndmych elektromechanickych dédvkovacich vah se
pro vlastni mé¥eni pou¥ivaji riizné druhy snimadh sily. Tento
snfmad vyhodnoti zati¥eni ne n&j pisobici v urditém pracovnim
bodd své zat¥¥ovaol charakteristiky. P¥i obdasné zméné veli-
kosti davky navaiované touto ddvkovaci vdhou vyhodnocuje sni-
mao sily Jiné zatlzenl v jiném odpovidajicim pracovnlm bodé
své zaté¥ovaci charakteristiky.

Nevyfhodou tohoto systému je, Ze klade vysoké ndroky na
linearitu zatéZovaci charakteristiky snimade sily.

Uvedens nevyhoda je odstrandna ¥eSenim elektromechanické
ddvkovaci védhy s odvaZovacim zdsobnikem & s pevaym zdvaiim
zavéSenymi na pdce, k ni% je na strand pevného zdvaii pFipo-
jen snimad sily podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodivd v tom,
Ye k pdce je na strand pevného zdvaii p¥ipojena miska, v ni% |
je ulo¥eno jednak nastavitelné zdva¥i, jednak presné zdvaii,

Vfhodou tohoto Fedeni je, Ze vyuZivd snimade sily
v elektromechanické ddvkovaci vdze jako doplnkové méfidio
s konstantnim pracovnim bodem, p¥idemZ poZadovand velikost
ddvky se vyjdd¥i hmotnosti nastavitelného zdvaZi a pYesného
zdva¥i, Je p¥itom vyuZito vlastnosti snimaede sily, Ze chyba
v reprodukovatelnosti hodnoty na zatéZovaci charakteristice
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je nékolikandsobné mendi neZ chyba jeji linearity. Tim lze
bud presndji md¥it s poufitim enimade sily té¥e t¥idy pFesnos-
ti, nebo pro urditou po¥adovanou p¥esnost vdZiciho za¥izeni
vyusit i snimadd s niZ8i t¥idou presnosti nez bylo dosud nut-
né. Krom®& toho lze takto vyhodnd vyuiivat snimade sily s ma-
1ym mé¥icim rozsehem, v némZ je podil chyby vzhledeﬁ k jmeno-
vitému a maximdlnimu rozsahu méYeni mensi oproti snimadim si-
1y s velkym méficim rozsahem.

Priklad provedeni elektromechanické dévkovéci véhy podle'
vyndlezu je schematicky.zndzornén na piipojeném vykresu.

Elektromechanickd ddvkovaci vdha obsahuje odvaZovaci zé-
sobnik 1 zavéSeny ne jednom ramenu pdky 2, na jejim¥ druhém
remenu je zav&¥eno pevné zdvaii 3. Ne tomto druhém remenu je
zavéSena na tdhle 7 miska 8yv ni¥% je uloZeno jednak nastavitel-
né zéva¥i 4, jednak presné zdveii 5. K misce 8 je pFipojen
snimad eily 6 uloZeny na rdmu vahy.

Rovnovdha véZiciho uUstroji je ustavena tak, Ze hmotnost
odvazovaciho zdsobniku 1 a zdkladni ddvke nava¥ovaného materid-
1u jsou kompenzovény hmotnosti pevného zdvaii 3, nastavitelné-
ho zdvaii 4 a 34sti m8¥iciho rozsehu snimade sily 6. Takto de-
finovans rovnovéha je pracovnim bodem snimade sily 6 a soulas-
né dolni mezi vdiiciho rozsshu ddvkovaci vdhy. Presn&ji je
pracovni bod snimade sily 6 sefizen g4sti p¥esného zdvaii 5.
Ka#dd jing velikost dévky vétSi ne? je velikost zdkladni ddv-
ky se nastavi doplnénim piesného zdvaZi 5. Tak snimad sily [
pracuje stdle se stejnym pracovnim bodem p¥i védZzeni riznych
ddvek. Snimad sily 6 tedy pracuje jako doplikové mé¥Fidlo
a indikuje rizné navafované ddvky podstatné presnéji, nez kdy-
by byla vét3ina rozsahu snimale sily § pou¥ivana pro nepodstat-
nou indikaci hrubého plnéni p¥i zatdZovdni snimade sily 6
v celém jeho rozsahu‘zménbu‘velikosti ddvky od nuly do jmenovi=-
té velikosti,
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Elektromechanické dévkovaci vdhy s odvaZovacim zdsobni-
kem a g pevnym zdvaZim zavéSenymi na pdce, k ni¥ je na stra-
né pevného zdvazi pfipojen_gnimdé'sily vyznadujici se tim, Z%e
k pdce /2/ je na strand pevného zdvaii /3/ pPipojena miska
/8/, v ni% je uloZeno jednak nastavitelnd zdvaii /4/, jednak -

pPesné zévairi /5/.
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