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(57) Abstract : The present invention relates to a draw-out
frame for a circuit breaker (1), which is capable of being ar-
ranged so as to keep said circuit breaker (1) in a plugged-in
position in a connection socket (3) or in an unplugged posi-
tion from said socket (3). Said frame comprises two stationa-
ry flanges (4) capable of being connected to the socket (3),
and a movable carriage (2) capable of supporting the circuit
breaker (1) and provided with guiding means engaging with
the corresponding stationary flanges (4) in order to provide
the movement of the circuit breaker (1) from one to the other
of said plugged-in and unplugged positions. Each stationary
flange (4) is fitted with an operating lever (5) provided with
a handle (6) and pivoting about a stationary axis. Said lever
(5) is arranged to engage with said means for guiding the
carriage (2), each lever (5) being provided with a locking de-
vice arranged to block said lever (5) in a position correspon-
ding to one or the other of said plugged-in and unplugged
positions of the circuit breaker (1). The unplugging frame
comprises means for simultaneously articulating the two le-
vers (5), characterised in that it comprises means for cou-
pling the operation of the levers (5) with the operation of the
locking device.
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La présente invention a pour objet un chéssis de débrochage pour un disjoncteur (1), lequel est apte a étre agencé pour maintenir
ledit disjoncteur (1) dans une position embrochée sur une embase (3) de connexion ou dans une position débrochée de cette em-
base (3). Ledit chassis comporte deux flasques (4) fixes aptes a étre reliés & 'embase (3), et un chariot (2) mobile apte a porter le
disjoncteur (1) et pourvu de moyens de guidage coopérant avec les tlasques (4) fixes correspondants pour assurer le déplacement
du disjoncteur (1) de I'une vers l'autre desdites positions embrochée et débrochée. Chaque flasque (4) tixe est équipé d'un levier
(5) de manceuvre pourvu d'une poignée (6) et pivotant autour d'un axe fixe. Ledit levier (5) est agencé pour coopérer avec lesdits
moyens de guidage du chariot (2), chaque levier (5) étant équipé d'un dispositif de verrouillage agencé pour bloquer ce levier (5)
dans une position correspondant a I'une ou l'autre desdites positions embrochée et débrochée du disjoncteur (1). Le chassis de dé-
brochage comprend des moyens d'articulation simultanée des deux leviers (5), et en ce qu'il comprend des moyens de couplage de
la manipulation des leviers (5) avec la manipulation du dispositif de verrouillage.
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Chassis de débrochage pour disjoncteur

DOMAINE DE L’ INVENTION

La présente invention se rapporte a un chéssis de débrochage
pour un disjoncteur, lequel est apte a €tre agencé pour maintenir ledit
disjoncteur dans une position embrochée sur une embase de connexion ou
dans une position débrochée de cette embase. Ce type de chassis comporte
classiquement deux flasques fixes aptes a étre reliés a I’embase, et un
chariot mobile apte a porter le disjoncteur et pourvu de moyens de guidage
coopérant avec les flasques fixes correspondants pour assurer le
déplacement du disjoncteur de 1'une vers Dautre desdites positions
embrochée et débrochée, chaque flasque fixe étant équipé d’un levier de
manceuvre pourvu d’une poignée et pivotant autour d’un axe fixe, ledit
levier étant agencé pour coopérer avec lesdits moyens de guidage du
chariot, chaque levier étant équipé d’un dispositif de verrouillage agencé
pour bloquer ce levier dans une position correspondant a 1’une ou 1’autre
desdites positions embrochée et débrochée du disjoncteur,

ARRIERE-PLAN DE L’ INVENTION

Ce type de chissis est par exemple décrit dans le document
EP0620625. Avec ce type de chassis, les leviers sont indépendants, et il est
donc possible de les manipuler de facon antagoniste. Le mécanisme peut
alors se bloquer, voire se détériorer. Le fait que les leviers de ce chéssis
soient indépendants oblige I’opérateur a faire un effort de coordination lors
de leur manipulation pour I’embrochage et le débrochage.

Sur ce chissis actuel, chaque levier est verrouillé en position
embrochée et débrochée par un dispositif de verrouillage basé sur des doigts
d’indexage et localisé au milieu du flasque, donc a distance de la poignée
du levier. Pour manipuler le chariot, I’opérateur doit donc dans un premier
temps déverrouiller les deux dispositifs de verrouillage en désindexant les
doigts. Pour cela, avec chacune de ses mains, il doit faire tourner le corps
du dispositif de verrouillage afin de retirer axialement un doigt de
verrouillage d’une ouverture ménagée dans le levier, et ce grice a une
rampe hélicoidale. Les leviers de manceuvre sont alors libérés, et
I’opérateur peut, dans un second temps, manipuler les poignées des leviers
avec ses deux mains simultanément pour modifier la position du chariot.
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Ces opérations nécessitent, non seulement des mouvements
simultanés des deux mains de I’opérateur, mais également des manceuvres
appliquées sur différentes pieces du chassis de débrochage.

Par ailleurs des lumicres situées sur les leviers et les flasques
sont disposées de maniere a permettre 1’insertion de plusieurs cadenas de
condamnation.

Outre le fait que les leviers soient indépendants et nécessitent
un effort de coordination lors de 1'usage du chéssis, le chassis de
débrochage présente deux défauts majeurs :

- nécessité d’arréter le mouvement des leviers pour pouvoir
déverrouiller les doigts d’indexage ;

- possibilité de laisser le produit en positions embrochée et
débrochée sans verrouillage, ce qui entraine un risque d’auto extraction du
disjoncteur sous les effets électrodynamiques de la coupure.

Par ailleurs, il n’est pas commode d’identifier les lumieres de
condamnation et d’y insérer les cadenas a cause de leur emplacement
difficilement accessible en partie inférieure du chassis.

RESUME DE L’INVENTION

L’objectif de la présente invention est de remédier aux
inconvénients cités précédemment, en proposant un chéssis dont la
manipulation est simplifiée et s’effectue d’un geste, autant pour
I’embrochage que le débrochage, 1’extraction et le verrouillage, et ou le
verrouillage est actif par défaut, quelle que soit la position du disjoncteur.

Le chéssis selon I’invention a une structure classique telle que
définie précédemment. Il se caractérise a titre principal en ce qu’il
comprend des moyens d’articulation simultanée des deux leviers, et en ce
qu’il comprend des moyens de couplage de la manipulation des leviers avec
la manipulation du dispositif de verrouillage.

L’idée principale de cette invention consiste a rendre les deux
leviers dépendants, afin que leur manipulation soit forcément simultanée.
Ainsi les gestes effectués par la main droite et la main gauche de 1’opérateur
consistent en des mouvements li€s et symétriques. De plus, de par le
couplage levier / dispositif de verrouillage, I’opérateur n’a plus besoin de
lacher les poignées des leviers pour aller activer/désactiver le dispositif de
verrouillage. Toutes les opérations de verrouillage / déverrouillage et les
actions d’embrochage / débrochage / extraction du disjoncteur s’effectuent
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de maniere simultanée et simplement en gardant les mains sur les poignées
des leviers.

Selon une caractéristique additionnelle possible, lesdits moyens
d’articulation simultanée consistent en un arbre de liaison reliant les deux
leviers, des moyens de blocage en rotation €tant disposés entre 1’arbre et
chaque levier, I’axe de rotation de chaque levier et I’axe de rotation de
I’arbre étant confondus. Les deux leviers ne peuvent donc étre articulés
qu’ensemble. En d’autres termes, si I’opérateur souleve le levier de droite,
alors le levier de gauche se soulevera également. Les leviers ne peuvent pas
étre manipulés de facon antagoniste.

Par exemple, les moyens de blocage en rotation consistent en
un méplat sur ’arbre au niveau de la zone de jonction entre le levier et
I’arbre.

Selon une possibilité, lesdits moyens de couplage consistent,
pour chaque levier, en une manette de commande du dispositif de
verrouillage et disposée au niveau de la poignée du levier. L’ opérateur
manipule ainsi deux manettes de commande, soit une de chaque main, pour
réaliser les opérations de verrouillage / déverrouillage et les actions
d’embrochage / débrochage / extraction du disjoncteur.

Préférentiellement, la manette de commande, mobile en
translation selon un axe perpendiculaire au plan contenant le mouvement du
levier, entre une position verrouillée ou une surface extérieure de la manette
se positionne en vis-a-vis et en butée contre au moins un tron¢on du contour
extérieur du flasque, et une position déverrouillée ou ladite surface
extérieure de la manette se positionne en retrait du contour extérieur du
flasque, ledit dispositif de verrouillage comprenant, pour chaque levier des
moyens de rappel pour rappeler la manette vers sa position verrouillée.

Par conséquent, la manette est par défaut en position
verrouillée, quelle que soit la position du disjoncteur, grace au ressort de
rappel, et au contact entre la manette et le flasque. Pour passer a la position
déverrouillée, I’opérateur doit faire translater la manette a I’encontre de la
force de rappel du ressort, afin qu’il n’y ait plus de contact entre la manette
et le flasque. Apres déverrouillage, le levier peut alors €tre manipulé.

Selon une possibilité, ladite manette se compose :

- d’un corps entourant et épousant la forme de la poignée du
levier et comportant des moyens de guidage en translation de la manette par
rapport a la poignée,
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- et d’une languette s’étendant orthogonalement du corps et
dont la bordure extérieure correspond a ladite surface extérieure de la
manette.

Ces moyens de guidage en translation consistent par exemple
en au moins une rainure de guidage pratiquée dans le corps de la manette et
dans laquelle coulisse la poignée du levier.

Selon une possibilité, lesdits moyens de rappel consistent en un
ressort de rappel travaillant en compression intercalé entre d’une part une
surface mobile appartenant a la manette, et d’autre part une surface fixe
appartenant a la poignée du levier et positionnée en vis-a-vis de ladite
surface mobile, ledit ressort travaillant entre une position de repos ou la
surface mobile est distale de la surface fixe, et une position comprimée ou
la surface mobile est proximale de la surface fixe. En fonction du choix des
surfaces mobiles et fixes, 'opérateur doit soit appuyer, soit tirer sur les
deux manettes pour déverrouiller le dispositif.

Selon une caractéristique additionnelle possible, ladite bordure
extérieure de la languette comporte :

- une premiere zone apte a venir au contact d’un premier
trongon du contour extérieur du flasque pour empécher le débrochage du
disjoncteur, et au contact d’un second troncon du contour extérieur du
flasque pour empécher I’extraction du disjoncteur ;

- une seconde zone apte a venir au contact d’un troisicme
trongon du contour extérieur du flasque pour empécher I’embrochage du
disjoncteur.

Optionnellement, languette de la manette comporte des moyens
de renfort consistant en une surépaisseur localisée dans la zone centrale de
la languette et rejoignant le corps de la manette. Ainsi, méme si I’opérateur
force sur les manettes, la languette résistera et ne se déformera pas. Le
dispositif de verrouillage se doit d’€tre inviolable, vu le contexte
d’utilisation du chissis de débrochage.

Toujours dans I’objectif d’inviolabilité, la manette et la poignée
peuvent chacune comporter une lumiere, lesdites lumieres étant aptes a se
superposer en position verrouillée de la manette de maniere a y insérer un
cadenas. Cette fermeture a clé peut étre effectuée aussi bien en position
embrochée, que débrochée, ou encore extraite du disjoncteur. Ces lumicres
sont de plus bien visibles et facilement accessibles vu leur emplacement sur
la manette et la poignée. Cette fonction de condamnation a pour effet de
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bloquer la translation des manettes, rendant alors le systeme inopérant. Il
sera alors impossible d'embrocher ou d'extraire le chariot en position
débrochée, mais aussi de débrocher le chariot si celui-ci est en position
embrochée.

Selon une possibilité, lesdits moyens de guidage du chariot
mobile consistent, pour chaque coté latéral, en deux pions positionnés en
vis-a-vis de I’'un parmi les deux flasques et de I'un parmi les deux leviers, et
étant mobiles a I’intérieur d’une rainure dudit flasque et simultanément
contre un profil de came dudit levier, pour assurer le déplacement du
disjoncteur de I'une vers I’autre desdites positions embrochée et débrochée,
ledit profil de came du levier comportant un point d’inflexion suivi d’une
gorge. Ce point d’inflexion constitue un point dur lors de la manipulation
des leviers vers la position embrochée. Une fois le point dur passé€, les pions
arrivent dans les gorges prévues a cet effet. L opérateur a ainsi la sensation
d’avoir correctement « enclenché » le chariot pour I’embrochage. Cette
variation dans I’effort d’insertion du chariot consiste en fin de compte en un
retour d’information sensoriel sur I’action réalisée.

En plus de cette information sensorielle, I’opérateur dispose
d’une information visuelle lui permettant de savoir si I’embrochage est
réalisé ou non. En effet, il comprend un indicateur de position du chariot.
Cet indicateur permet de transcrire la position du chariot par rapport a
I'embase, traduisant alors la position embrochée par un marquage rouge, et
la position débrochée par un marquage vert.

La présente invention va €tre mieux comprise a partir de la
description détaillée ci-apres et des dessins annexés qui sont fournis a titre
d'illustration uniquement, sans limiter la présente invention.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

L’invention va a présent €tre décrite plus en détail, en référence
aux figures annexées, pour lesquelles :

- la figure 1 est une vue générale en perspective d’un chéssis de
débrochage équipé d’un disjoncteur en position débrochée et verrouillée ;

- la figure 2 est montre le chariot sans le disjoncteur, en
position extraite de I’embase de connexion ;

- la figure 3 montre un flasque ;

- la figure 4 illustre le mécanisme des leviers de manceuvres ;

- la figure 5 montre un exemple d’axe reliant les deux leviers de
manceuvres ;
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- les figures 6, 7, 8 et 9 illustrent une vue de coté du chissis
d’embrochage avec différentes positions des leviers de manceuvre ;

- la figure 10 est une vue agrandie de la zone de contact entre
une manette et le flasque correspondant ;

- les figures 11 a 13 montrent une premiere configuration des
manettes selon I’invention ;

- les figures 14 a 15 montrent une seconde configuration des
manettes selon I’invention ;

- la figure 16 est une vue en perspective d’un chassis de
débrochage doté de manettes selon la premiere configuration, et cadenassé
en position de débrochage du chariot ;

- les figures 17 a 21 sont des vues en perspective d’un chissis
de débrochage doté de manettes selon la seconde configuration, avec le
chariot mobile dans différentes positions ;

- les figures 22 et 23 sont des vues agrandies du profil de came
du levier ;

- la figure 24 est un graphique montrant le profil de I’effort de
manceuvre, ¢’est-a-dire 1’évolution de I’effort d’insertion en fonction de la
course d’embrochage.

DESCRIPTION DES FORMES DE REALISATION PRISES
EN EXEMPLE

Tous les termes «haut», «bas», «droite», «gauche »,
«avant » et « arriere » utilisés dans la description ci-apres se réferent au
chissis de débrochage tel qu'illustré en figure 1.

Par ailleurs, la position du disjoncteur correspond a la position
du chariot mobile sur lequel il est fixé. Ainsi, pour une meilleure
compréhension de I’invention, c’est la position du chariot mobile qui sera
décrite, plutot que la position du disjoncteur.

La figure 1 est une vue générale d'un chissis de débrochage
selon l'invention. Ce chassis comporte une embase de connexion (3) apte a
étre fixée contre un mur. A droite et a gauche de cette embase (3) se
déploient des flasques (4) qui consistent en deux pieces latérales montées
sur les c6tés de I'embase (3) et qui sont fixes par rapport a I'embase (3). Un
chariot mobile (2) équipé d'un disjoncteur (1) coopere avec les flasques (4)
via des pions (8) s'étendant du chariot mobile (2) et coulissant dans une
rainure (17) prévue a cet effet dans les flasques (4), afin de pouvoir bouger
par rapport a I'embase (3).
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Le mouvement du chariot mobile (2) est produit via deux
leviers de manceuvre (5) disposés de fagon adjacente aux deux flasques (4).
De facon concrete, les leviers (5) sont paralleles aux flasques (4) et ont un
mouvement de rotation par rapport aux flasques (4). Ces leviers (5) sont
également dotés de rainures (47, 26) dans lesquelles peuvent circuler les
pions (8) du chariot mobile (2). L'une de ces rainures (47) est dotée d'un
profil de came (23) contre lequel glisse le pion (8) situé le plus en arriere
sur le chariot (2). Ce profil de came (23) permet en fin de compte d'agir sur
ce pion (8) pour provoquer la translation du chariot (2) lors du mouvement
des leviers (5). Ces derniers (5) sont manipulés par un opérateur qui vient
poser ses mains sur les deux poignées (6) s'étendant des leviers (5).

Des manettes de commande (7) sont disposées autour des
poignées (6) et consistent en des moyens de verrouillage des leviers de
manceuvre comme cela sera expliqué dans la suite de la description.
L'opérateur manipule donc les leviers (5) directement via les manettes de
commande (7) qui sont positionnées sur les poignées (6). Ainsi, l'opérateur
peut a la fois actionner le mouvement des leviers (5) et le
verrouillage/déverrouillage des leviers (5), en manipulant simplement les
deux manettes (7).

De fagon optionnelle, un indicateur de position (9) peut tre
ajouté au chassis au niveau de l'un des flasques (4) comme cela est illustré
en figure 1. Dans ce cas de figure, un signal (10) de couleur verte apparait
au travers d'une fenétre pratiquée sur la face avant de l'indicateur (9)
signifiant que le chariot mobile (2) et donc a fortiori le disjoncteur (1) se
trouve dans une position débrochée par rapport a I'embase (3).

Sur la figure 2, le chariot mobile (2) est extrait de I'embase (3).
Le disjoncteur (1) a été enlevé du chariot mobile (2) afin de laisser
apparaitre sa structure. En effet, ce chariot mobile (2) se compose d'un
cadre entourant une semelle (13) sur laquelle peut €tre fixé le disjoncteur
(1). Ce cadre se compose par exemple de deux cornieres métalliques (11a,
11b) liées entre elles par deux plaquettes (12). Ces plaquettes (12)
permettent la mise en position des cornieres (11a, 11b) sur la semelle (13)
ainsi que leur fixation. Sur chacune des cornieres (11a, 11b) sont sertis deux
pions (8) dotés d'épaulements. Ce sont ces pions (8) qui ont pour fonction
de guider le chariot (2) sur les flasques (4). Ces derniers servent donc de
support pour le guidage du chariot (2) en translation et servent également de
structure a I'ensemble du chassis de débrochage.
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Le flasque (4) est illustré plus précis€ément en figure 3. Il
consiste en une plaque métallique avec des découpes particulieres
permettant notamment la création de la rainure (17) ainsi que la création de
deux languettes (19, 21) aptes a €tre pli€es en direction de I'embase (3) afin
d'y étre fixées et d'empécher tout mouvement du flasque (4) par rapport a
I'embase (3) vers le haut et vers le bas.

Des entailles supérieure et inférieure (18, 20) adjacents aux
languettes (19, 21) sont prévues pour l'insertion de plaquettes (45, 46) tel
qu'illustré en figure 2 afin d'empécher tout mouvement des flasques (4) par
rapport a I'embase (3) vers l'avant et vers l'arricre. De cette manicre les
flasques (4) sont donc fermement maintenus et fixes par rapport a I'embase
3).

Un orifice (32) est prévu dans chaque flasque (4) pour la
rotation du levier (5) correspondant. Chaque flasque (4) a un contour
extérieur relativement complexe et comprend plusieurs troncons (14, 15,
16) qui vont coopérer avec la manette de commande (7), afin de verrouiller
le chariot (2) dans différentes positions.

La figure 4 illustre les leviers de manceuvre (5) relié€s entre eux
par un arbre (22) tel qu'illustré en figure 5. Cet arbre (22) comprend au
niveau de ses deux extrémités (31) un méplat (30) apte a €tre inséré dans un
orifice prévu a cet effet dans le levier (5) et empéchant ainsi toute rotation
du levier (5) par rapport a l'arbre (22) selon l'axe (Y). Ainsi, les deux leviers
(5) et I'arbre (22) sont tous les trois solidaires et ne peuvent bouger que de
manicre simultanée. Cet arbre (22) avec ses deux méplats (30) constituent
donc des moyens d'articulation simultanés des deux leviers (5).

Tout comme les flasques (4), les deux leviers (5) sont
constitués dune plaque de métal ayant une découpe complexe. Ainsi,
chaque levier (5) comporte, deux rainures (47, 26) d'allure parallele, 1'une
des rainures (47) étant dotée d'un profil de came (23), et une languette plice
a 90° et dirigée vers l'extérieur du chassis de débrochage et constituant la
poignée (6) autour de laquelle est disposée la manette (7).

Cette derniere se compose principalement dun corps (29)
entourant la poignée (6) et apte a translater par rapport a la poignée (6) et
d'une languette (28) s'étendant orthogonalement au corps (29) et
parallelement a la plaque composant le levier (5). Cette languette (28)
comprend une bordure extérieure dont deux zones (27, 34) sont aptes a
venir en butée et contre un trongcon du contour extérieur du flasque (4)
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correspondant. La manette (7) comprend de plus une surépaisseur (33)
localisée au niveau de la jonction entre le corps (29) et la languette (28) afin
de renforcer la languette (28) lors du verrouillage du levier (5).

Les deux leviers (5) sont montés en liaison pivot dans les
flasques (4) au niveau de l'orifice (32) prévu a cet effet. Les figures 6, 7, 8
et 9 permettent de montrer la position des leviers (5) par rapport aux
flasques (4) lors des différentes positions du chariot (2) par rapport a
I'embase (3).

Ainsi sur la figure 6 le chariot mobile (2) est en position
embrochée. Le levier (5) est ainsi dirigé vers le haut du chassis de
débrochage et la surface (27) de la bordure extérieure de la languette (28)
de la manette (7) se trouve en butée et en contact contre le trongon (14) du
contour extérieur du flasque (4). Dans cette position embrochée, les deux
pions (8) se retrouvent au fond de la rainure (17) du flasque (4) et
également au fond des deux rainures (47, 26) du levier (5).

Apres déverrouillage de la manette (7), le levier (5) peut étre
pivoté vers le bas jusqu'a une nouvelle position telle qu'illustrée en figure 7
correspondant a la position débrochée du chariot (2). Sur cette figure, la
manette (7) est relichée et donc a nouveau verrouillée et la surface (34) du
contour extérieur de la languette (28) de la manette (7) se retrouve en butée
contre le trongon (15) du contour extérieur du flasque (4). Cette butée
permet d'empécher I'embrochage du chariot mobile et de le maintenir ainsi
en position débrochée.

Dans cette position, le levier (5) comporte un jeu de
fonctionnement et est capable d'arriver jusqu'a la position telle qu'illustrée
en figure 8 ou la surface (27) de la bordure extérieure de la languette (28)
de la manette (7) vient en butée contre le trongcon (16) du contour extérieur
du flasque (4). Cette butée permet d'empécher l'extraction du chariot (2)
mobile par rapport a 'embase (3).

Pour pouvoir autoriser l'extraction, il faut déverrouiller la
manette (7) comme cela est illustré en figure 9 afin que la bordure
extérieure de sa languette (28) ne soit plus en contact et en butée contre les
différents trongons (14, 15, 16) du flasque (4). Dans ce cas-la le chariot (2)
peut €tre totalement extrait.

Dans les positions débrochée et extraite, telles qu'illustrées aux
figures 7, 8 et 9, les pions (8) se retrouvent au début de la rainure (17) du
flasque (4) et des rainures (47, 26) du levier (5).
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La position empéchant I'extraction complete telle qu'illustrée en
figure 8 est reprise en figure 10 avec une vue en perspective. On voit bien la
surface (27) de la languette (28) qui se retrouve en butée contre le trongon
(16) du flasque (4). La manette (7) est donc en position verrouillée. Pour
déverrouiller la manette (7) il suffit au choix de la tirer vers l'extérieur du
chissis ou de I'enfoncer vers l'intérieur du chassis afin que sa languette (28)
se positionne non plus en butée contre un trongon du contour extérieur du
flasque (4) mais en retrait par rapport au contour extérieur du flasque (4).
En effet la manette (7) peut translater par rapport a la poignée (6) afin de se
retrouver soit en vis-a-vis du flasque (4) soit en retrait par rapport au
flasque(5).

Selon une premiere configuration possible telle qu'illustrée aux
figures 11, 12 et 13, le déverrouillage de la manette (7) s'effectue en
appuyant sur la manette (7) c'est-a-dire en la faisant translater de 1'extérieur
vers l'intérieur du chassis de débrochage comme cela est illustré par la
fleche en figure 12. Deux rainures (37) sont prévues a l'intérieur de la
manette (7) pour permettre la translation de cette derniere par rapport a la
poignée (6) du levier (5).

Un ressort de compression (38) est positionné entre la poignée
(6) et la manette (7) afin de permettre un retour automatique en position de
repos de la manette (7). Ce ressort (38) s'appuie au niveau d'une premiere
extrémité sur une surface (41) fixe de la poignée (6) et au niveau de sa
seconde extrémité sur une surface (40) mobile appartenant a la manette (7).
Un axe central (39) relie la manette (7) et la poignée (6) afin d'empécher
toute désolidarisation de la manette (7) par rapport a la poignée (6). Le
ressort (38) est enroulé autour de cet axe (39) positionné au niveau de 'axe
de symétrie (X) de 'ensemble manette (7) / poignée (6).

Lorsque l'opérateur appuie sur la manette (7) selon la fleche de
la figure 12, la manette (7) translate jusqu'a arriver a une position en butée
contre le levier (5) tel qu'illustré en figure 13. A ce moment-1a, la languette
(28) de la manette (7) se retrouve en retrait par rapport au contour extérieur
du flasque (4) et le levier (5) peut étre manipulé pour changer la position du
chariot mobile (2).

Le fait de ne plus exercer de pression sur la manette (7) permet,
grace a l'action du ressort (38), un retour de la manette en position de repos
selon la fleche telle qu'illustrée en figure 13 afin de se retrouver a nouveau
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en position de verrouillage comme illustré en figure 12, ou la languette (28)
se trouve en butée contre un troncon du contour extérieur du flasque (4).

La poignée (6) est dotée d'une lumiere sous la forme d'un
orifice (35) et la manette (7) est également dotée d'une lumiere sous la
forme d'un renfoncement (36) alignée avec l'orifice (35) en position de
repos de la manette (7) afin de pouvoir insérer un cadenas et donc de
verrouiller le levier (5) dans sa position soit embrochée soit débrochée. Ce
cadenas une fois mis en place empéche tout mouvement de translation de la
manette (7) par rapport a la poignée (6) et la manette (7) ne peut donc plus
étre déverrouillée pour changer la position du levier (5). Cela est par
exemple illustré en figure 16 avec le cadenas (44) empéchant tout
déverrouillage de la manette (7) alors que le chariot mobile (2) est en
position débrochée par rapport a I'embase (3).

Selon une deuxieme configuration possible de l'invention,
l'opérateur peut tirer sur la manette (7') afin de la déverrouiller. Cela est
illustré en particulier sur les figures 14 et 15 illustrant respectivement la
position de repos verrouillée et la position déverrouillée de la manette (7').
Dans ce cas, le ressort (38') est inséré entre d'une part une surface mobile
(40") appartenant a la manette (7') et d'autre part une surface fixe (41")
appartenant a la poignée (6). La surface (40') mobile correspond a un axe
transversal (42) traversant la manette (7') et la poignée (6) afin d'empécher
tout désassemblage de ces deux pieces (7, 6).

A nouveau, la poignée (6) est dotée d'une lumiere sous la forme
d'un orifice (35') et la manette (7') est dotée d'une lumiere sous la forme
d'un renfoncement (36'), le renfoncement (36') et l'orifice (35") étant alignés
en position de repos de la manette (7') comme illustré sur la figure 14 afin
de pouvoir y insérer un cadenas (44) pour bloquer le verrouillage du levier
(5). La translation de la manette (7') est ainsi empéchée lorsqu'il y a un
cadenas (44).

Les figures 17 a 21 montrent les différentes étapes pour
I'embrochage du chariot mobile (2). Ainsi sur la figure 17, le chariot mobile
(2) est en position débrochée avec le signal (10) de l'indicateur (9) qui est
de couleur verte. Les manettes (7') sont verrouillées et I'une d'entre elles est
cadenassée avec un cadenas (44) qui vient d'étre ouvert.

Sur la figure 18, le cadenas (44) a été enlevé et l'opérateur a tiré
sur les manettes (7') afin de les amener en position déverrouillée. Sur la
figure 19, toujours avec les manettes (7') en position déverrouillée, les
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leviers (5) de manceuvre ont été levés par pivotement et se retrouvent a mi-
chemin de leur parcours d'embrochage.

Sur la figure 20, les leviers (5) ont ét€ enticrement remontés
pour arriver en position d'embrochage du chariot mobile (2) sur I'embase
(3). Dans ce cas, le signal (10) de l'indicateur (9) est de couleur rouge et les
manettes (7') sont encore en position déverrouillée.

Sur la figure 21, l'opérateur a relaché les manettes (7') et celles-
ci se retrouvent alors en position verrouillée, le chariot mobile (2) étant
embroché.

Les figures 22 a 25 donnent plus de précision quant au choix du
profil de came (23) de la rainure (47) de chaque levier (5). L'objectif du
profil de came (23) est de provoquer la translation du chariot mobile (2) sur
lequel est monté le disjoncteur (1) lorsque 1'on vient agir sur les leviers (5).
La translation est donc générée par la variation de la distance entre le centre
de rotation du levier (5) selon l'axe de rotation (Y) et le point de contact des
pions de guidage (8) sur le profil de came (23). Ce dernier (23) est
apparenté a une spirale logarithmique.

Les parametres des courses d'embrochage et de débrochage
ainsi que les coefficients de frottement entre le pion (8) et la came (23) ainsi
qu'entre le pion (8) et le flasque (4) sont déterminants dans le paramétrage
de 1'équation de la spirale. Par ailleurs le profil de came (23) doit permettre
de restituer une sensation donc des informations a l'utilisateur et ce a travers
la variation de l'effort de manceuvre lors de la manipulation des leviers (5).

Ainsi, la premiere section (a) d'effort de la came (23) permet de
vaincre l'inertie du chariot (2) et les frottements.

La seconde section d'effort (b) de la came (23) a pour but de
traduire l'information d'action de mise en contact €lectrique, c'est-a-dire de
valider I'embrochage du disjoncteur (1) sur I'embase (3). Pour ce faire, cette
seconde section (b) du profil de came (23) comprend un point d'inflexion
(24) avant d'aboutir sur une gorge (25) en bout de rainure (47) constituant
une troisieme section (c) du profil de came (23). Cette variation du profil de
came (23) avec le point d'inflexion (24) permet de modifier le profil de
l'effort d'insertion permettant ainsi un retour d'information sensoriel sur
l'action réalisée par l'opérateur. La direction de l'effort (F1) normal au
contact au niveau de ce point d'inflexion (24) est alors impacté ce qui se
traduit par une augmentation de la valeur de la résultante (N2) et donc par
une €lévation de l'effort au lieu de manceuvre. Cela est par exemple
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reproduit sur le graphique 24 par une augmentation de l'effort d'insertion
par rapport a la course d'embrochage. Pour réaliser la phase de diminution
de l'effort avant la mise en contact de la semelle (13) sur I'embase (3) le
profil de came (23) est regagné via un arrondi se terminant par la gorge
(25). Cette décroissance d'effort indiquera a l'utilisateur que l'action est
accomplie. Ainsi sur la courbe en figure 24 il y a une diminution de 1'effort
d'insertion par rapport a la course d'embrochage.

Cette gorge (25) ainsi formée permet non seulement de
confirmer la position du chariot (2) en position embrochée mais sert
également de verrou en cas de court-circuit. En effet, sous l'action des
efforts dus au champ magnétique, le chariot (2) pourrait €tre amené a
translater dans le sens de débrochage. La gorge (25) coopérant alors avec le
pion de guidage (8) rend la rotation des leviers (5) impossible, le systeme
est alors auto-verrouillé.

Les configurations montrées aux figures citées ne sont que des
exemples possibles, nullement limitatifs, de I’invention qui englobe au
contraire les variantes de formes et de conceptions a la portée de I’homme
de I’art.
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REVENDICATIONS

1. Chassis de débrochage pour un disjoncteur (1), lequel est
apte a €tre agencé pour maintenir ledit disjoncteur (1) dans une position
embrochée sur une embase (3) de connexion ou dans une position
débrochée de cette embase (3), ledit chassis comportant deux flasques (4)
fixes aptes a €tre reliés a I’embase (3), et un chariot (2) mobile apte a porter
le disjoncteur (1) et pourvu de moyens de guidage coopérant avec les
flasques (4) fixes correspondants pour assurer le déplacement du
disjoncteur (1) de I'une vers l'autre desdites positions embrochée et
débrochée,

caractérisé en ce que chaque flasque (4) fixe est équipé d’un
levier (5) de manceuvre pourvu d’une poignée (6) et pivote autour d’un axe
(Y) fixe, chaque levier (5) étant agencé pour coopérer avec lesdits moyens
de guidage du chariot (2), chaque levier (5) étant équipé d’un dispositif de
verrouillage agencé pour bloquer ce levier (5) dans une position
correspondant a I’une ou I’autre desdites positions embrochée et débrochée
du disjoncteur (1),

en ce qu’il comprend des moyens d’articulation simultanée des
deux leviers (5), et en ce qu’il comprend des moyens de couplage de la
manipulation des leviers (5) avec la manipulation du dispositif de
verrouillage.

2. Chassis de débrochage pour un disjoncteur selon la
revendication précédente, caractéris€ en ce que lesdits moyens
d’articulation simultanée consistent en un arbre (22) de liaison reliant les
deux leviers (5), des moyens de blocage en rotation €tant disposé€s entre
I’arbre (22) et chaque levier (5), ’axe (Y) de rotation de chaque levier (5) et
I’axe de rotation de I’arbre (22) étant confondus.

3. Chassis de débrochage pour un disjoncteur selon 1’une des
revendications précédentes, caractéris€ en ce que lesdits moyens de
couplage consistent, pour chaque levier (5), en une manette (7, 7°) de
commande du dispositif de verrouillage et disposée au niveau de la poignée
(6) du levier (5).

4. Chassis de débrochage pour un disjoncteur selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que la manette (7, 7°) de
commande est mobile en translation selon un axe perpendiculaire au plan
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contenant le mouvement du levier (5), entre une position verrouillée ou une
surface extérieure de la manette (7, 7) se positionne en vis-a-vis et en butée
contre au moins un troncon du contour extérieur du flasque (4), et une
position déverrouillée ou ladite surface extérieure de la manette (7, 7°) se
positionne en retrait du contour extérieur du flasque (4), ledit dispositif de
verrouillage comprenant, pour chaque levier (5) des moyens de rappel pour
rappeler la manette (7, 7°) vers sa position verrouillée.

5. Chéassis de débrochage pour un disjoncteur selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que ladite manette (7, 7°) se
COmpose :

- d’un corps (29) entourant et €pousant la forme de la poignée
(6) du levier (5) et comportant des moyens de guidage en translation (37) de
la manette (7, 7°) par rapport a la poignée (6),

- et d’une languette (28) s’étendant orthogonalement du corps
(29) et dont la bordure extérieure correspond a ladite surface extérieure de
la manette (7, 7°).

6. Chéassis de débrochage pour un disjoncteur selon la
revendication précédente, caractéris€ en ce que lesdits moyens de rappel
consistent en un ressort de rappel (38, 38’) travaillant en compression
intercalé entre d’une part une surface mobile (40, 40°) appartenant a la
manette (7, 7°), et d’autre part une surface fixe (41, 41°) appartenant a la
poignée (6) du levier (5) et positionnée en vis-a-vis de ladite surface mobile
(40, 40°), ledit ressort (38, 38’) travaillant entre une position de repos ou la
surface mobile (40, 40°) est distale de la surface fixe (41, 41°), et une
position comprimée ou la surface mobile (40, 40’) est proximale de la
surface fixe (41, 41°).

7. Chassis de débrochage pour un disjoncteur selon la
revendication précédente, caractéris€ en ce que ladite bordure extérieure de
la languette (28) comporte :

- une premiere zone (27) apte a venir au contact d’un premier
troncon (14) du contour extérieur du flasque (4) pour empécher le
débrochage du disjoncteur (1), et au contact d’un second trongon (16) du
contour extérieur du flasque (4) pour empécher I’extraction du disjoncteur
(1)

- une seconde zone (34) apte a venir au contact d’un troisicme
trongcon (15) du contour extérieur du flasque (4) pour empécher
I’embrochage du disjoncteur (1).
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8. Chassis de débrochage pour un disjoncteur selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que la languette (28) de la
manette (7, 7°) comporte des moyens de renfort consistant en une
surépaisseur (33) localisée dans la zone centrale de la languette (28) et
rejoignant le corps (29) de la manette (7, 7°).

9. Chéassis de débrochage pour un disjoncteur selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que la manette (7, 7°) et la
poignée (6) comportent chacune une lumiere (36, 36°, 35, 35°), lesdites
lumieres (36, 36, 35, 35°) étant aptes a se superposer en position
verrouillée de la manette (7, 7°) de maniere a y insérer un cadenas (44).

10. Chassis de débrochage pour un disjoncteur selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que lesdits moyens de guidage
du chariot (2) mobile consistent, pour chaque c6té latéral, en deux pions (8)
positionnés en vis-a-vis de ’'un parmi les deux flasques (4) et de I’un parmi
les deux leviers (5), et étant mobiles a I'intérieur d’une rainure (17) dudit
flasque (4) et simultanément contre un profil de came (23) dudit levier (5),
pour assurer le déplacement du disjoncteur (1) de I'une vers I’autre desdites
positions embrochée et débrochée, ledit profil de came (23) du levier (5)
comportant un point d’inflexion (24) suivi d’une gorge (25).

11. Chassis de débrochage pour un disjoncteur selon la
revendication précédente, caractérisé en ce qu’il comprend un indicateur (9)
de position du chariot (2) par rapport a I’embase (1).
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Fig. 1
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