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Urzqdzenie do wyciggania z ziemi drewnianych stupéw linii przesylowych

Udzielono patentu z mocg od dnia 15 czerwca 1954 r. .

Przedmiot wynalazku stanowi urzgdzenie do
wyciggania z ziemi drewnianych stupéw linii
przesytowych.

Przy konserwacji linii przesylowych zacho-
dzi niejednokrotnie konieczno$é wymiany po-
szczegblnych uszkodzonych stupéw, np. shu-
péw przegnilych od podstawy. W przypadku
linii telefonicznych powstaje nieraz potrzeba
przesuniecia ich w terenie lub catkowitego
usuniecia. We wszystkich tych przypadkach na-
lezy przeprowadzaé wycigganie starych stupéw
z ziemi. Operacja ta sklada si¢ z szeregu czyn-
noéci, do ktérych nalezy okopanie slupa, wila-
Sciwe wyciggniecie stupa z dolu po uprzed-
nim zdjeciu przewodéw przesylowych oraz
ulozenie go na ziemi lub platformie $rodka
transportowego. Przy wykonywaniu wymienio-
nych czynno$ci uzywa sie lopat, oskardéw, lo-
moéw, roéznego rodzaju diwignikéw itp. Zapo-
trzebowanie roboczogodzinowe jest przy tym
znaczne, bowiem prace t¢ w odniesieniu do
jednego shupa wykonuje 4 — 5 pracownikdw,

w ciggu okolo 2,5 godzin. Poniewaz slupy. po-
siadajg przecigtnie 9 m dlugosci i waza w
przyblizeniu 150 — 160 kg .przeto wycigganie
ich jest zwigzane z powaznymi. trudnosciami
oraz niebezpieczenstwem urazowosci. _ . .

Ze wzgledu na to, ze chodzi tu.o. pperac;e
wielokrotnie powtarzang w ramach danego za-
dania roboczego, narzuca sig stosownog¢ jej
mechanizacji. Przedmiotem wynalazku Jest
wlasnie urzadzenie, umozliwiajace qzeéq;gwe
lub catkowite zmechanizowanie czynpofci,
zwiazanych z wyeigganiem stupéw z ziemi. Poz-
wala ono wydatnie cgraniczyé zaréwno liczbe
zatrudnionych os6éb (do dwoéch), jak i czas ro-
boczy pojedynczej operacji (do okolo 30 mi-
nut).

Urzadzenie wedlug wynalazku jest uwidocz-
nione schematycznie tytulem przykladu na
zalgczonym rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia to urzadzenie w widoku z boku, a fig.
2 — wykres wektorowy sil, dzialajagcych w
ukladzie roboczym urzadzenia.



Stup 1 (fig. 1), podlegajacy wycigganiu, jest
zakopany w ziemi na glebokosé¢ z. Do wydoby-
cia' 0° s;osuje sig- urzgdzenie, opisane ponizej.
Po-przeciwleglych stronach stupa sg utozone na
ziéml dwa- krétkie’ odcinki toru 6 typu kolej-
‘kowego o odpowiednio zmniejszonym rozstawie
szyn. Po szynach tych tocza sie dwa zestawy
kolowe 7. Kazdy zestaw jest osadzony na osi,
polgczonej sztywno z ramieniem rurowym 8,
' zakonczonym szczeka 9. Obydwa ramiona s3
polaczone przegubowo zwieraczem 20, dosto-
sowanym do gruboéci stupa. Szczeki 9, za-
- opatrzone w odpowiednio naciete powierzch-
nie zaciskowe, posiadaja postaé krzywek o
ksztalcie tak dobranym, Zze przy wychylaniu
ramion 8 ku gérze ulegajg catkowitemu roz-
warciu, umozliwiajgc przesuwanie ich wzdluz
stupa, natomiast przy opuszczaniu tychze ra-
mion zaciskajg sie coraz silniej na slupie, twc.-
rzgc niezawodny uchwyt roboczy.

- Urzadzenie wedlug wynalazku zawiera po-
nadto uklad napedowy, sluzacy do poruszania

zestawéw. kotowych 7 wzdluz toru w kierunku

stupa w spos6b zapewniajacy stala symetrie
- ukladu roboczego urzadzenia wzgledem osi shu-
pa.” Uklad napedowy obejmuje dwa przaciw-
_biezne watki 11, na ktére nawijaja sie linki
stalowe 10, pociggajace osie zestawéw kolo-

wych 7 w kierunku stupa. Watki 11 sg osadzo- -

- ne na wspélnych osiach ze wspéipracujgcymi ze
sobg kolami zebatymi 12, 13 o réwnej liczbie
zebéw, zapewniajacymi synchroniczng = prze-

ciwbiezno§¢ tych walkéw. Kolo 13 zazebia sig -

z kolem 14, osadzonym wspélosiowo ze  §li-
macznicg 15, wspélpracujgca ze $limakiem 16,
osadzonym na wale 18. Wal 18 jest zaopatrzony
na obu koxicach w kola pasowe 17, 17’, umozli-
wiajace napedzanie calego ukladu za posred-
nictwem przekladni: pasowej od odpowiednio
przystosowanych do tego celu k6t pednych
(uniesionych) samochodu, dowozacego druzyne
robocza wraz ze sprzetem na miejsce pracy.
Tam, gdzie dojazd samochodu ciezarowego jest
ze v-zgledéw terenowych niemozliwy, stosuje
sie naped reczny. W tym celu kola pasowe
17, 17 sy zaopatrzone dodatkowo w Korby 21.
Calty uklad napedowy posiada spawana zakot-
wiczang konstrukcje ramowa 19, ktéra w rzu-
cie poziomym posiada ksztalt podkowy, umoz-
liwiajac ustawienie walkéw 11 ponad odcinka-
mi toru 6, dzieki czemu rzuty poziome linek
10 przedluzajg sie wzajemnie i leza w plasz-
czyinie osi stupa. .

W celu przeciwdziatania urazowosci wsrod
personelu, zatrudnionego przy wyciaganiu . stu-

péw, stosuje sie urzgdzenie zabezpieczajace,
uwidoczhion_e‘ na fig. 1. Zawiera ono zwieracz
2, Z ktérym polaczone sg przegubowo cztery
rozmieszczone réwnomiernie nézki statywowe,
z ktérych kazda sklada sie z dwéch elemen-
téw rurowych 3, 4, skreconych nakretka rzym-
ska 5. No6zki te sa na kohcach zaopatrzone w
odpowiednie ostrza. ‘W miare wyciggania stu-
pa z ziemi nézki podciggaja sie stopniowo ku
jego podstawie, by wreszcie po catkowitym jego

"wyciggnieciu przejaé na siebie ciezar stupa

i nie dopusci¢é do wywrécenia ‘si¢ go, co mo-
globy spowodowaé wypadek. W tym celu
winny by¢é one odpowiednio dluzsze od czeSci
slupa, polozonej ponizej zwieracza 2..
Dzialanie urzadzenia jest opisane ponizej.

Po plytkim okcpaniu stupa 1 i zréwnaniu
wydobyta ziemig odpowiednich pasm gruntu po
przeciwleglych stronach stupa uklada sie od-
cinki toru 6. Nastepnie zaklada sie na stup
zwieracz staly 2 wraz z néikami statywowy-
mi 3, 4 oraz zwieracz przesuwny 20 z ramiona-
mi 8, zakonczonymi zestawarni kolowymi 7, to-
czacymi sie po torze 6, przy czym obie te czyn-
nos$ci wykonuje sie ps uprzednim zdjeciu prze-
wodow przesylowych. Nalezy przy tym zwra-
ca¢é uwage na to, by kat rozwarcia 2« (fig. 2)

" ramion 8 nie przekraczal w chwili poczatko-

wej danego cyklu roboczego pewnej dopusz-
czalnej wartoSci graniczn~j, wynoszacej w
przyblizeniu 50° — 6)°. Wreszcie ustawia si¢ .
opisane powyzej urzadzenie napedowe i przy-
lacza w dowolny znany sposéb linki stalowe
10 do walkéw 11, dba]qc o 1ch réwnomlemy

nacigg.

- Przez obracanie két 17, 17 wywoluje sie za
poérednictwem przekladni $limakowo-zebatej
16, 15, 14, 13, 12 synchroniczny przeciwbiezny
ruch obrotowy walkéw 11 z liczbg obrotéw tak
dobrana, by dla danej mocy urzadzenia nape-
dowego uzyskaé¢ naciag linek 10, warunkujacy
ruch posuwowy zestawéw Kkolowych 7 w kie-
runku stupa. Ruch ten powoduje przy unieru-
chomionym doraznie wezle 9, 20 podnoszenie
stupa 1, czyli wycigganie go z ziemi. Po dojsciu

.ramion 8 do poldﬁenia w przyblizeniu pionowe-

go cykl roboczy tharza sie od poczatku. W
tym celu nalezy odkrecié linki 10 po odiaczz-

-niu ich cd osi_zestawéw vkol-owych 7, rozchyli¢

ramiona 8 tak daleko. by spowadowaé dosta-
teczne rozwarcie szczek 9, przesunaé wezel 9,

.20 odpowiednio w dé6t i opu$ci¢é ponownie ra-

miona 8 az do osadzenia zestawéw 7 na szy-
nach toréw 6.

— 9 —



Liczbe cykléw roboczych, xiiezbedpq do cal-
kowitego wyciggniecia stupa, mozna obliczyé
orientacyjnie, rozpatrujagc wykres, uwidocznio-
ny na fig. 2. Oznaczajac przez n szukang licz-
be cyklow roboczych. przez z — glebokosé

zakopania ‘slupa w ziemi, przez | — d_lugoééA
ramion 8, a przez a — kat granicznego od- .

chylenia kazdego ramienia od -pionu, otrzymu-
je sie: .
I N— T ()

.n = =
B 2 -1 - sin? e

Np. przy 2=15 m, 1==35 m i a =25° uzy-
skuje sie n = 4,4. W praktyce stosuje sie woéw-
czas 5 cykléw roboczych.

Sil¢ udiwigu 2R slupa mozna 2z tlatwoécia
obliczyé z tréjkata sit ABC:

2R=2Ncgae . . B ]

gdzie N oznacza naciag link1 10

Kazde z ramion 8 jest przy tym obcigzane
sila P=N/sina . Jak wynika ze wzoru (2) sita
udzwigu slupa wzrasta wraz ze zmniejszaniem
sie kata « , osiggajac przy matych jego war-
tosciach bardzo znaczng liczbe jednostek.

Dzieki odpowiedniemu uksztaltowaniu szczek
. 9 osigga sie stopniowe coraz silniejsze ich za-
ciskanie na stupie w miare zblizania ku sobie
ramion 8, w zwigzku z czym w pierwszej fa-
zie cyklu roboczego, gdy sila udzwigu jest jesz-
cze stosunkowo mata, moze nastepowaé przez
pewien okres czasu ob$lizgiwanie sie ich wzdluz
stupa. Trwa to dopéty, dopdki sila udzwigu nie
wzroénie w takiej mierze, ze moze juz poko-
na¢ zaréwno ciezar slupa, jak i opry tarcia
jego powierzchni bocznej o ziemie. Jak wyni-

ka z powyzszego, za_chodzi tu zjawisko . samo-

regulacji odnosnego procesu roboczego. .

Nadmienia sie, ze wszystkie czeSci sktadowe -

urzadzenia mogg byé czeSciami znormalizo-
wanymi, latwo dostepnymi na rynku.

Zastrzezenia patentowe.

. Urzadzenie do wyciggania z ziemi drewnia-

nych - stupéw linii przesylowych, znamienne
tym, ze posiada dwa. ramiona (8), do kté-
rych na gérnym kofcu przymocowane s3
szczeki (9), polgczone przegubowo ZzZwiera-
czem (20) i stanowigce wlafeiwy uchwyt ro-
boczy, na dolnym za§ koficu — osie ze-
stawéw kolowych (7), toczacych sie po szy-
nach dwéch odcinkéw toru (6), utozonego
po przeciwleglych stronach stupa (1), przy

.czym przez $cigganie ku sobie dolnych od-

chylonych koncéw ramion (8) linkg (10), na-
wijang na waiki (11), napedzane od kol pa-
sowych (17, 17°) za poérednictwem przeklad-
ni §limakowo-zebatej (16, 15, 14, 13, 12), uzy-
skuje sie podnoszenie stupa’ (1).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne

tym, ze szczgki (9) posiadaja taki ksztalt, iz
w miare zblizania ku sobie ramion (8) osig-
ga sie stopniowe coraz silniejsze zaciskanie
ich na stupie, postepujace wedlug odpo-
wiedniej zalezno$ci wraz ze wzrastaniem si-
ly udiwigu, rozwijanej przez urzadzenie.

. Urzadzenié wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze watki (11) s3 osadzone na wspélnych o-
siach ze ‘wspélpracujgcymi ze soba kotami

‘ . zebatymi (12, 13) o réwnej liczbie zebbw,

zapewniajgcymi synchroniczng przeciwbiez-
no§é tych watkoéw. :

. Urzadzenie wedlug zastrz. "'"1*,; znamienne

tym, -ze kola pasowe (17, 17°) sg zaopatrzone
w korby (21), stuzagce do ewentualnego recz-
nego obracania tych két.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne

tym, ze ramioha (8) posiadajg postaé rur.

Inz Andrzej Suski
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