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(57) Abstract

A safety fastener for skis, in particular a heel fastener,

131204 12

1

1

_

b

has a housing (6) with a catch (11, 12) and a sole fastener (14)

vertically pivotable around a transversal axis (15). The housing (6) and a plate (2) are horizontally pivotable in relation to
each other around a vertical axis (3). The catch (11, 12), driven by a spring (7), cooperates with the sole fastener (14) and
with an extension (5) of the plate (2). A single spring (7) controls the vertical swinging of the sole fastener (14) and the hor-
izontal swinging of the housing (6). The catch (11, 12) is built in two parts and is composed of a catch pawl (1 1) hinged to
the housing (6) and a control element (12) rotatively arranged around the said pawl. The catch pawl (11) cooperates with a
control cam (14c) of the sole fastener (14) hinged to the housing (6) and the control element (12) cooperates with the exten-
sion (5) of the plate (2), which forms a base plate firmly attached to the ski. In other modes of implementation of the inven-
tion, it is essential that the housing with the catch be movable in relation to the extension, regardless of the extension being

part of a base plate firmly attached to the ski or of a movable plate horizontally pivotable in relation to the ski.




(57) Zusammenfassung Sicherheitsskibindung, insbesondere einen Fersenhalter, welcher ein Gehduse (6) mit einer
Rastvorrichtung (11, 12) und einen um eine Querachse (15) vertikal hochschwenkbaren Sohlenhalter (14) aufweist. Das
Gehiuse (6) und eine Platte (2) sind relativ zueinander um eine Hochachse (3) horizontal verschwenkbar. Die von einer
Feder (7) beaufschlagte Rastvorrichtung (11, 12) wirkt mit dem Sohlenhalter (14) und einem Fortsatz (5) der Platte (2) zu-
sammen. Diese einzige Feder (7) steuert die vertikale Verschwenkung des Sohlenhalters (14) und die horizontale Ver-
schwenkung des Gehiuses (6). Erfindungsgema® ist die Rastvorrichtung (11, 12) zweigeteilt ausgebildet und besteht aus ei-
mer am Gehiuse (6) angelenkten Rastschwinge (11) und einem an dieser drehbar angeordneten Steuerglied (12), wobei die
Rastschwinge (11) mit einer Steuerkurve (14c) des am Gehause (6) angelenkten Sohlenhalters (14) und das Steurglied (12)
mit dem Fortsatz (5) der als skifeste Grundplatte ausgebildeten Platte (2) zusammenwirkt. Bei weiteren erfindungsgeméfen
Ausfiihrungsformen ist wesentlich, da8 das gehduse mit der Rastvorrichtung relativ zum Fortsatz beweglich ist, unabhéngig
davon, ob der Fortsatz an einer Skifesten Grundplatte oder an einer am Ski horizontal verdrehbaren Schwenkplatte vorge-

sehen ist.
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Sicherheitsskibindung, insbesondere Fersenhalter

Die Erfindung bezieht sich -auf eine Sicherheitsskibindung, insbesondere
Fersenhalter, nach dem Oberbegriff des Patentanspruches 1.

Ein Fersenhalter der eingangs genannten Art ist in der DE-OS 17 03 719
beschrieben. Bei dieser Ausilihrung handelt es sich um eine Sicherheitsski-
bindung, die den Schuh sowoh! in vertikaler als auch in horizontaler Richtung
freigibt. Diese Bindung weist eine federbelastete Rastvorrichtung auf, die
mit zwei Rastelementen zusammenwirkt. Eines dieser Rastelemente sperrt
die Bewegung der Bindung nach oben, das andere Rastelement die Bewegung
nach der Seite. Tritt in einer Richtung eine Belastung auf, so driickt das
zugehdrige Rastelement die Rastvorrichtung gegen die Kraft der Feder
zurlick und reduziert dabei die zur Ausldsung nétige Federkraft bei
Verschwenkung in der dazu senkrechten Richtung. Durch die Bewegung der
Rastvorrichtung in einer Richtung wird aber die Verrastung in der dazu
senkrechten Richtung gelockert, da sich die Rastvorrichtung von dem zuge-
hérigen Rastelement entfernt. Bei der Verwendung einer einzigen Rast-
vorrichtung, die sowoh! mit einem Rastelement fiir die vertikale Bewegung,
als auch mit einem Rastelement fiir die horizontale Bewegung zusammen-
wirkt, ergeben sich somit prinzipielle Schwierigkeiten bei der Abstimmung
der beiden Verrastungen.

In der AT-PS 380 174 ist ein Fersenhalter dargestellt, der ein Gehiuse mit
einer Rastvorrichtung zeigt, welches um eine grundplattenfeste Hochachse
gegen die Kraft einer Feder verschwenkbar ist. Die Rastvorrichtung besteht
aus zwei Hebeln, die beide an derselben Achse am Gehiuse angelenkt sind,
wobei der die Horizontalverschwenkung steuernde Hebel in einer Aussparung
des die vertikale Verschwenkung steuernden Hebels untergebracht ist. Der die
Horizontalverschwenkung steuernde Hebel ist am Geh&use federnd abgestiitzt
und trigt eine Steuerkurve, die mit einer an einem Fortsatz der skifesten
Grundplatte montierten Rolle zusammenwirkt. Somit sind bei dieser
bekannten Losung tatsichlich drei Federn vorhanden.
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Die Erfindung hat sich die Aufgabe gestellt, eine Sicherheitsskibindung der
eingangs genannten Art zu schaffen, die eine gesteuerte vertikale und dia-
gonale Ausldsung aufweist, ohne die Nachteile der oben angefiihrten Lésungen

zu besitzen. d

Erreicht wird das gesetzte Ziel erfindungsgemdR durch die im Anspruch 1

enthaltenen kennzeichnenden Merkmale.

Durch die erfindungsgemifRe Zweiteilung der Rastvorrichtung in eine Rast-
schwinge und ein Steuerglied, welche die Rastelemente fiir die vertikale und
die horizontale Bewegung darstellen und mit dem Sohlenhalter bzw. dem
Fortsatz der Platte zusammenwirken, erhdlt man eine gesteuerte Diagonal-
ausldsung. Erfolgt eine Belastung des Fersenhalters in der vertikalen Rich-
tung, so bleibt der Eingriff des Rastelementes fiir die horizontale Bewegung
mit dem ihm zugeordneten Bauteil der Rastvorrichtung aufrecht.

Durch die Merkmale der Anspriiche 2 und 3 wird ein besonders kompakter
‘Aufbau der Rastvorrichtung, bestehend aus Rastschwinge und Steuerglied,
gewdhrleistet. AuBerdem steht dem Konstrukteur durch die Form der
Steuerung eine freiere Wahl bei der Bestimmung der Abmessungen offen.
Durch die Merkmale des Anspruches 4 wird eine unmittelbare Kraftiiber-
tragung gewdhrleistet. Zur Optimierung der Hebeliibersetzung bei horizon-
taler und vertikaler Ausldsung dienen die Merkmale des Anspruches 5.

Durch die Merkmale der Anspriiche 6 bis 8 werden bevorzugte Ausfiihrungs-
formen des Fortsatzes und der Anordnung von Fortsatz und Steuerglied unter
Schutz gestellt.

Bei der technischen Ldsung der diagonalen Steuerung eines Fersenhalters, wie
sie im Anspruch 1 geschiitzt ist, kommt es auf die Relativbewegung zwischen
der Rastvorrichtung im Gehduse und dem Fortsatz auf der Platte an, wobei
gleichgiiltig ist, ob der Fortsatz skifest und das Gehduse verschwenkbar oder
das Gehduse skifest und der Fortsatz verschwenkbar ist. Deswegen kann die
Platte, die den Fortsatz trdgt, als skifeste Grundplatte oder als um eine
skifeste Hochachse drehbare Schwenkplatte ausgebildet sein. Der Sohlen-
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halter, der durch die Rastvorrichtung in Fahrtstellung gehalten wird, kann
dabei entweder auf dem Gehduse oder an der den Fortsatz tragenden Platte
angelenkt sein, '

Durch die Merkmale des Anspruches 9 wird die Diagonalsteuerung bei einem
Fersenhalter ermdglicht, bei welchem der Sohlenhalter am Gehiuse angelenkt
ist und dieses um eine Hochachse der skifesten Grundplatte verschwenkbar
ist, wobei die Grundplatte auch den Fortsatz trigt.

Ebenso kann ein Fersenhalter verwirklicht werden, der in Verbindung mit
einer Schwenkplatte steht und im Zusammenwirken mit einem Vorderbacken
eine sogenannte Mittelpunktsbindung darstellt.

Nach den Merkmalen des Anspruches 10 ist das Gehiduse an einer um die
Hochachse der skifesten Grundplatte drehbaren Schwenkplatte vorgesehen,
wobei der Sohlenhalter am Geh3use angelenkt und der Fortsatz an der
Grundplatte ausgebildet ist.

Nach den Merkmalen des Anspruches 13 ergeben sich fiir die willkiirliche
Ausldsung besonders glinstige Hebelverh&ltnisse. ‘

Nach den Merkmalen des Anspruches 11 ist das Gehduse einstiickig mit der
skifesten Grundplatte ausgebildet und der Fortsatz an der um die Hochachse
der Grundplatte drehbar gelagerten Schwenkplatte vorgesehen, wobei der
Sohlenhalter am hinteren Ende der Schwenkplatte angelenkt ist. Die Merk-
male der Anspriiche 12 und 14 kennzeichnen bei dieser Ausfiihrungsform eine
vorteilhafte Ausgestaltung der Steuerkurve am Sohlenhalter und erméglichen

eine einwandfreie Anordnung des Auslésehebels.

Weitere Merkmale, Vorteile und Einzelheiten der Erfindung werden nun
anhand der Zeichnung, die mehrere Ausfiihrungsbeispiele darstellt, niher
beschrieben. Es zeigen:

Fig. 1 erstes Ausfiihrungsbeispiel einer erfindungsgemaiRen Sicherheits-
skibindung, insbesondere Fersenhalter, in Fahrtstellung im
Langsschnitt
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Fig. 2
Fig. 2a
Fig. 3
Fig. &
Fig. 5
Fig. 6
Fig. 7a-d
Fig. 8

Fig. 9
Fig.10

Fig.11

Fig.12

Fig.13

Fig.14
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Fersenhalter analog Fig.l1 am Ausldsepunkt nach vertikaler Ver-
schwenkung

eine Abwandlung des ersten Ausfiihrungsbeispieles analog zu
Fig.2 ‘

Draufsicht auf Fersenhalter in Fahrtstellung

Fersenhalter nach der Schnittlinie IV-IV in Fig.l bei horizontaler
Verschwenkung unter Weglassung von-Sohlenhalter und Ausldse-
hebel

Detail der Steuerung mit zwei Fortsdtzen in Fahrtstellung

Detail der Steuerung mit zwei Fortsitzen bei horizontaler Ver-
schwenkung

Rastschwinge und Steuerglied in vergrofertem MaBstab in
mehreren Rissen

zweites Ausfiihrungsbeispiel eines Fersenhalters in Verbindung
mit einer Schwenkplatte in Fahrtstellung im Langsschnitt
Draufsicht auf Fersenhalter nach Fig.8 in Fahrtstellung
Fersenhalter nach der Schnittlinie X-X in Fig.8 bei horizontaler
Verschwenkung i
drittes Ausfiihrungsbeispiel einer kompletten Sicherheitsski-
bindung, bei dem der Sohlenhalter an der Schwenkplatte
angelenkt ist, in Fahrtstellung im Langsschnitt

Horizontalschnitt durch die Rastschwinge in der Ebene der
Bohrung in vergroBertem Mafstab

Draufsicht auf eine Sicherheitsskibindung nach Fig.11 in Fahrt-
stellung

Sicherheitsskibindung nach der Schnittlinie XIV-XIV in Fig.1! bei
horizontaler Verschwenkung

Das erste Ausfiihrungsbeispiel nach den Fig.! bis 7d stellt eine Sicherheitsski-

bindung, insbesondere einen Fersenhalter dar. Nach den Fig.1 bis 4 ist auf der
Oberseite eines Ski 1 mittels nicht dargestellter Schrauben eine Grundplatte
2 befestigt, die in ihrem hinteren Bereich eine Hochachse 3, im vorderen
Bereich eine kreisfrmige Querschiene 4 und am vorderen Ende einen Fort-

satz 5 in Form eines vertikalen Zapfens trigt, der in der Mittellingsachse der
Grundplatte 2 liegt.
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An der Hochachse 3 ist ein Geh&use 6 im hinteren Bereich seines Bodens 6a in
der horizontalen Ebene verschwenkbar gelagert, wobei der Boden 6a vorne in
der Querschiene 4 gefiihrt ist, wodurch das Gehiuse 6 gegen ein Abheben von
der Grundplatte 2 gesichert ist. .

Das Gehduse 6 ist mit einer von einer Feder 7 beaufschlagten Rastvor-
richtung 11,12 versehen, die aus einer Rastschwinge-11 und einem Steuerglied
12 besteht. Das der Rastvorrichtung 11,12 abgewandte Ende der Feder 7
stlitzt sich an einem Federteller 8 ab, der mit einer im Gehiuse 6 mittels
Gewinde verstellbaren Einstellvorrichtung 9 verstellt werden kann, wodurch
die Federspannung reguliert wird, Das andere Ende der Feder 7 stiitzt sich an
einem im Gehduse 6 verschiebbaren Widerlager 10 ab. Am vorderen Ende des
Gehdusebodens 6a ist die in Seitenansicht wie ein spiegelbildliches L ausge-
bildete Rastschwinge 11 mit dem freien Ende ihres vertikalen Balkens mittels
einer Schwenkachse 13 befestigt, wobei der vertikale Balken in seinem
mittleren Bereich als eine Achse 1la fiir das Steuerglied 12 ausgebildet ist;
das Ende des horizontalen Balkens ist als Rastnase llc ausgeformt. Das
Steuerglied 12 ist L-formig ausgebildet, wobei sein vertikaler Balken eine
Langsbohrung 12a aufweist, die von der Achse 1la der Rastschwinge 11
durchsetzt wird, und sein horizontaler Balken in Draufsicht U-férmig ist,
wobei der Fortsatz 5 der Grundplatte 2 zwischen den Schenkeln 12b des U zu
liegen kommt. Die dem Widerlager 10 der Feder 7 zugewandten Kanten 12¢
des Steuergliedes 12 sind nach oben hin in zunehmendem MaRe abgeschrigt,
was aus den Fig.7a-d ersichtlich ist, welche die Seitenansicht, die Draufsicht,
die Ansicht nach Fig.7a in Richtung des Pfeiles A der Rastvorrichtung 11,12
und den Schrégri des Steuergliedes 12 darstellen, Die dem Widerlager 10 der
Feder 7 zugewandten Seiten der vertikalen Balken von Rastschwinge 11 und
Steuerglied 12 sind als Anlageflichen 11b bzw. 12d fiir das Widerlager 10
ausgebildet,

Ein Sohlenhalter 14, der an seinem vorderen Ende einen Sohlenniederhalter
14a und einen Trittsporn 14b trigt, ist mit einer Querachse 15 am vorderen,
oberen Teil des Gehduses 6 schwenkbar gelagert. Die vordere Wand des
Sohlenhalters 14 weist an ihrer dem Skischuh abgewandten Seite eine Steuer-
flache auf, die in der Zeichnungsebene dargestellt als Steuerkurve li4c
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erscheint, die aus einem oberen und einem unteren Ast besteht, welche Aste
sich im Auslosepunkt 14d des Fersenhalters treffen. An der Steuerkurve ldc
liegt die Rastschwinge 11 mit ihrer Rastnase 11c an.

Des weiteren weist der horizontale Balken der Rastschwinge 11 etwa in
seiner Mitte eine Bohrung 11d fiir einen Bolzen 16 auf, an dem ein Auslsse-
hebel 17 angelenkt ist, der mit seinem kurzen, U-f6rmig gestalteten Arm 17a
am unteren Teil des Sohlenhalters 14 angreift. Schlitzférmige Ausnehmungen
l4e im Sohlenhalter 14 erméglichen die Schwenkbewegung des Auslésehebels
17. Diese Ausbildung ist fiir sich bekannt und bildet nicht den Gegenstand der
Erfindung.

In der in Fig.1 und 3 dargestellten Fahrtstellung des Fersenhalters liegen die
Anlagefldchen 11b bzw. 12d von Rastschwinge 11 und Steuerglied 12 am
Widerlager 10 der Feder 7 eben an, die Rastnase 1lc ist mit dem oberen Ast
der Steuerkurve 14c in Kontakt und der Fortsatz 5 der Grundplatte 2 fluchtet
mit der Langsmittelebene des Gehduses 6. Wird der Sohlenhalter 14 vertikal
nach oben belastet, so wird die Rastvorrichtung 11,12, bestehend aus Rast-
schwinge 11 und Steuerglied 12, gegen die Kraft der Feder 7 um die
Schwenkachse 13 nach hinten verschwenkt, wobei der Fortsatz 5 mit den
beiden Schenkeln 12b des U-formigen horizontalen Balkens des Steuergliedes
12 in Eingriff bleibt. Die Stellung des Fersenhalters am Ausldsepunkt 14d ist
aus Fig.2 ersichtlich, Nach Uberschreiten des Auslosepunktes 14d schwenkt
der Sohlenhalter 14 aufgrund einer nicht dargestellten Offnungsfeder hoch.
Wirkt auf den Sohlenhalter 14 nur eine seitliche Kraft, so kommt es zu einer
horizontalen Verschwenkung der Einheit von Gehiuse 6 und Sohlenhalter 14
um die Hochachse 3. Dabei erkennt man nach Fig.4, daB sich das Steuerglied
12 aufgrund seiner Relativbewegung zum Fortsatz 5 um die Achse lla der
Rastschwinge 11 entgegen der Kraft der Feder 7 verdreht. In den Fig.5und 6
ist ein Detail der Steuerung dargestellt, bei der die Kopplung zwischen
Steuerglied 12 und Grundplatte 2 durch Fortsitze 5a in Form von zwei Zapfen
hergestellt wird.

Bei diagonalen Belastungen, d.h. bei Kriften, die sowohl eine vertikale als
auch eine horizontale Komponente aufweisen, kommt es zu einer gesteuerten
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Diagonalausldsung, d.h. daB® die Vorspannung der Feder 7 durch Verschwenken
der Bindung in einer Richtung die Ausldsekraft in der anderen Richtung
reduziert, ohne daB der Halt in der letztgenannten Richtung verlorengeht,
Stellt man sich die diagonale Belastung in ihre Komponenten zerlegtlvor, so
kommt es bei horizontaler Verschwenkung aufgrund der Relativbewegung
zwischen der Rastvorrichtung 11,12, insbesondere dem Steuerglied 12, und
dem Fortsatz 5 zu einer Kompression der Feder 7. Bei anschliefend vertikaler
Verschwenkung wird die Rastschwinge 11 fast kraftlos, durch einen infolge
der Abschrigung der Kanten 12c des Steuergliedes 12 verkiirzten Hebelarm,
am Widerlager 10 der Feder 7 zur Anlage gebracht und schiebt dann das
Widerlager 10 gegen die Kraft der Feder 7 so lange nach hinten, bis die
Rastnase llc den Auslosepunkt 14d iiberschreitet und der Sohlenhalter 14
freikommt.

Fiir die willkiirliche Offnung wird, von Hand aus oder mit Hilfe eines Ski-
stockes, eine Kraft in Richtung der Pfeiles Pf auf den Ausldsehebel 17
ausgelibt, der mit seinem kurzen Arm 17a den Sohlenhalter 14 untergreift und
mindestens so weit in die Hohe fiihrt, bis die Rastnase 11c der Rastschwinge
11 den Ausldsepunkt 14d iiberschreitet, worauf der Sohlenhalter 14 durch die
Offnungsfeder hochgeschwenkt wird.

Sowohl nach einer Sicherheitsausldsung, wie auch nach Offnen von Hand aus,
befindet sich der Fersenhalter in einstiegsbereiter Lage. Durch Niedertreten
des Sohlenhalters 14 mit dem Schuh wird der Fersenhalter geschlossen.

Eine Abwandlung der ersten Ausfiihrungsform nach Fig.2a weist ein gering-
fligig verdndertes Widérlager 10' fiir die Feder 7 auf, wodurch gewéhrleistet
wird, daB das Steuerglied 12 in jeder Lage durch die Feder 7 beaufschlagt ist.
In diesem Fall kdnnen die dem Widerlager 10' zugewandten Kanten des
Steuergliedes 12 abgerundet sein, um die Beanspruchung und Abniitzung der
Kanten herunterzusetzen.

Bei den folgenden Ausfiihrungen findet der Fersenhalter in Verbindung mit
einer Schwenkplatte Verwendung, wobei eine komplette Bindung mit Vorder-
backen nur bei der dritten Ausfiihrungsform beschrieben ist.
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Im zweiten Ausfiihrungsbeispiel nach den Fig.8 bis 10 ist auf einer skifesten
Grundplatte 2' am hinteren Ende ein Fortsatz 5 und in ihrem mittleren
Bereich eine Hochachse 3!, an der eine-Schwenkplatte 18, vorzugsweise gegen-
die Kraft einer nicht dargestellten Riickholfeder, “drehbar gelagert ist. Die
Schwenkplatte 18 trdgt an ihrem hinteren Ende ein Gehduse 6 mit einer
federbeaufschlagten Rastvorrichtung 11,12, einem Sohlenhalter 14 und einem
Auslésehebel 17 analog zur ersten Ausfiihrungsform.

Die vertikale Ausldsung erfolgt wie beim ersten Ausfiihrungsbeispiel. Beim
Auftreten einer seitlichen Kraft verdreht sich die Schwenkplatte 18 um die
Hochachse 3' gemeinsam mit dem Gehiuse 6, der Rastvorrichtung 11,12 und
dem Sohlenhalter 14. Durch die Relativbewegung zwischen der Rastvor-
richtung 11,12, insbesondere dem Steuerglied 12, und dem Fortsatz 5 kommt
es, wie oben bereits beschrieben, zu einer Kompression der Feder 7. Die rein
horizontale Auslésung iiber einen Vorderbacken wird bei der folgenden Aus-

fiihrungsform beschrieben.

Die dritte Ausfiihrungsform nach den Fig.l.l bis 14 weist eine skifeste Grund-
platte 2" auf, die in ihrem mittleren Bereich eine Hochachse 3" hat, an der
eine Schwenkplatte 18" drehbar gelagert ist. Die Grundplatte 2" trigt an
ihrem hinteren Ende ein Gehiuse 6 mit einer federbeaufschlagten Rastvor-
richtung analog zur ersten Ausfiihrungsform. Die Schwenkplatte 18" hat im
Bereich, der {iber dem Steuerglied 12 der Rastvorrichtung 11",12 zu liegen
kommt, zwei Fortsitze 5a", die in der Form von Querwénden aufragen und
zwischen sich den U-férmigen Teil des Steuergliedes 12 in Fiihrung haben. Die
Schwenkplatte 18" setzt sich von  den Fortsitzen 5a" nach hinten in zwei
Seitenwénde 18a" fort, die eine Querachse 15 fiir einen Sohlenhalter 14"
tragen. AuBerdem ist der vordere Bereich der Schwenkplatte 18" an seiner
Unterseite mit einer Fiihrungsnut 18b" versehen, in die eine Fiihrungsplatte
2a" eingreift, die am vorderen Teil der Grundplatte 2" montiert ist. Ein
Ausldsehebel 17" ist mittels eines Bolzens 16 an der Rastschwinge 11" an-
gelenkt., Da der Sohlenhalter 14" als Teil der Schwenkplatte 18" gegeniiber
der Rastschwinge 11" eine horizontale Relativbewegung ausfiihren kann, ist
die Steuerfliche, in den Figuren als Steuerkurve l4c" dargestellt, ent-
sprechend breit gestaltet. Da der Ausldsehebel 17" infolge der schlitz-
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férmigen Ausnehmungen l4e" im Sohlenhalter 14" beim Verdrehen der
Schwenkplatte 18" mitgefiihrt wird, weist die Rastschwinge 11" eine, im
Horizontalschnitt betrachtet, diaboloférmig aufgeweitete Bohrung 11d" fiir

- den Bolzen 16 auf (Fig.12). Des weiteren ist der Ausldsehebel 17" zum
Durchfiihren der Schwenkbewegung entsprechend breit gestaltet.

Die vertikale Ausldsung erfolgt wie bei der ersten Ausfithrungsform. Beim
Auftreten einer seitlichen Kraft verdreht sich die Schwenkplatte 18" und
nimmt lber die beiden Fortsitze 5a" das Steuerglied 12 gegen die Kraft der
Feder 7 mit. Mit der Schwenkplatte 18" wird der Sohlenhalter 14" und in
dessen schlitzférmigen Ausnehmungen l4e" der Ausldsehebel 17" mitgedreht,
Da die Rastschwinge 11" im Gehiduse 6 angelenkt und dieses am Ende der
Grundplatte 2" integriert ist, gleitet ihre Rastnase 1lc" entlang der Steuer-
fliche des Sohlenhalters 14", Da der Bolzen 16 sich mit dem Auslésehebel 17"
in horizontaler Ebene wegdreht, ist in der Rastschwinge 11" fiir den Bolzen 16
die oben erwdhnte Freistellung in Form der aufgeweiteten Bohrung 11d"
vorgesehen.

Der Mechanismus der diagonalen Ausldsung ist derselbe wie in den vorher-
gehenden Ausfiihrungsformen. Bei einer rein horizontalen Verdrehung ist der
Fersenhalter mit einem Vorderbacken 19 so abgestimmt, daf es ab einem
bestimmten Schwenkwinkel nur iiber den Vorderbacken 19 zur Ausldsung
kommt. Diese Ausldsung tritt ein, bevor das Steuerglied 12 {iber seine
Verdrehung die Feder 7 so weit komprimiert hat, daB auch die Rastschwinge
11" kraftlos frei werden wiirde. Somit gibt der Fersenhalter bei Uberlastung
nur in vertikaler und diagonaler Richtung frei.

In den Fig.11, 13 und 14 ist eine der mdglichen Ausfilhrungsarten des Ausldse-
mechanismus des Vorderbackens 19 dargestellt, bei der das Ausldsen durch
Zusammenwirken von einer am vorderen Ende der Grundplatte 2" ausge-
bildeten Steuerkulisse 2b" mit zwei Rastrollen 20, die sich an der Unterseite
des Vorderbackens 19 befinden, der mittels eines Schwenkbolzens 21 an der
Schwenkplatte 18" gelagert ist, zustandekommt. Die Steuerkulisse 2b"
besteht dabei aus einem Kreisbogenstﬁék 2¢" mit Zentrum Hochachse 3", das
in der Mitte eine Aussparung 2d" aufweist. Bei einer Drehbewegung der
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Schwenkplatte 18" rollen die Rastrollen 20 entlang des Kreisbogenstiickes 2¢'"
der Steuerkulisse 2b", so lange bis sie dieses verlassen und der Vorderbacken
19 sich um den Schwenkbolzen 21 so weit verdrehen kann, bis eine-Rastrolle
20 am tiefsten Punkt der Aussparung 2d" anliegt.’In dieser Stellung kommt
der Skischuh an seiner Spitze seitlich frei.

Die Erfindung ist auf die dargestellten Ausfithrungsbeispiele nicht einge-
schrénkt. Es sind weitere Abwandlungen denkbar, ohnen den Rahmen des
Schutzumfanges zu verlassen. Die Verwendung von zwei Fortsitzen ist zur
Variante mit einem Fortsatz eine dquivalente L&sung, wobei wesentlich ist,
daB das Gehduse mit der Ras;tvorrichtung relativ zu diesen Fortsdtzen beweg-
lich ist, unabhdngig davon, ob die Fortsdtze skifest oder an einem zum Ski
relativ horizontal verschwenkbaren Teil vorgesehen sind.

Zur Verminderung von Reibungskriften kénnen, wie fiir sich bekannt,
zwischen eine Gleitbewegung durchfiihrenden Bauteilen reibungsvermindernde
Elemente aus einem geeigneten Material vorgesehen sein oder diese Bauteile
eine Beschichtung aus solchem Material aufweisen. Beispielsweise kdnnen die
Fortsdtze auch mit Rollen ausgestattet werden.

Die vorangehend beschriebenen Bindungen sind vor allem fiir die Verwendung
von Schuhen mit einer zumindest gruppenweise einheitlichen Sohlenldnge
gedacht. Bei Bedarf kann eine Anpassung an unterschiedliche Sohlenldngen
durch die Verstellbarkeit des Vorderbackens erfolgen. Derartige Ldsungen
sind bekannt, beispielsweise wird auf die AT-PS 352.599 hingewiesen.
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PatentanSprﬁche;

1. Sicherheitsskibindung, inshesondere Fersenhalter, die ein
Gehduse (6) mit einer Rastvorrichtung (11,11"12) und einen um
eine Querachse (15) vertikal hochschwenkbaren Sohlenhalter
(14,14") aufweist, wobei das Gehiuse (6) und eine Platte (2,2;18")
relativ zueinander um eine Hochachse (3,3',3") horizontal ver-
schwenkbar sind, und wobei die Rastvorrichtung (11,11"12) an
einer zur Querachse (15) parallelen Schwenkachse (13) gelagert
von einer einzigen Feder (7) beaufschlagt ist und mit dem
Sohlenhalter (14,14") und einem Fortsatz (5,5a;5a") der Platte
(2,2%18") zusammenwirkt, welche Feder (7) zugleich Auslsse-
feder fiir die Vertikalverschwenkung des Sohlenhalters (14,14")
als auch fiir die relative Horizontalverschwenkung des Gehiuses
(6) zur Platte (2,218 ist, und welche Rastvorrichtung
(11,11";12) bei Verschwenkung in einer Richtung die Federkraft
zur Ausldsung bei Verschwenkung in der dazu senkrechten
Richtung reduziert, dadurch gekennzeichnet, daB die Rastvor-
richtung (11,11";12) zweigeteilt ausgebildet ist und eine an der
Schwenkachse (13) angelenkte Rastschwinge (11,11") und ein
Steuerglied (12) aufweist, welches drehbar an einer an der
Rastschwinge (11,11") ausgebildeten Achse (11a,11a" angeordnet
ist, welche zur Schwenkachse (13) senkrecht verlduft, wobei die
Rastschwinge (11,11") mit einer Steuerkurve (l4c,14c") des
Sohlenhalters (14,14") und das Steuerglied (12) mit mindestens
einem Fortsatz (5,5a;5a") der Platte (2,2';18") zusammenwirkt.

2, Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Rast-
schwinge (11,11"), in Fahrtstellung betrachtet, aus einem
horizontalen und einem vertikalen Balken besteht, von denen der
vertikale Balken mit seinem freien Ende am Boden (6a) des
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Geh3uses (6) angelenkt ist und dieser Balken in seinem mittleren
Bereich als die Achse (11a,11a") fiir das Steuerglied (12) ausge-
bildet ist, und der horizontale Balken mit seinem freien Ende als

Rastnase (11c,11c") ausgeformt ist.

3. Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB das
Steuerglied (12) im wesentlichen L-férmig ausgebildet ist, wobei
sein vertikaler Balken eine Lingsbohrung (12a) aufweist, die von
der Achse (11a,11a") der Rastschwinge (11,11") durchsetzt ist
und sein horizontaler Balken in Draufsicht U-formig ist.

4. Bindung nach den Anspriichen 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet,
daB die der Feder (7), welche an dem im Geh&use (6) verschieb-
baren Widerlager (10) anliegt, zugewandten Seiten der vertikalen
Balken von Rastschwinge (11,11") und Steuerglied (12) als abge-
flachte Anlageflichen (11b,11b™12d) fiir das Widerlager (10)
ausgebildet sind.

5. Bindung nach Anspruch 3 und 4, dadurch gekennzeichnet, daB die
Anlagefliche (12d) des Steuergliedes (12) eine im oberen Teil
trapezfdrmige Form hat, die durch die zunehmende Abschrégung
der dem Widerlager (10) zugewandten Kanten (12c) des verti-
kalen Balkens des Steuergliedes (12) entsteht. (Fig.7a~7d)

6. Bindung nach Anspruch 1 und 3, dadurch gekennzeichnet, daB der
Fortsatz (5) in Form eines vertikalen Zapfens sich in der
Mittellingsachse der Platte (2,2") befindet und zwischen
Schenkeln (12b) des U-férmigen Steuergliedes (12) zu liegen
kommt.

7. Bindung nach Anspruch 1 und 3, dadurch gekennzeichnet, daf
zwei Fortsdtze (5a,5a") in Form von vertikalen Zapfen oder
Wanden vorhanden sind, zwischen denen die Schenkel (12b) des

U-férmigen Steuergliedes (12) liegen.




WO 87/06485 PCT/EP87/00230
. SRR

3. Bindung nach Anspruch 1 und é oder 7, dadurch gekennzeichnet,
da@ die einzelnen Fortsitze (5,5a;5a") in jeder Lage der Rastvor-
richtung (11,11"%12) mit deren Steuerglfed (12) in Eingriff stehen,
und daB ihre Fldchen, die in Kontakt mit dem Steuerglied (12)
sind, gerundet ausgebildet und gegebenenfalls mit einem
reibungsvermindernden Material umkleidet sind.

9. Bindung nach Anspruch 1 und einem der Anspriiche 6 bis 8, bei
der der Sohlenhalter (14) am Gehuse (6) angelenkt ist, dadurch
gekennzeichnet, daB die Platte als skifeste Grundplatte (2)
ausgebildet ist, in ihrem hinteren Bereich die Hochachse (3) zur
Lagerung des der Rastschwinge (11) abgelegenen Bereiches des
Gehéuses (6), in ihrem vorderen Bereich eine Querschiene (4) zur
Fiihrung des Bodens (6a) des Gehduses (6) und an ihrem vorderen
Ende den Fortsatz (5) trégt. (Fig.1-4)

10. Bindung nach Anspruch | und einem der Anspriiche 6 bis 8, bei
der der Sohlenhalter (14) am Gehiuse (6) angelenkt ist, dadurch
gekennzeichnet, dafl die Platte als skifeste Grundplatte (2
ausgebildet ist, die in ihrem mittleren Bereich die Hochachse (3')
und an ihrem hinteren Ende den Fortsatz (5) trigt, und daB das
Gehduse (6) einstiickig mit einer um die Hochachse (3') der
Grundplatte (2') drehbaren Schwenkplatte (18) ausgebildet und an
deren hinterem Ende vorgesehen ist. (Fig.8-10)

11. Bindung nach Anspruch 1 und einem der Anspriiche 6 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, daf das Gehduse (6) einstiickig mit
einer skifesten Grundplatte (2"), die in ihrem mittleren Bereich
die Hochachse (3") aufweist, ausgebildet und an deren hinterem
Ende vorgesehen ist, und daB die Platte als eine um die Hoch-
achse (3") der Grundplatte (2") drehbar gelagerte Schwenkplatte
(18" ausgebildet ist, in ihrem hinteren Bereich die beiden
Fortsdtze (5a") aufweist und den Sohlenhalter (14") am hinteren
Ende angelenkt trégt. (Fig.11,13,14)
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12, Bindung nach Anspruch 1 und 11, dadurch gekennzeichnet, da
die Steuerkurve (14c") des Sohlenhalters (14") eine horizontale
Relativbewegung zwischen Sohlenhalter (14") und Rastschwinge
(11") zulassend gestaltet ist,

13. Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der
horizontale Balken der Rastschwinge (11,11") etwa in der Mitte
eine Bohrung (11d,11d") aufweist, die fiir einen Bolzen (16)
bestimmt ist, der einen Ausldsehebel (17,17") fiir die willkiirliche
Offnung des Fersenhalters trigt.

14. Bindung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, daf die
Bohrung (11d"), im Horizontalschnitt betrachtet, diaboloférmig
aufgeweitet ist. (Fig.12)

15 °~ ~ Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB das
Steuerglied (12) in jeder Lage am von" der Feder (7) beauf-
schlagten Widerlager (10') anliegt.



WO 87/06485 ;:7 VA PCT/EP87/00230
17

: b
Fig.1 "
16 114 11 14 11c 164
5 \ 1% 1ha
i _.l_N 7 6 10 N s
N
8 222 I - 7/7 : .
7 A
- - . - _Q_ A~ Y¥1+1Ta —_
_ _ N[ 5
<
2 b
fa / 27, A

27%"%7 | -

1 3 6a 2 12d  1312a4 12 12b

Fig.2
17 _
15 11b11a16 11d 11 11clhc 14d
14 14a
7 6 10
8 SN _\ — --——1h
14b
| 5
'/ /4 /s ’

1 3 6a .2 12d 131204 1212b



PCT/EP87/00230

WO 87/06485

2/1

qiL cl Y oZlel  Pel 4 D9 € 1

S I A sy Ay A

L AL )4

G g
an . 1
SN o S

oL ——-

oyl 491

PYL ILILL LLPLL 9LDLL Sl 0

AR



3/1
LU 6'a10 12d 12 14
’ !
I

WO 87/06485

Fig.3 , |
[/
'/

PCT/EP87/00230




PCT/EP87/00230

WO 87/06485 4/7

Flg.70 Md 1 e Fig,7c 1d 11/

[

1b— N i g B

o Mo L2 =
A_ | H--12a 12a-- HL4T] 12
12d-f 5‘42 ||| A—12d

| 1

12c— I ﬁ:rm 12c 7 | 5—;_-—12b

1 Mia g o ——

Fig.7b fla 12a11 1ie

2e i L b b
==
i

12d~ |

- T l‘“““:{
AT
=

Fig.8

17 1b16 1141 14d14c 11c 14 14a

7 610 1SL
_K. o o > \ﬁ ST
,,,,, 4 7 —Lx
B edignis s N L 4 -
g A ST —
8 SN fmpuints sy A
74
[]

! LTV L\
12d %a13/1217a S 12b 14b 2 18 3
12a )




WO 87/06485 e : PCT/EP87/00230

Fig.9

5/

17 10 12c 1 lhe 1‘2b1l» S b 2° 18

7a = —
9 L ?46?
pU— —,_ﬂ_'.}.x_j.!‘_l Lo (\ \
T O SR 7 Y A ah
L } ] lr |l R W E \] [ ! \
IR RN N ianw g
_..:lt_j | -\‘ Q
Fr—L e
*"‘+-—~§_
l, I k Il : ! \ } —\-k
/ - \ \\T
1 6 15 12d b 11(1120 17a 16 1214(1 3
Fig.10
6 12d1 12c Ma12a 12b 2 18
9 k_.\ \ | [
//, - [m
i -
“'“’, ',-_S__ l i

S

N/
I
I
> | &
/’/Y\\}\

—

| g, : /‘

| / / f
1 5 10 13 12 5 3




PCT/EP87/00230

6/

WO 87/06485

w3 92 PC A8l nC #8l «& .4yl .P8L.PS Gzl L el ,BLLoZL PZL l
NI ! _ [ NN S VAN /

_\ : \\ ’ ﬂ

SSONNNANNSNNNY N 4
.T!.!.I.!..:.! v \s[w Bl
S , \ Val Do 7ol i 46
~— // \ "E,I.VAJ\H% X ...m.b/lf/lllllfdlf/
\\ y :‘ ’ LOL 9 L AIX
L T T L TR P B Y
:n.—w—.\- R
I
-Vg QF.QU
/
4} DZL ol |

I W% | 1161

S0 WP L N_‘ @_n_



PCT/EP87/00230

WO 87/06485

g

7

T@.._w 1 1" 12d 1b" 11" Ma"12a Sa” 12b AT b 37 d_m..
/ \ _ I ] / \ \
| ‘= h..w.w,.ﬁ\. SR ————
- i - /
R T.ﬁﬂl/.z, m _\w H /
N I it =i -
fﬁw_ I...“.\L Ia..l.l. lllllllllllllll
\ \w ;) N
6 10 15 12¢ nvf.. 170" %a"

1 ‘ 13
_H.@‘_b. 1 ._ma:_m// 17" Ma"/12a 50" 12b

| ]
Xy
L FH
@ It | | fpeces | —
| .
I X
IR [ S 1/
~r .\ g
%EQ\“\N\\.»\VS
F—

] [ A
6 10 12d 12¢ 12 18a”




-

INTERNATIONAL SEARCH REPORT
International Application No PCT/EP 8 7/00230

1. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER (if several classification symbols apply, indicate all) ¢

According to International Patent Classification (IPC) or to both National Classification and IPC

4
Int Cl1.” A 63 C 9/084; A 63 C 9/081

il. FIELDS SEARCHED

Minimum Documentation Searched 7

Classification System | Classification Symbols

Int. c1.* 363 c

Documentation Searched other than Minimum Documentation
to the Extent that such Documents are Included in the Fields Searched *

1il. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT?®
Category * I Citation of Document, 1! with indication, where appropriate, of the relevant passages 12 I Relevant to Claim No. 13

Y (AT, A, 359409 (KROB) 10 November 1980, see 1,13,15
page 5, lines 7-33; figs.
A 2,3,4,6,8,9

Y [FR, A, 2411019 (POLYAIR) 6 July 1979, see 1,13,15
‘page 7, line 8 - page 10, line 18; figs.
A 2,3,4,6,9-12

A AT, A, 376898 (KROB) 1 October 1985
A |FR, A, 2405723 (KIRSCH) 11 May 1979 . :

A FR, A, 2548032 (SALOMON) 4 January 1985

A |CH, A, 488467 (KORGER) 29 May 1970 & DE, A,
1703719

‘(cited in the application)

* Special categories of cited documents: 10 “T* later idoci;ugent puglishod aﬂe;ﬁ th: ing:m:ﬂonal' ﬁﬂgq dba“t
wpn N whi i te and not in conflict with the application bu
A" document defining the general state of the art which s not or priori N
considered to be of particular relevance . ::r:mﬁgnunderstand the principle or theory underiying the
“E" g?ir‘:iel:’ g&cument but published on or aiter the international X" document of particular relevance; the claimed invention
g ) cannot be considersd novel or cannot be considersd to
“r d%cument which may tnr%w doubt;I on[pn’ority cl?lm(s)hor involve an inventive step
which is cited to establish the publication date of another uy" document of K :
A . y particular relevance; the claimed invention
citation or other special reason (as specified) cannot be considered to invoive an inventive step when the
“Q" document referring to an oral disclosure, use, exhibition or document is combined with one or more other such docu-
other means ments, such combination being obvious to a person skilled
“p" document published prior to the international filing date but in the art.
later than the priority date claimed “&" document member of the same patent family

V. CERTIFICATION

Date of the Actual Completion of the international Search Date of Mailing of this International Search Report

12 August 1987 (12.08.87) 14 September 1987 (14.09.87)

international Searching Authority Signature of Authorized Officer

EUROPEAN PATENT OFFICE

Form PCT/ISA /210 (second sheet) (January 1985)




ANNEX TO THE INTERNATIONAL SEARCH REPORT ON

INTERNATIONAL APPLICATION NO. PCT/EP 87,/00230 (SA 17140)

This Annex lists the patent family members relating to the
patent documents cited in the above-mentioned international
search report. The members are as contained in the European
Patent Office EDP file on 20/08/87

The European Patent Office is in no way liable for these
particulars which are merely given for the purpose of
information.

Patent document Publication Patent family Publication
cited in search date member(s) date
report

AT-A- 359409 10/11/80 DE-A,C 2756897 31/08/78
US~-A-~ 4165883 28/08/79
AT-A,B 352599 25/09/79
JP-A- 53104331 11,/09/78
US~A~ 4266806 12/05/81
CH-A~ 624016 15/07/81
AT-A,B 356560 12/05/80
DE-C- 2760301 18/09/86

FR-A~ 2411019 06/07/79 DE-A- 2849359 07/06/79
JP-A- 54115932 08/09/7%
US=~A- 4230338 28/10/80
AT-B- 370332 25/03/83
SE-A~- 7812489 07/06/79

AT-A- 376898 10/01/85 None

FR-A- 2405723 11,/05/79 DE-A,B,C 2728918 11/01/7%
JP-A- 54018338 10,/02/79
UsS-A- 4226439 07/10/80
DE-A- 2728917 11/01/79
AT~B=- 362271 27/04/81
DE-A,B,C 2759144 05/07/79
DE-A,C 2759145 05/07/79
DE-C~ 2759923 13/10/83

FR-A- 2548032 04,/01/85 CH-B~ 659776 27/02/87

CH-A- 488467 15/04,/70 FR-A- 2014481 17/04/70
DE-A,B,C 1703719 28/01/71
UsS-A- 3610650 05/10/71
UsS-A- 3620545 l6/11/71
AT-A- 294645 ‘
CH-A~ 504878 31/03/71
FR-A- 2027531 02/10/70
DE-A,B,C 1806780 21/01/71 «

For more details about this annex :
sée Official Journal of the European Patent Office, No. 12/82




INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

Internationales Aktenzeichen PCT/EP 87/00230

. KLASSIFIKATION DES ANMELDUNGSGEGENSTANDS (bei mehraran Klassifikationssymbolen sind aile anzugepen)5

Nach der Internationalen Patentklassifikation {IPC) ader nach der nationalen Klassifikation und der IPC

mcs A 63 C 9/084; A 63 C 9/081

Il. RECHERCHIERTE SACHGEBIETE

Recherchierter Mindestpriifstoff’

Klassifikationssystem

Klassifikationssymbole

Int. Ci1 4

A63C

Recherchierte nicht zum Mindestprifstoff gehdrande Verdffentlichungen, soweit diese
unter die recherchierten Sachgebiete fallen

111 EINSCHLAGIGE VEROFFENTLICHUNGEN?®

Art* Kennzeichnung der Veréffentlichung11,soweit erforderlich unter Angabe der maRgeblichen Teile 12 Betr. Anspruch Nr. 13
Y AT, A, 359409 (KROB) 10. November 1980
siehe Seite 5, zeilen 7-33; Figuren 1,13,15
A 2,3,4,6,8,
9
)4 FR, A, 2411019 (POLYAIR) 6. Juli 1979
siehe Seite 7, Zeile 8 - Seite 10, Zeile 1,13,15
18; Figuren
A . 2 r 3 ’ 4 ' 6 ’ 9-
.12
A AT, A, 376898 (KROB) 1. Oktober 1985
A FR, A, 2405723 (KIRSCH) 11. Mai 1979
A FR, A, 2548032 (SALOMON) 4. Januar 1985
A CH, A, 488467 (KORGER) 29. Mai 1970 o/

“A" Veroffentlichung, die den ailgemeinen Stand der Technik
definiert, aber nicht als besonders bedeutsam anzusehen ist

"E" &lteres Dokument, das jedoch erst am oder nach dem interna-
tionalen Anmeidedatum verdoffentlicht worden ist

“L" Verdffentlichung, die geeignet ist, einen Priorititsanspruch
zweifelhaft erscheinen zu lassen, oder durch die das Verof-
fentlichungsdatum einer anderen im Recherchenbericht ge-
nannten \eréffentlichung belegt werden soll oder die aus einem
anderen besonderen Grund angegeben ist {wie ausgefihrt)

0" Verdffentlichung, die sich auf eine miindiiche Offenbarung,
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere MaRnahmen
bezieht

“P" Veréffentlichung, die vor dem internationalen Anmeldeda-
tum, aber nach dem beanspruchten Prioritdtsdatum veroffent-
licht worden ist

* Besondere Kategorien von angegebenen Verbffemlichungenw: :

"“T* Spitere Verdffentlichung, die nach dem internationalen An-
meldedatum oder dem Priorititsdatum veréffentlicht worden
ist und mit der Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum
Verstindnis des der Erfindung zugrundeliegenden Prinzips
oder der ihr zugrundeliegenden Theorie angegeben ist

X" Veréffentiichung von besonderer Bedeutung; die beanspruch-
te Erfindung kann nicht als neu oder auf erfinderischer Téarig-
keit beruhend betrachtet werden

"Y' Verdffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruch-
te Erfindung kann nicht als auf erfinderischer Tatigkeit be-
ruhend betrachtet werden, wenn die Veroffentlichung mit
einer oder mehreren anderen Veroffentlichungen dieser Kate-
gorie in Verbindung gebracht wird und diese Verbindung fiir
einen Fachmann naheliegend ist

"&" Verdffentlichung, die Mitglied dersefben Patentfamilie ist

IV. BESCHEINIGUNG

Datum des Abschlusses der internationalen Recherche

12. August 1987

Absendedatum des internationalen Recherchenberichts

14 SEP 1987

Internationale Recherchenbehdrde

Europdisches Patentamt

Unterschrift des bevollma‘TM;ten Bediensteten

4, VAN MOL <

Formblatt PCT/ISA/210 (Blatt 2) (Januar 1985)




Internationales Aktenzeic 1 PCT/EP 87 / 00230 -2~

111.EINSCHLAGIGE VEROFFENTLICHUNGEN (Fortsatzung von Blatt 2)

Art*

|

Kennzeichnung der Verdffentlichung, soweit erforderiich unter Angabe der mafgeblichen Teile

Betr. Anspruch Nr.

& DE, A, 1703719
(in der Anmeldung erwidhnt)

Formblatt PCT/ISA/210 (Zusatzbogen) (Januar 1985)

»




ANHANG ZUM IN+ERNATIONALEN RECHERCHENBERICHT UBER DIE

INTERNATIONALE PATENTANMELDUNG NR. PCT/EP 87,00230 (SA  17140)

In diesem Anhang sind die Mitglieder der Patentfamilien

der im obengenannten internationalen Recherchenbericht ange-
fiihrten Patentdokumente angegeben. Die Angaben iliber die
Familienmitglieder entsprechen dem Stand der Datei des
Europdischen Patentamts am 20,/08/87

Diese Angaben dienen nur zur Unterrichtung und erfolgen
ohne Gewidhr.

Im Recherchenbe=- Datum der Mitglied(er) der Datum der
richt angefihrtes Verdffent- Patentfamilie Verdffent-
Patentdokument lichung lichung
AT-A~ 359409 . 10/11/80 DE=-A,C 2756897 31/08/78
Us=-A=- 4165883 28/08/79
AT=-A,B 352599 25/09/79
JP=A= 53104331 11/09/78
US=-A- 4266806 12/05/81
CH-A- 624016 15/07/81
AT-A,B 356560 12/05/80
DE=C=- 2760301 18/09/86
FR~A- 2411019 06,/07/79 DE=-A- 2849359 07/06/79
) JP~A- 54115932 08/0%8/79
US=A- 4230338 28/10/80
AT-B~ 370332 25/03/83
SE-A=- 7812489 07/06/79
AT-A~- 376898 10/01/85 Keine
FR-A=- 2405723 11/05/79 DE-A,B,C 2728918 11/01/79
JP=A= 54018338 10/02/79
US=-A~- 4226439 07/10/80
DE-A- 2728917 11/01/79
AT-B- 362271 27/04/81
DE-A,B,C 2759144 05/07/79
DE=~A,C 2759145 05/07/79
DE-C= 2759923 13/10/83
FR-A- 2548032 04/01/85 CH-B~- 659776 27/02/87
CH=-A~ 488467 15/04/70 FR-A- 2014481 17/04/70
DE-A,B,C 1703719 28/01/71
US=-A- 3610650 05/10/71
UsS-A- 3620545 16/11/71
AT=-A- 294645
CH-A- 504878 31/03/71
FR-A=- 2027531 02/10/70
DE-A,B,C 1806780 21/01/71

Flir ndhere Einzelheiten zu diesem Anhang : )
siehe Amtsblatt des Europdischen Patentamts, Nr. 12/82



	Abstract
	Bibliographic
	Description
	Claims
	Drawings
	Search_Report

