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69 Vorrichtung zum Auflésen von Fasern auf Offen-End-Spinnrotoreinheiten.

@ Die Vorrichtung umfasst einen Kémmzylinder (3)

und eine vorgeschaltete Speisewalze (18), gegen die
ein Klemmelement (19) nachgiebig gedriickt wird, des-
sen Klemmstelle bis zur Angriffsstelle des Kdmmzylin-
ders (3) eine in ihrer Linge einstellbare Faserkontroll-
zone auf der Speisewalze (18) begrenzt. Im Inneren der
Speisewalze (18) ist eine Kurvenscheibe (47) angeordnet,
durch die in Radialbohrungen (43) der Speisewalze (18)
gefiihrte Kontrollnadeln (44) zwischen einer Abzieh-
und einer Ausschiebestellung mit wihlbarer Verweilung
in den einzelnen Stellungen bewegt werden. Durch die
wirksame Faserkontrolle auf der Speisewalze (18) wird
das Aufldsen der Fasern verbessert und die Verarbeitungs-
mdglichkeit fiir Fasern in einem weiten Bereich von Stapel-
langen und Feinheitswerten gewihrleistet.
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PATENTANSPRUCHE

1. Vorrichtung zum AuflGsen von Fasern auf Offen-End-
Spinnrotoreinheiten, bestehend aus einem Kimmzylinder und
einer jhm vorgeschalteten Speisewalze, gegen deren Umfang
mindestens ein Klemmelement nachgiebig gedriickt wird, das
die Bildung einer von der ersten Faserklemmstelle bis zur
Faserangriffstelle des Kédmmzylinders reichenden Faserkon-
trollzone auf der Speisewalze durch deren Umschlingen mit
einem Faserband sichert, dadurch gekennzeichnet, dass in
Radialbohrungen (43) im Mantel (42) der Speisewalze (18)
Kontrollnadeln (44) verschiebbar gelagert sind, deren Bewe-
gung zwischen einer Abzieh- und einer Ausschiebestellung
durch einen Arbeitsmechanismus (45) steuerbar ist, der im
Hohlraum der Speisewalze (18) derart angeordnet ist, dass die
am Anfang einer Kontrollzone (40) sowie in deren Endab-
schnitt in der Abziehstellung befindlichen Kontrollnadeln (44)
zwischen diesen Lagen mindestens eine Arbeitsbewegung in
die Ausschiebestellung und zuriick mit wihlbarer Verweilung
in den einzelnen Bewegungsphasen ausfiihren.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass der Umfang der Speisewalze (18) in Abschnitte (A bis D)
unterteilt ist, in denen sich die Kontrollnadeln (44) in aufstei-
gender, in ausgeschobener, in absteigender und in zuriickgezo-
gener Stellung befinden.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Anzahl der Kontrollnadeln (44) von den Rindern der
Speisewalze (18) in Richtung zu deren Mitte abnimmt.

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass auf der Oberfliche (39) der Speisewalze (18) Axialnuten
(51) vorhanden sind, in deren Boden (52) Radialbohrungen
(43) fiir die Kontrollnadeln (44) eingearbeitet sind.

5. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass auf jeder Kontrollnadel (44) eine Feder (50) zum
Zuriickfiihren derselben in die Abziehstellung aufgesetzt ist.

6. Vorrichtung nach den Anspriichen 1 und 5, dadurch
gekennzeichnet, dass der die Kontrollnadeln (44) steuernde
Arbeitsmechanismus (45) als luftgesteuerte Einrichtung (56)
ausgebildet ist, die einerseits aus einem Luftverteilungskorper
(58), der im Hohlraum (57) der Speisewalze (18) angebracht
und mit einem System von Radialkammern (59) versehen ist,
in welchen Fiihrungskopfe (49) der Kontrollnadeln (44) als
Kolben verschiebbar gelagert sind, wobei die Radialkammern
(59) in die Radialbohrungen (43) im Mantel (42) der Speise-
salze (18) koaxial iibergehen, und andererseits aus einem
Luftverteiler (61) besteht, der im Hohlraum (57) der Speise-
walze (18) koaxial iibergehen, und andererseits aus einem
Speisewalze (18) gelagert und mit zwei sich in axialer Richtung
erstreckenden Rippen (63, 64) versehen ist, welche den zwi-
schen dem Luftverteiler (61) und dem Luftverteilungskorper
(58) befindlichen Raum (65) in zwei Teile (66, 67) teilen,
wobei im Luftverteiler (61) einerseits ein sich in axialer Rich-
tung erstreckender Verteilungskanal (68), der an eine Druck-
mediumsquelle angeschlossen ist und durch radiale Zufiihroff-
nungen (70) in einen Teil (66) des Raumes (65) iibergeht, und
andererseits ein zum Verteilungskanal (68) parallel angeord-
neter mittels Abfithr6ffnungen (72) mit dem zweiten Teil (67)
des Raumes (65) kommunizierender Abfiihrkanal (71) vor-
handen ist.

7. Vorrichtung nach den Anspriichen 1 und 2, dadurch
gekennzeichnet, dass der Arbeitsmechanismus (45) als eine
magnetische Einrichtung (74) ausgebildet ist, die aus einem
Block von Magneten (84) besteht, der im Bereich der Faser-
kontrollzone (40) auf der mindestens teilweise aus nichtma-
gnetischem Material angefertigten Speisewalze (18) angeord-
net ist, wobei der Block von Magneten (84) zu programmier-
tem Anziehen der nachgiebig gelagerten Kontrollnadeln (44)
aus ferromagnetischem Material in die Ausschiebestellung
bestimmt ist.
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Die vorliegende Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum
Auflésen von Fasern auf Offen-End-Spinnrotoreinheiten,
bestehend aus einem Kémmzylinder und einer ihm vorgeschal-
teten Speisewalze, gegen deren Umfang mindestens ein
Klemmelement nachgiebig gedriickt wird, das die Bildung
einer von der ersten Faserklemmstelle bis zur Faserangriff-
stelle des Kdmmzylinders reichenden Faserkontrollzone auf
der Speisewalze durch deren Umschlingen mit einem Faser-
band sichert.

Die Offen-End-Spinnrotoreinheit besteht im wesentlichen
aus einer Aufloseeinrichtung und einem Spinnrotor.

Der Aufldseeinrichtung wird ein Faserband vorgelegt, aus
dem die Einzelfasern durch Arbeitsunterdruck der Sammel-
rinne des Spinnrotors zugefiihrt werden, wo sie in Form eines
Faserbandchens abgelagert, kontinuierlich zu Garn verdreht,
aus dem Spinnrotor abgezogen und schliesslich auf eine Spule
aufgewickelt werden.

Die Qualitiit des hergestellten Garnes héngt in betrécht-
lichem Masse von der Zusammensetzung und Struktur des
Faserbéndchens ab und beeinflusst gewissermassen die Bruch-
zahl des Garnes.

Ein wichtiger Faktor, der die Qualitit des Garnes beein-
flusst, ist ferner der Auflosevorgang in der Aufloseeinrichtung
der Spinneinheit.

Die AuflSseeinrichtung besteht aus dem Kdmmzylinder mit
einer ihm vorgeschalteten Speisewalze, gegen welche ein
Klemmelement in Form einer Druckwalze, eines Druckseg-
ments oder Druckschuhes gedriickt wird.

Der Gegenstand einer fritheren Erfindung (siche CSSR-
Urheberschein Nr. 152 074) ist eine Vervollkommnung der
Funktion der Faseraufldseeinrichtung von Offen-End-Spinn-
einheit. Durch Umschlingen der Speisewalze mit dem der
Aufloseeinrichtung vorzulegenden Faserband bildet sich auf
der Oberfliche der Speisewalze eine Faserkontrollzone, die
durch die Faserklemmstelle auf der Speisewalze und die Zone,
in der das Faserband die Speisewalze verlisst und auf den
Kémmzylinder iibergeht, d. h. in der Zone, wo der Faserbart
von den Kéimmelementen des Kdmmzylinders angegriffen
wird, bestimmt ist. Durch Umschlingen der Speisewalze mit
dem Faserband werden die Fasern durch zweckmassiges Driik-
ken gegen die Oberfliche der Speisewalze wihrend deren
Fiihrung auf demselben kontrolliert.

Das Klemmelement ist auf dem Umfang der Speisewalze auf
einer kreisférmigen, mit der Speisewalze konzentrischen Bahn
umstellbar angeordnet, wodurch die Faserbandumschlingungs-
lange und somit auch die Lange der Faserkontrollzone in
bezug auf die Stapelldnge des zu verspinnenden Materials
variiert werden kann.

Der Speisemechanismus kann eventuell mit einem zusitz-
lichen Klemmelement in Form einer Druckwalze, eines Druck-
segments oder Druckschuhes versehen sein, wobei solches
Element ebenfalls auf einer kreisformigen, mit der Speisewalze
konzentrischen Bahn umstellbar ist. Das zusétzliche Klemm-
element iibt einen Klemmdruck auf das Faserband in der
Kontrollzone aus, wodurch auf der Oberfldche der Speisewalze
zwischen den Klemmstellen der Klemmelemente eine Faser-
richtzone gebildet wird, nach der eine Zone fiir freie
Umschlingung der Fasern des Faserbandes auf der Speisewalze
folgt. Die letztgenannte Zone geht in die Faserangriffzone des
Kémmzylinders iiber.

Der obige Speisemechanismus eignet sich fiir die Verarbei-
tung des Fasermaterials von verschiedener durchschnittlicher
Stapellinge, aber nur fiir die Fasern, deren mittlere Stapel-
lénge nicht grosser ist als eine Hilfte des Speisewalzenum-
fangs. Sind die zu verarbeitenden Fasern in bezug auf den
gegebenen Speisewalzendurchmesser linger, ist die Linge der
Faserkontrollzone auf der Speisewalze kiirzer als es fiir diese
Faserart erwiinscht ist.



In diesem Falle werden aus dem Faserbart des Faserbandes
Faserklumpen ausgekdmmt, was unerwiinscht ist und was sich
negativ in der Garnqualitit zeigt.

Ebenfalls bei der Verarbeitung groberer, kiirzerer sowie
gekriuselter Fasern wird der Effekt der Faserkontrolle durch
Umschlingung der Speisewalze wegen der Steifheit des Faser-
materials wesentlich herabgesetzt.

In der oben beschriebenen Faseraufloseeinrichtung wird das
Faserband in der Umschlingungszone auf der Speisewalze
lediglich in Betrieb der Spinneinheit, d. h. in der Zeit, in der
der Faserbart des Faserbandes in der Faserangriffzone des
Kiimmzylinders einer Zugkraft in Richtung der Faserband-
achse ausgesetzt wird, kontrolliert. Die Faserkontrolle in der
Kontrollzone ist also nur wihrend des Laufes der Spinneinheit
wirksam. Bei der Unterbrechung des Spinnprozesses, z.B.
beim Beheben eines Fadenbruches oder beim Abstellen der
Maschine wihrend des Betriebs, ist die Kontrolle unwirksam.

Der Zweck der vorliegenden Erfindung besteht in einer
Vervollkommnung der Vorrichtung zum Auflésen von Fasern
auf der Offen-End-Spinnrotoreinheit nach dem tschechoslowa-
kischen Urheberschein 152 074, die eine wirksame Faserkon-
trolle auf der Speisewalze in und ausser Betrieb der Spinnein-
heit sowie die Mdglichkeit der Verarbeitung von Fasern im
breiten Bereich von Stapellingen und Feinheitswerten,
gewdhrleistet.

Dieser Zweck wird dadurch erreicht, dass in Radialbohrun-
gen im Mantel der Speisewalze Kontrollnadeln verschiebbar
gelagert sind, deren Bewegung zwischen einer Abzieh- und
einer Ausschiebestellung durch einen Arbeitsmechanismus
steuerbar ist, der im Hohlraum der Speisewalze derart ange-
ordnet ist, dass die am Anfang einer Kontrollzone sowie in
deren Endabschnitt in der Abziehstellung befindlichen Kon-
trollnadeln zwischen diesen Lagen mindestens eine Arbeitsbe-
wegung in die Ausschiebestellung und zuriick mit wihlbarer
Verweilung in den einzelnen Bewegungsphasen ausfiihren.

Der Umfang der Speisewalze kann in Abschnitte unterteilt
sein, in denen sich die Kontrollnadeln in aufsteigender, in
ausgeschobener, in absteigender und in zuriickgezogener Stel-
lung befinden.

Gemiss einem der weiteren die Wirkung der Erfindung
erhdhenden Merkmale nimmt die Anzahl der Kontrollnadeln
von den Riindern der Speisewalze in Richtung zu dessen Mitte
ab.

Diese Anordnung sichert eine wirksame Kontrolle der
Randfasern im Faserbandquerschnitt auf der Speisewalze.

Nach einem weiteren Merkmal der vorliegenden Erfindung
sind auf der Oberfliche der Speisewalze Axialnuten vorgese-
hen, in deren Boden Radialbohrungen fiir die Kontrollnadeln
vorgesehen sind.

Diese Ausfiihrung sichert ein einfaches Eindringen der
Kontrollnadeln durch das Fasermaterial auf der Oberfliche
der Speisewalze.

Nach einem Ausfithrungsbeispiel der erfindungsgeméssen
Vorrichtung besteht der die Kontrollnadeln steuernde Arbeits-
mechanismus aus einer luftgesteuerten Einrichtung, die einer-
seits aus einem Luftverteilungskorper, der im Hohlraum der
Speisewalze angebracht und mit einem System von Radialkam-
mern versehen ist, in welchen Fithrungskpfe der Kontrollna-
deln als Kolben verschiebbar gelagert sind, wobei die Radial-
kammern in die Radialbohrungen im Mantel der Speisewalze
koaxial iibergehen, andererseits aus einem Luftverteiler, der
im Hohlraum der Speisewalze ortsfest, jedoch einstellbar in
bezug auf die Speisewalze gelagert und mit zwei axialen Rip-
pen versehen ist, welche den zwischen dem Luftverteiler und
dem Luftverteilungskorper befindlichen Raum in zwei Teile
teilen, wobei im Luftverteiler einerseits ein axialer Vertei-
lungskanal, der an eine Druckmediumsquelle angeschlossen
ist, und durch radiale Zufiihroffnungen in einen Teil des Rau-
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mes iibergeht, andererseits ein zum Verteilungskanal parallel
angeordneter. mittels Abfiihréffnungen mit dem zweiten Teil
des Raumes kommunizierender Abfiihrkanal versehen ist.

Gemiss einem anderen Ausfithrungsbeispiel der erfindungs-
gemissen Vorrichtung ist der Arbeitsmechanismus als eine
magnetische Einrichtung gebildet, die aus einem Block von
Magneten, der im Bereich der Faserkontrollzone auf der min-
destens teilweise aus nichtmagnetischem Material angefertig-
ten Speisewalze angeordnet ist, besteht, wobei der Block von
Magneten zu programmiertem Anziehen der nachgiebig gela-
gerten Kontrollnadeln aus ferromagnetischem Material in die
Ausschiebestellung bestimmt ist.

Das in der Spinneinheit mit der Faseraufloseeinrichtung
gemiss der vorliegenden Erfindung hergestellte Garn zeichnet
sich durch hohe Gleichmissigkeit und Festigkeit aus, da es aus
gerade gerichteten Fasern besteht, die in den Spinnprozess mit
wirksamer Faserspeisekontrolle eingefiihrt werden.

Einige bevorzugte Ausfithrungsformen der erfindungsge-
missen Vorrichtung sind schematisch in den beigefiigten
Zeichnungen dargestellt. Es zeigen:

Fig. 1 — eine Spinneinheit der Offen-End-Spinnmaschine
mit der Faseraufldseeinrichtung im wesentlichen gemdss dem
tschechoslowakischen Urheberschein Nr. 152 074 mit der
Speisewalze nach der Erfindung, teilweise im Schnitt entlang
der Drehachse des Spinnrotors;

Fig. 2 — Ansicht der Speisewalze in Pfeilrichtung S in Fig. 1;

Fig. 3 — die Speisewalze mit Kurvenscheibenmechanismus
zur Steuerung der Kontrollnadeln, im Querschnitt;

Fig. 4 — die Speisewalze gemiss Fig. 3, in teilweisem Axial-
schnitt;

Fig. 5 — Querschnittansicht der Speisewalze mit profilierter
Oberfliche;

Fig. 6 — Querschnittansicht der Speisewalze mit zwei
Klemmelementen;

Fig. 7 — Querschnittansicht der Speisewalze mit luftge-
steuerter Einrichtung;

Fig. 8 — die Speisewalze in Axialschnitt entlang der Linie
VIII-VIiII in Fig. 7;

Fig. 9 — die Speisewalze mit magnetischer Einrichtung zur
Steuerung der Kontrollnadeln in teilweisem Querschnitt.

Die Offen-End-Spinneinheit (Fig. 1) besteht im wesent-
lichen aus einem Spinnrotor 1 und einer Faseraufloseeinrich-
tung, die in einem Gehéuse 2 der Spinneinheit gelagert ist und
einen Kémmzylinder 3 und einen Speisemechanismus 4 auf-
weist.

Der mittels eines Treibriemens 5 von einem nicht dargestell-
ten Antriebsmittel der Spinneinheit angetriebene Spinnrotor 1,
ist in einem auf dem Gehéuse 2 angebrachten Kasten 6 dreh-
bar gelagert, der durch einen Kanal 7 an eine nicht dargestellte
Unterdruckquelle angeschlossen ist.

Der Kiimmzylinder 3, dessen Mantel mit bekannten Kdmm-
mitteln 8 in Form von Zihnen, Nadeln oder Zacken versehen
ist, ist im Hohlraum 9 des Geh#uses 2 drehbar gelagert. Der
Hohlraum 9 geht einerseits durch einen Verbindungskanal 10
in eine Ausnehmung 11 des Gehéuses 2, in der der Speiseme-
chanismus 4 vorgesehen ist, andererseits in einen Faserzufiihr-
kanal 12, der im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel zum
K#mmzylinder 3 tangential verlduft, {iber. Das eine Ende 13
des Faserzufiihrkanals 12 kommuniziert mit der dusseren
Atmosphire, wihrend das andere Ende 14 in einem in den
Hohlraum des Spinnrotors 1 eingreifenden Vorsprung des
Gehiiuses 2 gegeniiber der Rutschwand 16 ausmiindet. Diese
konische Rutschwand 16 geht mit jhrem grdssten Durchmesser
in eine Sammelrinne 17 iiber.

Im Spinnrotor 1 wird ein Arbeitsunterdruck gebildet, der
eine Saugwirkung im Faserzufiihrkanal 12 hervorruft.
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Der Speisemechanismus 4, der aus einer Speisewalze 18,
einem Klemmelement 19 in Form einer Druckwalze 20 und
einem Verdichtungstrichter 21 besteht, ist in der Ausnehmung
11 gelagert.

Ein zu verarbeitendes Faserband V wird aus einem nicht
dargestellten Vorratsbehilter zwischen die Speisewalze 18 und
die Druckwalze 20 durch den Verdichtungstrichter 21 zuge-
fiihrt.

Das fertige Garn P wird von dem rotierenden Spinnrotor 1
ab mittels eines Paares von Abzugswalzen 22 abgezogen und
in einem nicht dargestellten Wickelmechanismus auf eine
konische oder zylindrische Kreuzspule gewickelt.

Die Drehrichtung der Speisewalze 18 ist durch den Pfeil 23,
die des Kdmmzylinders 3 durch den Pfeil 24 und die der
Abzugswalzen durch den Pfeil 25 bezeichnet.

Die Speisewalze 18 ist auf einer Welle 26 und der Kémmzy-
linder 3 auf einer Welle 27 befestigt. Der Antrieb beider Wel-
len, die im Gehéuse 2 der Spinneinheit drehbar gelagert sind,
ist mittels bekannter, nicht dargesteliter Ubersetzungsgetriebe
von dem Antriebsmechanismus der Spinneinheit abgeleitet.

Radbolzen 28 der Druckwalze 20 sind in Lagern 29 auf
einem gabelférmigen Halter 30 drehbar gelagert. Der Halter
30 ist um den Zapfen 31 an der Konsole 32 schwenkbar gela-
gert. Diese ist von einem nicht dargestellten Befestigungsmit-
tel, z.B. einer Schraube, mit dem Gehiuse 2 verbunden. Zwi-
schen der Konsole 32 und dem Halter 30 ist eine Feder 33
vorgesehen, die zum Driicken der Druckwalze 20 gegen die
Speisewalze 18 dient. Die Druckkraft ist mittels einer Stell-
schraube 34 einstellbar, wobei die Reaktion der Feder 33
durch die Konsole 32 aufgenommen wird. Auf der Konsole 32

ist der Verdichtungstrichter 21 mit der Schraube 35 befestigt.

Die Druckwalze 20 iibt auf das zwischen der Druckwalze 20
und der Speisewalze 18 gefiihrte Faserband V einen Klemm-
druck aus, von dessen Lage die Umschlingungsliinge des Faser-
bandes V abhingt. Wie oben erwihnt, beeinflusst diese Linge
in betréchtlichem Masse die Qualitit des Faserkdmmprozesses
und somit auch die resultierende Garnqualitiit.

Zwecks Einstellung der Lage der Druckwalze 20 gegeniiber
der Speisewalze 18 ist die Druckwalze 20 z.B. so angeordnet,
dass der Zapfen 31 der Konsole 32 in einem kreisférmigen,
mit der Speisewalze 18 koaxialen Schlitz 36 einstellbar, z.B.
mittels einer, auf das mit einem Gewinde versehene Ende des
Zapfens 31 aufgeschraubter Mutter, gelagert ist.

In dem dargestellten Ausfithrungsbeispiel des Speisemecha-
nismus ist die Druckwalze 20 frei drehbar angeordnet. Es ist
jedoch auch méglich, eine Druckwalze, die mittels eines geeig-
neten Ubersetzungsgetriebes vom Antrieb der Spinneinheit
angetrieben wird, zu verwenden.

Die Arbeitsorgane der Faseraufldseeinrichtung, die im
Gehiuse 2 gelagert sind, sind gegeniiber der dusseren Atmo-
sphire von einem mit Schrauben 38 am Gehiuse 2 befestigten
Deckel 37 abgedeckt.

Durch Umschlingung der Oberflidche 39 der Speisewalze 18
mit dem Faserband V entsteht eine Faserkontrollzone 40, die
mit der Klemmlinie der Druckwalze 20 anfingt und mit der
Linie, in der die Fasern die Speisewalze 18 verlassen, endet,

d. h. in der Zone, wo der Faserbart 41 von den Kimmitteln 8
des Kéimmzylinders 3 angegriffen zu werden anféingt.

Die Speisewalze 18 ist im wesentlichen ein hohler Zylinder,
in dessen Mantel 42 Radialbohrungen 43 (Fig, 1, 2, 3) vorge-
sehen sind, in denen Kontrollnadeln 44 verschiebbar gelagert
sind, deren zweckmissige Arbeitsbewegung mittels eines im
Hohlraum 46 der Speisewalze 18 angebrachten Arbeitsmecha-
nismus 45 gesteuert wird. Die Enden der Kontrolinadeln 44
bilden eine relative Arbeitsoberfliche mit Riicksicht auf die
Oberfliche 39 der Speisewalze 18.

In Fig. 3 ist schematisch eine Speisewalze 18 zusammen mit
einem Arbeitsmechanismus 45 dargestellt, welcher aus einer
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zur inneren Fléche des Deckels 37 (Fig. 4) mittels Schrauben
48 befestigten und in den Hohlraum 46 der Speisewalze 18
einragenden Kurvenscheibe 47 besteht. Die Kontrollnadeln 44
sind mit einem Fiihrungskopf 49 beendet, welcher die Oberfl4-
che der Kurvenscheibe 47 beriihrt. Zwischen dem Fiihrungs-
kopf 49 und der Innenwand des Mantels 42 ist auf die Kon-
trollnadel 44 eine Feder 50 aufgesetzt, welche einen nachgiebi-
gen Kontakt der Kurvenscheibe 47 mit dem Fiihrungskopf 49
(Fig. 3) sicherstellt.

Die Obertliche 39 der Speisewalze 18 ist entweder glatt
(Fig. 1 bis 4) oder profiliert (Fig. 5).

Auf der Oberfldche 39 der Speisewalze 18 (Fig. 5) sind
Axialnuten 51 angeordnet, in deren Béden 52 Radialbohrun-
gen 43 fiir die Kontrollnadeln 44 vorgesehen sind. Diese Aus-
fithrung erh6ht weiter die Faserkontrolle des um die Speise-
walze 18 umschlungenen Faserbandes. Die Kontrollnadeln 44
dringen leicht in die Fasern ein, die im wesentlichen auf den
Gipfeln 53 der Nuten 51 beruhen. Die Tiefe der Nuten 51
wird nach dem Durchmesser der Speisewalze 18 gewihlt. So
2.B. bei einem Durchmesser der Speisewalze im Bereich von
30 bis 100 mm liegt die Tiefe der Nut 51 im Bereich von 0,3
bis 2,5 mm.

Die Speisewalze 18 ist entweder flanschenlos (Fig. 1 bis 3)
oder mit Flanschen 54 versehen (Fig. 5).

In dem dargestellten Ausfithrungsbeispiel sind die Radial-
bohrungen 43 im Mantel 42 der Speisewalze 18 derart versetzt
angeordnet, dass sie sowohl Axial- als auch Umfangsreihen
bilden (Fig. 2). .

Es ist jedoch auch eine andere Anordnung der Radialboh-
rungen mdglich, z.B. in unversetzten Axial- und Umfangsrei-
hen.

Wiahrend der Drehung der Speisewalze 18 iiben die Kon-
trollnadeln 44 eine programmgemasse Arbeitsbewegung zwi-
schen der Ausschiebe- und Abziehstellung aus. Im Bereich der
Faserkontrollzone 40 steigen die Kontrollnadeln 44 aus der
Abziehstellung an der Faserklemmstelle der Druckwalze 20
iiber die Oberfléche 39 in die Ausschiebestellung, in der sie
einen gewissen, einem bestimmten Zentralwinkel entsprechen-
den Zeitabschnitt verweilen, worauf sie am Ende der Faser-
kontrollzone 40 wieder in die Bohrungen 43 hineingeschoben
werden, so dass sich nun ihre Spitzen unter der Oberfliche 39

- der Speisewalze 18 befinden. Die oberwihnten Stellungen
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bestimmen Abschnitte, in welchen die Kontrollnadeln 44 in
bezug auf die Oberfldche 39 der Speisewalze 18 aufsteigend
angeordnet sind. Dieser Abschnitt ist mit dem Zentralwinkel
A bezeichnet. In der Ausschiebestellung ist der Abschnitt mit
dem Zentralwinkel B bezeichnet. In absteigender Stellung ist
der Abschnitt mit dem Zentralwinkel C und in der Abziehstel-
lung ist der Abschnitt mit dem Zentralwinkel D bezeichnet
(Fig. 1).

Die Radialbohrungen 43 im Mantel 42 der Speisewalze 18
sind vorzugsweise so verteilt, dass deren Dichte und somit
auch die Dichte der Kontrollnadeln 44 von den Rindern der
Speisewalze 18 in Richtung zu deren Mitte abnimmt (Fig. 2).
Diese Anordnung ermdglicht eine bessere Fiihrung der Rand-
fasern in dem quer iiber die Faserkontrolizone 40 der Speise-
walze 18 ausgebreiteten Faserband V, da die Umschlingungs-
kontrolle gerade bei den Réndern des Faserbandes, d. h. in
seinem verdiinnten Profil, geringer ist. Ebenso verhindert
solche Dislokation der Radialbohrungen 43 eine unerwiinschte
Trennung des Faserbandes V in dessen Randteilen. Ein dichte-
res Feld der Kontrollnadeln 44 an den Rindern der Speisewal-
zen 18 ermdglicht die Verarbeitung langstapliger, ja sogar
minderwertiger Fasermaterialien.

Fiir verschiedene Arten und Titer der zu verarbeitenden
Fasern soll die entsprechende Reihenfolge der erwihnten
Abschnitte A bis D zusammen mit entsprechender einstellba-
ren Verweilung in den einzelnen Phasen der Bewegung der



Speisewalze 18 gewihlt werden. Eventuell ist es auch mog-
lich, einen beliebigen der erwdhnten Abschnitte auszulassen
bzw. den Einsatz der bestimmten Abschnitte mehrmals, z.B.
zweimal, zu wiederholen.

In Fig. 6 ist schematisch eine Ausfiihrungsform des Speise- 5
mechanismus 4 fiir extra lange Stapelfasern dargestellt, der mit
einem zusitzlichen Klemmelement in Form einer Druckwalze
55 versehen ist. Diese iibt auf das Faserband V einen Klemm-
druck in der Faserkontrollzone 40 aus. In diesem Falle ist die
Reihenfolge der Abschnitte der Speisewalze 18 von der Stelle
des Klemmdruckes der Druckwalze 20 gegen die Speisewalze
18 zu der Zone, wo die Fasern an den Kdmmzylinder 3 iiber-
gehen, wie folgt: A, B, C, D, A, Cund D.

Wihrend der Rotation der Speisewalze 18 (Fig. 3) bewegen
sich die Kontrollnadeln 44 infolge Kontakts mit der Oberfl4-
che der Kurvenscheibe 47 programmgemdss in die einzelnen
Stellungen A bis D. Die Riickbewegung der Kontrollnadeln 44
wird mittels Federn 50 gesichert. Der Verlauf der einzelnen
Abschnitte A bis D in der Faserkontrollzone 40 kann durch
Verdrehen oder Auswechseln der Kurvenscheibe 47 gedndert
werden.

Die in Fig. 1 dargestellte Spinnvorrichtung arbeitet folgen-
dermassen:

Das durch den Verdichtungstrichter 21 zugefiihrte Faser-
band V lauft durch die Klemmdruckzone zwischen der Druck-
walze 20 und der Speisewalze 18. Durch Umschlingung um die
Oberfliche 39 der Speisewalze 18 wird die Faserkontrollzone
40 gebildet. Nach dem Klemmdruck beginnt der Abschnitt A,
in dem das ausgebreitete Faserband V der Einwirkung der aus
den Bohrungen 43 herausragenden Kontrollnadeln 44 ausge-
setzt ist. Die die Faserschicht durchdringenden Kontrollnadeln
44 haben einen wichtigen Anteil an der wirksamen Faserkon-
trolle. Im nachfolgenden Abschnitt B, in dem sich die Kon-
trollnadeln 44 bereits in der Ausschiebestellung befinden,
werden die gerade gerichteten Fasern weiter auf der Oberfli-
che 39 der Speisewalze 18 mitgenommen. Im letzten Abschnitt
C der Faserkontrollzone 40 kehren die Kontrolinadeln 44
wieder in die Ausgangsstellung im Abschnitt D zuriick.

Am Ende der Kontrollzone 40 wird der Faserbart 41 des
Faserbandes V von den Kidmmitteln 8 des Kdmmzylinders 3
angegriffen, welcher die einzelnen Fasern aus dem Faserbart
41 des die Speisewalze 18 umschlingenden Faserbandes V
herauszieht. Die herausgezogenen Fasern, die gleichzeitig
durch den Zug iiber den Schaft der Nadel 44 zweckmassig
geradegerichtet werden, werden vom Beschlag des Kéimmzy-
linders 3 mitgenommen.

Die aus dem Kidmmzylinder 3 ausgekdmmten Fasern wer-
den durch Wirkung der Fliehkraft und Saugwirkung in den
Faserzufithrkanal 12 abgezogen und durch diesen in den rotie-
renden Spinnrotor 1 beférdert. Die Fasern werden iiber die
Rutschwand 16 der Sammelrinne 17 zugefiihrt. In dieser wer-
den sie in Form eines Béndchens abgelagert, kontinuierlich zu
Garn P verdreht und in dieser Form durch die Abzugswalze 22
abgezogen.

Die Abwechslung der Abschnitte A bis D kann verschieden
sein. Der in Fig. 6 dargestellte Speisemechanismus 4, der mit
der zusitzlichen Druckwalze 55 versehen ist, die die Wirkung
der Faserkontrolle durch Umschlingung der Speisewalze 18
mit dem Faserband V erhoht, ist besonders fiir die Verarbei-
tung langer und wenig schmiegsamer, also groberer Fasern
bestimmt.

Dem Charakter des zu verarbeitenden Fasermaterials kann
also nicht nur die Reihenfolge der erwéhnten Abschnitte A bis
D, sondern auch die durch die Grosse des Zentralwinkels
des entsprechenden Abschnittes A bis D bestimmte Zeitspanne 65
sowie die Stellung der Kontrollnadeln 44 nach dem Klemm-
druck und vor der Angriffszone des Kdmmzylinders 3 ange-
passt werden.
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In Fig. 7, 8 ist schematisch ein Ausfiihrungsbeispiel der
Speisewalze 18 mit einem Arbeitsmechanismus 45 dargestellt,
der aus einer luftgesteuerten Einrichtung 56 besteht.

Im Hohlraum 57 der Speisewalze 18 ist ein Luftverteilungs-
korper 58 gelagert, welcher in den Mantel 42 der Speisewalze
18 eingesetzt ist. Im Inneren der Speisewalze 18 ist weiter ein
System zylindrischer Radialkammern 59 vorgesehen, in denen
die Fiihrungskopfe 49 der Kontrollnadeln 44 als Kolben ver-
schiebbar gelagert sind.

Die Radialkammern 59 gehen in engere Radialbohrungen
43 im Mantel 42 der Speisewalze 18 iiber. Die auf die Kon-
trollnadeln 44 aufgesetzte Feder 50 stiitzt sich mit einem Ende
gegen den Fiihrungskopf 49 und mit dem anderen Ende gegen
den Ansatz der Radialbohrung 43.

In dem zentralen zylindrischen Hohlraum 60 des Luftvertei-
lungskorpers 58 ist der eigentliche Luftverteiler 61 angeord-
net, der mittels Schraube 62 zum Deckel 37 der Faseraufl6se-
einrichtung befestigt ist.

Der eigentliche Luftverteiler 61 zylindrischer Form ist mit
zwei gegeniiberliegend angeordneten Axialrippen 63, 64 ver-
sehen, welche dicht an der Wand des zentralen Hohlraumes 60
anliegen und den zwischen der inneren zylindrischen Fliche
des eigentlichen Luftverteilers 61 und der Aussenwand des
Luftverteilungskérpers 58 befindlichen Raum 65 in zwei Teile
66, 67 teilen.

Im eigentlichen Luftverteiler 61 ist ein axialer Verteilungs-
kanal 68 vorgesehen, der an eine nicht dargestellte Druckluft-
quelle mittels eines Rohres 69 anschliesst. Der Verteilungska-
nal 68 miindet mit radialen Zufiihr6ffnungen 70 in den Raum
65.

Paralle] zum axialen Verteilungskanal 68 und symmetrisch
zur Achse des eigentlichen Luftverteilers 61 ist im letztgenann-
ten ein Abfiihrkanal 71 ausgebildet, der in die dussere Atmo-
sphire ausmiindet und durch sich stufenweise verbreiternde
Abfiihroffnungen 72 mit dem Teil 67 des Raumes 65 kommu-
niziert. Die Speisewalze 18 ist mit seinem Flansch 73 auf der
Welle 26 befestigt (Fig. 8).

Die durch das Rohr 69 in den Verteilungskanal 68 zuge-
fithrte Druckluft iberwindet im Teil 66 des Raumes 65 die
Kraft der Federn 50, so dass die Kontrollnadeln 44 aus der
Oberflache 39 der Speisewalze 18 in der Reihenfolge und in
solchen Intervallen ausgeschoben werden, die durch die Lage
der Axialrippen 63, 64 des eigentlichen Luftverteilers 61
bestimmt sind.

Beim Uberlaufen der entsprechenden Radialkammern 59
uber die axiale Rippe 63 vom Teil 66 in den Teil 67 des
Raumes 65 entweicht die Druckluft durch den Abfiihrkanal 71
in die dussere Atmosphére und die Kraft der Federn 50 bringt
die Kontrollnadeln 44 in die Abziehstellung zuriick.

Anstelle der Druckluft kann natiirlich auch eine Fliissigkeit
angewandt werden.

Die Ausschiebezone der Kontrollnadeln 44, die durch den
entsprechenden Zentralwinkel bestimmt wird, ist z.B. durch
die Lage des eigentlichen Luftverteilers 61 in bezug auf das
Gehéuse 2 der Spinneinheit, welche Lage mittels der Schraube
62 fixierbar ist, oder durch Auswechseln des eigentlichen
Luftverteilers 61 einstellbar.

Fig. 9 zeigt schematisch eine Ausfithrungsform der Speise-
walze 18 mit dem Arbeitsmechanismus 45, welcher aus einer
magnetischen Einrichtung 74 besteht.

Der das Faserband V bewirkende Klemmdruck wird in
diesem Falle durch einen um einen am Gehduse 2 vorgesehe-
nen Zapfen 76 schwenkbar gelagerten Druckschuh 75 gebil-
det. Der Druckschuh 75 wird gegen die Oberfliche 39 der
Speisewalze 18 von einer zwischen dem Druckschuh 75 und
einer mittels Schraube 79 umstellbaren Stiitze 78 gelagerten
Feder 77 gedriickt. Zum Druckschuh 75 ist mittels Schraube
80 der Verdichtungstrichter 21 befestigt.
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Im Mantel 42 der Speisewalze 18 sind die Radialbohrungen
43 vorgesehen, die in mittels einer rohrférmigen, in den Hohl-
raum der Speisewalze 18 eingesetzten Einlage 82 verblendete
Verbreitungen 81 iibergehen.

Im Abschnitt der Faserkontrollzone 40 auf der Speisewalze
18 ist in einem Halter 83 ein Block von permanenten, in ferro-
magnetischem Material 85 eingegossenen Magneten 84 ange-
ordnet. Der Halter 83 ist in bezug auf das Gehéuse 2 mittels
einer durch einen Schlitz 87 im Halter 83 hindurchgehenden
Schraube 86 einstellbar befestigi. Die permanenten Magneten

84 konnen mit nicht dargestellten Polschuhen versehen sein.

Zwischen dem Block der Magneten 84 in Form eines kreis-
formigen Segments und der Oberflache 39 der Speisewalze 18
ist ein Arbeitsspalt 88 fiir die Kontrollnadeln 44 und das
Fasermaterial vorgesehen.

Der Mantel 42 der Speisewalze 18 und die rohrformige
Einlage 82 sind zweckmissig aus geeignetem nichtmagneti-

10

15

schem Material angefertigt. Das magnetische Feld der Magne-
ten 84 ist stérker als die Kraft der Federn 50.

Waihrend der Drehung der Speisewalze 18 werden die in das
magnetische Feld der Magneten 84 kommenden Kontrollna-
deln 44 aus der Abzieh- in die Ausschiebestellung auf der
Oberfldche 39 der Speisewalze 18 gehoben, in der sie wihrend
der Wirkungszeit des magnetischen Feldes verbleiben. Nach
dem Austritt aus dem magnetischen Feld werden die Kontroll-
nadeln 44 durch Kraft der Federn 50 wieder in die Ausgangs-
stellung, in der ihre Fithrungskdpfe 19 auf der rohrformigen
Einlage 82 beruhen, gebracht.

Durch zweckmissige Anordnung und Linge des Blocks von
Magneten 84 kdnnen die oberwdhnten Abschnitte A bis D in
verschiedener Reihenfolge und in verschiedenen Zeitabstin-
den gebildet werden.

Ebenfalls ist es moglich, programmgesteuerte Elektroma-
gneten zur Steuerung der Kontrollnadeln 44 zu verwenden.

5 Blatt Zeichnungen
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