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Dispositif d'enroulement d'une toile de store.

Linvention concerne un dispositif d'enroulement
d'une toile (3) de store, comportant :
un boitier (2) dans lequel un tube (1)
est monté mobile en rotation, la toile (3) étant apte a s’en-
rouler/dérouler sur ledit tube, un arbre (4),
un chariot (5) monté mobile en translation dans le tube (1},
unressort (6), le déroulement de la toile (3) entraine
la rotation du tube (1) du chariot (5) de sorte que le ressort
(6) induit un couple de rappel sur ledit tube,, I'arbre
(4) présente un degré de liberté en rotation, de sorte que
lorsque le tube est bloqué en rotation, |a rotation dudit arbre
entrainant une modification de la valeur du couple de rappel
par modification de la torsion ou de la compression du res-
sort (6), un organe de manceuvre (7, 9) assure la
mise en rotation de I'arbre (4), un élément de ver-
rouillage (8) est adapté pour bloquer la rotation de I'arbre
4).
Figure a publier avec I'abrégé : Fig. 5
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Domaine technique.

L’invention concerne un dispositif d’enroulement d’une toile de store, ainsi qu’un
store équipé d’un tel dispositif.

Le domaine de I’invention concerne les stores enrouleurs et plus particulicrement des
dispositifs pour mettre sous tension un ressort permettant d’enrouler automatiquement
la toile d’un store.

Etat de la technique.

Les dispositifs d’enroulement d’une toile de store sont connus de 1’art antérieur. Ils
permettent d’enrouler automatiquement la toile lorsque celle-ci est partiellement ou to-
talement déroulée.

Un dispositif d’enroulement connu de I’art antérieur est schématisé sur les figures 1 a
4. Il comporte un boitier 2 dans lequel un tube enrouleur 1 est monté mobile en
rotation autour de I’axe longitudinal A-A de ce dernier. Chaque extrémité du tube 1 est
préférentiellement montée pivotante sur des paliers 10 intégrés dans le boitier 2. Des
moyens de réduction des frottements du type paliers a bille ou paliers en PTFE,
peuvent étre utilisés.

La toile 3 du store est fixée sur le tube 1 de maniere a pouvoir s’enrouler/dérouler sur
ledit tube. Un passage 20 est aménagé dans le boitier 2 pour laisser passer la toile 3.

En se rapportant a la figure 2, la toile 3 présente une premiere extrémité 31 fixée sur
le tube 1 et une seconde extrémité 30 qui coulisse dans des glissieres latérales 32
(uniquement représentées sur la figure 1). Avantageusement, la seconde extrémité 30
est pourvue de languettes latérales qui glissent dans ces glissieres 32 pour assurer un
meilleur guidage de la toile 3. En pratique, la seconde extrémité 30 est déplacée ma-
nuellement par I'utilisateur.

L'extrémité 30 coulisse entre une position repli€e (figure 1) et une position
d'occultation (figure 3). En position repli€e, la toile 3 est enroulée sur le tube 1 et logée
dans le boitier 2. Sa seconde extrémité 30 est située au niveau du passage 20 du boitier
2. En position d'occultation, la toile 3 est déroulée et occulte I’encadrement d’une
fenétre ou d’une porte par exemple. Un mécanisme de verrouillage 33 permet de
maintenir la seconde extrémité 30 en position d'occultation. Cette extrémité 30 peut
étre fixée sélectivement entre ces deux positions extrémes.

Le tube 1 integre un mécanisme permettant de mettre en tension la toile 3 pour
I’enrouler automatiquement lorsqu’elle est déroulée. Ce mécanisme comprend un arbre
4 monté dans le tube 1 et qui s’étend dans ledit tube selon I’axe longitudinal A-A. En

usage, cet arbre 4 est fixe, c’est-a-dire qu’il n’a pas de mouvement relatif par rapport
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au bofitier 2. En d’autres termes, la rotation du tube 1 lors de
I’enroulement/déroulement de la toile 3, n’entraine pas la rotation de I’arbre 4.

Le mécanisme de mise en tension de la toile 3 comprend également un chariot 5
monté mobile en translation dans le tube 1 selon 1’axe longitudinal A-A. Sur les figures
1, 3 et 4, le chariot 5 est monté glissant sur 1’arbre 4. La paroi interne du tube 1
comprend une ou plusieurs nervures 11 longitudinales qui coopérent avec une ou
plusieurs gorges complémentaires (non représentées) aménagées dans la longueur du
chariot 5. Lorsque les nervures 11 sont en prise avec les gorges, le chariot 5 coopere
avec le tube 1 de sorte que la rotation dudit tube entraine la rotation dudit chariot et in-
versement, le chariot conservant son degré de liberté en translation dans ledit tube.

Un ressort 6 est en prise avec le chariot 5. Sur les figures annexées, le ressort 6 est un
ressort hélicoidal installé autour de I’arbre 4. Il comporte une extrémité en prise avec le
chariot 5 et une autre extrémité en prise avec un élément de butée 42 de I’arbre 4, par
exemple un épaulement.

Dans cette configuration, lorsque I’ utilisateur tire la toile 3 vers le bas pour la
dérouler (figure 3 ; sens de déplacement Fd), le tube 1 est entrainé en rotation (figure
3 ; sens de rotation Rd). Cette rotation du tube 1 entraine une rotation du chariot 5 dans
un sens ou un mouvement de torsion est appliqué au ressort 6 qui va avoir tendance a
se comprimer et entrainer ledit chariot en translation (figure 3 ; sens de translation Td).
Le ressort 6 exerce de fait un couple de rappel sur le charriot 5 et donc sur le tube 1.
Lorsque I'utilisateur libere la toile 3 - ou qu’il n’exerce plus de traction dessus — le
couple de rappel induit par la torsion du ressort 6 entraine la rotation du chariot 5 et,
partant, celle du tube 1, dans un sens d’enroulement de la toile 3 (figure 4 ; sens de
rotation Re). La toile 3 remonte alors automatiquement (figure 3 ; sens de déplacement
Fe) pour s’enrouler sur le tube 1 et atteindre la position repliée.

A force de manipuler la toile 3, il arrive que le couple de rappel induit par la torsion
du ressort 6 diminue de sorte que ladite toile ne s’enroule plus totalement sur le tube 1
et ne puisse plus atteindre automatiquement la position repliée. Il en est de méme
lorsqu’en sortie d’usine et/ou lors de I’installation du store, le ressort 6 n’est pas suf-
fisamment mis sous tension. A I’inverse, si le couple de rappel induit par la torsion du
ressort 6 est trop €levé, la toile 3 va remonter trop rapidement, avec le risque
d’endommager la seconde extrémité 30 et/ou les glissieres 32 du cadre.

Face a cet état des choses, un objectif de I’'invention est de pouvoir régler le couple
de rappel induit par la torsion du ressort 6. Un autre objectif de ’invention est de
proposer un mécanisme de réglage de ce couple de rappel qui soit de conception
simple, facile a installer et dont I’ utilisation est aisée pour un installateur et/ou pour
1’ utilisateur final.

Présentation de ’invention.
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La solution proposée par I’invention est un dispositif d'enroulement du type décrit
précédemment en référence aux figures 1 a 4. Ce dispositif est toutefois remarquable
en ce que :

- Iarbre présente un degré de liberté en rotation autour de 1’axe longitudinal, de sorte
que lorsque le tube est bloqué en rotation, la rotation dudit arbre entrainant une modi-
fication de la valeur du couple de rappel par modification de la torsion ou de la com-
pression du ressort,

- un organe de manceuvre, accessible depuis I’extérieur du boitier, assure la mise en
rotation de ’arbre,

- un élément de verrouillage est adapté pour bloquer la rotation de I’arbre lors de
I’enroulement/déroulement de la toile.

La mise en tension du ressort se fait en déverrouillant le degré de liberté en rotation
de I'arbre. Il suffit alors simplement a I’installateur ou a I’ utilisateur final, de
manceuvrer 1’organe de manceuvre pour faire tourner 1’arbre dans un sens qui augmente
ou diminue le couple de rappel induit par le ressort, selon le cas. Lorsque le réglage du
couple de rappel du ressort est opéré, la rotation de I’arbre est verrouillée. Le dispositif
d’enroulement retrouve alors la configuration des figures 1 a 4 et fonctionne de
maniére classique.

D’autres caractéristiques avantageuses de I’invention sont listées ci-dessous.
Chacune de ces caractéristiques peut €tre considérée seule ou en combinaison avec les
caractéristiques remarquables définies ci-dessus, et faire I’objet, le cas échéant, d’une
ou plusieurs demandes de brevet divisionnaires :

- Selon un mode de réalisation, I’organe de manceuvre est un lien préhensible et ma-
nceuvrable depuis Iextérieur du boitier, lequel lien est apte a s’engager dans 1’élément
de verrouillage pour bloquer la rotation de I’arbre.

- Selon un mode de réalisation, le lien présente un premier brin préhensible et un
second brin préhensible, une traction sur le premier brin entrainant une rotation de
I’arbre dans un sens ou le la torsion du ressort augmente ou ledit ressort se comprime,
et une traction sur le second brin entrainant une rotation de I’arbre dans un sens ou le la
torsion du ressort diminue ou ledit ressort se détend.

- Selon un mode de réalisation, au moins une portion du premier brin est guidée dans
un premier guide aménagé dans le boitier, et au moins une portion du second brin est
guidée dans un second guide aménagé dans ledit boitier.

- Selon un mode de réalisation, 1’arbre est coupl€ a un pignon, ’organe de manceuvre
étant en prise avec ledit pignon.

- Selon un mode de réalisation, le lien est en prise avec le pignon et bouclé sur ledit
pignon.

- Selon un mode de réalisation, le pignon est installé dans un logement aménagé dans
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le boitier.

- Selon un mode de réalisation, le lien se présente sous la forme d’une chainette a
billes, I’élément de verrouillage étant adapté pour mettre en prise au moins une
desdites billes.

- Selon un mode de réalisation, 1’élément de verrouillage est adapté pour mettre en
prise au moins une bille de chaque brin.

- Selon un mode de réalisation, le boitier comporte un compartiment de rangement du
lien.

- Un autre aspect de I’invention concerne un store comportant une toile et un dispositif
d'enroulement de ladite toile, lequel dispositif d’enroulement est conforme a 1’une des
caractéristiques précédentes.

Breve description des figures.

D’autres avantages et caractéristiques de 1’invention apparaitront mieux a la lecture
de la description d’un mode de réalisation préféré qui va suivre, en référence aux
dessins annexés, réalisés a titre d’exemples indicatifs et non limitatifs et sur lesquels :

[fig.1] précitée est une vue schématique en coupe longitudinale d’un dispositif
d’enroulement selon 1’art antérieur,

[fig.2] précitée est une vue schématique en coupe transversale d’une toile montée sur
un tube d’enroulement,

[fig.3] précitée est une vue schématique en coupe longitudinal du dispositif
d’enroulement de la figure 1, la toile étant manipulée vers la position d’occultation,

[fig.4] précitée est une vue schématique en coupe longitudinal du dispositif
d’enroulement de la figure 1, la toile remontant vers la position repliée,

[fig.5] est une vue schématique en coupe longitudinale d’un dispositif d’enroulement
selon un premier mode de réalisation de I’invention, I’organe de manceuvre étant dé-
verrouillé,

[fig.6] montre le dispositif d’enroulement de la figure 5 avec 1’organe de manceuvre
verrouillé,

[fig.7] montre le dispositif d’enroulement des figures 5 et 6 avec 1’organe de
manceuvre rangé dans un compartiment de rangement,

[fig.8] schématise, vue de face, un lien en prise avec un pignon couplé a I’arbre.

[fig.9] schématise, vue de face, un organe de manceuvre selon une variante de réa-
lisation,

[fig.10] est une vue schématique en coupe longitudinale d’un dispositif
d’enroulement selon un second mode de réalisation de 1’invention, I’organe de
manceuvre €tant déverrouillé.

Description des modes de réalisation.
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Tel qu’utilisé€ ici, sauf indication contraire, I’utilisation des adjectifs ordinaux
«premier», «deuxieme», etc., pour décrire un objet indique simplement que différentes
occurrences d’objets similaires sont mentionnées et n’implique pas que les objets ainsi
décrits doivent étre dans une séquence donnée, que ce soit dans le temps, dans I'espace,
dans un classement ou de toute autre manicre.

Le dispositif d’enroulement objet de 1'invention est utilisé pour enrouler automa-
tiquement la toile d'un store. Cette toile peut par exemple étre une toile en tissu pour
tamiser ou occulter la lumiere du jour, ou une moustiquaire. Le store peut €tre un store
de fenétre, de toiture, de véranda, etc.

Premier mode de réalisation :

Le dispositif d’enroulement comporte les éléments décrits en référence aux figures 1
a 4. La description de ces €léments est reproduite ici par référence. Certaines précisons
sont apportées aux paragraphes suivants.

Le boitier 2 peut étre fabriqué en plastique ou en aluminium, étre constitué d'une ou
plusieurs pieces, et &tre {ixé de maniere démontable sur un cadre. Il est préféren-
tiellement réalisé en plusieurs parties démontables pour pouvoir loger et installer les
différents éléments. Le boitier 2 a une longueur qui correspond sensiblement a la
largeur du cadre dans lequel il est monté. Sa largeur - ou son diametre - dépend des di-
mensions et/ou de I'épaisseur de la toile 3.

Le tube 1 peut &tre réalisé en métal, en aluminium, en plastique, en carbone, ou dans
un matériau composite. 11 a par exemple une longueur comprise entre 20 cm et 250 cm,
cette longueur étant égale ou supérieure a la largeur de la toile 3. Son diametre interne
est compris entre 1 cm et 10 cm, préférentiellement 3 cm. Son €paisseur est comprise
entre ] mm et 1 cm selon la nature du matériau choisi.

L’arbre 4 peut €tre réalisé¢ en métal, en aluminium, en plastique, en carbone, ou dans
un matériau composite. Sa longueur correspond sensiblement a celle du tube 1. Son
diametre est par exemple compris entre 1 cm et 5 cm.

Pour simplifier la conception et diminuer les colits, le ressort 6 est préférentiellement
un ressort hélicoidal cylindrique a fil de section circulaire, généralement com-
mercialis€ comme ressort de torsion. A titre d'exemple illustratif : la longueur du
ressort 6 est comprise entre 10 cm et 40 cm ; son diametre moyen est d'environ 1 cm
pour un tube 3 de diametre interne 3 cm ; le nombre de spires utiles est compris entre
20 et 60 ; le pas entre deux spires adjacentes est d'environ 4 mm ; le diametre du fil est
compris entre 0,5 mm et 3 mm.

Le chariot 5 se présente avantageusement sous la forme d'une piece cylindrique dont
le diametre externe correspond au diametre interne du tube 1. Sa longueur est par
exemple comprise entre 1 cm et 3 cm. Il peut €tre réalis€ en métal ou en plastique du

type PTFE de maniere a réduire les frottements avec 1’arbre 4.
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Selon une caractéristique de I’invention illustrée sur les figures 5 a 8, ’arbre 4
présente un degré de liberté en rotation autour de 1’axe longitudinal A-A. L’arbre 4 est
préférentiellement monté pivotant sur des paliers 41 intégrés dans le boitier 2. Des
moyens de réduction des frottements du type paliers a bille ou paliers en PTFE,
peuvent étre utilisés.

En principe, la rotation de I’arbre 4 n’entraine pas une rotation simultanée du tube 1.
Toutefois, pour s’assurer de cela, il peut €tre avantageux que la mise en rotation de
I’arbre 4 se fasse lorsque la toile 3 est en position repliée et que sa seconde extrémité
30 vienne en butée contre le passage 20 ou lorsqu’elle est en position d'occultation et
que ladite seconde extrémité est verrouillée. Dans ces deux positions, le tube 1 est par-
faitement bloqué en rotation. On peut également prévoir un élément de verrouillage
temporaire du tube 1, par exemple un goupillage dudit tube dans le boitier 2 qui n’est
enclenché que lors de la phase de réglage de la tension du ressort 6, et 6té lors de
I’ utilisation normale du store.

La rotation de 1’arbre 4 entraine un mouvement de torsion au ressort 6. Le tube 1
étant bloqué en rotation, le charriot 5 est bloqué en position. En faisant tourner I’arbre
4 dans un sens (par exemple le sens horaire), le la torsion du ressort 6 va augmentée. Et
en faisant tourner I’arbre 4 dans I’autre sens (par exemple le sens antihoraire), la
torsion du ressort va diminuer. On peut ainsi modifier la tension du ressort 6 selon le
besoin et de fait 1a valeur du couple de rappel qu’il exerce sur le chariot 5 et qu’il
induit sur le tube 1.

Un organe de manceuvre 7 assure la mise en rotation de I’arbre 4. Cet organe de
manceuvre 7 est accessible depuis ’extérieur du boitier 2 de sorte qu’il n’est pas né-
cessaire de démonter celui-ci pour modifier la tension du ressort 6.

Sur les figures S a 8, cet organe de manceuvre 7 est préférentiellement un lien pré-
hensible et manceuvrable depuis I’extérieur du boitier 2. Ce lien 7 est en prise avec un
pignon 43 couplé a I’arbre 4. Le pignon 43 est par exemple solidarisé par vissage ou
encliquetage a une extrémité de 1’arbre 4. Ce pignon 43 est réalisé dans le méme
matériau que I’arbre 4 ou dans un matériau différent. A titre d’exemple, son diametre
est compris entre 2 cm et 20 cm et son €paisseur comprise entre 2 mm et 2 cm. Le
pignon 43 permet de réduire les efforts pour faire tourner 1’arbre 4.

Sur la figure 8, le lien 7 est bouclé sur le pignon 43 pour I’engager de maniére opéra-
tionnelle de sorte que deux brins préhensibles dudit lien se trouvent de part et d’autre
dudit pignon. Une traction (vers le bas) sur le premier brin 70a entraine une rotation du
pignon 43 et également de 1’arbre 4 dans un sens ot la torsion du ressort 6 augmente.
Et une traction (vers le bas) sur le second brin 70b entraine une rotation du pignon 43
et de I’arbre 4 dans un sens ot la torsion du ressort 6 diminue. L’installateur et/ou

I’ utilisateur final n’ont donc qu’a tirer sur un des brins pour régler la tension du ressort
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6, et le couple de rappel qu’il induit, a leur convenance. La longueur de chacun des
brins 70a, 70b est par exemple comprise entre 10 cm et 50 cm de sorte qu’ils sont fa-
cilement accessibles méme lorsque le boitier 2 est placé en hauteur.

Pour simplifier la conception et faciliter la préhension des brins 70a, 70b, le lien 7 se
présente préférentiellement sous la forme d’une chainette a billes. Ce type de chainette
est connue en soit et comprend une pluralité de billes 71 espacées et fixées sur un
cordon souple 72. Le pignon 43 présente sur sa périphérie des évidements 430 dans
lesquels s’engagent les billes 71 pour former un systeme d’engrénement mécanique.

Selon une variante de réalisation, le lien 7 peut consister en une courroie crantée dont
les crans s’engagent dans des dentures du pignon 43. On peut également envisager
d’utiliser une couroi en élastomere dont les frottements avec une surface périphérique
lisse du pignon 43 assure la mise en rotation de 1’arbre 4.

Pour faciliter la manceuvre et éviter que les brins 70a et 70b ne s’emmeélent, chaque
brin 70a, 70b est associé a son propre guide. Un premier guide 200a est aménagé dans
le boitier 2 pour guider au moins une portion du premier brin 70a. Et un second guide
200b est aménagé dans le boitier 2 pour guider au moins une portion du second brin
70b. Sur la figure 8, ces deux guides 200a, 200b sont situés en dessous du pignon 43 et
sont identiques. Leur largeur correspond sensiblement au diametre des billes 71, en
étant toutefois 1égerement supérieur pour que lesdites billes puissent facilement glisser
dedans. Les guides 200a, 200b sont par exemple espacés ’'un de I’autre de 5 mm a 2
cm.

Le pignon 7 est installé dans un logement 23 aménagé dans le boitier 2. Plus particu-
lierement, ce logement 23 est réalisé dans une paroi latérale du boitier 2, de laquelle
ressort I’extrémité de 1’arbre 4 en prise avec ledit pignon. Ce logement 23 peut par
exemple €tre obtenu lors du moulage du boitier 2 ou étre rapporté. Ce logement 23 a
une forme circulaire dont le diametre est supérieur a celui du pignon 43 pour que celui-
ci-puisse librement tourner. Le diametre du logement 23 est tel que les billes 71
engagées dans les évidements 430 ne frottent pas contre la paroi périphérie dudit
logement tout en ne pouvant pas ressortir desdits évidements. Un couvercle 24 vient
avantageusement refermer le logement 23 pour maintenir en position le pignon 43. Ce
couvercle 24 est par exemple fixé par vissage ou clipsage contre la paroi latérale du
boitier 2. Les guides 200a, 200b sont également réalis€s dans cette paroi latérale du
boitier 2 et débouchent dans le logement 23. Le couvercle 24 permet €galement de
refermer ces guides 200a, 200b pour que les brins 70a, 70b ne puissent pas ressortir.

Pour que le dispositif d’enroulement de la toile 3 puisse correctement fonctionné, le
degré de liberté en rotation de 1’arbre 4 doit €tre temporaire. En effet, une fois que le
réglage de la tension du ressort 6 est effectué, ’arbre 4 doit €tre bloqué en rotation.

Augquel cas, lors de la rotation du tube 1, le chariot 5 entrainerait également en rotation
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I’arbre 4, sans possibilité d’appliquer un mouvement de torsion au ressort 6. On prévoit
donc un élément de verrouillage 8 adapté pour bloquer la rotation de I’arbre 4 lors de
I’enroulement/déroulement de la toile 3.

Sur les figures 5 a 8, cet élément de verrouillage 8 coopere avec le lien 7 pour
bloquer le mouvement de ce dernier et, partant, celui de I’arbre 4. En effet, si le lien 7
est bloqué en position et n’est plus manceuvrable, la mise en rotation du pignon 43 et
de I’arbre 4 ne peut avoir lieu. Dans le cas ou le lien est une chainette a billes 71,
I’élément de verrouillage 8 est adapté pour mettre en prise au moins une desdites
billes, préférentiellement au moins une bille 71 de chaque brin 70a, 70b.

Sur la figure 8, I’élément de verrouillage 8 se présente sous la forme d’une platine 80
fixée au boitier 2, en dessous des guides 200a, 200b par exemple. Cette platine
présente des encoches 80a, 80b dans lesquelles peuvent s’engager les brins 70a, 70b.
Les encoches 80a, 80b sont configurées pour bloquer les billes 71. Elles ont par une
forme évasée vers le bas, par exemple une forme conique. L’extrémité inférieure des
encoches 80a, 80b a des dimensions supérieures a celles des billes 71 de sorte que ces
dernicres puissent s’insérer dans lesdites encoches par cette extrémité inférieure.
L’extrémité supérieure des encoches 80a, 80b a quant a elle des dimensions inférieures
a celles des billes 71 de sorte que ces dernicres soient bloquées au niveau de cette
extrémité inférieure. Lorsque les billes 71 sont engagées dans les encoches 80a, 80b, le
lien 7 est bloqué en position. Le pignon 43 ne peut plus tourner et le degré de liberté en
rotation de 1’arbre 4 est supprimé. Pour déverrouiller la rotation de I’arbre 4, il suffit a
I’installateur et/ou a I’ utilisateur final de désengager les billes des encoches 80a, 80b.

Selon une variante de réalisation, I’élément de verrouillage 8 se présente sous la
forme d’une pince venant pincer le lien 7 pour le bloquer en position. Selon une autre
variante de réalisation, 1’élément de verrouillage consiste en un goupillage de 1’arbre 4
(ou du pignon 43) dans le boitier 2, lequel goupillage est 6t€ lors de la phase de réglage
de la tension du ressort 6 et réenclenché lors de 1’ utilisation normale du store.

Dans la variante de réalisation de la figure 9, le pignon 43 se présente sous la forme
d’une roue dentée. L’organe de manceuvre consiste en une autre roue dentée 9, ou
bouton, qui s'engrene sur les dents du pignon 43. Le bouton 9 est accessible depuis
I’extérieur du boitier 27. En faisant tourner le bouton 9, le pignon 43 est mis en
rotation. Le bouton 9 peut étre tourné manuellement avec un doigt de I’installateur et/
ou de "utilisateur final. Cette solution peut s’avérer moins pratique que le lien 7 décrit
précédemment dans la mesure ou le bouton 9 peut €tre situé en hauteur et donc diffi-
cilement accessible a un installateur et/ou un utilisateur final, sauf a utiliser une échelle
ou un escabeau. Le lien 7 est de ce point de vue plus facilement accessible, et peut Etre
aisément manceuvré depuis le sol, sans avoir a utiliser une échelle ou un escabeau.

Second mode de réalisation :
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Le ressort 6 est ici un ressort de compression en prise avec le chariot 5 et avec 1’arbre
4. En se rapportant a la figure 10, le mécanisme de mise en tension de la toile 3
comprend un mécanisme vis-écrou. Le chariot 5 présente un taraudage en prise avec
une portion filetée 40 de I’arbre 4. Lorsque les nervures 11 du tube 1 sont en prise avec
les gorges du chariot 5, ledit chariot coopere avec ledit tube de sorte que la rotation
dudit tube entraine la rotation dudit chariot et inversement, le chariot conservant son
degré de liberté en translation dans ledit tube. Ainsi, lorsque le tube 1 est mis en
rotation, le chariot 5 se déplace le long de I’arbre 4¢ par vissage sur le filetage 40 de
I’arbre 4. Et lorsque le chariot 5 se déplace, par vissage, le long de I’arbre 4, le tube 1
est mis en rotation.

Dans cette configuration, lorsque I’ utilisateur tire la toile 3 vers le bas pour la
dérouler, le tube 1 est entrainé en rotation. Cette rotation du tube 1 entraine une
translation du chariot 5 dans un sens ou le ressort 6 se comprime de maniere a induire
un couple de rappel sur ledit tube. En effet, lorsque 1’ utilisateur libere la toile 3 - ou
qu’il n’exerce plus de traction dessus — le ressort 6 se détend et pousse le chariot 5 de
sorte que celui-ci translate par vissage dans 1’autre sens. Cette translation
s’accompagne d’un mouvement de rotation du chariot 5 qui entraine la rotation du tube
1 dans un sens d’enroulement de la toile 3. La toile 3 remonte alors automatiquement
pour s’enrouler sur le tube 1 et atteindre la position repli€e.

Selon une variante de réalisation, le mécanisme vis-écrou permettant d’entrainer la
translation du chariot 5 sur 1’arbre 4 lors de la rotation du tube 1 peut &tre inversé par
rapport au mécanisme illustré sur la figure 10. Le chariot 5 peut notamment comporter
un filetage sur sa surface extérieure qui coopere avec un filetage complémentaire
réalisé sur une portion de la surface interne du tube 1. Le chariot 5 présente alors des
rainures (ou gorges) aménagées dans la longueur de son percage central. La surface
externe de 1’arbre 4 comporte des gorges (ou rainures) longitudinales de formes com-
plémentaires. Lorsque les rainures du chariot 5 sont en prise avec les gorges de ’arbre
4, ledit chariot coopere avec le tube 1 de sorte que la rotation dudit tube entraine la
rotation dudit chariot et inversement, le chariot conservant son degré de liberté en
translation dans ledit tube. De cette fagon, lorsque le tube 1 est mis en rotation et que
I’arbre 4 est fixe, le chariot 5 se déplace par vissage dans ledit tube. Et lorsque le
chariot 5 se déplace le long de I’arbre 4, le tube 1 est mis en rotation.

Le mécanisme de mise en rotation de 1’arbre 4 est identique a celui décrit en
référence au premier mode de réalisation. Lorsque 1’arbre 4 tourne, le chariot 5 se
déplace le long de ’axe A-A. En faisant tourner ’arbre 4 dans un sens (par exemple le
sens horaire), le chariot 5 va se déplacer dans un sens ou le ressort 6 se comprime. Et
en faisant tourner I’arbre 4 dans I’autre sens (par exemple le sens antihoraire), le

chariot 5 va se déplacer dans un sens ou le ressort 6 se détend. On peut ainsi modifier
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la tension du ressort 6 selon le besoin et, de fait, la valeur du couple de rappel qu’il
induit sur le tube 1.

Une traction (vers le bas) sur le premier brin 70a entraine une rotation de 1’arbre 4 dans
un sens ou le ressort 6 se comprime (le chariot 5 se déplagant vers la butée 42). Et une
traction (vers le bas) sur le second brin 70b entraine une rotation de I’arbre 4 dans un
sens ou le ressort 6 se détend (le chariot 5 se déplacant a I’opposé de la butée 42).

Le fonctionnement du dispositif d'enroulement conforme a l'invention (selon le
premier mode et le second mode) va maintenant étre décrit plus en détail. Ce fonc-
tionnement peut se décomposer en deux phases distinctes : une phase de réglage de la
tension du ressort, et une phase d'utilisation normale.

La phase de réglage est effectuée par un installateur au moment de la pose du store,
ou par I’utilisateur final si celui-ci constate une certaine défaillance dans lors de la
remontée automatique de la toile 3

Dans la phase de réglage, on enroule préalablement la toile 3 sur le tube 1, de sorte
que sa seconde extrémité 30 soit en position repliée, c'est-a-dire remontée au niveau de
I’ouverture 20 du boitier 2 (figure 5). La phase de réglage peut également Etre réalisée
en déroulant la toile 3, de sorte que sa seconde extrémité 30 soit en position
d’occultation.

Le cas échéant : on bloque la rotation du tube 1 et on libere le degré de liberté en
rotation de 1’arbre 4. Dans le cas ou I’organe de manceuvre 7 est une chainette a billes
71, elle est désengagée de 1’élément de verrouillage 8.

L’organe de manceuvre 7, 9 est manipulé pour mettre en rotation I’arbre 4 et
augmenter ou diminuer la torsion du ressort 6 (premier mode de réalisation) ou
déplacer le chariot 5 dans un sens de mise en tension ou de détente du ressort 6 (second
mode de réalisation), selon le cas. On modifie ainsi tres facilement la valeur du couple
de rappel que le ressort 6 est susceptible d’induire sur le tube 1.

L’installateur ou I’ utilisateur final peut vérifier un bon réglage de la tension du
ressort 6 - ou du couple de rappel qu’il induit - en s’assurant que la toile 3, lorsqu’elle
est dépliée, s’enroule correctement et automatiquement sur le tube 1.

Cette vérification étant effectuée, on bloque la rotation de 1’arbre 4 et on libere, le cas
échéant, le degré de liberté en rotation du tube 1. Dans le cas ol I’organe de manceuvre
7 est une chainette a billes 71, elle est engagée dans 1’élément de verrouillage 8 comme
illustrée sur les figures 6 et 8. On retrouve alors I’utilisation normale du dispositif
d’enroulement tel que décrit notamment en référence aux figures 1 a 4.

Le lien 7 n’étant manipulé que pendant la phase de réglage, il est avantageux d’éviter
qu’il pende dans le vide lors de la phase d'utilisation normale du dispositif
d’enroulement, non seulement pour des considérations esthétiques, mais également

pour éviter de le manipuler de manicre intempestive. Comme illustré sur la figure 7, on
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prévoit avantageusement de ranger le lien 7 dans un compartiment 25 aménagé dans le
boitier 2. Ce compartiment 25 peut €tre rendu accessible au moyen d’une trappe ou
couvercle rabattable 250. Pour accéder au lien 7, il suffit d’ouvrir le couvercle 250
pour que le lien 7 sorte du compartiment 25 (figures 5 et 6). Apres avoir finalisé la
phase de réglage de la tension du ressort 6, le lien 7 est intégralement rangé dans le
compartiment 25 et le couvercle 250 refermé.

L'agencement des différents éléments et/ou moyens et/ou étapes de l'invention, dans
les modes de réalisation décrits ci-dessus, ne doit pas &tre compris comme exigeant un
tel agencement dans toutes les implémentations. Des détails ou caractéristiques
techniques décrites seulement dans un mode de réalisation, peuvent s’appliquer et/ou
étre généralisés a 1’autre mode de réalisation. En tout état de cause, on comprendra que
diverses modifications peuvent étre apportées a ces éléments et/ou moyens et/ou
étapes, sans s'écarter de l'esprit et de la portée de l'invention. En particulier :

- Le pignon 43 n’est pas nécessaire. L’ organe de manceuvre 7 pourrait étre en prise
directe avec I’arbre 4.

- Le lien 7 peut consister en une courroie crantée dont les crans s’engagent dans des
dentures du pignon 43 (ou de ’arbre 4). On peut également envisager d’utiliser une
courroie en élastomere dont les frottements avec une surface périphérique lisse du

pignon 43 (ou de I’arbre 4) assure la mise en rotation de 1’arbre 4.
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Revendications

Dispositif d'enroulement d'une toile (3) de store, comportant :

un boitier (2) dans lequel un tube enrouleur (1) est monté
mobile en rotation autour d’un axe longitudinal (A-A), la toile
(3) étant apte a s’enrouler/dérouler sur ledit tube,

un arbre (4) monté dans le tube (1),

un chariot (5) monté mobile en translation dans le tube (1)
selon I’axe longitudinal (A-A),

un ressort (6) en prise avec le chariot (5) et en prise avec
I’arbre (4),

et dans lequel :

le déroulement de la toile (3) entraine la rotation du tube (1) et
du chariot (5) de sorte que le ressort (6) induit un couple de
rappel sur ledit tube, lequel couple de rappel est susceptible
d’entrainer la rotation dudit tube dans un sens d’enroulement
de la toile (3),

caractérisé en ce que :

I’arbre (4) présente un degré de liberté en rotation autour de
I’axe longitudinal (A-A), de sorte que lorsque le tube (1) est
bloqué en rotation, la rotation dudit arbre entrainant une modi-
fication de la valeur du couple de rappel par modification de la
torsion ou de la compression du ressort (6),

un organe de manceuvre (7, 9), accessible depuis I’extérieur du
boitier (2), assure la mise en rotation de 1’arbre (4),

un élément de verrouillage (8) est adapté pour bloquer la
rotation de 1’arbre (4) lors de I’enroulement/déroulement de la
toile (3).

Dispositif selon la revendication 1, dans lequel :

I’organe de manceuvre est un lien (7) préhensible et ma-
nceuvrable depuis I’extérieur du boitier (2),
le lien (7) est apte a s’engager dans 1I’élément de verrouillage

(8) pour bloquer la rotation de I’arbre (4).
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Dispositif selon la revendication 2, dans lequel le lien (7) présente un
premier brin (70a) préhensible et un second brin (70b) préhensible, une
traction sur le premier brin entrainant une rotation de 1’arbre (4) dans un
sens ol la torsion du ressort (6) augmente ou ledit ressort se comprime,
et une traction sur le second brin entrainant une rotation de 1’arbre (4)
dans un sens ot la torsion du ressort (6) diminue ou ledit ressort se
détend.

Dispositif selon la revendication 3, dans lequel :

— au moins une portion du premier brin (70a) est guidée dans un
premier guide (200a) aménagé dans le boitier (2),
— au moins une portion du second brin (70b) est guidée dans un

second guide (200b) aménagé dans le boitier (2).

Dispositif selon I’une des revendications précédentes, dans lequel
I’arbre (4) est couplé a un pignon (43), I’organe de manceuvre (7, 9)
étant en prise avec ledit pignon.

Dispositif selon la revendication 5 prise en combinaison avec 1’une des
revendications 2 a 4, dans lequel le lien (7) est en prise avec le pignon
(43) et boucl€ sur ledit pignon.

Dispositif selon 1’une des revendications 5 ou 6, dans lequel le pignon
(7) est installé dans un logement (23) aménagé dans le boitier (2).
Dispositif selon I’une des revendications précédentes prise en com-
binaison avec la revendication 2, dans lequel le lien (7) se présente sous
la forme d’une chainette a billes (71), I’élément de verrouillage (8) étant
adapté pour mettre en prise au moins une desdites billes.

Dispositif selon la revendication 8 prise en combinaison avec la reven-
dication 3, dans lequel 1’élément de verrouillage (8) est adapté pour
mettre en prise au moins une bille (71) de chaque brin (70a, 70b).
Dispositif selon I’une des revendications précédentes prise en com-
binaison avec la revendication 2, dans lequel le boitier (2) comporte un
compartiment de rangement du lien (7).

Store comportant une toile et un dispositif d'enroulement de ladite toile,
caractérisé en ce que le dispositif d’enroulement est conforme a 1’une

des revendications précédentes.
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