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Description

Titre de I'invention : TRANSAT PLIABLE POUR ENFANT
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[0004]

[0005]

Domaine de I’invention

La présente invention concerne le domaine de la puériculture. Elle vise en particulier,
un transat pliable ou hamac pour enfant.
Arriere-plan technique

De maniere générale, un transat ou hamac pour enfant comprend un élément souple,
tel une toile, fixé a un chéssis fixe reposant sur le sol. Ce transat est destiné aux enfants
agés de 0 a9 mois environ et permet de les recevoir en position allongée ou légerement
inclinée. Ce genre de transat est tres encombrant notamment quand il s’agit de trouver
un lieu ot les ranger apres utilisation.

Il existe aujourd’hui des transats dits pliables pour pallier cette problématique
d’encombrement. Les transats pliables comprennent un mécanisme de liaison
permettant de réaliser leur pliage. Cependant, les mécanismes de liaison comprennent
plusieurs pieces qui complexifient la mise en ceuvre et le pliage des transats. Par
ailleurs, ces mécanismes de liaison cooperent avec des dispositifs de verrouillage qui
ne sont pas simples d’utilisation notamment a cause des normes exigeantes de sécurité
relatives a la manipulation. Ces normes peuvent dégrader la facilité d’utilisation du
produit : mauvaise accessibilité qui peut obliger I’ utilisateur a se baisser pour atteindre
le mécanisme de liaison et/ou le dispositif de verrouillage, manipulations complexes,

etc.

Résumé de l'invention

Le but de la présente invention est de fournir une solution simple permettant de
faciliter le pliage d’un transat pour enfant tout en étant économique en termes de cofit
de fabrication.

Nous parvenons a cet objectif conformément a 1’invention grice a un transat pliable
pour enfant comprenant un chéssis destiné a reposer sur une surface de support, une
structure de sicge destinée a porter un élément souple pour recevoir un enfant, et un
mécanisme de liaison entre le chéssis et la structure de si¢ge qui est configuré de
maniere a permettre au moins le déplacement du chassis par rapport a structure de
siege,

le mécanisme de liaison comprenant un arbre de transmission qui s’étend suivant un
axe longitudinal entre une premicre extrémité et une deuxieme extrémité, et qui est
relié a deux montants de la structure de si¢ge au niveau des premiere et deuxieéme ex-
trémités, et un boitier central, fixé au chassis, qui est traversé de part et d’autre par

I’arbre de transmission suivant I’axe longitudinal,
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le transat comprenant un dispositif de verrouillage qui est logé dans le boitier central et
qui comprend un premier ¢lément solidaire en déplacement de 1’arbre de transmission
et un deuxieme élément mobile entre une position de verrouillage du premier élément
et une position de déverrouillage du premier élément.

Ainsi, cette solution permet d’atteindre 1’objectif susmentionné. En particulier, un tel
arbre de transmission permet de réaliser une liaison entre le chassis et la structure de
siege ainsi que le dispositif de verrouillage. Ce dernier présente également une
simplicité et permet de bloquer la position du transat dans la position souhaitée de
maniere efficace et fiable. Cette configuration offre par ailleurs une grande compacité
et une utilisation intuitive.

Le transat comprend également I’une ou plusieurs caractéristiques suivantes, prises
seules ou en combinaison :

- le transat comprend un fourreau enveloppant 1’arbre de transmission et s’étendant
de part et d’autre du bofitier central suivant I’axe longitudinal.

- le transat comprend une gaine de protection qui est installée dans le fourreau et
autour de I’arbre de transmission.

- le premier élément est centré sur 1’axe longitudinal et est pourvu de premieres dents
au moins sur une portion de sa périphérie, le deuxieme élément étant mobile autour
d’un axe parallele a I’axe longitudinal et comprenant au moins une deuxi¢me dent
destinée a venir en prise avec une des premicres dents.

- un élément de rappel est agencé dans le boitier central et de manicre a exercer une
force de rappel sur le deuxieme €élément mobile vers le premier élément.

- le fourreau comprend une premicre partie et une deuxieme partie qui sont séparées
par le boitier central suivant I’axe longitudinal, le boitier central comprenant un
alésage débouchant dans un alésage central du fourreau.

- le boitier central comprend une portion de liaison laquelle comprend 1’alésage, la
portion de liaison présentant une surface externe ayant une continuité de surface avec
une surface externe du fourreau.

- un élément de connexion est monté d’une part, a chaque extrémité libre d’un
montant de la structure de si¢ge et d’autre part, a chaque extrémité distale de la
premiere partie du fourreau et de la deuxi¢me partie du fourreau, chaque élément de
connexion comprenant un trou borgne recevant respectivement les premicre et
deuxieme extrémités de 1’arbre de transmission.

- le transat comprend des éléments de commande configurés de manicre a
commander le verrouillage ou déverrouillage du dispositif de verrouillage.

- les éléments de commande sont agencés de maniere a entrainer le déplacement du
deuxieme €lément entre la position de verrouillage et la position de déverrouillage.

- ’un des premier élément et deuxieme €lément comprenant au moins une dent
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destinée a étre logée dans une encoche correspondante de I’autre des premier élément
et deuxieme €lément de maniere a verrouiller I’arbre de transmission en déplacement.
Breve description des figures

L’invention sera mieux comprise, et d’autres buts, détails, caractéristiques et
avantages de celle-ci apparaitront plus clairement a la lecture de la description ex-
plicative détaillée qui va suivre, de modes de réalisation de I’invention donnés a titre
d’exemples purement illustratifs et non limitatifs, en référence aux dessins sché-
matiques annexés dans lesquels :

La [Fig.1] est une vue en perspective d’un exemple de transat pliable sans élément
souple selon I’invention ;

La [Fig.2] est une vue en perspective et en coupe longitudinale d’un mécanisme de
liaison d’un exemple de transat pliable selon 1’invention ;

La [Fig.3] est une vue de détail et en coupe axiale d’un élément de connexion
coopérant avec un organe d’un mécanisme de liaison selon I’invention ;

La [Fig.4] est une vue en coupe transversale d’un boitier central logeant un organe
d’un mécanisme de liaison et un dispositif de verrouillage dans une premiere position
selon 1’invention ;

La [Fig.5] représente I’organe du mécanisme de liaison et le dispositif de verrouillage
dans une deuxieme position selon la [Fig.4] ;

La [Fig.6] illustre un autre mode de réalisation d’un mécanisme de liaison et de
dispositif de verrouillage dans une premiere position selon 1’invention ; et

La [Fig.7] représente I’organe du mécanisme de liaison et le dispositif de verrouillage
dans une deuxieme position selon la [Fig.6] .

Description détaillée de I’invention

La [Fig.1] illustre un transat pliable 1 pour enfant en bas age tels que des enfants agés
de 0 a 9 mois (ou jusqu’a ce que 1’enfant cherche au moins a se relever seul) ou ayant
un poids maximum de 15kg. Le transat permet a I’enfant d’étre allongé ou légerement
incliné de maniere a se reposer ou interagir avec son environnement.

Le transat 1 comprend un chassis 2 destiné a reposer une surface de support S et une
structure de siege 3 destinée a porter un élément souple (non représenté) qui permet de
recevoir ’enfant. Le transat 1 comprend également un mécanisme de liaison 4 entre le
chéssis 2 et la structure de siege 3. Le mécanisme de liaison 4 est configuré de manicre
a permettre au moins le déplacement de la structure de siege 3 par rapport au chassis 2.

Dans la présente description, 1’élément souple peut €tre une toile, un coussin ou une
mousse de faible €épaisseur (par exemple compris entre 2 et 100 mm) recouvert d’une
toile. L’€lément souple présente une flexibilité de maniere a bien installer I’enfant en

toute sécurité et éventuellement a épouser les formes de 1’enfant. Des accessoires tels
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qu’un harnais, cale téte, ou encore protege ¢paule peuvent €tre prévus pour plus de
confort et de sécurité de ’enfant dans 1I’élément souple. Le harnais est fixé a I’élément
souple et permet de sécuriser I’enfant. Le harnais peut €tre un harnais trois points ou
cinq points. Le protege épaule ou cale téte peut etre fixé a I’élément souple ou Etre
rapporté. Un réducteur peut étre également prévu pour adapter I’élément souple a la
morphologie d’un nouveau-né.

La structure de sicge 3 comprend dans le présent exemple deux montants Sa, Sb qui
sont sensiblement paralleles I’un a I’autre. La structure de siege 3 présente de maniere
avantageuse, mais non limitativement, une forme générale en U avec les deux
montants 5a, 5b et une barre Sc longitudinale. La barre 5c longitudinale s’étend suivant
un axe longitudinal X. Cette forme en U facilite la fabrication et I’assemblage des dif-
férentes parties du transat 1. Les montants Sa, 5b peuvent présenter une inclinaison par
rapport a une droite qui est perpendiculaire a 1I’axe longitudinal X et qui est contenue
dans le plan des montants 5a, 5b. L’inclinaison peut €tre de I’ordre de 5° a 10°. De
maniere alternative, la structure de siege 3 comprend les deux montants Sa, Sb et la
barre Sc longitudinale est rapportée pour relier les deux montants Sa, Sb.

L’élément souple est de manicre générale fix€ au moins aux montants Sa, Sb et a la
barre Sc. La fixation peut €tre a2 demeure ou peut €tre amovible. De maniere
avantageuse, 1’élément souple est fixé de manicre amovible pour faciliter le retrait de
celui-ci et son entretien. La fixation dans ce cas peut étre réalisée grace a des boutons
pressions, des bandes velcro®, etc.

Le mécanisme de liaison 4 comprend un boitier central 6. Le boitier central 6 est de
maniere avantageuse agencé dans un plan médian PM parallele a la direction principale
d’allongement du transat. L’axe longitudinal X est perpendiculaire a la direction
principale d’allongement du transat 1.

Le chéssis 2 comprend de maniere avantageuse deux bras 7a, 7b qui sont fixés au
boitier central 6. Chaque bras 7a, 7b comprend une premiere extrémité 7aa, 7ba qui est
fixée au boitier central 6. Les premicres extrémités 7aa, 7ba sont paralleles entre elles
sur I’exemple représenté sur la [Fig.1]. Les premicres extrémités 7aa, 7ba s’étendent
également de maniére avantageuse parallelement au plan médian PM. En d’autres
termes, les bras 7a, 7b s’étendent depuis le boitier central 6 suivant un premier axe
transversal T.

Le premier axe transversal T est perpendiculaire a I’axe longitudinal X et a un
deuxieme axe transversal V.

Toujours sur la [Fig.1], de maniere avantageuse, mais non limitativement, le boitier
central 6 comprend une face de réception 8, définie dans un plan perpendiculaire au
premier axe transversal T et les bras 7a, 7b s’étendent depuis cette face de réception.

La face de réception 8 comprend deux orifices (non représentés) d’axes paralleles au
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premier axe transversal T et qui débouchent a I’intérieur du boitier central. Ce dernier
comprend deux logements de réception (non représentés) qui sont destinés a recevoir
au moins une partie des premiere et deuxieéme extrémités 7aa, 7ba. Chaque orifice est
disposé en regard d’un logement et débouche dans celui-ci. Chaque logement s’étend
suivant le premier axe transversal T.

De manicre avantageuse, le boitier central 6 est formé d’une premiere partie 6a de
boitier et d’une deuxieme partie 6b de boitier. La deuxi¢me partie 6b de boitier
comprend les deux logements de réception des premicre et deuxieme extrémités 7aa,
7ba pour un meilleur maintien en position de celles-ci. Bien entendu, le boitier central
6 pourrait comprendre un seul logement. La premicre partie 6a de boitier recouvre la
deuxieme partie 6b de boitier avec les premiere et deuxicme extrémités.

Suivant une variante de réalisation illustrée sur la [Fig.2], les premicres extrémités
7aa, 7ba s’étendent suivant un axe parallele a I’axe longitudinal X et chacune depuis la
face de réception 8 qui est cette fois-ci définie dans un plan perpendiculaire a I’axe
longitudinal X. Le boitier central 6 comprend au moins un logement (non représenté)
dans lequel sont logées les premicre et deuxieme extrémités 7aa, 7bb. Le logement
s’étend suivant un axe parallele a I’axe longitudinal X. De maniere avantageuse, mais
non limitativement, le logement est formé par la premicre partie 6a de boiter et la
deuxieme partie 6b de boitier.

Dans le présent mode de réalisation, le chéssis 2 comprend également une traverse 7c
qui est reliée aux deux bras 7a, 7b. La traverse 7c et les deux bras 7a, 7b sont destinés a
reposer par exemple de maniere stable sur la surface de support S tel que le sol comme
représenté sur la [Fig.1].

Les bras 7a, 7b et la traverse 7c présentent une forme générale triangulaire sur la
[Fig.1]. La traverse 7c s’étend ici suivant ’axe longitudinal X. Bien entendu, les bras
7a, 7b et la traverse 7c peuvent présenter une forme générale en U. La traverse 7c est
venue de matiere avec les bras. Alternativement, la traverse 7c peut étre rapportée et
fixée aux bras 7a, 7b.

Les bras 7a, 7b et la traverse 7c peuvent €tre réalisés dans un matériau métallique et/
ou en bois. Le matériau métallique peut étre de 1’aluminium ou de I’acier. Ceux-ci
peuvent étre laqués. Les éléments de la structure de sicge 3 peuvent €tre réalisés dans
un matériau métallique ou en bois.

Le mécanisme de liaison 4 est configuré de maniere a ce que le transat 1 occupe ou
se déplace entre au moins une premiere position et une deuxieme position. Dans la
premicre position, les bras 7a, 7b du chéssis 2 et les montants Sa, Sb de la structure de
siege 3 s’étendent dans des plans qui sont sensiblement paralleles (+ ou — 5°). Ces
plans sont perpendiculaires au plan médian PM. Dans la deuxiéme position, les

montants 5a, 5b s’étendent dans un plan transversal par rapport au plan dans lequel
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sont définis les bras 7a, 7b du chéssis. En d’autres termes, la structure de si¢ge 3 est a
distance du chéssis dans 2 la deuxieéme position. Le transat 1 peut occuper une ou
plusieurs positions intermédiaires entre la premiere et la deuxieme position. L’angle
d’ouverture entre la premicre position et la deuxieme position peut Etre comprise entre
20° et 55°.

En condition normale d’utilisation ou le transat peut recevoir un enfant, le transat 1
occupe la deuxieme position avec les bras 7a, 7b qui reposent sur la surface de support
S et les montants 5a, 5b a distance des bras 7a, 7b. L’axe longitudinal X et le premier
axe transversal T sont dans ce cas parallele a la surface de support. Les bras 7a, 7b sont
inclinés par rapport au plan XT.

En référence a la [Fig.2], le mécanisme de liaison 4 comprend un arbre de
transmission 9 qui s’étend suivant I’axe longitudinal X. L arbre de transmission 9 est
relié aux montants Sa, 5b de la structure de siege 3. Avantageusement, 1’arbre de
transmission 9 s’étend entre une premicre extrémité 9a et une deuxieme extrémité 9b
suivant I’axe longitudinal X. La premicre extrémité 9a et la deuxieme extrémité 9b de
I’arbre de transmission 9 sont reliées aux montants 5a, S5b.

Le déplacement de la structure de siege 3 par rapport au chassis 2 est une rotation
autour de I’axe longitudinal X. L’arbre de transmission 9 permet de réaliser la rotation.

Le boitier central 6 comprend un alésage 10 qui traverse celui-ci de part et d’autre
suivant I’axe longitudinal X. Ici, le boitier central 6 est disposé dans une zone centrale
de I’arbre de transmission 9 par rapport a la longueur de 1’arbre de transmission 9.
L’arbre de transmission 9 traverse 1’alésage 10 du boitier central 6. Nous comprenons
que le plan médian PM du boitier central 6 est perpendiculaire a I’axe longitudinal. De
la sorte, la structure de siege 3 peut pivoter par rapport au chéssis 2 grace a I’arbre de
transmission 9 qui tourne a 'intérieur de 1’alésage 10 du chassis 2.

L’arbre de transmission 9 réalise de maniere avantageuse, mais non limitativement,
une liaison souple entre le chassis 2 et la structure de siege 3. La souplesse peut étre
définie par la petite section de I’arbre de transmission 9. Les efforts de rotation en-
gendrent un couple sur I’arbre de transmission 9 qui travaille dans ce cas comme un
amortisseur de couple. L arbre de transmission 9 peut avoir une section transversale
comprise entre 25 mm? et 400 mm?. Cette section permet une déformation €lastique de
I’arbre de transmission 9 lorsqu’un poids prédéterminé est appliqué sur le transat.

L’arbre de transmission 9 présente ici une section transversale rectangulaire. Bien
entendu, 1’arbre de transmission 9 pourrait présenter une section circulaire ou autre.

Alternativement, 1’arbre de transmission 9 est rigide. Dans ce cas, lorsqu’un poids
déterminé est appliqué sur le transat 1, les montants Sa, S5b de la structure de sicge 3
vont se déformer plut6t que I’arbre de transmission 9.

En référence a la [Fig.3], un élément de connexion 11 est monté vers une extrémité
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libre 5aa, Sba de chaque montant Sa, 5b. L’élément de connexion 11 permet de relier
I’arbre de transmission 9 aux montants Sa, 5b. L’élément de connexion 11 se présente
ici comme un bouchon ou un embout. A cet effet, chaque €lément de connexion 11
comprend de maniere avantageuse un trou borgne 12 qui débouche sur une surface
latérale 13 de celui-ci. La surface latérale 13 est définie dans un plan perpendiculaire a
I’axe longitudinal X. Le trou borgne 12 présente un axe coaxial a I’axe longitudinal X.

Le trou borgne 12 de chaque élément de connexion 11 recoit respectivement une des
premiere et deuxieme extrémités 9a, 9b de 1’arbre de transmission 9. Le trou borgne 12
assure la transmission du couple a I’arbre de transmission 9 via 'interface avec les
montants 5a et 5b. Avantageusement, chaque trou borgne 12 présente une forme cor-
respondant a celle de I’arbre de transmission (ou au moins aux premicre et deuxicme
extrémité 9a, 9b de 1’arbre de transmission 9.

Chaque €élément de connexion 11 peut étre rapporté et fixé a chaque extrémité libre
Saa, Sba d’un montant 5a, 5b. De manicre alternative, chaque élément de connexion 11
est venu de matiere (formé d’une seule piece) avec un montant Sa, Sb.

Dans le présent exemple, 1’élément de connexion 11 est rapporté et la fixation de
I’élément de connexion 11 a un montant est réalisée grace a des organes filetés.
D’autres moyens de fixation tels que le soudage ou autres moyens adéquats sont envi-
sageables.

Suivant un exemple de réalisation, chaque élément de connexion 11 comprend par
exemple un premier orifice 14 dans lequel est recu I’extrémité libre Saa, Sba d’un
montant Sa, 5b. Le premier orifice 14 débouche dans le trou borgne 12 et également
sur une surface externe 15 de I’élément de connexion 11. Le premier orifice 14 s’étend
suivant une direction perpendiculaire a I’axe longitudinal X.

L’extrémité libre Saa, Sba de chaque montant Sa, S5b peut €tre dans ce cas reliée a
I’élément de connexion 11 ou a I’arbre de transmission 9. Comme cela est visible sur la
[Fig.3], I’élément de connexion 11 comprend en outre un deuxieéme orifice 16 qui
débouche d’une part, dans le trou borgne 12 et d’autre part, sur la surface externe 15 de
celui-ci. Le premier orifice 14 est coaxial avantageusement au deuxieme orifice 16.
Des organes de fixation 30 sont recus dans chaque premier orifice 14 de maniere a
réaliser la fixation d’un montant 5a, 5b avec I’élément de connexion 11. Les organes
de fixation 30 comprennent ici une vis 31. Avantageusement, mais non limitativement,
chaque extrémité libre 5aa, Sba comprend un trou taraudé 22 destiné a recevoir la
partie filetée de la vis 31.

De manicre avantageuse, I’arbre de transmission 9 comprend des lumieres 26
traversant celui-ci de part et d’autre transversalement. Chaque lumiere 26 est disposée
a (vers) une extrémité 9a, 9b de 1’arbre de transmission 9. Chaque lumicre 26 est (en

situation d’installation) en regard des premier et deuxieme orifices 14, 16. Chaque vis
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31 traverse également une lumiere 26 correspondante. En d’autres termes, 1’organe de
fixation 30 fixe ensemble 1’élément de connexion 11, I’arbre de transmission 9 et le
montant correspondant Sa, 5b.

De la sorte, les éléments de connexion 11 assurent la liaison mécanique entre la
structure de sicge 3 et ’arbre de transmission 9.

En référence aux figures 2 et 3, le transat 1 comprend de manicre avantageuse, mais
non limitativement, un fourreau 27 enveloppant I’arbre de transmission 9. Cela permet
de protéger I’arbre de transmission 9 de I’environnement extérieur. Autrement dit, le
fourreau 27 comprend un alésage central 28 d’axe coaxial a I’axe longitudinal.
L’alésage 10 du boitier central 6 débouche dans I’alésage central 28 du fourreau 27.
L’arbre de transmission 9 traverse cet alésage central 28 ainsi que ’alésage 10 du
boitier central 6. L’alésage central 28 débouche a chaque extrémité du fourreau 27.

Dans cet exemple de réalisation, le fourreau 27 s’étend de part et d’autre du boitier
central 6. En d’autres termes, le fourreau 27 est formé d’une premiere partie 27a et
d’une deuxieme partie 27b. La premicre partie 27a et la deuxieme partie 27b sont
séparées par le boitier central 6. Aussi, le boitier central 6 et le fourreau 27 sont
distincts. Cela permet de faciliter la fabrication et le montage du mécanisme de liaison
6 ainsi que le transat 1. Le fourreau 27 en deux parties permet également de faciliter
I’entretien et la réparation de celui-ci. Par ailleurs, le fait que le fourreau 27 soit en
deux parties implique que celui-ci est plus économique, plus 1éger et plus esthétique.

De manicre avantageuse, le fourreau 27 est réalisé dans un matériau métallique ou en
bois. Le matériau métallique peut étre de 1’acier ou de 1’aluminium.

De maniere avantageuse, le boitier central 6 comprend au moins une portion de
liaison 19 présentant au moins une section transversale similaire a celle du fourreau 27.
Ici, le fourreau 27 présente une forme cylindrique a section circulaire. La portion de
liaison 19 comprend une forme cylindrique a section circulaire. Bien entendu, le
fourreau 27 pourrait présenter une forme rectangulaire et la portion de liaison 19
également.

Avantageusement, le fourreau 27 présente une surface externe 20 présentant une
continuité de surface avec la surface externe 21 de la portion de liaison 19. Cela permet
d’éviter les accrocs avec la surface de support, un tissu ou autre.

Chaque premiere partie 27a et deuxieme partie 27b du fourreau 27 comprend une
extrémité proximale 32a et une extrémité distale 32b. Les extrémités proximales et
distales sont opposées 32a, 32b suivant ’axe longitudinal (en situation d’installation).
Chaque extrémité proximale 32a est accouplée avec un flanc latéral 23 de la portion de
liaison 19. Un élément de connexion 11 est monté a chaque extrémité distale 32b des
premiere et deuxieme parties du fourreau 27. Pour cela, chaque élément de connexion

11 comprend un premier bossage 24 qui s’engage dans un premier lamage 18 des
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premiere et deuxieme parties du fourreau 27. Chaque premier lamage 18 est ménagé
dans le fourreau 27 et présente une paroi en butée contre une portée formée par le
premier bossage 24. Chaque premier bossage 24 s’étend depuis la surface latérale 13
de I’élément de connexion 11. Ici, le premier bossage 24 est cylindrique a section
circulaire et est centré sur I’axe longitudinal X. Le premier lamage débouche dans
I’alésage central 28. Cela permet de maintenir et de centrer 1’élément de connexion 11
en position sur le fourreau.

Le premier bossage 24 délimite un évidement 25 qui débouche dans le trou borgne
12. L’évidement 25 est ici coaxial avec le trou borgne 12. De maniere avantageuse,
mais non limitativement, 1I’évidement 25 présente une dimension interne (ici un
diametre interne) qui est supérieur a la dimension interne (hauteur, largeur ou
diametre) du trou borgne 12.

Dans I’exemple représenté, chaque élément de connexion 11 comprend également un
deuxieme bossage 64 qui s’engage dans un deuxieme lamage 65 ménagé a chaque
extrémité distale du fourreau 27 de sorte a maintenir et centrer 1I’élément de connexion
11 sur le fourreau 27. Le deuxieme bossage est dispos€ autour du premier bossage. Le
deuxieme lamage 65 débouche avantageusement dans 1’alésage central 28 et est
coaxial avec le premier lamage 18. Le deuxicme lamage 65 présente un diametre
interne supérieur a celui du premier lamage 18. Bien entendu, 1’élément de connexion
11 peut comprendre un seul bossage.

Les parties d’alésage (de 1’alésage central 28) des premiére et deuxieme parties de
fourreau 27 débouchent aux extrémités distales 32b.

De maniere avantageuse, le fourreau 27 est bloqué en rotation par rapport a 1’axe lon-
gitudinal X. Le blocage en rotation du fourreau 27 peut se faire grace a un pion anti-
rotation 17 s’étendant entre le boiter central 6 et les premicre et deuxieme parties 27a,
27b du fourreau 27. Le pion anti-rotation 17 est visible suivant une portion écorchée
sur la [Fig.2]. Le pion anti-rotation 17 peut &tre rapporté ou formé d’une seule piece
avec le boitier central 6 ou le fourreau 27. Dans le cas du pion anti-rotation 17
rapporté, le boitier central 6 comprend des encoches (non représentées) débouchant sur
les flancs latéraux 23 du boitier central 6 suivant 1’axe longitudinal. Les extrémités
proximales 32b comprennent des encoches complémentaires (non représentées) des
encoches du boitier central 6. Les encoches et encoches complémentaires recoivent les
pions anti-rotation 17. De maniere alternative et comme cela est représenté sur la
[Fig.2], chaque flanc latéral 23 est pourvu au moins d’un pion anti-rotation 17 qui
s’étend en saillie suivant I’axe longitudinal X et qui est recu dans une encoche agencée
a I’extrémité proximale 32a. En d’autres termes, le pion anti-rotation 17 est venu de
matiere avec le boitier central 6. Cela permet d’éviter les mouvements parasites des

premier et deuxieme parties 27a, 27b du fourreau 27.
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Suivant un mode de réalisation non illustré, le fourreau 27 est réalisé d’une seule
picce (venu de matiere) avec la portion de liaison 19 du boitier central 26. Dans ce cas,
chaque premier partie et deuxi¢me partie du fourreau 27 s’étend en saillie depuis un
flanc latéral 23 suivant I’axe longitudinal X.

Suivant une caractéristique avantageuse, mais non limitativement, une gaine de
protection 34 est installée dans le fourreau 27 et autour de I’arbre de transmission 9.
Plus précisément, la gaine de protection 34 s’étend dans 1’alésage central 28 du
fourreau 27. La gaine de protection 34 permet de guider en rotation I’arbre de
transmission 9 et empéche le frottement entre les différentes pieces. Dans cet exemple,
la gaine de protection 34 présente une forme tubulaire coaxial a I’axe longitudinal X.

Sur la [Fig.2], la gaine de protection 34 s’étend en partie dans 1’évidement 25 des
éléments de connexion 11. La gaine de protection 34 présente une surface externe cy-
lindrique en appui de maniere avantageuse contre une surface interne cylindrique du
premier bossage 24. La surface cylindrique interne délimite 1’évidement 25 de
I’élément de connexion 11. Nous comprenons que le diametre de la gaine de protection
34 est sensiblement €gal ou légerement inférieur (d’environ 5 mm) au diametre interne
de la portée 24.

Comme cela est visible sur la [Fig.3], la gaine de protection 34 est a distance de
I’arbre de transmission 9 pour ne pas entraver la rotation de 1’arbre de transmission 9.
La gaine de protection 34 est également disposée a distance d’une surface interne du
fourreau 27.

Avantageusement, la gaine de protection 34 est réalis€ée dans un matériau métallique.
Ce matériau permet de faciliter le guidage. Un exemple de matériau métallique est
I’acier. D’autres matériaux robustes et légers a la fois sont envisageables.

En référence aux figures 4 et 5, le transat 1 comprend un dispositif de verrouillage 50
destiné a verrouiller le transat 1 dans la premicre position ou dans la deuxicme
position. Le dispositif de verrouillage 50 permet également de verrouiller la position
du transat 1 dans la ou les positions intermédiaires.

Le dispositif de verrouillage 50 est avantageusement logé dans le boitier central 6.
Celui-ci coopere avec I’arbre de transmission 9.

A cet effet, le dispositif de verrouillage 50 comprend un premier élément 29 qui est
solidaire en déplacement de I’arbre de transmission 9. En particulier, le premier
élément 29 est fixé a I’arbre de transmission 9 grace a des organes de fixation 40. Les
organes de fixation comprennent au moins une vis 41 et un écrou 42. Dans une
variante de réalisation illustrée sur la [Fig.2], les organes de fixation 40 comprennent
deux vis 41, 41° qui sont directement vissé€es dans des taraudages ménagés dans le
premier élément 29. D’autres organes de fixation 40 sont bien entendu envisageables.

Comme cela est visible sur les figures 4 et 5, le premier élément 29 comprend une
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fente longitudinale 33 qui débouche sur une surface externe périphérique 43 du
premier élément 29. L’arbre de transmission 9 peut s’insérer dans cette fente 33 de
sorte que le premier élément 29 entoure au moins en partie I’arbre de transmission 9.
Le premier €lément 29 comprend également une cavité 35 qui traverse le premier
élément 29 de part et d’autre suivant un axe perpendiculaire a 1’axe longitudinal et
dans un plan perpendiculaire a 1’axe longitudinal. La cavité 35 débouche dans la fente
33 et également sur la surface externe périphérique 43. La ou les vis 41 est/sont
traverse(nt) la cavité 35 et la fente longitudinale 33 ainsi que I’arbre de transmission 9.
En d’autres termes, I’arbre de transmission 9 comprend une ouverture traversante 36
de part et d’autre transversalement. En situation d’installation, I’ouverture traversante
36 est disposée en regard de la cavité 35. De la sorte, le premier €lément 29 peut
effectuer une rotation en méme temps que 1’arbre de transmission 9.

Dans une variante de réalisation, le cavité 35 est borgne et présente un taraudage
pour le vissage de la ou des vis 41. La cavité 35 débouche dans la fente 33.

De manicre avantageuse, le premier élément 29 est installé dans une niche 44 du
boitier central 6 et de préférence au niveau de la portion de liaison 19. La niche 44 est
traversée par 1’alésage 10 du boitier central 6. La niche 44 présente de maniere
avantageuse, mais non limitative, une forme qui s’inscrit dans un cercle coaxial a
I’alésage 10. La niche 44 présente un diametre qui est ici supérieur au diametre de
I’alésage 10. Par ailleurs, le premier €lément 29 présente une forme conjuguée a celle
de la niche 44.

Le premier €lément 29 présente sensiblement une forme de roue centrée sur I’axe
longitudinal.

Le dispositif de verrouillage 50 comprend un deuxieme élément 38 mobile entre une
position de verrouillage du premier €lément 29 et une position de déverrouillage du
premier élément 29 mobile. Le deuxieéme élément 38 est mobile en rotation autour d’un
axe A parallele a I’axe longitudinal X. De maniere avantageuse, le deuxieme élément
38 est mont€ sur le boitier central 6 suivant une liaison pivot.

L’un des premier élément 28 et deuxieme €lément 29 comprend au moins une dent
destinée a étre logée dans une encoche correspondante de I’autre des premier élément
et deuxieme €lément de maniere a verrouiller I’arbre de transmission 9 en dé-
placement.

De manicre avantageuse et selon le mode de réalisation illustré, le premier élément
28 est pourvu de premieres dents 37 au moins sur une portion de la surface externe pé-
riphérique. L’espace entre deux dents adjacentes forme une encoche. Le deuxicme
élément 29 comprend au moins une deuxieme dent 39 destinée a venir en prise avec
une des premieres dents 37 de la roue. En particulier, la deuxieéme dent peut se loger

dans une encoche. Sur I’exemple représenté, le deuxieme élément 38 comprend
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plusieurs deuxiemes dents 39.

De maniere alternative, le premier €lément 29 pourrait comprendre une seule
premiere dent 37 et le deuxieme élément 38 comprendre plusieurs deuxiemes dents 39
correspondantes.

La forme des dents est étudi€e de maniere a ce que le premier élément 29 et le
deuxieme élément 38 se verrouillent d’eux-mémes.

De manicre avantageuse, le deuxieme €lément 38 est installé dans une chambre 45 du
boitier centrale 6. L’alésage 10 (ainsi que la niche 44) débouche dans la chambre 45.
Cette derniere s’étend suivant un axe perpendiculaire a I’axe longitudinal. De manicre
avantageuse, la chambre 45 est agencée dans une portion d’extension 46 du boitier
central 6 qui s’étend suivant le premier axe transversal T. La portion d’extension 46
présente une forme sensiblement parallélépipédique. La portion d’extension 46 est
couplée a la portion de liaison 19. Avantageusement, le boitier central 6 est venu de
maticre.

Dans cet exemple de réalisation, le deuxieéme élément 38 se présente sous la forme
d’une came. Cette derniere est simple a fabriquer et mettre en ceuvre.

Le dispositif de verrouillage 50 comprend en outre un élément de rappel 47 agencé
de maniere a exercer une force de rappel sur le deuxiéme élément 38 mobile vers le
premier élément 29 mobile. L’élément de rappel 47 est installé dans le boitier central 6.
L’élément de rappel 47 est en particulier agencé€ dans la chambre 45 et avanta-
geusement en aval du deuxieme €lément 38, ici la came, par rapport au premier axe
transversal T. L’€lément de rappel 47 est de manicre avantageuse un ressort de com-
pression dont 1’axe est parallele au premier axe transversal T.

Le transat 1 comprend de manicre avantageuse des €léments de commande 48
configurés pour commander le dispositif de verrouillage.

Suivant un premier mode de réalisation des éléments de commande 48. Ces derniers
comprennent une poignée 49 ou bouton de commande qui est disposée sur la structure
de siege et préférentiellement sur la barre longitudinal 5S¢ comme cela est représenté
sur la [Fig.1]. De maniere alternative, la poignée 49 est disposée sur le chéssis 2. Les
éléments de commande 48 sont dans ce cas a distance du dispositif de verrouillage 50.
Les éléments de commande 48 comprennent en outre un cible (non représenté) qui est
relié d’une part a la poignée 49 et d’autre part au deuxieme €élément 38 (ici la came).
Le céble est avantageusement monté dans une gaine 63 de sorte a le protéger des
éléments extérieurs et allonger sa durée de vie. Lorsque la poignée 49 est actionnée, le
cable qui relie cette poignée au deuxieme €lément 38 permet d’escamoter ce dernier
qui libere alors le mouvement du premier €élément 29 autour de 1’axe longitudinal. En
cessant I’action sur la poignée, I’élément de rappel (ressort) ramene les dents du

deuxieme élément 38 en prise avec les dents du premier élément 29. De la sorte,
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I’arbre de transmission ne peut plus pivoter.

Les figures 6 et 7 illustrent un autre mode de réalisation du dispositif de verrouillage
50 et des €léments de commande 48. En particulier, dans ce mode de réalisation, le
deuxieme élément comprend une patte transversale 53 qui s’étend depuis une tete 38a
(portant la ou les dents complémentaires 32). Les éléments de commande 48 com-
prennent un bouton de commande 51 qui est configuré de maniere a actionner
I’élément de rappel 47 du deuxieme élément 38. Un premier élément de rappel 47, tel
un ressort de compression, destiné a exercer une force de rappel sur le deuxicme
élément 38, présente un axe défini dans un plan perpendiculaire a 1’axe longitudinal
(soit parallele au deuxieme axe transversal V (qui est ici vertical en référence aux la
figures 6 et 7). Le bouton de commande 51 est dans ce cas ménagé dans un orifice 52
d’axe parallele au deuxieme axe transversal V. L’orifice 52 débouche dans la chambre
45 du boitier central 6. Le bouton de commande 51 comprend une base 51a et une tige
cylindrique 51b qui s’étend suivant le deuxieme axe transversal V depuis la base 51a.
Avantageusement, la patte transversale 53 est agencée suivant le deuxieme axe
transversal V entre une portion du bouton de commande 51 (préférentiellement la base
S1a) et le premier élément de rappel 47.

La patte transversale 53 comprend avantageusement un orifice traversant 53a qui
traverse celle-ci de part et d’autre transversalement et qui est traversé par la tige cy-
lindrique 51b. Un deuxieme €élément de rappel 54, tel un ressort, est agencé a
I’intérieur d’une cavité 55 du bouton de commande 51. La tige cylindrique 51b
comprend la cavité 55. Ce deuxieme élément de rappel 54 est €également recu dans un
renfoncement 56 agencé de maniere coaxiale a I’axe de 1’ orifice 52 du boitier central 6.
Le renfoncement 56 s’étend suivant le deuxieme axe transversal V avantageusement.
Cela permet de maintenir le deuxieme €lément de rappel 54 et de guider le bouton de
commande 51. Le renfoncement 56 est délimité par une paroi périphérique 57 qui
s’étend en saillie du fond du boitier central 6 suivant le deuxieme axe transversal V. Le
premier élément de rappel 47 est dispos€ autour de cette paroi périphérique 57. En
d’autres termes, le premier élément de rappel est disposé autour du deuxieme élément
de rappel.

Avantageusement, des moyens de butée de fin de course de la rotation du deuxi¢me
élément 38 peuvent étre prévus. Une butée peut €tre formée par le fond 58 du ren-
foncement 56 ou une paroi cylindrique du bouton de commande 51 vient en appui. Une
autre butée peut €tre formée par une levre 59 qui s’étend en saillie depuis une surface
périphérique externe du deuxieme €élément 38. Cette levre 59 vient en appui contre une
surface 60 du boitier central 6. Avantageusement, la levre 59 est portée par la téte 38a
du deuxieme élément 38. La surface 60 est définie dans un plan perpendiculaire au

premier axe transversal T et est agencée dans la chambre 45.
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[0091]  De maniere avantageuse, le boitier central 6 comprend une surface de repos 61 contre
laquelle une portion de surface 62 du deuxieme €élément 38 vient en butée dans la
position de verrouillage. La portion de surface 62 présente une forme correspondant a
celle de la surface de repos 61. La surface de repos 61 est ici inclinée par rapport au
premier axe transversal T suivant un angle prédéterminé. L’angle prédéterminé peut
étre compris entre 35° et 55°.

[0092]  Lorsque le bouton de commande 51 est actionné, celui-ci appuie sur le premier
élément de rappel 47 qui permet d’escamoter le deuxieme élément 38 et qui libere
alors le mouvement du premier élément 29 autour de 1’axe longitudinal. En cessant
I’action sur le bouton de commande 51, le premier élément de rappel 47 (le ressort)
ramene au moins la dent du deuxieme €élément 38 en prise avec les dents du premier
élément 29. De la sorte, I’arbre de transmission 9 ne peut plus pivoter. Le couple
généré sur la roue dentée génere un effort dirigé dans un plan qui contraint la came a
s’arc-bouter contre la roue dentée.

[0093]  Lorsque I'utilisateur souhaite plier le transat 1, celui-ci actionne les éléments de
commande 48 qui permettent de déverrouiller le dispositif de verrouillage 50. Le
deuxieme élément 38 étant écart€ du premier €lément 29 solidaire de 1’arbre de
transmission 9, alors 1’utilisateur peut basculer les montants Sa, Sb qui entrainent la
rotation de I’arbre de transmission 9. En relachant les €léments de commande 48,

I’ utilisateur peut bloquer le transat dans la position souhaitée.
[0094]  Le dispositif de verrouillage 50 est efficace et fiable car celui-ci ne permet pas le dé-

verrouillage tant qu’un couple est appliqué sur le premier élément 29.
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Revendications

Transat (1) pliable pour enfant comprenant un chéssis (2) destiné a
reposer sur une surface de support (S), une structure de siege (3)
destinée a porter un élément souple pour recevoir un enfant, et un
mécanisme de liaison (4) entre le chassis (2) et la structure de sicge (3)
qui est configuré de maniere a permettre au moins le déplacement du
chéssis (3) par rapport a structure de siege (3), le mécanisme de liaison
(4) comprenant un arbre de transmission (9) qui s’étend suivant un axe
longitudinal (X) entre une premiere extrémité (9a) et une deuxieéme
extrémité (9b), et qui est reli€¢ a deux montants (5a, Sb) de la structure de
sicge (3) au niveau des premicre et deuxieme extrémités (9a, 9b), ca-
ractérisé en ce que le mécanisme de liaison comprend un boitier central
(6), fixé au chassis (2), qui est traversé de part et d’autre par ’arbre de
transmission (9) suivant 1’axe longitudinal, et en ce que le transat (1)
comprend un dispositif de verrouillage (50) qui est logé dans le boitier
central (6) et qui comprend un premier €lément (29) solidaire en dé-
placement de I’arbre de transmission (9) et un deuxi¢me élément (38)
mobile entre une position de verrouillage du premier élément (29) et une
position de déverrouillage du premier élément (29).

Transat (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu’il comprend un
fourreau (27) enveloppant 1’arbre de transmission (9) et s’étendant de
part et d’autre du boitier central (6) suivant 1’axe longitudinal.

Transat (1) selon la revendication 2, caractérisé en ce qu’il comprend
une gaine de protection (34) qui est installée dans le fourreau (27) et
autour de I’arbre de transmission (3).

Transat (1) selon 1’une des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le premier élément (29) est centré sur 1’axe longitudinal et est
pourvu de premieres dents (37) au moins sur une portion de sa pé-
riphérie, le deuxieme élément (38) étant mobile autour d’un axe (A)
parallele a I’axe longitudinal et comprenant au moins une deuxicme dent
(39) destinée a venir en prise avec une des premieres dents (37).

Transat (1) selon I’une quelconque des revendications précédentes, ca-
ractérisé en ce qu’un élément de rappel (47) est agencé dans le boitier
central (6) et de maniere a exercer une force de rappel sur le deuxieme
élément (38) mobile vers le premier élément (29).

Transat (1) selon I'une quelconque des revendications 2 a 5, caractérisé

en ce que le fourreau (27) comprend une premicre partie (27a) et une
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deuxieme partie (27b) qui sont séparées par le boitier central (6) suivant
I’axe longitudinal, le boitier central (6) comprenant un alésage (10) dé-
bouchant dans un alésage central (28) du fourreau (27).

Transat (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que le
boitier central (6) comprend une portion de liaison (19) lequel comprend
I’alésage (10), la portion de liaison (19) présentant une surface externe
(21) ayant une continuité de surface avec une surface externe (20) du
fourreau (27).

Transat (1) selon I’une des revendications 6 et 7, caractérisé€ en ce qu’un
élément de connexion (11) est monté d’une part, a chaque extrémité
libre (5aa, 5Sb) d’un montant (5a, 5b) de la structure de si¢ge et d’autre
part, a chaque extrémité distale (32b) de la premiere partie et de la
deuxieme partie du fourreau (27), chaque élément de connexion (11)
comprenant un trou borgne (12) recevant respectivement les premicre et
deuxieme extrémités (9a, 9b) de I’arbre de transmission (9).

Transat (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce qu’il
comprend des éléments de commande (48) configurés de maniere a
commander le verrouillage ou déverrouillage du dispositif de ver-
rouillage.

Transat (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que les
éléments de commande (48) sont agencés de maniere a entrainer le dé-
placement du deuxieme €élément (38) entre la position de verrouillage et

la position de déverrouillage.
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