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RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ
OPIS PATENTOWY

Nr 24451.

Kl 72 h, 10.

Panstwowe Zaklady Lotnicze w Warszawie¥)
(Warszawa, Polska).

Urzadzenie do samoczynnego uruchomiania podstawy karabina maszynowego
w ptaszczyzZnie pionowej i poziomej za pomoca karabina maszynowego, zwlaszcza
do celow lotniczych.

Zgloszono 29 stycznia 1935 r.
Udzielono 26 stycznia 1937 r.

W znanych podstawach do karabinow
maszynowych zmiana polozenia karabina
maszynowego wraz z podstawa moze byé¢
dokonywana po uprzednim odblokowaniu
podstawy w polozeniu, zajmowanym przez
niag w danym momencie, czyli podstawy te
wymagaja recznego rozrzadu dodatkowymi
mechanizmami, w jakie wszystkie znane
podstawy tego rodzaju sa zaopatrywane.

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest
urzadzenie do samoczynnego uruchomiania
podstawy karabina maszynowego w plasz-
czyZnie pionowej i poziomej za pomoca, te-

*) Wtascicielka patentu oswiadczyta ze wynalazcami sq: Ludwik Biatkowski,

{ Franciszek Misztal,

go karabina. Podstawa ta jest zatem uru-
chomiana samoczynnie w dowolnym kie-
runku wylacznie wskutek skierowania przez
strzelca w tym kierunku karabina maszy-
nowego, innymi stowy, pozostaje ona w
swym polozeniu az do chwili uruchomienia
karabina maszynowego.

Na rysunkach przedstawiono przyklad
wykonania urzadzenia wedlug wynalazku.
Fig. 1 przedstawia schematycznie przyklad
wykonania urzadzenia wedlug wynalazku
do samoczynnego rozrzadu podstawa kara-
bina maszynowego przy ruchu tego kara-
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bina w plaszczyznie pionowej, fig. 2 —
przekréj pionowy glowicy podstawy, fig.
3 — czesciowy widok z boku urzadzenia
wedlug fig. 1 ze stawidlem, przekrgconym
w plaszczyznie poziomej o 90° w stosunku
do polozenia tego stawidla na fig. 1, fig.
4 — inny widok stawidta, fig. 5 — schema-
tycznie przyktad wykonania urzadzenia we-
dtug wynalazku do samoczynnego rozrza-
du podstawa przy ruchu karabina maszy-
nowego w plaszczyznie poziomej, fig. 6 i 7
przedstawiaja szczegoly urzadzenia wedlug
fig. 5, fig. 8 przedstawia schematycznie u-
rzadzenie do samocgynnego uruchomiania
podstawy karabina maszynowego zaréwno
w plaszczyZnie pionowej, jak i poziomej,
stanowiace zespolenie mechaniczne urza-
dzen wedtug fig. 1 i 5, a fig. 9 przedstawia
szczegol urzadzenia wedlug fig. 8.

Na fig. 1 cyfra 1 oznaczono nieruchoma
cze$é podstawy karabina maszynowego. W
tej nieruchomej czesci I podstawy jest o-
sadzone ciggno 2 o ruchu pionowym w g6-
r¢ i na dél. Z ciegnem 2 jest polaczone
przegubowo ramie 4, polaczone z podstawa
1 za pomoca dZwigni 3. Na koricu ramienia
4 jest osadzona glowica 5, zaopatrzona w
stawidlo 6, dajace sie obraca¢ na czopach
16. Czopy te osadzone sa w otworach 11
glowicy 5. W stawidle 6 daje si¢ obracaé
czop 7 karabina maszynowego, polaczony
na stale z karabinem za posrednictwem
swego ramienia 8, w ktérego otworze 17
jest osadzona przetyczka, przechodzaca
przez kadlub karabina maszynowego. Dzig-
ki powyzszej konstrukcji karabin maszy-
nowy moze si¢ swobodnie obracaé w pla-
szczyzZnie poziomej dokola pionowej osi
czopa 7, natomiast przy uruchomieniu ka-
rabina maszynowego w plaszczyznie pio-
nowej powoduje on ruch stawidla 6.

Stawidlo 6 jest zaopatrzone na swym
obwodzie w pewna liczbe wystepow 15, za
pomocg ktérych rozrzadza zaworami lub
kontaktami 10, osadzonymi w glowicy 5
(fig. 2), przy czym liczba tych wystepow

15 odpowiada liczbie kontaktéw 10. Uru-
chomienie tych zaworéw lub kontaktéow 10
powoduje rozrzad energia ze Zrodla 19 tej
energii poprzez przewédd wejsciowy 12 glo-
wicy i jej przewdd wyjsciowy 13 do odpo-
wiedniego przewodu 20. Przewodem 20 e-
nergia, np. w postaci sprezonego srodka lub
tez w postaci pradu elektrycznego, jest kie-
rowana do odpowiedniego miejsca na nie-
ruchomej czesci I podstawy karabina ma-
szynowego przesuwajac ciggno 2 do gory
iub w dét. Ruch ciegna 2 powoduje ruch
ramienia 4, ktére podnosi si¢ lub opuszcza,
przy czym wraz z tym ramieniem podnosi

. si¢ lub opuszcza réwniez i karabin maszy-

nowy. Za pomocg odpowiedniego doboru
wielkosci ramion 3 i 4 mozna uzyskaé taki
obrot karabina maszynowego przy jego o-
puszczaniu lub podnoszeniu, ze $rodek ob-
rotu linii celowania karabina maszynowego
znajduje si¢ w nieruchomym oku strzelca.

Na fig. 5 przedstawiono urzadzenie do
sterowania ruchem karabina maszynowego
w plaszczyZnie poziome;j.

Urzadzenie to zawiera wspornik 21, da-
jacy sie obracaé na pionowej osi 28, ulozy-
skowanej w dwéch lozyskach 29. W tym
wsporniku 21 moze si¢ §lizgaé tlok 23, za-
opatrzony w wystep 25, ktéry swym koni-
cem, lezacym wewnatrz tego tloka, wcho-
dzi w srubowy wykréj czesci 24, zamoco-
wanej na poziomej osi 22. Na zewngtrznym
koricu osi 22 jest osadzone stozkowe koto
zgbate 26, zazebiajace si¢ z drugim kolem
stozkowym 27, przymocowanym na stale
do podstawy tozysk 29. Do drugiego korica
wspornika 21 jest przymocowana widetko-
wata glowica 30, w ktérej daje sie obracaé
stawidlo 31. Do tego stawidla jest przymo-
cowany uchwyt 34 karabina maszynowego.
Glowica 30 jest zaopatrzona w zawory lub
kontakty 32, z ktérymi stykaja si¢ przy
obrocie stawidla 31 jego wystepy lub kon-
takty 33. Przy uruchomieniu w plaszczyz-
nie poziomej karabina maszynowego stawi-
dlo jest uruchomiane za pomoca uchwytu



34. Przy obrocie tego stawidla jego wyste-
py 33 dzialaja na zawory lub kontakty 32,
rozrzadzajace energia Zrédla 36. Energia
tego zrodla jest doprowadzana przewoda-
mi 37 (fig. 5) do odpowiednich miejsc
wspornika 2/ powodujac ruch tloka.23.
Ttok ten, prowadzony za pomoca wystepu,
przesuwajacego si¢ w Srubowym wycigciu
czesci 24, zmusza ja do obracania si¢ wraz
z osig 22 powodujac tym samym obrét stoz-
kowego kota zebatego 26. Koto to obraca-
jac sie toczy si¢ po kole 27 i powoduje ob-
rot calego urzadzenia w prawo lub w lewo
dookola osi 28.

Zamiast narzadéw 23, 24, 25 we wspor-
niku 2/ mozna umiescié np. silnik elek-
tryczny, ktéry by rozrzadzal obrotem kotla
26 powodujac jego obrét w prawo lub w
lewo, a tym samym uruchomiajac w tym-
2e kierunku urzadzenie wedlug fig. 5.

Na fig. 7 i 8 przedstawione jest urza-
dzenie wedlug wynalazku, stanowiace me-
chaniczne polaczenie urzadzeri wedlug fig.
1i 5. Dzigki temu polaczeniu otrzymuje sie
podstawe do karabina maszynowego, kto-
rej ruchy zaréwno w plaszczyZnie piono-
wej, jak i poziomej nastepuja samoczynnie
z chwila uruchomienia karabina maszyno-
wego, przy czym ruchy tej podstawy usta-
ja dopiero z chwila zajecia przez karabin
odpowiedniego polozenia.

Przy ruchu karabina maszynowego w
plaszczyznie pionowej stawidlo 6, wew-
natrz ktérego osadzone jest drugie stawi-
dto 31°, za pomoca glowicy 5° rozrzadza e-
nergia, prowadzong przewodami 20°, zmu-
szajac tlok do poruszania si¢ w gore lub w
dét. Przy ruchu natomiast karabina ma-
szynowego w plaszczyZnie poziomej naste-
puje obrét czopa 7° dokola jego osi. Ponie-
waz do czopa 7° przymocowane jest stawi-
dlo 31, przeto przy obrocie tego czopa
kontakty lub wystepy 33 stawidla 31 na-
ciskajg na zawory lub kontakty 32‘, osa-
dzone w glowicy 6° (fig. 9), wywolujac roz-
rzad energia poprzez przewody 37° do cy-

lindra 27, wskutek czego obraca si¢ cala
podstawa w 'lewo lub w prawo.

Zastrzeienia patentowe.

1. Urzadzenie do samoczynnego uru-
chomiania podstawy karabina maszynowe-
go w plaszczyZnie pionowej i poziomej,
przy ruchu karabina maszynowego, zwla-
szcza do celéw lotniczych, znamienne tym,
ze karabin maszynowy jest sprzezony ze
stala cze$cia podstawy za pomoca stawi-
dia (6), poruszajacego si¢ w plaszczyZnie
pionowej, i stawidla (31), obracajgcego sie
w plaszczyZnie poziomej, wskutek czego
ruch tej podstawy w plaszczyZnie piono-
wej i poziomej nastepuje calkowicie samo-
czynnie wylacznie pod wplywem ruchu ka-
rabina maszynowego w zadanym kierunku.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze stawidlo (6 lub 37) zaopa-
trzone jest w wystepy lub kontakty (15 lub
33), wspéldzialajace z zaworami lub kon-
taktami (10 lub 32) glowicy (5 lub 30) i
przenoszace na te zawory lub kontakty
ruch karabina maszynowego, powodujac
przez to zadany ruch podstawy tego ka-
rabina.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 11i 2,
znamienne tym, ze stawidlo (6) jest tak
przymocowane do karabina maszynowego,
iz pozwala na dowolny ruch tego karabina
w plaszczyZnie poziomej, wszelki nato-
miast ruch karabina w plaszczyznie piono-
wej jest przenoszony na to stawidto.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tym, ze stawidlo (31), sterujace
ruchem poziomym podstawy, jest tak przy-
mocowane do karabina maszynowego, iz
pozwala na dowolny ruch tego karabina w
plaszczyZznie pionowej, wszelki natomiast
ruch karabina w plaszczyznie poziomej jest
przenoszony na to stawidto.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienne tym, ze ze stala czescia (1)
podstawy polaczone jest ramie (3), sprze-



zone z dZwignia (4), polaczona przegubo-
wo z ciggnem (2), przy czym ramie (3) i
dZwignia (4) sa dobrane tak, by punkt ob-
rotu linii celowania, rownoleglej do osi lu-
fy karabina maszynowego, niezaleznie od
jego polozenia w przestrzeni, znajdowat
sie zawsze w oku strzelca, ktéry zajmuje
stale polozenie.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 2 i 4,
znamienne tym, ze glowica (30) stawidla
(31) jest osadzona za posrednictwem
wspornika (21} na pionowej osi obrotu
{28), ktora jest dobrana tak, iz punkt obro-
tu linii celowania, réwnoleglej do osi luly
karabina maszynowego, niezaleznie od jego
polozenia w przestrzeni, znajduje sie za-

wsze w oku strzelca, ktéry zajmuje stale
polozenie.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze stawidlo (31} jest osadzone
obrotowo wewnatrz stawidla (6) na czopie
(7) karabina maszynowego, przy czym
kontakty lub wystepy stawidla (31} sty-
kaja sie przy ruchu tego stawidla z kon-
taktami lub zaworami (32), umieszczony-
mi w stawidle (6).

Panstwowe

Zaktady Lotnicze
wWarszawie.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 24451.
Ark, 1,




Do opisu patentowego Nr 24451,
Ark. 2.
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Druk L. Boguslawskiego i Ski, Warszawa.
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