POLSKA
RZECZPOSPOLITA

OPIS PATENTOWY

123417

LUDOWA

Patent dodatkowy
do patentu nr

URZAD
- PATENTOWY
PRL

Zgloszono: 29.05.76 (P. 189962)

Pierwszenstwo: 29.05.75 Wegry

Zgloszenie ogloszono: 14.03.77

Opis patentowy opubliwokano:

Int. Cl.2
F16D 65/20

CZYTEULNIA

Urzdy Potemtowess
e s of o

15.01.1982

Twoérca wynalazku:

Uprawniony z patentu: Autdipari Kutaté Intézet, Budapeszt; Magyar
Vagon-és Gépgyar, Gyor (Wegry) '

PierScieniowy mechanizm roboczy zwlaszcza do hamulcow
tarczowych pojazdow samochodowych
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Przedmiotem wynalazku jest pierscieniowy me-
chanizm roboczy, zwlaszcza do hamulcow tarczo-
wych pojazdéw samochodowych.

Pierscieniowe, hydrauliczne albo pneumatyczne
mechanizmy robocze stosowane sa powszechnie,
zwlaszcza do halmucéw tarczowych pojazdéw sa-
mochodowych, w takim wykonaniu, w ktérym
miedzy ramionami ksztaltowymi cylindra o pro-
filu litery U umieszczony jest pierscieniowy tlok
nurnikowy. Wada tej konstrukcji jest to, ze tak
na cylindrze, jak i na tloku trzeba wykonywaé
zewnetrzne (czopowe) oraz wewnetrzne powierzch-
nie cylindryczne.

Poza tym znane sa konstrukcje, w ktorych cy-
linder i tlok majg w zasadzie ksztalt litery Z albo
L. Takie rozwigzanie stwarza mozliwo§é wykony-
wania na pierwszym lub drugim z nich tylko po-
wierzchni czopowej albo tylko powierzchni w po-
staci otworu.

Niedogodno$cig tych rozwigzan jest to, ze na

skutek ich cech konstrukcyjnych dlugosé mecha-
nizmu przekracza dwukrotnie wielko$¢ uzytecznego
skoku roboczego, a ponadto przenoszenie sity osio-
wej wymaga skomplikowanych . rozwigzan .kon-
strukcyjnych. )

Celem wynalazku jest wyeliminowanie niedo-
godnos$ci zwigzanych ze stosowaniem znanych me-
chanizméw roboczych, a zadaniem wynalazku jest
opracowanie konstrukcji mechanizmu roboczego,

7

112 347

10

15

30

2
zwlaszcza do hamulcéw tarczowych pojazdéw sa-
mochodowych, technologicznie prostego do wyko-
nania i majgcego dlugo$é niewiele wiekszg od war-
tosci skoku roboczego.

Cel ten spelnia pierScieniowy mechanizm robo-
czy wedlug wynalazku, ktérego istote stanowi to,
ze piersScieniowy tlok ma w przekroju poprzecz-
nym ksztalt litery U, przy czym jego Scianka ze-
wnetrzna jest usytuowana pomiedzy S$ciankami
cylindra, a ponadto wszystkie $cianki ttoka i cy-
lindra zachodzg na siebie wzajemnie, za§ na we-
wnetrznej powierzchni $cianki zewnetrznej cylin-
dra oraz na zewnetrznej powierzchni Scianki we-
wnetrznej tloka zriajduja sie piersScienie uszczel-
niajace, osadzone w obwodowych rowkach wyko-
nanych w poblizu otwartych koncéw tych $cia-
nek. '

W. korzystnym wykonaniu mechanizmu jego
pierScieniowy tlok ma w przekroju poprzecznym
ksztalt podwéjnej litery U z jedng wsp6lng $cian-
ka $Srodkowg, pasowang $lizgowo z powierzchniami
dwéch cylindré6w zewnetrznego i wewnetrznego,
obejmujacych te $cianke Srodkowa, przy czym po-
miedzy $ciankami jednego z cylindré6w znajduje
sie Scianka wewnetrzna ttoka, a pomiedzy S$cian-
kami drugiego z cylindréw znajduje sie S$cianka
zewnetrzna tioka.

Korzystnie ze wzgledéw technologicznych Scian-
ki tloka i cylindra lub cylindréw s3 roéznej diu-
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gosci, przy czym kré6tsze 4cianki ograniczaja
ksztalt komory roboczej lub komér roboczych, za$
dtuzsze $cianki tloka i cylindra lub cylindréw na
swych czeSciach, wystajgcych poza S$cianki kroét-
sze, maja powierzchnie wykonane z wymagang
dla pasowania §lizgowego dokladnoscia i gladkos-
cig, a ponadto na tych powierzchniach s3 wykona-
ne obwodowe rowki z umieszczonymi w nich pier-
$cieniami uszczelniajgcymi.

Powierzchnie krétszych Scianek tloka i cylindra
lub cylindréw, ograniczajace komore robocza lub
komory robocze, sg powierzchniami stozkowymi,
dzieki czemu zostaje znacznie zwiekszona wytrzy-
malo$é Scianek na zginanie, a ponadto objetosé
komory lub komoér roboczych mozna zmniejszyé,
bez ujemnego wplywu mna dzialanie ‘mechaniz-
mu. :

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia pier§cieniowy mechanizm w cze$cio-
wym przekroju osiowym, fig. 2 — drugie wykona-
nie mechanizmu réwniez w cze$ciowym przekroju
osiowym, oraz fig.- 3 przedstawia mechanizm
z dwiema komorami roboczymi w czeSciowym
przekroju osiowym.

Przedstawiony na fig. 1 mechanizm ma cylinder
1 o ksztalcie litery U w przekroju poprzecznym,
ktérego cylindryczne §$cianki, zewnetrzna i we-
wnetrzna sg jednakowej diugo$ci. Tlok 2 tego me-
chanizmu ma réwniez ksztalt zblizony do litery
U, a jego $cianki cylindryczne, zewnetrzna i we-
wnetrzna sa jednakowej diugo$ci. Wewnetrzna po-
wierzchnia robocza 3 $cianki zewnetrznej cylindra
1 jest pasowana Slizgowo z zewnetrzng powierzch-
nig robocza Scianki zewnetrznej tloka 2, zas$ ze-
wnetrzna powierzchnia 4 $fcianki wewnetrznej tio-
ka 2 jest pasowana §lizgowo z wewnetrzng po-
wierzchnig $cianki wewnetrznej cylindra 1. Na
wewnetrznej powierzchni 3 $cianki zewnetrznej
cylindra 1 oraz na zewnetrznej powierzchni 4
Scianki wewngtrznej tloka 2 s3 wykonane obwo-
dowe rowki 5, 6, w ktérych osadzone sa pier$cie-
nie uszczelniajace 7, 8.

Czynnik roboczy jest doprowadzany do mecha-
nizmu przez promieniowy otwér gwintowany 9,
wykonany w tloku.

W przypadku stosowania hydraulicznego czynni-

ka roboczego w promieniowo usytuowany w cylin- |

drze gwintowany otwér 10 wkreca sie §rube, umo-
zliwiajacq odpowietrzenie mechanizmu.

Powierzchnia pierécieniowa o wymiarze promie-
niowym R—r jest powierzchnia uzyteczng mecha-
nizmu roboczego Jak to wynika z rysunku, me-
chanizih moze byé korzystnie stosowany przeciw
wypadkowej sil reakcji, dzialajacej na promienie
Ty, Przy czym

_ 2 R*-r
Tx™ § RI—p**

Sily reakcji moga stanowié ‘sity skupione albo tez
obcmzeme ciggle, ktérego wypadkowa sita dzxala
" na promieniu ry. .

Wewnetrzne i zewnetrzne faldowe’ pierécienie
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'uszczelniafjace 11, 12 s3 zamogowane w.obwodo--

wych rowkach 13, 14, 15 i 16 swymi krawedziami,
ktére sg docisnigte do tych rowkow za .pomoca
pierscieni . sprezystych 17, 18, 19 i 20. Odcinek L.
przedstawia maksymalng warto§é dlugosci suwu.
wzglednego tloka i cylindra.

W przykiadzie wykonania mechanizmu, pokaza-
nym na fig. 2, cylinder roboczy 21 oraz tlok 22 ma--
ja ksztalty pierscieni. W przekrojach poprzecznych.
ich ksztalt jest zblizony do litery U o nieréwnych.
ramionach.

Cze$é 27 powierzchni $cianki zewnetrznej 23 cy-
lindra, bedacej dluziszg $cianks, jest” pasowana.
§lizgowo z powierzchnig zewnetrzng 29 $cianki ze-
wnetrznej 25 tloka, bedacej kroétsza Scianka, nato-
miast powierzchnia wewnetrzna 30 S$cianki we-
wnetrznej 26 cylindra, bedacej kré6tszg $cianka,
jest pasowana S$lizgowo z czeScia 28 powierzchni
zewnetrznej Scianki wewnetrznej 24 tloka 22, be-
dacej diluzsza $cianka. Okre§lone wyzej czeSci 27
i 28 powierzchni rozciggaja sie na dlugosci odcin-
ka a, mierzonej osiowo, przy czym dlugo$é odcin- -
ka ‘a jest mniejsza od dlugoéci odcinka b, stano-
wigcego roéznice w dlugosci $cianek odpowiednio
cylindra i tioka.

Tiok jest zaopatrzony w gwmtowany otwér 31,
przeznaczony do doprowadzania czynnika robocze-
go. W przypadku napedu hydraulicznego nieprzed-
stawiona na rysunku $ruba jest wkrecana w gwin-
towany otwor 32, wykonany w cylindrze, na gle- -

- bokosé zalezng od polozenia roboczego mechaniz-

mu, w celu odpowietrzania.

Powierzchnie czolowe cylindra i tloka stanowia
powierzchnie robocze 33, 34, przenoszace sily reak-
cji. Mechanizm jest zaopatrzony w faldowe pier-
$cienie uszczelniajace 35, 36, ktoére swymi krawe-
dziami 37, 38 sa wpasowane w obwodowe rowki
39 ,40 wykonane w cylindrze roboczym 21, za$§ kra-
wedziami 41, 42 s3g wpasowane w obwodowe rowki
43, 44 wykonane w tloku 22.

Na zewnetrznej powierzchni cylindrd oraz na
wewnetrznej powierzchni tloka znajduja sie pro-
mieniowe zebra 45, 46, stuzgce do odprowadzania
ciepta, wytwarzanego na powierzchniach roboczych
33, 34.

Powierzchnia zewnetrzna 47 $ciaki wewnetrznej
26 cylindra, bedacej krétsza $cianka oraz po-
wierzchnia wewnetrzna 48 $cianki zewnetrznej 25
tloka, bedacej krétsza $cianka, lezace naprzeciw
siebie w pewnej stalej odleglo$ci promieniowej, sa
powierzchniami stozkowymi.

Tiok stanowi wypelnienie komory roboczej me-
chanizmu dzieki czemu jest znacznie zmniejszona
ilosé czynnika roboczego potrzebna do wypelme—
nia komory robocze] mechanizmu.

W obwodowym rowku 49 cylindra 21 oraz w ob-
wodowym rowku 50 tloka 22 s umieszczone pier-
Scienie uszczelnidjace 51, 52. W znany. sposéb do-
biera sig ksztalt i objeto§é pierscieni uszczelniajva-‘
cych oraz ksztalt i wymiary obwodowych rowkéw,
tak ze pierscienie uszczelniajace znajdujq sie
w stanie wstepnego naprezenia, przy czym dzieki
odpowiedniemu doborowi materialu na pierscie-
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nie uszczelniajace uzyskuje sie kompensacje wszel-
kich luz6w w trakcie eksploatacji mechanizmu.

Mechanizmy wedlug fig. 1 i fig. 2 zostaja uru-
chomione wtedy, gdy sily pojawiajace sie¢ w wy-
niku dzialania ci$nienia czynnika roboczego prze-
ciwko oporowi wywolanemu silami reakcji, prze-
stang byé w réwnowadze. Nastapi w{)wczas
wzgledne przemieszczenie tloka i cylindra.

Podczas tego ruchu wzglednego pierscienie
uszczelniajace odksztalcajq sie sprezyscie, na sku-
tek dzialania sil tarcia, w kierunku suwu na
powierzchni tloka, wywolanych ich wstepnym
naprezeniem oraz sily wypadkowej od ci$nienia
czynnika roboczego. Sila powstajgca na skutek
odksztalcenia i dzialania w kierunku suwu powo-
duje przemieszczenie tloka z powrotem w kierun-
ku przeciwnym do kierunku suwu, po ustaniu
dzialania ci$nienia czynnika roboczego. Przemie-
szczanie to trwa tak dlugo, az wynikajace z od-
ksztalcenia dzialania sit oraz przeciwdziatajacy mu
opbér nie zréwnaja sie. Samoczynny powr6t tloka
do polozenia wyjSciowego zapewnia istnienie szcze-
liny wymaganej dla stanu spoczynku, we wszyst-

kich fazach, { utrzymanie jej statej wartosci, co-

oznacza réwniez staly suw, je$li jest on krotszy
od calkowitej, mozliwej diugosci suwu.-

Jak pokazano na fig. 3 tlok 53 ma ksztalt po-
‘dwaéjnej litery U, ze wspélng srodkowg Scianka 54,
o dlugosci wickszej od $cianek, zewnetrznej 55
i wewnetrznej 56, bedacych kroétszymi $ciankami
tloka. Kroétsze $cianki 59, 60 cylindré6w roboczych,
zewnetrznego 57 i wewnetrznego 58 wystaja poza
Scianki tloka. Srednice powierzchni zewnetrznej 61
oraz czeSci 62 powierzchni wewnetrznej tloka 53
sg pasowane §lizgowe ze Srednicami czeSci 66 po-
wierzchni zewnetrznej i powierzchni wewnetrznej
65 cylindra zewnetrznego 57.

Podobnie, $rednice czeSci 67 powierzchni ze-
wnetrznej oraz powierzchni wewnetrznej 63 tloka
sg pasowane §$lizgowo ze $rednicami powierzchni
zewnetrznej 67 i czesSci 68 powierzchni wewnetrz-
nej cylindra wewnetrznego.

Na cze$ci 66 powierzchni zewnetrznej cylindra
zewnetrznego 57 oraz na czesSci 68 powierzchni we-
wnetrznej cylindra wewnetrznego 58 sg wykonane
obwodowo rozciggajace sie rowki, z umieszczony-
mi w nich pierScieniami uszczelniajgcymi 69, 72.
Podobnie, na czeSci 62 powierzchni zewnetrznej

tloka oraz na czesSci 64 powierzchni wewnetrznej

tloka sg wykonane obwodowo rozciggajace sie row-
ki, z umieszczonymi w nich pierscieniami uszczel-
niajgcymi 70, 71.

W celu przetloczenia czynnika- roboczego w cze-

.§ci 73 podwoéjnego tloka sa wykonane w jednej

plaszczyZnie otwory 74, 75 pokazane w nalozeniu
na siebie, od ktérych kanal 76 prowadzi czynnik
roboczy do zewnetrznej komory roboczej 77, a ka-
nal 78 do wewnetrznej komory roboczej 79. Otwo-
ry 80 i 81, stuzace do odpowietrzania, s3 na swych
koncach zaopatrzone w gwint przeznaczony do
wkrecania zaslepki z gwintem.

Faldowe pierScienie uszczelniajgce 82, 83, 84 sa
przeznaczone do ochrony przed zanieczyszczeniami
mechanicznymi z otoczenia i spreiyécié przeciw-
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stawiaja si¢ wzglednym ruchom czy suwom tloka
i cylindréw.
Mechanizm wedlug wynalazku moze byé stero-

- wany przykladowo jako zesp6l dwuobwodowego

ukladu hamulcowego pojazdu samochodowego.
Obie komory robocze sg zasilane w spos6b ciagly
jednakowymi objgtosciami czynnika roboczego, po-
chodzacymi z niezaleznych wzgledem siebie Zrodet
zasilania i odpowiadajacymi pojemno$ci suwu,
w ilodciach i o ci$niepiach wystarczajacych do za-
poczagtkowania hamowania.

Zastrzezenia patentowe

1. PierScieniowy mechanizm roboczy, zwlaszcza
do - hamulcéw tarczowych pojazdéw samochodo-
wych, zawierajacy pierScieniowy cylinder roboczy
majacy -w przekroju poprzecznym ksztalt litery U

* oraz piegscieniowy tlok przemieszczajacy sie osio-

wo w cylindrze i majacy powierzchnie pasowane
§lizgowe z powierzchniami cylindra, oraz zawiera-
jacy komore robocza lub komory robocze utworzo-
ne pomiedzy tlokiem i cylindrem, zmamienny tym,
ze piericieniowy tlok (2, 22, 53) ma w przekroju
poprzecznym ksztalt litery U lub podwéjnej litery
U, przy czym jego $cianka zewngtrzna (25) jest
usytuowana pomiedzy Sciankami (23, 26) cylindra
(1, 21), a ponadto wszystkie $cianki tloka i.cylindra
zachodzg na siebie wzajemnie za§ na wewnetrznej
powierzchni (3, 27) Scianki zewnetrznej (23) cylin-
dra (1, 21) oraz na zewnetrznej powierzchni (4, 28)
Scianki wewnetrznej (24) tloka (2, 22) znajduja sie
pier§cienie uszczelniajace (7, 8, 51, 52), osadzone
w obwodowych rowkach (5, 6, 49, 50), wykonanych
w' poblizu otwartych koncéw tych $cianek.

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze pierScieniowy tlok (53) majacy w przekroju po-
przecznym ksztalt podwéjnej litery U 2z jedna,
wspé6lng $cianka srodkowa (54), pasowang $lizgo--
wo z powierzchniami dwéch cylindréw zewnetrz--
nego (57) i wewnetrznego (58), obejmujacych te
$cianke Srodkowsa, przy czym pomiedzy $ciankami.
jednego z cylindréw (57) znajduje sie Scianka we-
wnetrzna (56) tloka (53), a pomiedzy $ciankami.
drugiego z cylindréw (58) znajduje sie $cianka ze--
wnetrzna (55) tloka (53).

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1 albo 2, znamien--
ny tym, ze Scianki tloka (22, 53) i cylindra (21) lub-
cylindréw (57, 58) sa roéznej dlugo$ci, przy czym.
krétsze $cianki (25, 26, 55, 56, 59, 60) ograniczaja
ksztalt komory roboczej lub komér roboczych, zas.
dluzisze Scianki tloka i cylindra lub cylindréw na.
swych cze$ciach, wystajacych poza $cianki krétsze,.
maja powierzchnie (27, 28, 62, 64, 66, 68) wykona-
ne z wymagang dla pasowania $lizgowego doklad--
noscig i gladkoscia, a ponadto na tych powierzch-
niach sa wykonane obwodowe rowki (49, 50):
z umieszczonymi w nich p1ersc1en1am1 uszczelnia--
jacymi (51, 52, 69—72).

4. Mechanizm wedlug zastrz. 3, znamienny tym,.
ze krétsze §cianki (25, 26, 55, 56, 59, 60) tloka i cy-

- lindra lub cylindréw, maja powierzchnie (47, 48)-

ograniczajace komore roboczg lub komory robo--
cze, ktére s3 powierzchniami stozkowymi.
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