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Przelgcznik wedlug wymnalazku stuzy do elek-
trycznego sterowania wieloma ruchami nobo-
czymi (wolnymi) lub szybkimi zespoléw ruche-
mych maszyn przez przechylanie dzwigni prze-
.lacznika w oSmiu kierunkach (fig. 3), tj. czterech
zasadniczych kierunkach: w gére, w dél, w lewo
lub prawo (fig. 4) i czterech skojarzonych jako
wypadkowych dwoéch sasiednich kierunkéw za-

sadniczych: w.lewo — w gére, w prawe — w go-

re, w lewo — w dél, w prawo — w dél.

Przelacznik ten przedstawiony na rysunku fig.
:1, 2 .1 .3 posiada diwignig .sterownicza 1 osa-
dzong w przegubie kulowym, na ktérej koncu
Zamocowany jest narzad dociskowy w postaci
.grzybka 3 o ksztalcie -dostosowanym do prze-
-znaczenia.

Wokét dzwigni uruchamiajgcej rozmisszezo-
.ne.sg.co 90° cztery mikrolgczniki przyciskowe

- %) Wladciciél patentu oéwiadezyl, ze twércami
mmlazku sg mgr.inz. Edmund Szumilas i Sta-
yhistaw Majewski.

MP. Obok kazdego z nich csadzona jest prze-
chylnie dzwignia odporowa 7, odpychana spre-
zyna zwracajgca 8, majgca ograniczony ruch w
obu kierunkach swego wychylenia przez szero-
k08¢ szezeliny w korpusie, w ktorg wchodzi jej
wolny kontec, przy czym kazda z diwigni od-
pordwych 7 opiera sie stale o guzik danego mi-
kroprzelacznika. Przy przechyleniu dZzwigni uru-
chamiajgcej 1 w danym kierunku, dzwignia od-
porowa 7 przenosi dzialajacy na nig mnacisk
grzybka 3 na guzik przynaleznego jej mikro-
-przetacznika MP,

Blektryczny, wielopelozeniowy |przelacznik
moze byé wykonany w trzech edmianach, w kto-
rych zasadnicza idea pozostaje ta sama, a .w
zaleznodci od przeznaczenia zmienia sie ksztalt
i wielko$¢é grzybka 3, iloé¢ mikrolaczniké6w MP
i wystepuje (fig. 1 i 3), wzglednie nie (fig 2)
— zatrzask kulkowy. .

W odmianie pierwszej (fig. 1) wychylenie
dzwigni 1 w obranym kierunku powoduje zwol-
nienie grzybka 3 z zatrzasku kulkowego z Xul-



o

ka 2, a tym samym wywiera nacisk poprzez
- sprezyng 5 na wystajacy guzik mikrolacznika

MPo, oraz naci$ni¢cie .grzybkiem 3 poprzez jed-
na z wychylnych dzwigni 7 wystajgcego gu-
zika - jednego czterech mikrolacznikéw MP.
Odjecie w tym momencie przylozonej sily do
dzwigni 1, ktéra dzigki miej zostala wychylona
ze Srodkowego polozenia spowoduje, ze diwig-
nia 7 przez napietg speiynne 8 zostanie przesu-
nigta w poérednie polozenie, zwulniajgc nacisk
na dany guzik MP.

Kulka 2 zatrzasku kulkowego opierajgc sie -

o wystep grzybka 3 mie zezwoli na samoczynny
powrét dzwigni 1 w polozenie $rodkowe, a za-
tem pozostanie ona wychylona w obranym Kkie-
runku, nie wywierajac nacisku swoim girzyb-
kiem 3 na guzik MPo.

Chege ustawié przelacznik (fig. 1) w poloze-
niu wyjSciowym, nalezy rekg wywrzet¢ taka sile
w kdierunku przeciwnym, aby byla ona zdolna

pokonaé opér zatrzesku kulkowego dociskanego .

dwoma sprezynami 9 i umozliwi¢ zajecie przez
kulke 2 miejsca W gniezdzie zatrzaskowym w
grzybku 3.

W odmianie drugiej (fig 2), w ktorej Sred:mca’

grzybka 3 jest tak dobrana, ze w zerowym po-

lozeniu dzwigni 1 wszystkie dZwignie poéredni-

czace 7 stykaja sig z obwodem grzybka, wskutek
czego macisk wywolywany przez wychylenie
diwigni 1 na guzik odpowiedniego mikroprze-
lac_z.nika MP trwa tylko tak dlugo, jak dlugo
dziala sila przylozona da diwigni 1. Odjecie sity

w jakimkolwiek stanie wychylenia dzwigni 1 po- -
woduJe samoczynny jej powrét do polozetma :

Srodkowego (zerowego).
W odmianie trzeciej (fig. 3) po wychyleniu
dzwigni 1 z jej Srodkowego polozenia nacisk

na guzik mikrolgcznika MP, mimo odjecia sily -

wywieranej na dzwignie 1, trwa do czasu przy-
fozenia sily w odwrotnym kierunku,
Osiggniete to jest dzigki terou, Zze kulka 2

" zatrzasku kulkowego po wychyleniu diwigni 1

opiera sie w dodatkowym zaglebieniu 'grzyb-
ka 3, ktéry trwale wywiera swa zewnetrzng

- krawedzig nacisk poprzez diwignie¢ 7 na gu-

zik mikroprzelgcznika MP,

Przelgeznik wediug wymalazku w odmianie

przedstawionej na fig. 1 zastepuje pie¢ przyci-

- skéw elektrycznych, a w odmianach przedsta-

wionych na fig. 2 i 3 — cztery przyciski elek-
tryczne stosowane mp. dotychczas w obrabiar-
kach, przez co upraszcza obstuge maszyny i wy-
klucza pomylki wlaczenia nieodpowiedniego kie-

runku dzieki optycznej kontroli wychylenia
dzwigni oraz jest niewielkich -wymiaréw i po~
siada zwarta konstrukcje.

Na fig. 4 uwidoczniono schematycznie ézfm‘y
, zasadnicze kierunki wychylenia diwigni 1, od-
powiadajace kierunkom zalyczonych ruchéw ze-
spoléw mechanicznych maszyny, a na fig. 5
— czlery zasadnicze kierunki i cztery skojarzo-
ne. :

Zastrzezenia patentowe

1. Elekiryczny, wielopolozeniowy przelacznik do
zdalnego sterowania ruchami zespoléw ma-
szyn mapedzenych elektrycznie, zaopatrzony
w jedng tylko diwignie uruchamiajgcg, osa-
dzong w przegubie kulowym, ktéra jest
przechylna w wielu kierunkach, np. w czte-
rech gléwnych lub w czterech gléwnych
i czterech skojarzonych, przy czym przy
przechyleniu dzwigni uruchamiajagcej konie¢
sterujacy tej dZwigni oddzialywuje na umie-
szczone w Kkorpusie przelacznika Iaczniki
sterownicze, znamienny tyin, ze posiada czte-
ry mikrolaczniki sterownicze przyciskowe
(MP) rozmiészczone co 90° wokét dzwigni
uruchamiajgcej (1), na ktérej koricu sterujg-
cym umieszczony jest mnarzad dociskowy w

_ postaci grzybka (3), a obok kazdego mikro-
lacznika (MP) osadzona jest przechylnie jed-
noramienna dzwignia cdperowa (7) odpycha-
na sprezyna zwracajaca (8), majgca ograni-
czony ruch w obu kierunkach swego wychy-
lenia przez szeroko$é szczeliny w korpusie,
w ktora wchodzi jej wolny koniec, przy czym
kazda z diwigni odporowych (7) opiera sie¢
‘stale o guzik danego mikrolgcznika i przy

przechyleniu dZwigni uruchamiajacej (1) w
danym kierunku przenosi dzialajacy ma ma
nacisk grzy'bka (3) na guzik pmyna.leznego
jej mukrolacmlka

2. Elekiryczny, wielopolozeniowy - przelacznik
wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Zze grzybek
naciskowy (3) posiada tak dobrang $rednice,
iz w zerowym polozeniu diwigni urucha-
niajacej (1) wszystkie dzwignie odporowe (7)
stykaja si¢ z grzybkiem (fig. 2) i przy braku
oddziatywania sity odchylajycej na ramie
dzwigni (1) utrzymuja jg w tym polommu

w

. Elektryczny, wielopolozeniowy przelacznik
wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny tym, 2e za-
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opatrzony jest w zatrzask z kulka (2), a na
wierzcholku grzybka (35) we wsp6lpracujgce
z kulks (2) zaglebienie, dla ustalenia poloze-
nia zerowego dZwigni napedowej (1).

. Elektryczny, wielopolozeniowy przelacznik
wedlug zastrz. 1-3, znamienny tym, Ze na
wypuklej- stronie grzybka zmajdujg sie do~
datkowe - zaglebienia wspélpracujgce z kul-
ka (2) zatrzasku, dla ustalenia polozen dzwig-
ni umuchamia-jacej (1) w pozycji wychylonej
z polozenia zerowego.

1826. RSW ,Prasa, Kielce.

X Elektrycmy,

" wielopolozeniowy przelgeznik
wedlug zastrz 3 i 4, znamienny tym, ze wy-
wyposazony jest w dodatkowy mikrolgcznik
sterowniczy ‘' (MPo), umieszczony ponize)
grzybk.a (3) uruch.ammany“ za' posrednictwem
czeSci przynaleznych do zattnasku oraz za
pomoca wystepu, zaopatrzonqgo we wglebie-
nie ustalajgce, znajdujgcego sie w wierzchol-

" kowej czefei grzybka dociskowego (3).
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