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lou relativnou chybou

Vynélez sa tyka zapojenia digitdlneho ta-
chometra so §irokym meracim rozsahom a sta-
lou relativnou chybou na meranie rychlosti
pri rotaénom alebo postupnom pohybe.

Doteraj$ia technilia merania rychlosti me-
tédou spoditania impulzov je taka, Ze sa pre-
vodnikom rychlosti pohybu na frekvencne
modulovany impulzny signal pri pohybe ge-
neruju impulzy, ktoré sa spocitaju poéitadlom
v priebehu vopred stanoveného casového in-
tervialu. Poéet impulzov je mierou rychlosti
pohybu. Meraci rozsah takého tachometra je
obmedzeny zhora frekventénymi viastnostami
prevodnika rychlosti pohybu na frekvenéne
modulovany signél, Zdola je rozsah obmedze-
ny relativnou chybou pri malom poéte na-
pocitanych impulzov. :

Uvedené nedostatky odstranuje zapojenie
podla wvynalezu, ktorého podstata spociva
v tom, Ze ma mnajmenej jednu samostatni
vetvu, vytvorenu z prvého prevodnika rych-
losti ma frekventne modulovany impulzny
signal, spojeného s prvym hradlom, ktorého
vystup je spojeny so vstupom prvej samo-
statnej Gasti pocitadla, pri¢om ovladaci vstup
prvého hradla je spojeny so vietkymi ovla-
dacimi vstupmi druhého a tretieho hradla

a prvé samostatnd ¢ast potitadla je zaradend

medzi prva a druht éast pocitadla.
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Pokrok zapojenia podla vynalezu je v tom,
7e umoZiiuje meranie rychlosti s priblizne
stalou relativimou chybou merania v T'ubovol-
ne $irokom meracom rozsahu bez obmedze-
nia daného frekvendnymi vlasinostami jed-
notlivych prvkov tachometra. Tachometer
moéZe pracovat v Sirokom rozsahu rychlosti
s nezmensenou relativnou chybou pri zacho-
vani kon§bantného meracieho éasového inter-
valu:. Pri extrémne mialych rychlostiach p6-
sobi snimaé impulzov s najjemnejsim dele-
nim kotuca, pri najvys$ich meranych rych-
lostiach posobi spolahlivo snimaé s hrub§im
delenim, kde predofly zlyhava pre obmedzent
frekventnu zévislost svetlocitlivého ¢lanku.

Na pripojenom vykrese je zndzornené za-
pojenie podfa vyndlezu pre konkrétny pri-
pad optického spdsobu merania uhlovej rych-
losti kotuda K. Koti¢ K je opatreny radom
otvorov na niektorom polomere, tak Ze svetlo
dopada zo zdroja na faténku tretieho prevod-
nikia P3 cez prechidzajuce otvory kotuda K.
Elektrické impulzy s frekvenciou ¥3 z fo-
témky prechadzaju cez tretie hradlo H3 do
pocitadla a tu sa spocitavaji v samostatnych
dastiach D3, D4, D5, pocditadla s obvyklym
premosom impulzov. Interval merania sa urcéi
riadiacim impulzom I, Podas impulzu I sa tre-
tie hradlo H3 otvori a prepusti do pocitadlia



impulzy, ktorych potet je mierou uhlovej
rychlosti kotuda K.

Zapojenie podla vynalezu v konkrétnom
priklade m4 dalej samostatni vetvu, tvorend
foténkou druhého prevodnika P2, druhym
hradlom H2 a samostatnou éastou — dekadou
D2 potitadla. Na kotuéi K je vytvoreny dialsi

rad otvorov, takZe samostatnd vetva zapoje- -

nia podla vynalezu pracuje s desatnisobnou .
frekvenciou F2 oproti frekvencii F3. Tym sa
rozsini meraci rozsah desatnasobne, pretoze
aj pri mensej rychlosti sa dosiahne . poZado-
vana presnosf. Dals$i Géinok dosiahneme za-
vedenim dalSej samostatnej vetvy s prvka-
mi P1, H1 a D1, pridom prva samostatns ¢ast
D1 politadla bude pracovat oddelene od dru-
hej samostatnej éasti D2 poéitadla bez preno-

su pofitanych impulzov navzajom alebo do
vy&§ich dasti — dekad.
Pri velkych meranych rychlostiach su

- frekvencie impulzov vo foaténkach prvého a

druhého prevodnika P1 a P2 také velké, Ze
v nich potitanie zZlyhéva. Preto udaje samo-
statnych dasti — dekad D1, resp. D2 poditadla
nie si v tomto pripade korekiné, vznika chy-
ba v merani. Aviak tato chyba je relativme
mala vzhlaidom na vysoki hodnotu celkového
udaja, takZe relativmha chyba nie je vildsia,
ako keby sme na tdaje oboch samostatnych
dasti D1, D2 potittadla vobec neprihliadali.

Zapojenie podla vynalezu je vhodné v ta-
kyoh meracich zariadeniach alebo prevodni-
koch, ktoré pracuju na principe séitania im-
pulzov s premenlivou frekvenciou.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie digitdlneho tachometra so $imo-
kym meracim rozsahom a stilou relativnou
chybou, pozostadvajice z previodnikov rych-
losti pohybu na frekvenéne modulovany im-~
pulzny signél, hradiel a dasti pocitadla, vy-
znatujice sa tym, Ze mda mnajmenej jednu
samostatnu vetvu, vytvorenti z prvého pre-
vodnika (P1) rychlosti na frekvenéne modu-
lovany impulzny signal, spojeného s prvym

hradlom (H1), ktorého vystup je spojeny so
vstupom prvej samostatnej casti (D1) poéi-
tadla, pri¢om ovladaci vstup prvého hradla
(H1) je spojeny so vietkymi ovladacimi vstup-
mi druhého a tretieho hradla (H2, H3) a prva
samostatna ¢ast (D1) politadla je zaradena
medzi prvi a druhu dast (D2, D3, D4, D5)
pokitadla.
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