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Zapojeni pro automatické zapinani
a vypinani pohonnych motord perifernich
jednotek poditadd a obdobnych zarizeni.
Otelem vyndlezu je zapinini pohonnych Q
jednotek perifernich zarizeni jen na po-

tiebnou dobu, &imz se snizi jejich poru-

‘chovost a omez{ hludnost zafizeni.zap-

nuti pohonné jednotky periferniho za-

Fizeni je automaticky odvozeno od pii-

kazu k zdpisu typu a vypnuti nastane

po zvolené dob&, kterd uplyne od' posled-

niho zépisu typo.
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. Vynélez ee tyké zapojeni pro automatioké zapinani a vypinéni pohonnych motora peri-
fornich jedhotek poditadd a obdobnych zei*izendi, ' '

oooud 8o zapinéni a vypindni motord porifbrnioh Jodnotok provédi ruéns, nobo odvoza-
nim od 8asového signélu, p¥ipadnd vyusitim: pfikazu v programu poéitaée. Rudni zapinéni a
" vypinéni vyiaduje pititomnost obseluhy, Spouéténi odvozenim od éaeového eignélu je moZné
jen u zafi{zeni{ s pevnym, to je nem&nnym algoritmem. Ovlddéni pomoci programu je podmindno
vhodnym vystupenm po&itade. '

Uvedené nevyhody podetatnd omezuje zapojeni pro automatické zapinéni a vypindni po-
honnych motord périfernioh jednotek podle vyndlezu, jeh%i poﬁstata apoéivé‘v_;om, e
zdroj povelu k zéznamu je»zapoien na nulovaci vstup prvniho &itade, Jeho vystup je zapo~
Jen na‘apinaci obvod, na prvni vstup prvniho hradla a na nulovaci vstup dfubého gitade.
Zdroj &asovych 1mpﬁlsd je zgpojen.na druhy vstup prvniho hradla. Jeho vystup je zapojen
na &itaci vstup prvniho &itade a prvni vsfup druhého hradla. Jeho vystup je zapojen na
&itaci vstup druhého &itale, jehoZ vystup je zapojen na druhy vstup druhého hradla a na
vstup tvarovaciho obvedu. Jeho vystup je iapoJen na prvni vstup soudtového obvodu. Zdroj
impulzd z periferni jednotky je zapojen na druhy vstup soultového obvodu,

Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je , 2e zapnutd: moforu periferni jednotky'je auto=
maticky odvozeno od piikazu k zdpisu typu a vypnuti je déno zv&lenou dobou, kteréd uply-
ne od posledniho zépisu typu, ‘

. Pﬁiklad zapojeni pro automatickéd zapindni a vypindni pohonnych motord perifernich
jednotek je nékreelen v blokoﬁém schematu na pfipojeném vykresé.

Zdroj A povelu k zéznamu z poditade je piipojen na nulovaci vstup prvniho &itade 1.
Zdroj B tasovych impulzfl je pfipéjen na druhy vstup prvniho hradla 3. Vystup prvniho
hradla 3 je zapojen na &iteci vatupkprvniho,éitaée 1 a na prvni vstup druhého hradla 4,
Vystub prvniho &itele 2 Je zapojen na prvni vstup prvniho hradla 3, na nulovaci vetup
druhého titade 2 a na vetup spinaciho obvodu 5. Vystup druhého &ita&e 2 je zspojen na
vstup tvarovaciho obvodu & & na druhy vstup druhého hradla 4. Vystup druhého hradla 4
je zapojen na &¥itaci vetup druhého &itade 2, Na vystup spinaciho obvodu 5 je zapojen
motor D. Vystup tQarovaciho obvodu 6Aje zapojen na prvni vstup souStovédho obvodu 7, Na
druhy vestup souétového obvodu 7 Je pfipojen zdroj C impulzd z periferni jednotky. Na
vystup soudtového obvodu Z Je zapojen obvod E pro spouditéni’ zéznamu.

Povel ze zdroje A povelu k zdznamu z politade piijde na nulovaci vstup prvniho
titale 1. Na vystupu prvniho &itale 1 se objevi seignél, ktery pies spinaci obvod S
zapne motor D a déle ‘otevie prvni hradlo 3 a odblokuje druhy &itad 2, Signdl z vystupu
druhdho &itale 2 otevie druhé hradlo 4. Impulzy ze zdroje B 6aaovyoh impulzd zanou pFi-
chézet na &itaci vstup prvniho &itade 1 a na &itacl vetup druhého &itade 2. Po pfichodu,
zvoleného po&tu. impulzd do druhého &itale 2 se na vyetupu druhého &itele 2 objevi signél.
ktery pres tvarovaoi obvod 6 a soultovy obvod 7 spusti zdznam.na piFipojené periforni
Jednotce. Soudasnd se vystupnim signédlem druhého &itade 2 uzavite druhé hradio 4. Prvni
Gitaé déla poditd impulzy ze zdroje B Jasovych impulzo. P¥ijde=11 daldi povel ze zdro-

Je A povelu k zdznamu v dob¥ krat¥i neZ je nastavena pomoci prvniho Sitage 1, prvni
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&itad 1 se znovu vynuluje, Nepiijde-li daldi povel k Zéznamu, objevi se na vystupu
prvniho &itade 1 signél, ktery zplsobi pies spineci obvod 5 vypnutl motoru D, uzavi‘eni
prvniho hradla 3 a zablokovéni druhého gitade 2.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenl pro automatické zaspindni & vypinani poﬁonnych motord perifernich jednotek,
vyznadujici se tim, Ze zdroj (A) povelu k zaznamu je iapojen na nulovaci vstup prvniho
Sitate (1), jehoZ vystup je zapojen né spinaci obved (5}, na prvai vstup prvniho hradla
(3) a na nulovaci vstup druhého &itade (2), pFiemZ zdroj (B) Zasovych impulz@ je zapo~
jen na druhy vstup prvniho hradla (3), jehoZ vystup je iapojén na &éitaci vstup prvniho
Sitade (1) a prvni vstup druhého hradla (4), jehoz vystup je zapojen na &itaci vstup.
druhého. &itade (2), jehoZ vystup je zapojen na druhy vstup druhého hradla (4) a na
vstup tvarovaciho obvodu (6), jehoZ vystup je zapojen na prvmi vstup soudtového obvom
du (7), pfiemZ 2droj C impulzd z periferni jednotky je zapojen na druhy vstup sou&to=-
vého obvodu (7). ‘

1 vikres
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