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Utelom zariadenia je stdlé dr¥anie stredu
pracovnej plochy ultrazvukovej sondy v ose
ramena, ktorym je sonda kyvne uchytend.

Uvedeného tgelu sa dosiahne tym, Ze na lf
dve dvojice €apov umiestnenych na dvoch A
protilahlych stendch telesa ultrazvukovej : NI 3
sondy sa otone uchytia dve dvojice pozdlz- ' /—
nych ramien, ktoré sa zase v rovnakych | A
miestach prepoja dvomi dvojicami prieénych @ N - (@)
ramien. Do stredu prietnych ramien, do \No/r
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miest posunutych bliZsie k ultrazvukovej
sonde o vzdialenost fapov steny telesa od
pracovnej plochy ultrazukovej sondy, u- !
miestnime &apy, o ktoré uchytime dr¥iak. O O
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Vynédlez sa tyka mechanického zariade-
nia, ktoré zabezpefuje stéleé stredové drZa-
nie stredu pracovnej plochy ultrazvukovej
(dalej UZ) sondy pri jej lubovolnom néklo-
ne.

Doposial zndme zariadenia, ktoré zabez-
peduji. otofné alebo kyvné uchytenie Uz-
-sondy st zaloZené na principe oto&ného
puzdra na Cape. Napriek jeho umiestneniu v
tesnej blizkosti pracovnej plochy UZ-sondy,
vznik4 pri pootofeni UZ-sondy okolo gapu
ne¥iadtci posuv stredu jej pracovnej plo-
chy vo&i osi ramena, ktorym je UZ-sonda
dr#and. Nevyhoda doposial znémeho zaria-
denia sa prejavuje pri vyhodnocovani UZ-
-merania, hlavne pri hladani miesta, pri-
padnej vady, identifikovane] UZ-sondou. To
preto, pretoZe pri pootafani UZ-sondy vofi
ramenu UZ-signél vstupuje do materidlu, vo-
&i osi ramena, v#dy v inom mieste. Tym vzni-
k& neZiaddca chyba, ktord zniZuje spolahli-
vost UZ-merania.

Vyssie uvedené nedostatky st odstrdnené
zariadenim na kyvné uchytenie UZ-sondy
pozostdvajiice okrem samotnej sondy s te-
lesom i zo stboru priegnych a pozdlZnych
ramien pospdjanych apmi a z drZiaka, kto-
rého podstata spotiva v tom, Ze dve proti-

Iahlé steny telesa sondy st v rovnakej vy~

ke opatrené Styrmi ¢apmi, o ktoré si jednym
koncom otogne uchytené §tyri rovnako dlhé
pozdiZne ramend, priom kaZda dvojica po-
zdlZnych ramien, ktord je uchytena o td ista
stenu telesa sondy je v rovnakej vySke cez
tapy ototne prepojend dvojicou prieénych
ramien, ktorgch dlZka sa rovnd vzédjomnej
vzdialenosti &apov umiestnenych na tej istej
stene telesa sondy a v miestach, ktoré sa
nachéddzaja v polovici dlZky kaZdého priec-
neho ramena a ktoré st voti koncovym bo-
dom priefnych ramien vyskovo posunuté
bliz&ie k UZ-sonde o vzdialenost, ktord sa
rovnd vzdialenosti medzi &apmi telesa UZ-
-sondy a jej pracovnou plochou, st umiest-
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nené tapy, na Ktorych je otofne uchyteny
drZiak.

Hlavné vyhody zariadenia podla vynélezu
spodivaji v tom, Ze pri poototeni UZ-sondy
pomocou opisaného. zariadenia nevznikd ni-
jaky posuv stredu jej pracovnej plochy voti
osi ramenu. To znadi, Ze UZ-signél vstupuje
do materialu vZdy v mieste osi ramena a to-
to miesto sa dd jednoducho indentifikovat,
pomocou beZnych snimafov, bez akejkolvek
odchylky. :

Na priloZenom vykrese predstavuje obr.
1 zariadenie podla vyndlezu v pohlade a obr.
2 to isté zariadenie v reze.

7ariadenie na kyvné uchytenie UZ-sondy
sa sklada zo samotnej UZ-sondy 1 uloZenej
v telese 2, v tvare hranola. Na telese 2 sa
na dvoch protilahl§ch stenach v rovnakej
v§ske nachédzaji dve dvojice gapov 3. O
tieto apy 3 s jednym koncom otalne u-
chytené $tyri rovnako dlhé, pozdiZne rame-
nd 7, ktoré si otofne prepojené dvomi dvo-
jicami rovnako dlhych priegnych ramien 6,
pritom dl¥ka prietneho ramena 8 sa rovné
vzédjomnej vzdialenosti dvoch tapov 3 u-
miestnenych na tej istej stene telesa 2.V
miestach, ktoré st v polovici dlzky prieé-
nych ramien 6 a ktoré st od spojnice oboch
okrajovych ¢apov 3 priefneho ramena 6 po-
sunuté o vzdialenost, ktord sa rovné vzdia-
lenosti &apov 3 umiestnenych na stene tele-
sa 2, od pracovnej plochy 8 UZ-sondy 1. O
gapy 3, umiestnené v polovici dizky prieé-
nych ramien & je otone uchyteny drZiak 4,
ktory je spojeny s nosnym ramenom UZ-son-
dy.

Cinnost zariadenia je nasledovna: UZ-son-
da 1 s telesom 2 sa pri posuve po neravinom
povrchu meraného materidlu, cez siistavu
ramien natd¥a na ohe strany tak, akoby sa
ota¢ala okolo fiktivnej priamky umiestnenej
na. jej pracovnej ploeche, prechédzajicej jej
stredom, oznatenym ryskou 5.

Meracia technika, defektoskapia.

PREDMET VYNALEZU

7ariadenie na kyvné uchytenie ultrazvu-
kovej sondy pozostdvajice z ultrazvukovej
sondy s telesom, z0 stboru prieénych a po-
zdlznych ramien, -pospdjanych Capmi a Z
dr¥iaka sa vyznatuje tym, Ze dve protilahlé
steny telesa (2) sii v rovnakej vyske opa-
trené $tyrmi apmi (3), o ktoré st jednym
koncom ototne uchytené §tyri rovnako dlhé
pozdlzne ramend (7), pritom kaZdd dvojica
pozdlZnych ramien (7), ktord je uchytené
o ti istd stenu telesa (2) je v rovnakej vys-
ke cez tapy (3) ototne prepojend dvojicou
prienych ramien (6), ktorych dl¥ka sa rov-

né vz&jomnej vzdialenosti Capov (3} umiest-
nenych na tej istej stene telesa (2) & v mies-
tach, ktoré sa nachddzaji v polovici diZkcy
kaZdého priefneho ramena (6) a ktoré si
voti koncovym bodom prieénych ramien (6)
vyskovo posunuté bliZSie k ultrazvukovej
sonde (1) o vzdialenost, ktord sa rovné
vzdialenosti medzi &apmi (3) umiestneny-
mi na telese (2) a pracovnou plochou (8)
ultrazvukovej sondy (1), si umiestnené ca-
Py (3), na ktorych je otofne uchyteny drZiak
{4).
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