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fe¥enf se tyk4 zajisfovacfho dstrojf .
soukac{ hlavice viceproslupnfho tkacrtho !

stroae v manipulaénf poloze. Jeho podstatou
je, Ze je tvo¥eno vystupkem uspofddanym

na soukac{ hlavici a pruZnym ramenem s otvo- ~-
rem pro styk s vystupkem a zakonéenfm vyhnu- .%
tou rukojetf, p¥idem? pru¥né rameno je p¥i- A
pojeno k nosi&i soukacf hlavice. ';
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vyndlez se tykd zaji¥fovacfho dstroji soukaci hlavice vicepro$lupnfho tkacfho stroje
v manipula&ni poloze.

zaji%¥t&nf soukac{ hlavice viceproslupniho tkacfho stroje v manipula¥nf poloze je nutné
zejména p¥i odstrafiovdni pfetrhu dtkové p¥fze pfi jejim soukdnf{ na cfvku zanase&e utkové
p¥ize pfed jeho vstupem do proslupu.

Dosud zndmé YeZeni{ zajiZfovacfho ustroji obsahuje z&padku uloZenou na Sepu v drdZce
soukac{ hlavice. Zdpadka je tvofena dvouramennou pékou, jejiZ jedno rameno je zakon&eno
ozubem, ktery je trvale ve styku s jednou z vodicfch ty&f.

Tato vodicf ty¥ je opatfena drd¥kou pro zdbé&r s ozubem dvouramenné pdky, ktery do ni
zapadne po zvednutf soukac{ hlavice obsluhou tkactho stroje z pracovn{ polohy. Pif{tlak
ozubu zdpadky do drdfky vodici tyde je zajiltén tlagnou prufinou. Po odstrandnf z4vady,
nap¥fklad pretrhu dtkové p¥fze, obsluha tkacftho stroje vysune pomoci dvouramenné pdky ozub
z drd¥ky vodic{ ty¥e, nade¥ pY¥edp&t{ pru¥in soukaci hlavice tuto vrét{ do pracovni polchy,
kdy jejf vodicf kladka pfijde do styku s vodic{ dréhou.

Nevyhodou tohoto zndmého zajistovaciho dstroji je snadné zandfeni drdZky prachem,
dletem dtkové pf¥ize a jinymi nedistotami, které zplsobujf nfzkou funk&n{ spolehlivost za-
ji%tén{ soukac{f hlavice v manipula&nf poloze.

pal¥{ nevyhodou je, ¥e zaji¥fovacf dstroji je ve styku se soukaci hlavic{ i v jejf
pracovni poloze, nebof je jej{ souldstf. Uvedenéd nevyhody odstranuje zajisfovaci dstrojf
soukac{ hlavice vicepro¥lupnfho tkacfho stroje v manipula¥n{ poloze podle vyndlezu, jeho%
podstatou je, ¥e Jje tvofeno vystupkem uspo¥ddanym na soukacf hlavici a prufnym ramenem
s otvorem pro styk s vystupkem a zakon&enym vyhnutou rukojetf, p¥idem# pru¥né rameno je p¥i-
pojeno k nosi&i soukac{f hlavice.

Vyhodou zajidfovacfho Ystrojf podle vyndlezu je zvySend funkZnf spolehlivost v dlsledku
nezdvislosti otvoru v pru¥ném ramenu a vystupku na soukacf hlavici na mo¥ném stupni prafnos-
ti a znedisténi.

Kefenf podle vynilezu soufasn& sniZuje vyrobni a montd%n{ ndro¥nost soukaci hlavice
a pfedstavuje celkové zjednoduSeni zajisfovacfho dstrojf. Vyhodou také je skute&nost, “te
pruné rameno neni ve styku se soukaci hlavic{f, kdy¥ toto je v pracovni poloze.

p¥fkladné provedeni zaji¥fovactho dstroj{ podle vyndlezu je zndzorn&no na vykresu, ktery
pfedstavuje schematicky pohled na soukacf hlavici s jejim nosiem a zaji¥¥ovacim dstxojim

v ndrysu.

Soukac{ hlavice 1 je suvn& ulofena na dvojici vodiefch ty&f 2, 3, které jsou vidy jed-
nim koncem zakotveny v nosi&i 4,opat¥eném nosnou drd¥kou 5 pro uloZenf na nezndzorn&ném

und¥ecim za¥izenf.

Na vodicfich ty&fch 2, 3 jsou mezi nosilem 4 a soukac{ hlavici ]} navleleny rozp&rné
pru%iny 6, 7 pro drZfen{ soukac{ hlavice 1 v pracovn{ poloze, kterd je ddna stykem vodici
kladky 8 s vodicf drdhou 2. K nosiéi 4 je Sroubem 10 piipo:eno pru¥né rameno 1l zakon&ené
vyhnutou rukojetf 12.

Ve stfednf &4sti je pruZné rameno 11 opat¥eno otvorem 13 pro z4b&r s vystupkem 14
uspotfddanym na bo¥n{ st&n& soukac{ hlavice 1. Na vykresu je Zdrkovan& zakreslena soukac{
hlavice 1~ ve zvednuté - manipula&n{ poioze s vystupkem 14° v manipulaén{ poloze a ddle
pruné rameno 11~ ve vykjvnuté poloze.

Pfi potfebd premfstit soukacf hlavici 1 do manipuladn{ polohy, napfiklad pii pketrhu
dtkové p¥ize, obsluha rudné posune soukaci hlavici 1 po vodicfch ty&fich 2, 3 proti sile




3 242952

tladnych pruZin 6, 7, p¥i kterémZfto pohybu vystupek 14 odtla¥{ pdsobenim na vyhnutou ruko-
jef 12 pru¥né rameno 11 do jeho vykyvnuté polohy, v ni% vystupek 14 se ustavi proti otvoru
13 v pru¥ném ramenu 11, které se samo vrit{ do své zdkladnf zajisfovaci polohy.

V této manipula®nf poloze je vystupek 14° v otvoru 13 pru#ného ramene 11 a soukaci
hlavice 1 zlstane ve své manipula¥n{ poloze. Po odstran&nf, napfiklad pfetrhu udtkové p¥ize,
obsluha tkacfho stroje uchopf pru#né rameno 11 za vyhnutou rukojef 12 a vykyvane ho do vykyv-
nuté polohy, v ni¥ vystupek 14 vyjde z otvoru 13 a tfm ze zdb&ru s pruinym ramenem 11.
Pdsobenfm tla&nych pru¥in 6, 1 se soukac{f hlavice 1 vrdt{ do své pracovni polohy.

zaji%tovacfho Ustroj{ podle vyndlezu je moZno vyuZft p¥i ¥FeSenf soukacf hlavice udtkové
pfize s mo¥nostf jejfho zaji¥té&nf{ v manipulad&ni poloze.

PREDMET VYNALEZU

zajis€ovact dstrojf soukacf{ hlavice viceproilupnfho tkacfho stroje v manipuladni po-
loze, vyzna¥ujicl se tim, ¥e je tvofeno vystupkem /14/ uspofédahfm na soukacf{ hlavici /1/
a prufnym ramenem /11/ s otvorem /13/ pro styk s vystupkem /14/ a zakonfenym vyhnutou ruko-
jetf /12/, p¥ifem? pru¥né ramenoc /11/ je p¥ipojeno k nosidi /4/ soukacf hlavice /1/.

1 vykres
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