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Urzadzenie do pnamiaru predkoSci przesuwu gérniczej maszyny
urabiajacej

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do po-
miaru predko$ci przesuwu goérniczej maszyny ura-
biajacej.

Do pomiaru predko$ci przesuwu goérniczej ma-
szyny urabiajgcej stosuje sie znane pradnice
tachometryczne, ktére zamontowuje sie do ma-
szyny urabiajgcej i napedza je od jednego z wi-
rujacych elementéw ukladu napedowego posuwu.

Znane jest takze urzgdzenie indukcyjne stuzace
do pomiaru predkoSci przesuwu skladajgce sie
z elektromagnesu w ksztalcie rury i uzwojenia
umieszczonego wewnatrz elektromagnesu. Elektro-
magnes zamocowany  jest do kadiluba maszyny
réwnolegle do toru jej ruchu, uzwojenie za§ zamo-
cowane jest do punktu stalego poza maszyng. Elek-
tromagnes porusza sie wraz z maszyng i w tym
czasie w nieruchomym uzwojeniu indukuje sie
prad elekiryczny o napieciu zaleznym od predkos-
ci ruchu maszyny.

Wada pradnicy tachometrycznej w zastosowaniu
do pomiaru predkoSci posuwu maszyny urabiajgcej
jest konieczno$¢ montowania pradnicy wewngtrz
kombajnu, co wigze sie z jego demontazem, a wiegc
niepozadanymi przerwami w pracy.

Urzadzenie indukcyjne ma ograniczong dilugosc,
tak ze mozna nim wykonywaé pomiar na drodze
dtugosci rzedu jednego metra, podczas gdy wyma-
ga sie , aby pomiar predkoSci byt dokonany w
spos6b ciggly na drodze dowolnej dlugo$ci w

65 004

10

15

20

25

30

2
szczegblnoSci na drodze dlugosci kilkudziesiecitu
metréw.

Oprécz tego znane sg uklady ksztaltujace i pro-
stujace impulsy, zloZone z przerzutnika monosta-
bilnego, normalizatora, integratora, polgczone z re-
jestratorem napigcia statego. Wadg wymienionych
ukladéw jest dzialanie ich w pa§mie wysokich cze-
stotliwoS$ci, za pomoca ktérych niemozliwy jest po-
miar zmian predkosci przesuwu szczegblnie w ura-
biajacych maszynach gérniczych z uwagi na uzy-
skane niskie czestotliwo$ci impulséw.

Celem wynalazku jest umozliwienie pomiaru
zmian predko$ci przesuwu goérniczych maszyn ura-
biajacych z wyeliminowaniem wyzej podanych nie-
dogodnosci.

Cel ten zostal osiagniety za pomoca przetworni-
ka impulsowego z zestykiem polgczonego poprzez
rolke z tancuchem zazebionym na kolowym pro-
wadniku maszyny urabiajacej w ten spos6b, Ze
przetwornik impulsowy polaczony jest szeregowo
poprzez przerzutnik monostabilny, normalizator
impulsdw, integrator catkujgcy z rejestratorem sa-
mopiszacym. Zzaletg urzadzenia wediug wynalaz-
ku jest zwigkszenie dokladno$ci i zakresu pomiaru
zmian przesuwu goérniczych maszyn urabiajacych.

Urzadzenie wedlug wynalazku przedstawione jest
w przykladzie wykonania na rysunku, gdzie fig. 1
przedstawia schemat blokowy urzadzenia, fig. 2 —
rozwiniety schemat tego urzadzenia, fig. 3 — wi-
dok z géry przetwornika umieszczonego na ma-
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szynie, a fig. 4 — widok z g6éry przetwornika w
powiekszeniu.

Jak przedstawiono na fig. 1 rysunku urzadzenie
wedlug wynalazku zawiera przetwornik impulso-
wy P, polaczony szeregowo z przerzutnikiem mo-
nostabilnym M, normalizatorem impulséw N, in-
tegratorem calkujacym J, z rejestratorem samopi-
szacym R. Sprzezenie zwrotne integratora J stano-
wi wzmacniacz W.

' Na zewnatrz kadluba maszyny urabiajacej za-
mocowany jest przetwornik P skladajacy sie ze
znanego zestyku Z z rolkg 5 umieszczonych na
poﬁstawie 4 mocowanej do kadluba maszyny 2.
Obwéd pradu przetwornika P jest przerywany ze-
s‘tykiem Z przez odﬁzialywanie na niego poprzez
rplke 5 zebéw lancuchowego kota 1 nalezgcego do
thaszyny« 2. Zestyk Z jest polaczony przewodem 3
tranzystorem 'Ty. W obwodzie powstajag impulsy
o czestotliwos$ci pr‘dporcjonalnej do predkoSci prze-
suwu maszyny urabiajacej i majg one szeroko$§é
zalezng od tej predkos$ci. Impulsy te w monosta-
bilnym przerzutniku M ulegaja przeksztalceniu,
tak Ze na wyjSciu przerzutnika Ml impulsy s3
szpilkowe niezalezne od ksztaltu impulséw wej-
Sciowych, ale o czestotliwo§ci réwnej czestotliwo-
§ci impulsé6w wejSciowych. Monostabilny przerzut-
nik M jest znanym ukladem skladajacym sie
z tranzystor6w Ty i T, diody Djs, kondensatoréw
Cqi C; oraz rezystoréw Rl, Rz, R;, R;, Rs,_ R., Ry
i Rg. Tranzystory T; i T, polaczone sa w ukladzie
o wspélnym emiterze.

Czas trwania impulsu wyjSciowego z przerzut-
nika monostabilnego M zalezy od rezystancji re-
zystora Rg i pojemno$ci kondensatora Cs. Rezystor
R4 poglebia efekt polaryzacji tranzystor6w Ty — T,
i zwieksza stabilno§é ich pracy. Dioda D speinia
funkcje rozrzadcza, kierujac impulsami wyzwala-
jacymi oraz seperujgc uklad przerzutnika M od
przetwornika P podczas przerw miedzy impulsa-
mi.

Impulsy z przerzutnika M doprowadzone sg do
normalizatora N. Normalizator N sklada sie z tran-
zystor6w Ts i T4 oraz rezystor6w Rs, Ryo, Ryy, Ry,
Ru, Ru, R15 i R“. Tranzystory Tg i T, pracuja w
ukladzie o wsp6lnym emiterze. Gdy ujemny impuls
wyjsciowy normalizatora N przekroczy wartosé
dodatniego napiecia polaryzacji tranzystora Ts,
tranzystor T4 zostaje zablokowany, anajego wyj-
§ciu pojawi sie napiecie ujemne. Na rezystorze Ryg
nastepuje ujemne sprzezZenie zwrotne zwiekszajg-
ce stabilno§é pracy tranzystor6w Ts i Ty. Na Wyj-
§ciu normalizatora N otrzymuje sie impulsy na-
piecia o stalej amplitudzie, stalej szeroko$ci i cze-
stotliwo§ci odpowiadajgcej frekwencji impulséw
wyjsciowych do normalizatora.

Impulsy te sa przekazywane do integratora J,
ktéry uSrednia je na napiecie stale zalezne linio-
wo od czestotliwoseci impulséw wejSciowych. In-
tegrator J ma diode D; i Ds, grupy kondensato-
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réow Cp i Cs, potencjometr Rgs oraz przelgcznikl
zakresOw p; i pPs. Pojemno$é kazdego kondensato-
ra z grupy kondensator6w C; jest duzo mniejsza
od pojemno$ci kondensator6w z grupy Cs. Kon-
densatory z grupy C. rozladowuje sie przez po-
tencjometr Rps;. Rezystor Rgy i kondensator Cg stu-
z3 do wygladzania napiecia na kondensatorach
z grupy Cs.

Aby poprawi¢ dziatanie integratora J, to znaczy,
aby zapewnié pelna proporcjonalno§é napiecia
wyjSciowego integratora J do czestotliwo$ci im-
puls6w wejSciowych, integrator J ma sprzezenie
zwrotne za pomocg wzmacniacza W. W znanych
rozwigzaniach jako wzmacniacz W stosowany jest
uklad tranzystorowy o wspélnym kolektorze, kt6-
ry ma jednak wzmocnienie mniejsze od jednoSci.
We wzmacniaczu W zastosowanym w urzadzeniu
wedlug wynalazku uzyskano wymagane wzmoc-
nienie réwne jeden, a to przez jego szczegblny
uklad. Wzmacniacz W sklada sie z ukladu tranzy-
storowego o wsp6lnym kolektorze, to znaczy z tran-
zystora Ts i rezystora Reg oraz z dodatkowych
dwoéch uktadéw tranzystorowych o wspodlnym emi-
terze, skladajacych sie z tranzystora Te¢ i rezysto-
ré6w Ry; i Rgs oraz tranzystora T; i rezystoréw
Rys, Rgo i Rgy. Tranzystor Ty ma sprzezenie zwrot-
ne za pomocg potencjometru Ry, ktébry pozwala
dostroi¢ uklad do wzmecnienia ré6wnego jeden, w
zalezno$ci od zmiany warunkéw otoczenia, na
przykitad temperatury.

Napiecie wyjSciowe integratora J jest rejestro-
wane w znanym rejestratorze R.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pomiaru predko$ci przesuwu
gérniczej maszyny wurabiajacej, z impulsowym
ukladem ksztaltujagcym i prostujgcym, oraz z re-
jestratorem samopiszacym, znamienne tym, Ze za-
wiera przetwornik impulsowy (P) z zestykiem (Z)
polgczony poprzez rolke (5) z tancuchem zazebio-
nym na kolowym prowadniku (1) maszyny urabia-
jacej (2).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze przetwornik impulsowy (P) polaczony jest sze-
regowo przez przerzutnik monostabilny (M) nor-
malizator impulséw (N), integrator calkujacy (J)
z rejestratorem samopiszagcym (R) w ten sposéb,
ze wzmacniacz (W) w sprzeZeniu zwrotnym laczy
sygnaly wyjSciowe z integratora (J) z sygnalami
wejéciowymi do integratora (J).

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, zZe wzmacniacz (W) zawiera tranzystor (T5)
i rezystor ( 27) w ukladzie o wspSlnym kolektorze
polgczone z dwoma ukladami tranzystorowymi
o wsp6lnym emiterze tranzystora (Tg) i rezystoréw
(Ry7, Rgs) oraz tranzystora (T7), rezystoré6w (Rys,
Rz, Rey i potencjometru (Rjg).
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