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URZADZENIE DO KOMPENSACJI OBCIAGANIA SCIERNICY,
ZWLASZCZA DO SZLIFIEREK DO PLASZCZYZN

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do kompensacji $ciernicy, zwlaszcza do szli-
fierek do plaszczyzn, stosowane w rozwinietych konstrukcjach szlifierek, realizujgcych
automatyczny cykl pracy. Zadaniem urzadzenia do kompensacji obciggania Sciernicy jest
utrzymanie roboczej tworzgcej Sciernicy w stalym nastawionym polozeniu wzgledem powie-
rzchni obrabianej, bedacej ukladem odniesienia, niezaleznie od stopniowej redukcji pro-
mienia roboczej powierzchni $ciernicy, zachodzacej dzigki okresowemu obcigganiu $cier-
nicy.

Znane sg liczne konstrukcje urzgdzer do kompensacji obciggania Sciernicy, z ktérych
proste nie majg kinematycznego powigzania z urzgdzeniem obciggajacym i w ktérych zgod=-
nosé¢ wielkosci obciggania z wielkoscia kompensacji dobierane jest statystycznie, oraz
bardziej rozwinigte urzadzenia, ktdére sg kinematycznie zwigzane z urzgdzeniami obcigga=-
Jjacymi, gdzie ruch dosuwu diamentu powoduje jednoczesny ruch dosuwu Sciernicy do obra-
bianego materialu o ta, samg wartosé. Przykladowe rozwigzanie tego typu jest opisane
w patencie USA Nr 3 938 492, dotyczgcym szlifierek do plaszczyzn, gdzie w urzadzeniu
obciggajacym, umieszczonym na wrzecienniku $ciernicy, diament mocowany Jjest w sposéb
ustalony do $ruby, przesuvnie, nieobrotowo umieszczonej w posuwisto-zwrotnym korpusie,

w ktérym zamocowana jest obrotowo, nie przesuwnie nakretka wspéipracujgca ze $érubg.z dia-
mentem, ktéra to nakretka posiada na swym obwodzie §limacznice, zazgbiong z pierwszym
Slimakiem dosuwu diamentu, posuwisto-zwrotnym wraz z korpusem, przekazujacym swéj ruch
obrotu za poérecnictwem waltka wielowypustowego na drugi $limak kompensacji wrzeciennika,
zazebionym z drugg $limacznicg, umieszczong na nakretce mechanizmu dosuwu szlifierki,
Obrét pierwszego Slimaka dosuwu powoduje dosuw diamentu obciggajacego do fciernicy i je=
dnoczesnie obrét drugiego Slimaka kompensacji, zazebionej z nim nakretki dosuwu $cierni-
cy, co powoduje dosuw Sciernicy o wielko$é obciagnietego z nieJ materiaiu., W znanym
urzadzeniu, z powocu braku mozliwosci regulacji polozenia diamentu wzgledem $ruby, w kté-
rej Jjest on mocowany, ruchy nastawcze diamentu wykonuje sie po wyzebieniu pierwszego
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élimaka, co jest umozliwione zastosowaniem odnosnego sprzegta, koniecznosé, jednakie wy-
2ebienia urzgdzenia kompensacy.jnego przy dokonywaniu nastaw, oraz zastosowanie walka wie-
lowypustowego dla przekazywania ruchu obrotowego z jednego slimaka na drugi, utrudnia
utrzymanie wysokiej dokladnoici obrabiarki oraz utrudnia dokonywanie korekcji w trakcie
pracy obrabiarki, np. na skut2k zuzywania sie¢ diamentu,

Ponadto w znanym urzgdzeniu brak Jjest powigzania migdzy ruchem posuwlisto-zwrotnym
diamentu wzdluz obciaganej tworzgce] Sciernicy a ruchem $limaka kompensacji, co powoduje
brak automatyzacji tych ruchéw, wykonywanych recznie, jeden niezaleznie od drugiego, Ist-
nieje jeszcze inny typ urzgdzen obciggajacych, Jak na przyklad opisany we wzorze uzytko-
wym PRL Nr 35293, gdzie przedstawione urzgdzenie obciggajgce posiada diament obciagajacy
zamocowany w zespole pinoli 1 jego polozenie jest przesuwnie regulowane wzdluz osi pino=-
1i, oraz diament ten ma ruch dosuwu do Sciernicy”powigzany z ruchem przesuwu wzdluZ two-
rzgqce] sciernicy, gdzie powigzanie to jest zrealizowane za posdrednictwem mocowanego w ze-
spole pinoli, kola zapadkowego, ruchomego ruchem posuwisto-zwrotnym wraz z pinola, uru-
chomionego przy pomocy zapadki, réwniez ruchomej ruchem posuwisto-zwrotnym, uruchamianej
zderzakiem stalym napotykanym na kraricu albo kraricach ruchu przesuwu, W tym znanym roz-
wigzaniu umozliwiona jest nastawa diamentu wzdluz osi pinolil oraz powigzany Jjest ruch
dosuwu diamentu z jego ruchem przesuwu, natomiast brak Jjest powigzania dosuwu diamentu
z dosuwem $ciernicy i kompensacja otciggania dokonywana Jest recznie,

Istotg wynalazku Jest urzadzenie do kompensacji obciggania Sciernicy, w ktérym posu-
wisto-zwrotny korpus uchwytowy z zamontowang w nim pinolg z diamentem, umieszczony jest
przesuwnie w prowadnicach zespoiu korpusu prowadnicowego i zwigzanej z nim na state na-
krétki, ktéra to nakretka umieszczona Jest przesuwnie w prowadnicach korpusu ramy, zwig-
zanego na stale z wrzeciennikiem Sciernicy, gdzie kierunek prowadnic nakretki jest usy-
tuowany pod kgtem, korzystnie prostym do kierunku prowadnic korpusu prowadnicowego, a
sama nakretka wraz z korpusem prowadnicowym Jest zawieszona w korpusie ramy na srubie
dosuwu diamentu, ktéra to sruba umocowana Jest w korpusie ramy obrotowo-nieprzesuwnie,
za posrednictwem zamontowanej obrotowo nieprzesuwnie na korpusie ramy $limacznicy dosuwu
diamentu. Ponadto w urzadzeniu wedlug wynalazku kolo zapadkowe dosuwu diamentu zamoccowa-
ne jest na nieprzesuwnym wale lgczacym $limaki obciggania 1 kompensacji 1 wspélpracuje
Zz zespolem zapadki przytwierdzonym przesuwnie do stalego elementu wrzeciennika i wspéi-
pracujacym z elementem przesuwnym zwigzanym z posuwisto-zwrotnym Korpusem uchwytowym
z zamocowang pinolg diamentu,

W urzgdzeniu wedlug wynalazku ruchy: nastawczy diamentu i ruch dosuwu diamentu sa
dokonywane niezaleznie oraz ruch posuwisto-zwrotny diamentu powigzany jest z ruchem dosu-
wu diamentu i ruchem kompensacji obciggania sciernicy, co umozliwia pelng automatyzacje
procesu obciggania, a zarazem i cyklu obrdbczego obrabiarki, Urzadzenie wedlug wynalazku
Jest przedstawione w przykiadzie wykonania na rysunku, obrazujacym urzgdzenie schematy-
cznie w widoku perspektywicznym,

Urzadzenie wedlug wynalazku Jest zamontowane na wrzecienniku 1 Sciernicy 2 szlifier-
ki do ptaszczyzn, Wrzeciennik 1 jest przesuwny pionowo w korpusie 3 obrabiarki i zamonto-
wany jest na srubie 4 za pofrednictwem $limacznicy 5 dosuwu wrzeciennika, zaklinowanej na
érubie 4 i zamontwanej obrotowo nieprzesuwnie na korpusie wrzeciennika 1 w tylnej, gdrnej
Jego czesci, Na przedniej czgsci wrzeciennika 1 umieszczone Jest urzadzenie obciggajace,
w ktérym dament obciggajacy 6 jest umieszczony w tradycyjnym zespole pinoli 7, zamontowa=-
nym w korpusie uchwytowym 8. Zesp6l pinoli 7 nie wchodzacy w zakres wynalazku, posiada
w swej gérnej czg$ci, przeciwnie do diamentu 6 pokretlo 32, Pokrecanie w lewo albo w pra=-
wo pokrettem 32, powoduje wsuwanie albo wysuwanie diamentu 6 wzgledem korpusu uchwytowego
8, réwnolegle do osi zespotu pinoli 7, 1 tym samym realizacje zgrubnych ruchéw nastaw=
czych diamentu 6 w stosunku do sciernicy 2,

Korpus uchwytowy 8 umieszczony Jjest przesuwnle w prowadnicach 9 korpusu prowadnico-
wego 26, z ktérym zwigzany jest jeden z elzsmentéw cylindra hydraulicznego 10, w przyktado-
wym rozwigzaniu txok 11, Korpus cylindra 10 zwigzany Jjest na stale z przesuwnym korpusem
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uchwytowym 8 i czynnik hydrauliczny albo pneumatyczny, kierowany na przemian do Jednej
albo do drugie] strony tloka 11 powoduje posuwisto-zwrotny ruch korpusu cylindra 10 wz;gle-
dem tloka 11, a zatem ruch korpusu uchwytowego 8 wzgledem korpusu prowadnicowego 26 i tym
samym ruch diamentu 6 wzdluz tworzgceJ Sclernicy 2, Korpus prowadnlcowy 26 Jest na stale
przytwierdzdny do nakre¢tkl 12 i kinematycznie nakretka 12 1 korpus prowadnicowy 26 sta=-
nowig jeden detal. Nakrgtka 12 jest umieszczona w korpusie ramy 14, zamontowanym niero-
zlacznie na wWrzecienniku 1, W korpusie ramy 14 nakretka 12 jest nieobrotowa 1 przesuwna
w prowadnicach 13, korpusu ramy 14, ustawionych pod katem, korzystnie prostym, wzgleden
prowadnic 9, w ktérych to prowadnicach 13, nakretka 12 jest zawieszona na Srubie 15 za
posrednictwem $limacznicy 16 dosuwu diamentu zaklinowanej na srubie 15 i zamontowanej
obrotowo, nieprzesuwnie na korpusie ramy 14, Obrét slimacznicy 16 powoduje obrét sSruby

15 i przesuw plonowy nieobrotowa} nakrgtki 12, a tym samym dosuw albo odsuw zwigzanego

z nig korpusu 8 oraz z pinolg 7 i diamentem 6, Ze $limacznicami 16 i 5 wspSipracuja odpo-
wiednio $limaki dosuwu 17 i koupensacji 18, umieszczone na wspélnym wale 19, obrotowo,
nieprzesuwnie, podpartym w zespole korpusu ramy 14, ktéry to wal 19 na swym koricu od
strony $ciernicy, posiada pokret¥o 20, Obrét pokretla 20 powoduje obrét Slimaka 17 1 za-
zgbionej z nim $limacznicy 15, a w konsekwencji przesuw nakretki 12 i nastawe dokladng
diamentu 6 wzglgdnie Sciernicy 2,

PoniewaZ zespoly przekladniowe $limaka 17 i $limacznicy 16 oraz Slimaka 18 i $lima-
cznicy 5, maja identyczne przetozenia, oraz Sruba 15 dosuwu diamentu 6 i Sruba 4 dosuwu
wrzeciennika 1 maja identyczne skoki, obrét waiu 19 powoduje Jednakowy i Jjednoczesny
przesuw diamentu 6 wzgledem Sciernicy 2 1 wrzeciennika 1 wzgledem korpusu 3oobrabiarki
o ta samg wielkosé, a zatem redukcja promienia Sciernicy 2 zachodzqca na skutek obcig=
gnigcia diamentem 6 zostaje skompensowana'przez Jjednoczesny przesuw ku dolowi wrzecien-
nika 1, Na watku 19, miedzy $limakami dosuwu 17 i kompensacji 18 zamocowane jest koo
zapadkowe 21, wspélpracujace z zespotem zapadki 22, ktére) przesuwny i wahliwy z3b 33,
utrzymywany jest we wspdélpracy z kolem zapadkowym 21 dzigki naciskowl plaskiej sprezyny
34, oraz utrzymywany jest w styku z pierwszym ramieniem dZwigni katowej 24 na skutek na-
cisku rozciqganéj sprezyny 23. Diwignia katowa 24 jest obrotowo zamocowana na osi 25
zwigzanej z korpusem wrzeciennikxa 1, Drugie ramie diwigni 24, zakoriczone rolkg 27 wspéi-
pracuje z popychaczem 28 przytwierdzonym do korpusu cylindra 10, ktéry w swym ruchu ku
tytowi Sclernicy 2, powoduje nacisk na rolke 27 i1 tym samym obrét diwigni 24, uniesienie
Zzeba zapadki 33 i katowy obrét kota zapadkowego 21, Obrét kola zapadkowego 21 powoduje
obrét obu £limakéw 17 i 18 i w rezultacie tak obciggnigcie $ciernicy 2, jak i1 kompensa-
cJje obciggania,

PoniewaZ obrdt kola zapadkowego 21 od zgba 33 nastegpuje zawsze w jedng strone,
przewidziana jest listwa 29 z wzlebieniem 30, mocowana do wrzeciennika 1, oraz przewi-
dziany jest palec 31, mocowany do zeba zapadkowego 33 i utrzymywany w styku z listwa 29,
Gdy palec 31 znajduje sie na plaskiej czedci listwy 29, zab 33 jest wyzgbiony ze wspdi-
pracy z kolem zapadkowym 21, co umozliwia jego swobodny obrét w obie strony, a zatem umo-
21iwia dokonywanie nastaw przy uzyciu pokre¢tia 20, Natomiast z chwilg kiedy w ruchu do
géry zgba 33 wraz z palcem 31, palec 31 wpada we wglgbienie 30, zgqb 33 wchodzi w zazg-
bienie z kolem zapadkowym 21 1 w dalszym swym ruchu w gére powoduje jego obrét. Dirugosdé
wglebienia 30 jest tak dobrana, Ze kolo zapadkowe 21 jest obracane o jeden wrab, nieza-
leznie od wielkosci skoku korpusu cylindra 10, ktdérego dlugoié skoku ustawia sie zalez-
nie od szerokosci obclgganej sciernicy 2.
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie do kompensac,ji obciggania $Sciernicy, zwlaszcza do szlifierck do pia-
szczyzn, zawierajgce zamontowany na wrzecienniku Sciernicy zespél obciagania $ciernicy
z diamentem zamontowanym na pinoli, zamocowane) w posuwisto-zwrotnym korpusie, roboczo
zwigzanym z mechanizmem zapadowym dosuwn diamentu do Sciernicy, ktérego dosuw realizo-
wany jest od $ruby napedzanej od $limacznicy dosuwu diamentu, zazebionej z pierwszym
élimakiem dosuwu diamentu, ktéry to Slimak jest roboczo zwigzany z drugim $limakiem kom=-
pensacji wrzeciennika zazebionym z drugg $limacznicg dosuwu wrzeciennika, ‘znam i e n-
ne tymm, 2e posuwisto-zwrotny korpus uchwytowy (8) z zamontowana w nim pinola (7)

z diamentem (6) umieszczony jest przesuwnie w prowadnicach (9) zespotu korpusu prowadni-
cowego (26) i zwiazanej z nim na stale nakretki (12), ktdéra to nakretka (12) umieszczo-
na jest przesuwnie w prowadnicach (13) korpusu ramy (14) zwigzanego na stale z wrzecien-
" nikiem fciernicy (1), gdzie kierunek prowadnic (13) nakretki (12) i korpusu ramy (14)
Jest usytuowany pod katem korzystnie prostym do kierunku prowadnic (9) korpusu prowadni-
cowego (26) i korpusu uchwytowego (8), a sama nakrgtka (12) wraz z korpusem prowadnico-
wym (26) jest zawleszona w korpusie ramy (14) na Srubie dosuwu diamentu (15), ktéra to
$ruba (15) jest umocowana w korpusie ramy (14) obrotowo, nieprzesuwnie, za posrednictwem
zamontowane] obrotowo, nieprzesuwnie na korpusie ramy (14) $limacznicy dosuwu diamentu
(16).

2. Urzadzenie wedlug 2astrz, 1, znamienne tym, 2e kolo zapadkowe (21)
dosuwu diamentu (6) zamocowane jest na nieprzesuwnym wale (19) laczacym $limaki (17) do-
suwu i (18) kompensac])i, wspélpracujace z zespolem zapadki (22), przytwierdzonym przesu=-
wnie do stalego elementu wrzeciennika (1) i wspdéipracujgcym z elementem przesuwnym (28)°
zwigzanym z posuwisto-zwrotnym korpusem uchwytowym (8) z zamocowana pinolg (7) diamentu

(6).

Pracownia Poligraficzna UP PRL. Naktad 100 egz.
Cena 130 zt
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