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Urzadzenie do przemieszczania drobiu

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do
przemieszczania drobiu w urzadzeniu do jego mo-
delowania. _

Korzystne jest, aby urzadzenie do przemiesz-
czania bylo zatrzymane albo wykonywalo inny
cykl pracy w przypadku, gdy dréb jest usytuowa-
ny w nieprawidlowy spos6b w obrgbie elementu
zamocowujgcego, co powoduje nieprawidlowe
dzialanie albo awarie urzadzenia.

Celem wynalazku jest skonstruowanie urzadze-
nia, ktére nie ma wymienionych wad, przy czym
ma prostg konstrukcje.

Cel wynalazku osiagnieto przez skonstruowanie
urzadzenia, ktére ma macki ruchome miedzy dwo-
ma polozeniami w obszarze zespolu mocujacego,
przy czym macki, gdy dr6b jest w zespole mocu-
jacym prawidlowo zamocowany, zajmujg polozenie
umozliwiajgce normalng prace urzadzenia.

Korzystnie jest wykorzystywaé urzadzenie w
przypadku zawieszenia drobiu za stawy kolanowe
na haku i pojawia sie¢ mozliwo§é braku drobiu na
haku albo tylko jeden staw kolanowy zostaje u-
mieszczony ma haku we wlasciwy sposéb, W
ostatnim wymienionym przypadku przenoszenie
drobiu moze przebiegaé w_ niewlasciwy sposéb i
moga pojawié sie zaklécenia w pracy albo wurzg-
dzeniach pakujgcych lub innych.

Zgodnie z wynalazkiem urzgdzenie ma zespéi
mocujacy, ktéorym jest podwdjny hak dla stawébw
kolanowych drobiu, oraz ma dwie macki po jed-
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nej dla kazdej czesci haka przeznaczonej dla jed-
nego stawu kolanowego. Kazda z macek wspolpra-
cuje z zespolem blokujgcym w taki sposoéb, ze tyl-
ko woéwczas gdy obie macki s3 w swoim drugim
polozeniu urzgdzenie moze nsrmalnie pracowaé.
Dzieki temu jezeli drdéb wisi na jednej nodzs albo
nie ma drobiu na haku, urzgdzenie do przenosze-
nia drobiu nie rozpoczyna cyklu pracy, przy czym:
nastepuje zwolnienie z hakéw zawieszonego drobiu.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzgdzenie wedlug wynalazku w wi-
doku czolowym, fig. 2 — urzadzenie z fig. 1 w
bocznym rzucie, fig. 3 — urzadzenie w drugim
polozeniu roboczym w rzucie czolowym, fig. 4 —
urzadzenie z fig. 3 w ‘rzucie bocznym, fig. 5 —
usytuowanie elementéw sterujacych wzdluz toru
urzadzenia.

Urzadzenie zawiera rame 1, ktéra przesuwa sie
na kolach wzdluz stalego toru 2 i 2’ w kierunku
-oznaczonym strzalkg 3. Rama 1 ma pionowe szyny
4, wzdluz ktérych na kolach 5 jest przesuwana
pionowo pomocnicza rama 6. :

Pomocnicza rama 6 ma wystepy oporowe 7.
Blacha 8 majgca szczeliny 9 jest zamocowana do
ramy 1 oraz ma kotki 10, na ktérych zamocowane
sg obrotowo macki 11. Macki 11 przesuwane s3,
za pomocag sprezyn 12, w polozenie uwidocznione
linig ciagglg na fig. 2, w kté6rym nastepuje sprze-
zenie poziomych koncéwek macek 11 z wystepami
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oporowymi 7 i zablokowanie ruchu pomocniczej
“ramy 6 w d6t w odniesieniu do ramy 1. Pomoc-
nicza rama 6 podpiera ksztaltownik 13, ktéry na
swoim nizszym koncu ma zamocowany palec 14
oraz dwa zamocowane obrotowo palce 15, ktoére
tworzg podwéjny hak dla przyjmowania stawoéw
kolanowych nég drobiu.

Zamoccwane obrctowo palce 15 polyczone sa z
pretami 16, ktéore sg zamocowane obrotowo wzdiuz
swoich osi, we. wnetrzu ksztaltownika 13 i maja na
swym gérnym koncu ramiona 17, do ktérych za-
mocowane s3 na ich koncach kolki $lizgowe 18.
Kolki §lizgowe 18 usytuowane sg w nie uwidocznio-
nych szczelinach sterujgcych, w elemencie plytko-
wym 20 obracajgcym sie wok6t walka 21. Watek
21 zamocowany jest do pomocniczej ramy 6, przy
czym zamocowany jest na nim obrotowo ksztal-
" townik 13. Do ksztaltownika 13 zamocowana jest
rolka nadazna 23, ktéra porusza sie w szczelinie
24, usytuowanej w blasze 25 potaczonej nierucho-
mo z ramg 1. i

Pomocnicza rama 6 ma rolke nadazng 27, ktéra
podpiera prowadnik sterujgcy 26 zamocowany
wzdtuz toru 2.

Wzdtuz toru 2 zamocowany jest réwniez pro-

wadnik sterujacy 29, pod ktérym przesuwa sie rol--

ka nadazna 30 polgczona z ramieniem 31. Ramie
31 wraz z ramieniem 32 tworzy ramie haka zamo-
cowane obrotowo na watku 33. Do ramienia 32
zamocowany jest lacznik 34, ktéry na swym dol-
nym kohcu polaczony jest z ramieniem 35 zamo-
cowanym na stale do elementu plytkowego 20.
Gdy prowadnik 29 skieruje sie w d6l ramienia
haka 31,32 i obraca sie przeciwnie do ruchu wska-
z6wek zegara to lgcznik 34 jest przemieszczany w
kierunku na lewo i element plytkowy 20 obraca
si¢ przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara, za$
kolki $lizgowe 18 przesuwaja sie w szczelinach
sterujgcych elementu plytkowego 20 i prety 16
obracaja si¢ wok6l swojej osi. Podczas obrotu pre-
tow 16 palce 15 mogg obracaé.sie poza zamocowa-
nym na stale palcem 14.

Plytka 39, zamocowana obrotowo na walku 38,
ma czeSci ostrzowe 39’ i moze byé podparta obro-
towo za pomoca rolki nadginej 40 oraz prowad-
nicy 41.

Ponad palcami 14, 15 tworzacymi podwo6jny hak
usytuowany jest element zaciskajacy 37, ktéry
polaczony jest poprzez pret 16, usytuowany we
wnetrzu ksztaltownika 13, z elementem 36, do

ktérego zamocowana jest obrotowo zapadka 43.

Zapadka 43 wspélpracuje z zebatka 44 polgczong
na state z ksztaltownikiem 13. Zapadka 43 jest po-
laczona za pomocy lgcznika 46 z ramg 49, zamo-
cowang obrotowo na watku 21 i majgca rolke na-
dazna 50 wspélpracujaca z prowadnicg 51 zamo-
cowang wzdiuz toru 2. -

Na figurze 5 przedstawiono urzadzenie wedlug
wynalazku z prowadnicami, oraz ich usytuowa-
niem- wzdtuz toru. 2. Poszczegblne prowadnice
oznaczono za pomoca. indekséw A, B, C, D dla
wskazania pewnych ich czeéci.

Na poczatku cyklu pracy prowadnica 26 podpie- -

ra za pomoca rolki nadgznej 27 pomocniczg rame
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6 w polozeniu uwidocznionym. na fig. 1 i 2. Pro-
wadnica 51 powoduje, ze zapadka 43 usytuowana
jest w polozeniu jak na fig. 1 i 2 takim, ze nie
zachodzi jej sprzeganie z zebatka 44. '
Na poczatku toru 2 prowadnica 41 wznosi sig
w wyniku czego plytka 39 obraca sie za pomoca
rolki nadaznej 40. Macki 11 przyjmuja polozenie

~ jak zaznaczono na fig. 1 linig przerywang i dréb

jest nakladany ma haki utworzone przez palce 14,
15, przy czym nogi drobiu wkladane sa; przez
wglebienia 9 w blachach 8 i opuszczane w dét az
do umieszczenia ich na hakach., Nastepnie na pro-
wadnicy 41 usytuowana jest cze$é obnizajgca sie
w doét tak, ze macki 11 za pomocg cze$ci ostrzo-
wych 39" plytki 839 przyjmuja polozenie uwidocz-
nione na fig. 1 liniag ciagla w przypadku, gdy
brak jest obu stawéw kolanowych.na hakach 14, 15."

Jezeli brak jest stawéw kolanowych albo tylko
jeden jest usytuowany na haku utworzonym przez

palce 14, 15 to dwie macki 11 lub jedna z nich

usytuowana bedzie w polozeniu zaznaczonym na
fig. 1 linig ciggls.

Biorgc to pod uwage prowadnica 26 ma czesé
26A obnizajgcg sie w dél. Jezeli obie macki 11
usytuowane s3 w polozeniu uwidocznionym linig
przerywang to wystepuje normalna praca i po-
mocnicza rama 6 opuszcza sie nieznacznie w dél.
Jezeli chociaz tylko jedna macka 11 usytuowana
jest w polozeniu uwidocznionym linig ciggly to

- rama pomocnicza wykonuje ruch uwidoczniony li-

nig przerywang 26¢ na fig. 5.

Prowadnica 29A jest usytuowana w takim po-
lozeniu, ze w ostatnim przypadku nastepuje wspél-
praca pomiedzy prowadnicg 29A a rolkg nadaing
30 w wyniku czego, poprzez elementy 31, 32, 34,
35, 20, 18, 17, 16, 15, dr6b zostaje zrzucany. Na-
stepnie pomocnicza rama 6 pozostaje w polozeniu
uwidocznionym linig przerywang 26C bez drobiu
az do zakonczenia cyklu pracy, przy czym rolka
nadazna 27 wspélpracujaca z prowadnicg 26 ma
po prawej stronie fig. 5 polozenie takie same jak
po lewej stronie.

Podczas normalnej pracy urzadzenia, pomocnicza
rama 6 jest przesuwana ku dolowi za pomoca
cze$ci 26B prowadnicy 26 i dréb jest wprowadza-
ny do urzgdzenia modelujgcego 28 uwidocznione-
go schematycznie, podczas gdy cze§é prowadnicy
26D powoduje rozwarcie palcéw 14, 15 pod wply-
wem prowadnicy 26B.

Cze$é 51A prowadnicy 51 staje sie czynna i za-
padka 43 obraca sie poza zebami zebatki 44 bedac
przesuwana ku goérze w kierunku polozenia wyjs-
ciowego. -

Na figurze 5 uwidoczniono réwniez dwa poto-
zenia przechylnego elementu krzywkowego, poto-
zenie bierne 52A i czynne 52B. Pobudzenie ele-
mentu krzywkowego dla przgsuniecia go z poloze-
nia biernego 52A w polozenie czynne 52B mozna
dokonaé recznie, jezeli z okreSlonych przyczyn
dr6b zawieszony na haku nie musi byé normalnie
przemieszczany albo .automatycznie, jezeli normal-
ne manipulowanie drobiem nie jest wymagane.

Element krzywkowy jest korzystny, umozliwiajac
mackom 11 wykonanie dodatkowej czynnosci. Po-
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woduje on podniesienie pomochiczej ramy 6 do
poziomu takiego, ze macki 11 s usytuowane pod
wystepami "7, za§ element krzywkowy podnosi na-
dal pomocniczg rame 6 dla umozliwienia jej wsp6i-
pracy z prowadnicg 29A dla uwolnienia z haka
znajdujacego sie tam drobiu.

Inng dodatkowsg funkcjg macek 11 jest okre$-
lanie polozenia ramy pomocniczej 6 w trakcie
cyklu pracy co uwidoczniono schematycznie na
fig. 2.

Jezeli pomocnicza rama 6 jest podparta przez

macki 11 to rolka nadgzna 27 jest usytuowana w
polozeniu réznym od polozenia, w ktdérym wsp6l-
pracuje z obnizonymi czeSciami 26A, 26B, 26D
prowadnicy 26. Rolka nadazna 27 podnosi rame 54
obracajac si¢ wok6l walu 53, przy czym ramie 54
sprzezone jest poprzez pret 55 z elementem steru-
jacym 56 w urzadzeniu do modelowania 28, ktére
nie jest dalej opisane, przykladowo dla zabloko-
wania urzadzenia, jezeli macki 11 podtrzymuja
pomocnicza rame 6. Na fig. 5 uwidoczniono usy-
tuowanie ramienia 54 wzdluz toru 2, 2.

Zastrzezenia patentowe

1 Urzadzenie do przmieszczania drobiu w urza-
dzeniu do modelowania majgce zespél mocujacy
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dla odbierania drobiu, ruchoma rame poruszajgca
si¢ wzdluz toru, ktéra podpiera rame pomocnicza
ruchoma w kierunku poprzecznym do toru, oraz
zesp6l mdcujacy stanowigcy podwéjny hak dla
stawéw kolanowych drobiu, znamienne tym, ze
ma dwie macki (11), po jednej dla kazdej czeSci
haka, ruchomo zamocowane w ramie (1) albo w
ramie pomocniczej (6), wspélpracujgce z zespolem
blokujacym (7), ktéry stanowia wystepy oporowe
podparte przez jedng z ram (6 albo 1) oraz ma
elementy (38, 39, 40, 41) dla przemieszczania ma-
cek (11) w polozenie aktywne albo bierne.

2. Urzadzenie, wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze pomocnicza rama (6) jest podparta za pomocs
prowadnicy (26, 26A, 26B, 26C) zamocowanej wzdluz
toru (2, 2’). .

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym,

ze ma sterujaca prowadnice (29A, 29B) usytuowa-
ng wzgledem prowadnicy (26) na wysoko$ci, na
ktérej wspélpracuje z elementami sterujacymi (16,
17, 18, 20, 30, 31, 32, 33, 34, 35).

4. Urzadzenie, wedlug zastrz. 4, znamienne tym,
ze ma ruchomy element krzywkowy, majacy gwa
potozenia (52A, 52B) zamocowany przed prowad-
nicg sterujaca (29A), w kierunku ruchu ram (1, 6).
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