Eeconomie 1022016 Bl

SPF Economie, PME, Classes Date de délivrance : 04/02/2016

Moyennes & Energie
Office de la Propriété intellectuelle

BREVET D’INVENTION
Date de priorité :
Classification internationale : B66F 7/02, B66F 9/02, B63C 3/06, B66F 17/00
Numéro de dép6t : 2013/0585

Date de dép6t : 06/09/2013

Titulaire :
N & B KNAUF ET CIE S.C.S./E.C.V.
4480, ENGIS
Belgique

Inventeur :

Rencurosi Fabio
5377 Somme Leuze/Bonsin
Belgique

DISPOSITIF ELEVATEUR



Dispositif élévateur comprenant une plateforme mobile
(6) montée sur au moins un pyléne supportant une
premiéere et une deuxieme poulies (13, 16) pour former
une premiére paire de poulies reliées entre elles par
un moyen de transmission (17), lesdites poulies étant
agencées pour étre mise en rotation et entrainer le
premier moyen de transmission auquel est reliée la
plateforme mobile par une face apicale (7) et une face
basale (8), ledit moyen de transmission étant agencé
pour déplacer ladite plateforme (6) et entrainer en
rotation ladite deuxieme poulie (16) lorsque ladite
premiéere poulie (13) est mise en rotation.
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DISPOSITIF ELEVATEUR

La présente invention se rapporte a un dispositif élévateur

comprenant au moins un pyléne, présentant une extrémité de téte et une
extrémité de pied, une plateforme mobile présentant une face'apicale et
une face basale opposées l'une a l'autre, ladite plateforme étant montée
sur ledit pyldne et agencée pour se déplacer entre ladite extrémite de pied
et ladite extrémité de téte dudit au moins un pyldne, ledit pyléne
supportant @ un premier niveau une premiére poulie agencée pour étre
mise en rotation et entrainant un premier moyen de transmission
présentant une premiére extrémité reliée a ladite face apicale de ladite
plateforme, ledit premier moyen de transmission étant agencé pour
déplacer ladite plateforme entre ladite extrémité de téte et ladite extrémité
de pied par rotation de ladite premiére poulie.

Typiqguement, ce dispositif est utilisé pour charger et
décharger des véhicules de transport comme des bateaux, des wagons de
fret ou encore des remorques de camions.

Un tel dispositif est connu par exemple du document
US4641596 qui divulgue un dispositif élévateur placé en bout de quai de
bateau et comprenant deux mats sur lesquels est montée une plateforme
mobile dont les mouvements de montée et de descente le long des mats
sont assurés par un systeme de poulies mobiles placé sur une poutre
reliant chaque extrémité de téte des mats. Ce systeme comprend un
premier et un deuxiéme jeux stationnaires de poulies entre lesquels est
placé un jeu de poulies mobile, relié a un piston placé sur la poutre, et
destiné a étre déplacé horizontalement le long de cette poutre a partir
d'une position initiale, ces jeux de poulies étant reliés entre eux par un
moyen de transmission formé d’'une paire de cébles, une extrémité de
chaque céble étant reliée a la plateforme, l'autre extrémité de chaque
cable étant reliée a la poutre, de préférence sur 'axe de rotation du

premier jeu de poulie stationnaire.
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En fonctionnement, le piston est actionné et pousse sur le
jeu de poulies mobile qui est alors déplacé horizontalement pour s’écarter
du premier jeu de poulies stationnaire. Il en résulte que les deux cables
passant par les poulies mobiles sont tendus et mettent donc en
mouvement vertical vers le haut la plateforme a laquelle ils sont reliés.

Lorsque le piston se détend progressivement et sous ['effet
du poids de la plateforme le jeu de poulies mobile revient vers sa position
initiale tandis que la plateforme se meut verticalement vers le bas, le piston
permettant de contrdler cette descente.

Malheureusement, lors de la descente a vide de la
plateforme, le dispositif susdit, fonctionnant par gravité, ne permet pas un
déplacement fluide, c'est-a-dire un déplacement sans a-coup, de la
plateforme. En effet, généralement, le poids de la plateforme a vide n'est
pas suffisamment élevé pour au moins compenser et surmonter des
forces de frottement, qui agissent en sens inverse du déplacement du
piston, du déplacement du jeu de poulies mobile, ou encore du
déplacement des cables sur les poulies. L’effet premier des ces forces de
frottement est que le mouvement de descente de la plateforme est freiné.

Tres souvent, l'intensité de ces forces de fortement est telle
que la plateforme se bloque durant sa descente alors que le jeu de poulies
mobile poursuit son mouvement de retour vers sa position initiale avec un
risque de voir se déloger ledit moyen de transmission desdites poulies, et il
en résulte un mouvement de descente saccadé de la plateforme qui se
déplace par a-coups le long du pyldne. Ces temps d'arrét nuisent a la
précision et a la régularité du mouvement de descente de la plateforme.
De surcroit, lorsque cette plateforme se situe a proximité du véhicule a
charger, les arréts de la plateforme lors de sa descente suivis d'une
reprise incontrélable de mouvement constituent un risque non négligeable
de voir se produire des collisions entre cette plateforme et ledit véhicule a

charger.
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Par ailleurs, le blocage de la plateforme peut persister
pendant un laps de temps suffisant pour que le jeu de poulies ait eu le
temps de retrouver sa position initiale. Dans ce cas, les cables sont
completement détendus, se délogent également des poulies, et présentent
un risque de s’entreméler et de chute de la plateforme, ce qui n'est
évidemment pas souhaitable.

Il existe donc un réel besoin de concevoir un dispositif
élévateur qui permette de supprimer le blocage de plateforme lors de sa
descente a vide.

L'invention a pour but de pallier les inconvenients de I'état de
la technique en procurant un dispositif élévateur dans lequel le mouvement
de descente de la plateforme n’est plus gouverné par la gravité.

Pour résoudre ce probléeme, il est prévu suivant l'invention,
un dispositif tel qu'indiqué au début dans lequel ledit pylone supporte, a un
deuxieme niveau situé en-dessous dudit premier niveau, une deuxieme
poulie, en rotation libre, pour former une premiere paire de poulies reliées
entre elles par ledit premier moyen de transmission, ledit moyen de
transmission présentant une deuxieme extrémité reliée a ladite face basale
de ladite plateforme qui ferme ledit premier moyen de transmission, ledit
premier moyen de transmission étant agencé pour déplacer ladite
plateforme et entrainer ladite deuxieme poulie lorsque ladite premiere
poulie est mise en rotation.

De cette facgon, la plateforme est non plus seulement tirée
par le haut, comme c'est le cas dans le dispositif selon le document
US4641596, mais elle est aussi tirée par le bas. Ainsi, lors de |la descente,
lorsque la premiere poulie est mise en mouvement de rotation, par
exemple dans le sens des aiguilles d’'une montre, elle exerce une traction
vers le bas sur le moyen de transmission et une tension proportionnelle a
la vitesse de rotation de la poulie orientée vers la seconde poulie est

géneérée a partir de la deuxieme extrémité du moyen de transmission reliée
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a la face basale de la plateforme. Cette tension amorce la descente de la
plateforme qui est mise mouvement de translation vers le bas.

Le mouvement de descente de la plateforme mobile est des
lors gouverné par la mise en rotation de la premiere poulie a une vitesse
de rotation et plus par la gravité seule.

Lors de la descente, les forces de frottement générées par
exemple par le mouvement de la plateforme le long du pyléne et qui
tendent a freiner ce mouvement de descente peuvent a tout moment étre
compensées par une augmentation de la vitesse de rotation de la
premiére poulie. A

Un autre avantage du dispositif élévateur selon l'invention est
qu’il permet le contrdle fin du déplacement de la plateforme, c’est-a-dire un
contréle permettant d'adapter instantanément la vitesse de mouvement de
la plateforme lorsque le dispositif élévateur est en fonctionnement,
permettant ainsi par exemple de ralentir la plateforme lorsque cette
derniére approche d'un niveau de chargement ou de déchargement du
vehicule et de réduire ainsi le risque de collisions entre ce dernier et ladite
plateforme.

Avantageusement, le dispositif comprend un deuxieme
pyldne pour former avec ledit premier pyldne une paire de pyldnes, ledit
deuxiéme pyldne supportant une premiere poulie a un premier niveau et
une deuxieme poulie a un deuxieme niveau situé en-dessous dudit
premier niveau, lesdites poulies étant reliees entre elles par un deuxieme
moyen de transmission, ledit moyen de transmission comprenant une
premiere extrémité reliée a ladite face apicale de ladite plateforme et une
deuxieme extrémité reliée a ladite face basale de ladite plateforme, ledit
deuxiéme moyen de transmission étant agencé pour déplacer ladite
plateforme entre ladite position haute et entrainer ladite deuxiéme poulie
lorsque ladite premiere poulie est mise en rotation.

La présence d’'un deuxiéme pyldéne permet d’'une part de

répartir la charge portée par la plateforme sur un appui supplémentaire
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gu’est ledit deuxieme pylone, stabilisant ainsi ledit dispositif élévateur, et,
d’autre part, la présence d’'une premiere poulie rotative additionnelle
montée sur le deuxiéme pyldne permet de répartir le travail de traction sur
deux poulies au lieu d'une seule et donc d'augmenter d’'un facteur au
moins double la charge sur la plateforme a travail égal exercé par chaque
poulie.

Dans une forme de réalisation particuliere, ladite premiére
poulie est placée au niveau de I'extrémité de téte dudit pyléne de sorte que
si le dispositif est placé en bout de quai de voie navigable, ladite premiére
poulie rotative soit suffisamment éloignée du niveau d'eau pour éviter tout
contact avec 'eau en cas par exemple de crue, cette premiére poulie étant
en particulier destinée a étre reliée a un moteur.

Dans un mode de réalisation preférentiel du dispositif selon
l'invention, le premier et le deuxiéme pylénes de ladite paire de pyldnes
sont reliés entre eux au niveau de leur extréemite de téte par un essieu
rotatif autour duquel lesdites premiéres poulies de chacun des pylones
sont mises en rotation de maniére synchronisée.

La présence de cet essieu permet, d'une part, de stabiliser
les deux pylénes en les rendant solidaires 'un de l'autre et d’autre part,
d’'assurer la rotation synchrone des premieres poulies de telle sorte que
chaque moyen de transmission entraine en mouvement de transiation de
maniere synchronisée la plateforme.

Dans une forme de réalisation particulierement avantageuse
du dispositif selon l'invention, au moins un pyldéne est muni d'un rail de
guidage et dans lequel ladite plateforme comprend au moins un premier
roulement agence pour étre placé dans ledit rail.

De préférence, ledit deuxieme pyldéne est muni d’un rail de
guidage et dans lequel ladite plateforme comprend au moins un deuxieme
roulement agencé pour étre placé dans ledit deuxiéme rail.

La présence de roulements sur la plateforme montés dans

les rails permet de guider le mouvement de la plateforme selon un axe de
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translation parallele a chaque pyléne, empéchant ainsi d’éventuels
mouvements de balancement de la plateforme selon un axe
perpendiculaire audit axe de translation. Ces mouvements de
balancement créent des tensions de torsion supplémentaires sur le moyen
de transmission qui, a terme, peuvent conduire a la rupture de ce dernier.

De préférence, le dispositif élévateur selon linvention est
destiné a étre placé en bout de quai de voies navigables ou ferrées.

Avantageusement, le dispositif est caractérisé en ce qu'il est
agencé a bout de quai de voie navigable présentant un niveau d’'eau, et en
ce qu'il est agencé de fagon a ce qu'un premier plan tangent a ladite face
apicale de ladite plateforme mobile soit substantiellement paralléle a un
deuxieme plan passant par un premier niveau correspondant a une
position basse de la plateforme et a un troisieme plan tangent passant par
un deuxiéme niveau correspondant a une position haute de la plateforme
et distant du niveau d’eau d'une premiére hauteur supérieure ou égale a 7
metres, de préférence entre 7 et 10 metres.

La hauteur de 7 métre est la hauteur minimale souhaitable
pour éviter une collision entre un bateau qui se dirigerait vers le quai et la
plateforme qui au repos, est dans la position haute de sécurité, de sorte
gu’il soit assuré que cette derniére ne puisse pas entrer en contact avec la
coque du bateau.

De préférence, le dispositif élévateur est caractérisé en ce
qu'il comprend un premier moyen de contrdle relie a un régulateur de
ladite vitesse de rotation de ladite premiere poulie et a un premier capteur
mobile monté sur un des pylénes et libre de se déplacer le long du pyléne
entre ladite extrémité de téte et ladite extrémité de pied dudit pyldne, ledit
premier capteur étant agencé pour, d'une part, déterminer une premiere
position dans l'espace tridimensionnel et, d’autre part, coder ladite
premiéere position en un premier signal destiné a étre envoye vers ledit
moyen de contrble, ledit premier moyen de contrble étant agencé pour

traiter en entrée ledit premier signal, calculer une deuxieme position de
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référence distante a une deuxiéme hauteur seuil de ladite premiére
position, et ensuite coder ladite deuxiéme position de référence en un
deuxiéme signal envoyé vers le regulateur agenceé pour recevoir ce
deuxieme signal et pour ensuite le traduire en une variation de ladite
vitesse de rotation dudit moteur lorsque la plateforme mobile passe par
ladite position de référence pour s'approcher de ladite premiére position.

Ce dispositif permet ainsi de contréler et d’adapter
systématiquement la vitesse de descente de la plateforme mobile en
fonction du niveau de déchargement qui ne cesse de descendre ou de
monter au fur et a mesure que le bateau est chargé ou déchargé.

Avantageusement, le dispositif élévateur est caractérisé en
ce qu’il comprend un premier systéme de sécurité comprenant au moins
un premier ressort agencé pour relier ladite face apicale de la plateforme
mobile a ladite premiere extrémité du moyen de transmission, ledit premier
ressort étant associ€é a un deuxiéme capteur d’'élongation du ressort, ledit
systeme de sécurité comprenant un deuxieme moyen de contrdle relie
audit capteur d'élongation et a un module d’arrét d’'urgence agencé pour
stopper ladite rotation de ladite premiere poulie, ledit deuxieme moyen de
contrble étant agencé pour traiter un troisieme signal envoye par ledit
capteur d'élongation et correspondant a une valeur d’élongation mesurée
par ledit capteur d’élongation, pour comparer ce troisieme signal & un
deuxieme signal de référence correspondant a une valeur d’élongation
seuil et pour envoyer un quatrieme signal vers ledit module darrét
d'urgence agencé pour traduire ledit quatrieme signal en un arrét de la
rotation de ladite premiére poulie.

De cette fagon, lorsque la plateforme se blogue pendant son
mouvement de montée, le premier ressort reliant la face apicale de la
plateforme a la premiére extrémite du moyen de transmission subit une
élongation vers le haut induite par la force de traction du moyen de rotation
entrainé par la premiére poulie en rotation. Cette élongation est détectée

par le capteur d’élongation et traduite par un arrét de la rotation de la
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premiére poulie lorsque la valeur d’élongation est supérieure a une valeur
d’élongation seuil.

Dans un mode préférentiel de réalisation, ledit dispositif
élévateur selon l'invention est caractérisé en ce ledit premier systéme de
sécurité comprend au moins un deuxiéme ressort agencé pour relier ladite
face basale de ladite plateforme mobile a ladite deuxiéme extrémité dudit
moyen de transmission, ledit deuxiéme ressort étant associé a un
troisieme capteur d'eélongation du ressort relié audit deuxieme moyen de
contréle.

Si le blocage de la plateforme a lieu lors de la descente, le
deuxieme ressort reliant la face basale de la plateforme a la deuxiéme
extrémité du moyen de transmission subit une élongation vers le bas
induite par la force de traction du moyen de rotation entrainé par la
premiere poulie en rotation. Cette élongation est détectée par le capteur
d’élongation et traduite par un arrét de la rotation de la premiére poulie
lorsque la valeur d'élongation est supérieure a une valeur d’élongation
seuil.

Eventuellement, ledit dispositif selon [linvention est
caracterisé en ce qu’il comprend un deuxiéme systéme'de seécurité dans
lequel ladite face basale de la plateforme mobile est munie d’'un quatriéme
capteur de contact qui est un boudin malléable relié audit deuxiéme moyen
de contréle.

Lors de la descente, si la face apicale de la plateforme se
rapproche par exemple de la limite supérieure de la coque a une distance
telle que le boudin maliéable entre en contact avec la coque et est
deformé, le capteur de contact enregistre une déformation qu’il transforme
en un cinquieme signal envoyé vers le deuxieme moyen de contrble qui
traite ce signal et commande l'arrét du dispositif.

Dans un mode préférentiel de réalisation, ledit dispositif
elévateur est caractérisé qu'au moins un pyléne, de préférence chaque

pyléne comprend une série d’encoches alignées le long d’'une aréte d'une
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bande de roulement du rail, lesdites encoches étant incluses dans un
quatrieme plan perpendiculaire au premier plan tangent de la face apicale
de ladite plateforme mobile, ladite plateforme présentant deux faces
latérales opposées l'une a l'autre et agencées pour relier ladite face
apicale a ladite face basale de la plateforme mobile, chacune des faces
latérales présentant un cinquiéme plan tangent paralléle au quatrieme plan
dans lequel sont alignées les encoches, chacune des faces étant en outre
munie d’au moins un stoppe-chute agencé pour s’emboiter dans lesdites
encoches, ledit stoppe-chute étant relié a un vérin pneumatique ou
magnetique agencé pour engager ledit stoppe-chute dans une des
encoches, le vérin etant relié audit deuxieme moyen de contrdle agencé
pour commander le vérin lorsque la rotation de la poulie est stoppée.

De cette fagon, la présence des encoches dans lesquelles
peuvent se loger un stoppe-chute constitue un parachute permettant de
maintenir la plateforme immobile dés lors que cette derniere est arrétée, et
donc une intervention sur le dispositif en toute sécurité.

D’autres formes de réalisation du dispositif suivant I'invention
sont indiquées dans les revendications annexees.

D’autres caracteéristiques, détails et avantages de I'invention
ressortiront de la description donnée ci-apres, a titre non limitatif et en
faisant référence aux dessins annexés.

La figure 1 est une vue en perspective du dispositif selon
invention.

La figure 2 est une vue de profil du dispositif selon l'invention
placé en bout de quai d’'une voie navigable.

La figure 3 est une vue d’en dessous d’'une premiere partie
d’'un mode de réalisation particulier du dispositif selon l'invention.

La figure 4 illustre un dispositif de régulation de la vitesse de
deplacement de la plateforme dans un mode préférentiel de réalisation du

dispositif élévateur.
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La figure 5 est une vue en perspective de c6té d'une
deuxiéme partie d’'un deuxieme mode de réalisation particuljer du dispositif
selon linvention.

La figure 6 est une vue en perspective d’'un troisieme mode
de réalisation particulier du dispositif selon l'invention.

La figure 7 est une vue du dessus d’'une troisieme partie d’'un
quatrieme mode de réalisation particulier du dispositif selon l'invention.

Sur les figures, les éléments identiques ou analogues
portent les mémes références.

La figure 1 est une vue en perspective du dispositif selon
linvention 1 comprenant une paire de pyloénes 2, 3 verticauk paralléles
entre eux, chaque pyldne comprenant une extrémité de téte 4 et une
extrémité de pied 5.

Le dispositif comprend en outre une plateforme mobile 6
agencée pour se déplacer entre I'extrémité de téte 4 et de pied 5 de
chaque pyléne, et présentant une face apicale 7 et une face baéale 8
opposée a la face apicale 7. Cette plateforme mobile 6 est montée sur
chacun des pylénes, de fagon a ce qu'elle soit placée entre eux. De
préférence, un premier plan tangent a la face apicale 7 de la plateforme
mobile 5 est orienté perpendiculairement a un axe A parallele a chaque
pylone. '

Comme Tlillustre la figure 2, le dispositif élévateur est en
particulier destiné a étre placé en bout de quai 9, par exemple d'une voie
navigable comme un fleuve ou une riviére présentant un niveau d’'eau 10,
pour charger et décharger des bateaux, et est agence sur le quai 9 de
facon a ce que le premier plan tangent a la face apicale 7 de la plateforme
mobile 6 soit substantiellement parallele a un deuxieme plan passant par
un premier niveau 11 correspondant a une position basse de la plateforme
et a un troisieme plan tangent passant par un deuxieme niveau 12
correspondant a une position haute de la plateforme et distant du niveau

d’eau 10 d'une premiére hauteur H1 supérieure ou égale a 7 métres.
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De préférence, la position basse 11 se situe au niveau de
Fextrémité de pied 5 de chaque pyldne et est distante du niveau d’eau
d'une hauteur d’au moins 10 centimeétres, de préférence comprise entre 10
et 50 centimetre.

Chaque pyléne supporte, d’'une part, sur son extrémité de
téte 5 une premiere poulie 13 qui est une poulie crantée ou un pignon
d’engrenage, reliée par un bras de transmission 14 a un moteur 15 agencé
pour mettre en rotation la premiere poulie 13 a une vitesse de rotation
autour d'un premier axe fixe de rotation ry traversant le bras de
transmission, la premiére poulie du premier pyldne faisant face a la
premiere poulie du deuxiémé pylone.

D’'autre part, chaque pyléne supporte en outre une deuxieme
poulie 16 en rotation libre autour d’'un deuxieme axe fixe de rotation r; au
niveau de I'extremité de pied. La deuxieme poulie est placée sur le pyldéne
de fagon a étre alignée a la premiére poulie selon 'axe A paralléle a
chaque pyléne, de fagon a ce que la deuxieme poulie du premier pyléne
fasse face a la deuxieme poulie du deuxieme pyléne.

Le dispositif élé\!ateur 1 comprend par ailleurs un moyen de
transmission 17, qui est une chaine ou une courroie crantée, agencé pour
étre monté sur la premiéere poulie 13 et la deuxieme poulie 16, et coopérer
avec elles, et qui présente, d’'une part, une premiere extrémité 18 reliée a
l'aide d’'un premier moyen de jonction 19 a un premier point de jonction 20
sur la face apicale 7 de la plateforme mobile 6, et, d’autre part, une
deuxieme extrémité 21 reliée a I'aide d'un deuxieme moyen de jonction 22
a un deuxiéme point de jonction 23 sur la face basale 8 de la plateforme
mobile, la plateforme mobile 5, fermant ainsi ledit moyen de transmission
16.

Dans un premier mode préférentiel de réalisation du
dispositif élévateur, la deuxiéme poulie 16 est montée dans une enveloppe

étanche partiellement fermée comprenant une zone d’ouverture orientée
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en direction de la face basale de la plateforme pour former un acces au
moyen de traﬁsmission a la deuxieme poulie sur laquelle il est monte.

L'enveloppe étanche permet ainsi de protéger de leau
lengrenage formé par le moyen de transmission monté sur la deuxiéme
poulie et d'éviter ainsi un risque de corrosion de cet engrenage par la
formation rouille sur ce dernier qui peut nuire au bon fonctionnement du
dispositif, ce risque de corrosion étant particulierement élevée lorsque la
voie d’eau est de 'eau de mer.

Dans un deuxieme mode préeférentiel de réalisation du
dispositif élévateur selon l'invention, chaque pyléne est de préférence un
rail de guidage 24 dont la section transversale est en forme de U
comprenant une paire de bandes de roulement opposées f'une a lautre
25, 26 et la plateforme comprend une paire de roues 27 en rotation libre
dont chaque roue est agencée pour étre montée dans la cavité 28 formée
par la section en U de chacun des rails, comme illustré a la figure 3. Une
fois montée dans la cavité 28, le bandage 29 de chague roue est mis en
contact avec une face interne de chaque de roulement 25, 26, la face
interne faisant face au bandage 29 de la roue 27, de telle sorte que
lorsque la plateforme mobile est en mouvement, la roue se met en rotation
libre selon un axe parallele a chaque bande de roulement, guidant ainsi le
mouvement de la plateforme le long du rail.

Dans un mode de réalisation particulier tel guillustré a la
figure 4, le dispositif elévateur comprend en outre un premier moyen de
contréle 30 relié par un premier moyen de connexion a un régulateur 31 de
la vitesse de rotation de la premiere poulie et par un deuxieme moyen de
connexion a un premier capteur mobile 32 monté sur un des pylénes et
libre de se déplacer le long du pyléne entre l'extrémite de téte 4 et
I'extrémité de pied 5.

Ce premier capteur est agencé pour, d'une part, déterminer

une premiere position dans I'espace tridimensionnel et, d’autre part, coder

2013/0585



10

15

20

25

30

BE 2013/0585

13

cette premiere position en un premier signal destiné a étre envoyé par le
deuxieme moyen de connexion vers le moyen de controle.

Le type de capteur preféere est un capteur de position laser.

Cette premiere position correspond a un troisieme niveau
variable 33 qui peut étre par exemple un niveau de chargement ou de
déchargement situé entre la position haute 12 et la position basse 11 de la
plateforme mobile 5. Typiquement, ce troisieme niveau variable 33
correspond au niveau de déchargement d'un bateau associé par exemple
au niveau auquel se situe le ponton du bateau ou a la limite supérieure de
la coque 34 d’'une péniche.

Le premier moyen de contrble 30 est agence pour traiter en
entrée le premier signal, calculer une deuxieme position de reférence 35
distante a une deuxieme hauteur seuil H2 de la position du troisieme
niveau variable 33 et ensuite coder cette deuxieme position de réference
en un deuxieme signal envoyé par le premier moyen de connexion vers le
régulateur 31 agencé pour recevoir ce deuxieme signal et pour ensuite le
traduire par exemple en une réduction de la vitesse de rotation du moteur
et donc de la vitesse de déplacement de la plateforme mobile lorsque
cette derniére passe par la position de référence 35 pour s'approcher de la
position du troisieme niveau variable 33.

Ce dispositif permet ainsi de contrOler et d'adapter
systématiquement la vitesse de descente de la plateforme mobile en
fonction du niveau de déchargement qui ne cesse de descendre ou de
monter au fur et a mesure que le bateau est chargé ou déchargé.

Dans un autre mode de réalisation préférentiel, le dispositif
selon l'invention comprend un premier systeme de sécurité comprenant un
premier ressort 36 agencé pour relier la face apicale 7 de la plateforme
mobile 6 a la premiere extrémité 18 du moyen de transmission 17, ce
premier ressort étant associé a un deuxieme capteur 37 d’élongation du

ressort.
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Le systeme de sécurité comprend un deuxieme moyen de
contréle 38 relié au capteur d’élongation 37 par un troisieme moyen de
connexion et a un module d'arrét d'urgence 39 par un quatrieme moyen de
connexion, ledit module d’arrét d’'urgence étant agencé pour stopper la
rotation de ladite premiére poulie et donc le mouvement de la plateforme,
ce moyen de contrdle étant en outre agencé pour traiter un troisieme
signal envoye par ledit capteur d’élongation par le troisieme moyen de
connexion et correspondant a une valeur d’élongation mesurée par le
capteur d'élongation, pour comparer ce troisieme signal a un deuxieme
signal de référence correspondant a une valeur d’élongation seuil et pour
envoyer un quatrieme signal par le quatriéme moyen de connexion vers le
module d’arrét d'urgence agencé pour traduire ce quatriéme signal en un
arrét de la rotation de la premiere poulie et donc du mouvement de la
plateforme lorsque la valeur d'élongation est supérieure a la valeur
d’élongation seuil.

Préférentiellement, le systeme de sécurité comprend un
deuxieme ressort 40 agenceé pour relier la face basale 8 de la plateforme
mobile a la deuxieme extrémité 21 du moyen de transmission, ce
deuxieme ressort étant associé a un troisieme capteur 41 d’élongation du
ressort relié audit deuxieme moyen de contrdle par un cinquieme moyen
de connexion.

Avantageusement, le dispositif est muni d'un deuxieme
systeme de sécurité consistant en ce que la face basale de la plateforme
mobile est munie d’'un quatrieme capteur de contact 42 qui est un boudin
malléable relié par un sixieme moyen de connexion au deuxiéme moyen
de contréle. Lors de la descente, si la face apicale de la plateforme se
rapproche par exemple de la limite supérieure de la coque a une distance
telle que le boudin malleable entre en contact avec la coque et est
déformé, le capteur de contact enregistre une déformation qu’il transforme

en un cinquiéme signal envoyé vers le deuxieme moyen de contrble qui
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traite ce signal et commande larrét du dispositif par lintermédiaire du
module d’arrét d’'urgence.

Dans un autre mode particulier de réalisation du dispositif
élévateur tel qu'illustré a la figure 5, chaque pyléne comprend une série
d’encoches 43 alignées le long d’'une aréte d’'une bande de roulement du
rail, ces encoches étant incluses dans un quatrieme plan perpendiculaire
au premier plan tangent de la face apicale de la plateforme mobile.

La plateforme présente en outre deux faces latérales 44, 45
opposées l'une a 'autre et agencées pour relier la face apicale 7 a la face
basale 8 de la plateforme mobile 6, chacune des faces latérales
présentant un cinquieme plan tangent paralléle au quatrieme plan dans
lequel sont aligneées les encoches 43.

Chacune des faces latérales est en outre munie d’un stoppe-
chute 46 agencé pour s'emboiter dans les encoches, ledit stoppe-chute
étant relié a un vérin pneumatique 47 ou magnétique agencé pour engager
ledit stoppe-chute dans une des encoches, le vérin étant relié au deuxiéme
moyen de contréle agencé pour commander le verin lorsque la rotation de
la poulie est stoppée.

Dans un mode particulier de réalisation de l'invention tel que
montré a la figure 7, le dispositif est caractérisé en ce que, lorsque la
plateforme a vide est en position haute, la premiere extrémité 18 dudit
moyen de transmission 17 est a une hauteur H3 de la premiere poulie 13,
cette hauteur H3 définit une partie du moyen de transmission 48 a laquelle
est relié un capteur de traction/compression 49 relié solidairement a un
support du moteur et agencé pour étre connecté a un actionneur 50 relié
par une de ses extrémités a la partie du moyen de transmission 48.

Lorsque la plateforme est a vide, I'actionneur est positionné a
un quatrieme niveau initial.

Si la plateforme est chargeée, la charge, par gravité, exerce
une force de tension sur le moyen de transmission qui se tend par le bas.

[l en résulte une élongation par le bas de la partie du moyen de
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transmission 48 et la premiere extrémité 18 du moyen de transmission est
distante de la premiére poulie 13 d'une hauteur H4 supérieure a la hauteur
H3. L'élongation correspond a une valeur AH qui est la différence entre la
hauteur H4 et la hauteur H3. Le capteur de traction compression convertit
cette valeur d’élongation AH en une mesure du poids de la charge amenée
sur la plateforme. De cette maniére, le capteur permet de mesurer le poids
de la charge aussi bien lors du chargement que lors du déchargement de
celle-ci sur la plateforme mobile 6.

En fonctionnement, le moteur met en rotation dans le sens
des aiguilles d’'une montre, par l'intermédiaire du bras rotatif, la premiére
poulie qui exerce une traction vers le bas sur le moyen de transmission et
une tension orientée vers la seconde poulie est générée a partir de la
deuxiéme extrémité du moyen de transmission reliée a la face basale de la
plateforme. Cette tension amorce la descente de’la plateforme mobile a
vide le long de chaque pyldbne dans une direction allant de la position
haute 12 vers la position basse 11 (figure 2a).

La plateforme est ensuite ralentie par le systéme de
regulation, commandée par le premier moyen de contrdle, alors qu'elle
s’approche du troisieme niveau variable 33 (figure 2b) de chargement du
bateau poury étre chargée.

La plateforme une fois chargée est ensuite remontée. Lors
de la montee, le moteur met en rotation dans le sens inverse des aiguilles
d’'une montre, par lintermédiaire du bras rotatif, la premiére poulie qui
exerce alors une traction vers le haut sur le moyen de transmission et une
tension orientée vers la premiére poulie est générée a partir de la premiére
extrémité du moyen de transmission reliée a la face apicale de la
plateforme. Cette tension amorce la montée de la plateforme chargée le
long de chaque pyldne dans une direction allant de la position basse 11
vers la position haute 12.

Lors de cette montée, la plateforme mobile est par exemple

arrétée a une position intermédiaire du troisieme niveau variable 33 (figure
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2c) correspondant au niveau d'une plateforme de chargement du quai a
partir de laquelle la plateforme mobile est déchargée.

Il est bien entendu que la présente invention nest en aucune
facon limitée aux formes de réalisations décrites ci-dessus et que bien des
modifications peuvent y étre apportées sans sortir du cadre des

revendications annexées.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif élévateur comprenant au moins un pyléne (2,3),

présentant une extrémité de téte (4) et une extremité de pied (5), une
plateforme mobile (6) présentant une face apicale (7) et une face
basale (8) opposeées I'une a l'autre, ladite plateforme étant montée sur
ledit pyldbne et agencée pour se déplacer entre ladite extrémité de pied
et ladite extrémité de téte dudit au moins un pyléne, ledit pylone
supportant a un premier niveau une premiéere poulie (13) agencée pour
étre mise en rotation et entrainant un premier moyen de transmission
(17) présentant une premiére extrémité (18) reliée a ladite face apicale
de ladite plateforme, ledit premier moyen de transmission étant agence
pour déplacer ladite plateforme entre ladite extrémité de téte et ladite
extremité de pied par rotation de ladite premiere poulie, caractérisé en
ce que ledit pylbne supporte, a un deuxieme niveau situé en-dessous
dudit premier niveau, une deuxieme poulie (16), en rotation libre, pour
former une premiere paire de poulies reliées entre elles par ledit premier
moyen de transmission, ledit moyen de transmission présentant une
deuxieme extrémité (21) reliée a ladite face basale de ladite plateforme,
ledit premier moyen de transmission étant agencé pour déplacer ladite
plateforme et entrainer ladite deuxieme poulie lorsque ladite premiere
poulie est mise en rotation.

2. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce quiil
comprend un deuxieme pyldne (3) pour former avec ledit premier
pylone une paire de pylénes, ledit deuxieme pyléne supportant une
premiere poulie (13) a un premier niveau et une deuxiéme poulie (16) a
un deuxiéme niveau situé en-dessous dudit premier niveau, lesdites
poulies étant reliées entre elles par un deuxieme moyen de
transmission (17), ledit moyen de transmission comprenant une
premiere extrémité reliée a ladite face apicale de ladite plateforme et
une deuxieme extrémité reliée a ladite face basale de ladite plateforme,

ledit deuxieme moyen de transmission étant agencés pour déplacer
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ladite plateforme entre ladite position haute et entrainer ladite
deuxiéme poulie lorsque ladite premiere poulie est mise en rotation.

3. Dispositif selon la revendication 2, dans lequel, pour
chaque pyldne, ladite premieére poulie est placée au niveau de
lextrémité de téte (4) dudit pylone.

4. Dispositif selon ['une quelconque des revendications 2 a 4,
dans lequel le premier (2) et le deuxieme pyldnes (3) de ladite paire de
pylones sont reliés entre eux au niveau de leur extremité de téte (4) par
un essieu rotatif autour duquel lesdites premieres poulies (13) de
chacun des pylénes sont mises en rotation de maniere synchronisée.

5. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 5,
dans lequel ledit au moins un pyléne (2) est muni d’un rail de guidage
(26) et dans lequel ladite plateforme comprend au moins un premier
roulement (27) agencé pour étre placé dans ledit rail.

6. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 2 a 6,
caractérisé en ce que ledit deuxieme pyldne (3) est muni d'un rail de
guidage (26) et dans lequel ladite plateforme comprend au moins un
deuxieme roulement (27) agencé pour étre placé dans ledit deuxieme
rail.

7. Dispositif selon l'une quelconque des revendications
précédentes caractérisé en ce qu'il est destine a étre placé en bout de
quai (9) de voies navigables ou ferrees.

8. Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en ce qu'il
est agencé a bout de quai (9) de voie navigable présentant un niveau
d'eau (10), et en ce gu'il est agencé de fagon a ce qu’'un premier plan
tangent a ladite face apicale (7) de ladite plateforme mobile (6) soit
substantiellement paralléle a un deuxieme plan passant par un premier
niveau (11) correspondant a uhe position basse de la plateforme et a un
troisieme plan tangent passant par un deuxieme niveau (12)

correspondant a une position haute de la plateforme et distant du
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niveau d’eau (10) d’une premiére hauteur (H1) supérieure ou égale a 7
meétres, de préférence entre 7 et 10 métres.

9. Dispositif selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’'il comprend un premier moyen de
contréle (30) relié a un régulateur (31) de ladite vitesse de rotation de
ladite premiere poulie et a un premier capteur mobile (32) monté sur un
des pylénes et libre de se déplacer le long du pyléne entre ladite
extrémité de téte (4) et ladite extrémité de pied (5) dudit pylone, ledit
premier capteur étant agencé pour, d’'une part, déterminer une premiere
position dans l'espace tridimensionnel et, d’autre part, coder ladite
premiére position en un premier signal destiné a étre envoyé vers ledit
moyen de contréle, ledit premier moyen de contréle (30) étant agencé
pour traiter en entrée ledit premier signal, calculer une deuxiéme
position de référence (35) distante a une deuxieme hauteur seuil (H2)
de ladite premiere position (33), et ensuite coder ladite deuxiéme
position de référence en un deuxieme signal envoyé vers le régulateur
(31) agencé pour recevoir ce deuxiéme signal et pour ensuite le traduire
en une variation de ladite vitesse de rotation dudit moteur lorsque la
plateforme mobile passe par ladite position de référence (35) pour
s’approcher de ladite premiere position.

10. Dispositif selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractériseé en ce qu'il cbmprend un premier systeme de
sécurité comprenant au moins un premier ressort (36) agencé pour
relier ladite face apicale (7) de la piateforme mobile (6) a ladite premiere
extrémité (18) du moyen de transmission (17), ledit premier ressort
étant associé a un deuxieme capteur (37) d’élongation du ressort, ledit
systeme de sécurité comprenant un deuxieéme moyen de contrdle (38)
relié audit capteur d'élongation (37) et a un module d'arrét d’urgence
(39) agencé pour stopper ladite rotation de ladite premiére poulie, ledit
deuxiéme moyen de contrdie étant agencé pour traiter un troisieme

signal envoyé par ledit capteur d’élongation et correspondant a une
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valeur d’élongation mesurée par ledit capteur d’élongation, pour
comparer ce troisieme signal a un deuxiéme signal de référence
correspondant a une valeur d’élongation seuil et pour envoyer un
quatrieme signal vers ledit module d'arrét d'urgence agencé pour
traduire ledit quatrieme signal en un arrét de la rotation de ladite
premiére poulie.

11. Dispositif selon la revendication 10, caractérisé en ce
ledit premier systeme de sécurité comprend au moins un deuxiéme
ressort (40) agencé pour relier ladite face basale (8) de ladite
plateforme mobile a ladite deuxiéme extréemité (21) dudit moyen de
transmission, ledit deuxieme ressort étant associé a un troisieme
capteur (41) d'élongation du ressort reli¢ audit deuxieme moyen de
contréle.

12. Dispositif selon la revendication 10 ou 11, caractérisé en
ce qu’il comprend un deuxieme systéme de sécurité dans lequel ladite
face basale de la plateforme mobile est munie d’au moins un quatrieme
capteur de contact (42) qui est un boudin malleable relié audit deuxiéme
moyen de contréle.

13. Dispositif selon 'une quelconque des revendications 10 a
12, caractérisé en ce qu'au moins un pyléne, de préférence chaque
pyldne, comprend une série d'encoches (43) alignées le long d'une
aréte d'une bande de roulement du rail, lesdites encoches étant
incluses dans un quatrieme plan perpendiculaire au premier plan
tangent de la face apicale de ladite plateforme mobile, ladite plateforme
présentant deux faces latérales (44, 45) opposées I'une a l'autre et
agenceées pour relier ladite face apicale (7) a ladite face basale (8) de la
plateforme mobile (6), chacune des faces latérales présentant un
cinquieme plan tangent parallele au quatrieme plan dans lequel sont
alignées les encoches (43), chacune des faces latérales étant munie
d'au moins un stoppe-chute (46) agence pour s'emboiter dans lesdites

encoches, ledit stoppe-chute étant relié a un vérin pneumatique (47) ou
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magnétique agencé pour engager ledit stoppe-chute dans une des
encoches, le vérin étant relié audit deuxiéme moyen de contrdle agencé

pour commander le vérin lorsque ladite rotation de la poulie est stoppée.
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Catégorie ° | Documents cités, avec, le cas échéant, l'indication des passages pertinents

no. des revendications visées

X JP 2002 047821 A (MITSUI MIIKE MACHINERY
CO LTD) 15 février 2002 (2002-02-15)

* abrégé *

* figure 1 *

A DE 37 38 390 Al (DUERR GMBH & CO [DE])
1 juin 1989 (1989-06-01)

* abrégé *

* figure 4 *

A EP 0 669 276 A2 (KOYO JIDOKI [JP])

30 aoiit 1995 (1995-08-30)

* abrégé *

* figures 1-4 *

A JP 2003 118983 A (TSUBAKIMOTO CHAIN CO)
23 avril 2003 (2003-04-23)

* abrégé *

* figures *

A JP HO1 176798 A (SANKO METAL IND)

13 juillet 1989 (1989-07-13)

* abrégé *

* figures *
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OPINION ECRITE

Dossier N°
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Date du dépot(jourimois/année)
06.09.2013

Date de priorité (jourfnois/année)

Demande n®

BE201300585

Classification internationale des brevets (CIB)

INV. B66F7/02 B66F9/02 B63C3/06 B66F17/00

Déposant

N & B KNAUF et Cie S.C.S.E.C.V.

La présente opinion contient des indications et les pages correspondantes relatives aux points suivants :

Cadre n°l
Cadren®ll
Cadre n°lll

Cadre n°IlV
Cadre n°V

Cadre n°VI
Cadre n° VIl

KXO KO O0O0OK

Base de l'opinion
Priorité

Absence de formulation d'opinion quant a la nouveauté, 'activité inventive et la possibilité

d'application industrielle
Absence d'unité de linvention

Déclaration motivée quant a la nouveauté, l'activité inventive et la possibilité d'application
industrielle; citations et explications a I'appui de cette déclaration

Certains documents cités
Irrégularités dans la demande

Cadre n° VIl Observations relatives a la demande
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OPINION ECRITE

Demande n°

BE201300585

Cadre n°V  Opinion motivée quant a la nouveauté, I'activité inventive et la possibilité d'application
industrielle; citations et explications a I'appui de cette déclaration

1. Déclaration

Nouveauté Qui :
Non :
Activité inventive Oui :
Non :

Possibilité d'application industrielle  Oui :
Non :

2. Citations et explications

voir feuille séparée

Revendications
Revendications

Revendications
Revendications

Revendications
Revendications

4-13
1-3

8,9
1-7,10-13

1-13

Cadre n° VIl Irrégularités dans la demande

Les irrégularités suivantes, concernant la forme ou le contenu de la demande, ont été constatées :

voir feuille séparée

Cadre n°VIll Observations relatives a la demande

voir feuille séparée

Formulaire BE237B (Janvier 2007)




Demande n®

OPINION ECRITE BE201300585

Cadre n°l Base de I'opinion

1. Cette opinion a été établie sur la base des revendications déposées avant le commencement de la recherche.

2. En ce qui concerne la ou les séquences de nucléotides ou d'acides aminés divulguées dans la demande, le
cas échéant, cette opinion a été effectuée sur la base des éléments suivants :

a. Nature de I'élément:
O un listage de la ou des séquences
1 un ou des tableaux relatifs au listage de la ou des séquences
b. Type de support:
O  surpapier
O sous forme électronique
¢. Moment du dépdt ou de la remise:
O contenu(s) dans la demande telle que déposée
O déposé(s) avec la demande, sous forme électronique
O remis ultérieurement
3. O De plus, lorsque plus d'une version ou d'une copie d'un listage des séquences ou d'un ou plusieurs
tableaux y relatifs a été déposée, les déclarations requises selon lesquelles les informations fournies
ultérieurement ou au titre de copies supplémentaires sont identiques a celles initialement fournies et ne

vont pas au-dela de la divulgation faite dans la demande internationale telle que déposée initialement,
selon le cas, ont été remises.

4. Commentaires complémentaires :

Formulaire BE237B (Janvier 2007)




OPINION ECRITE N° d'enregistrement national
(FEUILLE SEPAREE) BE201300585

Ad point V
Déclaration motivée quant a la nouveauteé, I'activité inventive et la possibilité
d'application industrielle ; citations et explications a I'appui de cette déclaration

1 Il est fait référence aux documents suivants :
D1 US 5971 108 A (YU KUO-LIANG [TW]) 26 octobre 1999 (1999-10-26)

D2 JP 2003 104541 A (STAR TECHNO KK) 9 avril 2003 (2003-04-09)
D3 JP H02 144307 A (KOMATSU FORKLIFT) 4 juin 1990 (1990-06-04)

D4 JP 2002 047821 A (MITSUI MIIKE MACHINERY CO LTD) 15 février
2002 (2002-02-15)

2 Evaluation:

2.1 La présente demande ne remplit pas les conditions de brevetabilité, I'objet de
la revendication 1 n'étant pas nouveau.

- D1 divulgue un dispositif élévateur comprenant au moins un pyléne [1],
présentant une extrémité de téte et une extrémité de pied (figure 1), une
plate-forme mobile [2+21] présentant une face apicale et une face basale
opposeées l'une a l'autre (figures), ladite plate-forme [2+21] étant montée sur
ledit pyléne [1] et agencée pour se déplacer entre ladite extrémité de pied et
ladite extrémité de téte dudit au moins un pyléne, ledit pyldéne [1] supportant &
un premier niveau une premiére poulie [11] agencée pour étre mise en
rotation (grace au moteur 13) et entrainant un premier moyen de transmission
[14] présentant une premiére extrémité (figures 2, 3) reliée a ladite face
apicale de ladite plate-forme [2+21], ledit premier moyen de transmission [14]
étant agencé pour déplacer ladite plate-forme [2+21] entre ladite extrémité de
téte et ladite extrémité de pied par rotation de ladite premiére poulie (évident:
voir passages cités dans le rapport de recherche),

ledit pyléne supportant, a un deuxiéme niveau situé en-dessous dudit
premier niveau (figures 2, 3), une deuxiéme poulie [12], en rotation libre, pour
former une premiére paire de poulies [11, 12] reliées entre elles par ledit
premier moyen de transmission [14], ledit moyen de transmission présentant
une deuxiéme extrémité (figures 2, 3) reliée a ladite face basale de ladite
plate-forme [2+21], ledit premier moyen de transmission [14] étant agencé
pour déplacer ladite plate-forme [2+21] et entrainer ladite deuxiéme poulie
[12] lorsque ladite premiére poulie [11] est mise en rotation (évident: voir
passages cités).

Formulaire BE237-3 (feuille séparée) (janvier 2007) (feuille 1)



OPINION ECRITE . N°d'enregistrement national
(FEUILLE SEPAREE) BE201300585

- D4 (voir figure 1) divulgue également un dispositif élévateur selon la
revendication 1.

2.2 Les revendications dépendantes 2 et 3 ne contiennent pas de caractéristiques
qui satisfassent aux exigences de nouveauté en étant combinées aux
caractéristiques de l'une quelconque des revendications auxquelles lesdites
revendications dépendantes sont liées.

D1 (voir & nouveau les passages cités dans le rapport de recherche) divulgue
également les caractéristiques techniques selon les revendications 2 et 3.

2.3 Les revendications dépendantes 4-7, 10-13 ne contiennent pas de
caractéristiques qui satisfassent aux exigences d'activité inventive en étant
combinées aux caractéristiques de I'une quelconque des revendications
auxquelles lesdites revendications dépendantes sont liées.

- La caractéristique de la revendication dépendante 4 a déja été employée
dans le méme but dans un dispositif élévateur analogue (cf. D2; voir la figure
2 montrant l'essieu liant les deux cotés). Il serait donc évident pour 'homme
du métier d'appliquer cette caractéristique, avec un effet correspondant, a un
dispositif élévateur suivant D1, afin d'obtenir un dispositif élévateur
conformément a la revendication 4.

- Les revendications 5 et 6 définissent de l1égéres modifications de
construction (par exemple: le roulement) du dispositif élévateur mentionné
respectivement dans la revendication 1 et dans la revendication 2. Ces
modifications sont courantes pour 'homme du métier, notamment parce que
les avantages qui en résultent sont aisément prévisibles. Par conséquent,
I'objet des revendications 5 et 6 n'implique pas d'activité inventive.

- Le dispositif décrit dans la revendication 1 est parfaitement apte a étre placé
en bout de quai de voies navigables ou ferrées. Par conséquent, I'objet de la
revendication 7 n'implique pas non plus d'activité inventive.

- D1 et D3 (voir respectivement les figures 3 et 2, et les figures 1, 2 et 4)
montre respectivement au moins les éléments respectifs suivants:

°les pylénes avec les encoches alignées (voir la revendication 13);
°les ressorts et les capteurs décrits dans les revendications 10 et 11.

Il serait donc évident pour I'homme de combiner les enseignements respectifs
des documents D1 et D3, avec un effet correspondant, afin d'obtenir un
dispositif élévateur conformément aux revendications 10. 11 et 13.

Formulaire BE237-3 (feuille séparée) (janvier 2007) (feuille 2)



OPINION ECRITE ] N° d'enregistrement national
(FEUILLE SEPAREE) BE201300585

2.4

A

- La revendication 12 définit une l1égére modification de construction du
dispositif mentionné dans la revendication 10. Cette modification est une
pratique courante de 'homme du métier, notamment parce que les avantages
qui en résultent sont aisément prévisibles. Par conséquent, I'objet de la
revendication 12 n'implique pas non plus d'activité inventive.

Concernant les revendications 8 et 9; voir: "Ad point VIII".

int VI

Certaines remarques quant a la demande

3

A

La description ne mentionne pas I'état de la technigue pertinent qui est
divulgué dans D1 & D4 et ne cite pas ces documents.

Les revendications 2, 4, 5 et 6 ne peut pas dépendre d'elles méme [voir la
hiérarchie des revendications].

Concernant la revendication 7: |l est revendiqué que le dispositif est destiné
a étre placé en bout de quai de voies navigables ou ferrées. Ladite
revendication a été interprétée dans le sens: le dispositif est apte a étre placé
en bout de quai de voies navigables ou ferrées.

int VIII

Certaines observations relatives a la demande

6

Concernant la revendication 8: Ladite revendication présente formellement
un défaut de clarté dans le sens ou elle essaye de définir le dispositif
elévateur (premiére entité) par rapport a une deuxiéme entité (le niveau
d'eau). Le quai avec son niveau d'eau ne fait pas partie du champ protection.
L'on ne peut pas définir des éléments techniques du dispositif élévateur par
rapport a une deuxiéme entité (non-revendiquée).

Concernant la revendication 9:  Cette revendication manque également un
peu de clarté, dans ce sens qu'il est question de positions et/ou seuils (par
exemple H2), sans que I'on sache exactement a quoi cela correspond. (Est-ce
de nouveau par rapport a l'eau, par rapport a une autre entité ?)

Il faut noter que les groupes de revendications [8 et/ou 9] [10, 11 et/ou 12 et/
ou 13] semblent avoir des objectifs différents du groupe de revendications [1 a
6], mettant en oeuvre des solutions techniques différentes.

Formulaire BE237-3 (feuille séparée) (janvier 2007) (feuille 3)
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